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1. General

1.1 Informacidn general relativa a estas instrucciones

* Estas instrucciones se aplican a las siguientes barreras de luz de seguridad multihaz:
- SEFB
— Muting SEFB
— Para una correcta designacion del pedido, consulte «16.3 Notas de pedido» en la pagina 164

» Permiten utilizar el producto de forma segura y eficiente.

* Estas instrucciones son una parte integrante del producto y deben conservarse a mano durante toda su
vida util.

» Deben respetarse las normativas locales sobre prevencion de accidentes y las directivas nacionales sobre
seguridad y salud en el trabajo.

« Este producto esté sujeto a posteriores desarrollos técnicos, por lo que la informacion contenida en estas
instrucciones de uso podria igualmente estar sujeta a modificaciones.

Podra encontrar la version actualizada en www.wenglor.com, en el area de descargas especifica del produc-
to.

NOTA:
. Las instrucciones de uso deben leerse detenidamente antes de utilizar el producto y con-
servarse a mano para consultas posteriores.

1.2 Grupo destinatario

* Estas instrucciones de uso estan destinadas a responsables de desarrollo, planificadores, instaladores,
propietarios y operarios de maquinas que deseen salvaguardar sus sistemas con tecnologia de seguridad
de wenglor sensoric GmbH (en lo sucesivo referido como «wenglor»).

* Las instrucciones también estan destinadas a personal especializado que vaya a poner en servicio por
primera vez la barrera de luz de seguridad multihaz SEFB, realizar su mantenimiento o integrarla en una
maquina con accesorios y productos adicionales si procede.

1.3 Explicaciones acerca de los simbolos

» Se hace especial énfasis en las precauciones y advertencias de seguridad a través de simbolos y palabras
de atencion.

» Solamente seréa posible utilizar este producto de forma segura si se respetan dichas precauciones y adver-
tencias de seguridad.

Las precauciones y advertencias de seguridad estan disefiadas segtin el siguiente principio:

iPALABRA DE ATENCION!

ﬁ iTipo y origen del peligro!
Posibles consecuencias en caso de no prestar atencion al peligro.
* Medidas para evitar el peligro.
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A continuacion se describe el significado de las palabras de advertencia y el alcance de los peligros
asociados:

iPELIGRO!
Esta palabra indica la existencia de un peligro de riesgo alto que, de
no evitarse, podria causar la muerte o lesiones graves.

iADVERTENCIA!

Esta palabra indica la existencia de un peligro de riesgo intermedio que, de no evitarse,
podria causar la muerte o lesiones graves.

iPRECAUCION!

Esta palabra indica la existencia de un peligro de riesgo bajo que, de

no evitarse, podria causar lesiones moderadas o leves.

iATENCION!

Esta palabra llama la atencién sobre una situacién potencialmente peligrosa que, de no
evitarse, podria causar dafos en la propiedad.

NOTA:
Una nota llama la atencion sobre sugerencias y consejos Utiles, ademas de informacion
referentes a un uso eficiente y sin errores.

= > Bk P

1.4 Limitacion de responsabilidad

* El producto ha sido desarrollado segun los Ultimos avances tecnoldgicos, respetando la normativa y las
directrices aplicables. Sujeto a cambios sin previo aviso.
» Podra encontrar una declaracién de conformidad vigente en www.wenglor.com, en el area de descargas
especifica del producto.
» wenglor rehUsa cualquier responsabilidad en caso de:
— Incumplimiento de las instrucciones,
— Errores en la instalacion,
— Uso del producto con fines distintos al previsto,
— Uso por parte de personal sin formacion,
— Uso de piezas de recambio y accesorios no aprobados,
- Modificaciones del producto no autorizadas.

Estas instrucciones de uso no implican ninguna garantia por parte de wenglor respecto a los procedimientos
descritos o a las caracteristicas especificas del producto.

wenglor no asume ninguna responsabilidad derivada de errores de imprenta o de cualquier otro tipo de
inexactitud contenida en estas instrucciones de uso, salvo que wenglor tuviera conocimiento de forma feha-
ciente de la existencia de tal error en el momento de la preparacién de dichas instrucciones de uso.

1.5 Propiedad intelectual

* El contenido de estas instrucciones esta protegido por la ley de propiedad intelectual.

* wenglor se reserva todos los derechos.

* No se permite la reproduccién comercial ni ninguin otro uso del contenido y la informacién proporcionados,
en particular de los graficos y las imagenes, sin el consentimiento previo de wenglor.

Barrera de luz de seguridad multihaz 9



2. Para su seguridad

2.1 Uso previsto
Este producto se basa en el siguiente principio de funcionamiento:

Barreras de seguridad multihaz

La barrera multihaz monitoriza el campo de proteccién entre el transmisor y el receptor. Si un objeto penetra
en el campo de proteccion, se activa una orden de conmutacion. Esta orden de conmutacion puede evitar
que se inicie un movimiento peligroso de la maquina, o bien puede detener una accién que ya se haya
iniciado.

Como parte de un sistema global, la misién de este producto es llevar a cabo funciones relacionadas con la
seguridad. No obstante, el fabricante del sistema o de la maquina debe garantizar un funcionamiento global
correcto.

El uso de este EPES solamente estara permitido si:

» El movimiento peligroso puede detenerse eléctricamente a través de las salidas de seguridad del EPES.

 Si en todo momento se respeta la distancia de seguridad entre el EPES y el movimiento de una maquina
peligrosa.

* Existe un equipo mecanico adicional de seguridad instalado de forma que se tenga que atravesar el cam-
po de proteccion para acceder a partes peligrosas de la maquina.

 Durante la instalacién hay que prestar especial atencién para garantizar que el personal siempre esté den-
tro de la zona monitorizada durante el funcionamiento de la maquina.

* Se llevaran a cabo inspecciones de seguridad de forma regular.

» Con el nimero de haces existente se garantiza una deteccién adecuada de posibles obstrucciones.

* El uso de una barrera multihaz tipo 4 / nivel de rendimiento PL e / SIL 3/ SIL CL 3 se considera permisible
segun un exhaustivo andlisis de riesgos realizado.

Este producto puede utilizarse en los siguientes sectores industriales:

* Fabricacion de maquinaria pesada ¢ Industria de la automocién

¢ Industria farmacéutica * Sector maderero

¢ Industria electronica ¢ Industria de la impresion

* Industria quimica * Extraccién de materias primas
* Fabricacion de maquinaria pesada e Industria alimentaria

* Industria textil ¢ Industria de bienes de consumo
* Industria cristalera * Industria aeronautica

* Industria agricola ¢ Industria papelera

* Logistica ¢ Industria del embalaje

¢ Industria del plastico * Industria de la construccion

¢ Industria del acero * Otras

* Energia alternativa
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2.2 Uso con otros fines no previstos

* El producto no es apto para el uso en atmdsferas potencialmente explosivas.

* El producto solamente puede utilizarse con accesorios suministrados por wenglor, 0 en combinaciéon con
productos aprobados por wenglor. Puede acceder a un listado de accesorios aprobados y de combinacio-
nes de productos en www.wenglor.com, en la pagina de detalles del producto.

 El producto no es apto para el uso al aire libre.

A

iPELIGRO!

Riesgo de lesiones personales o danos en la propiedad en caso de utilizarse con
otros fines no previstos.

El uso con otros fines no previstos podria desembocar en situaciones peligrosas.

» Respete las instrucciones respecto al uso previsto.

2.3 Cualificacion del personal

* Es condicion indispensable una formacion técnica adecuada.
* Es esencial realizar una formacién sobre electronica dentro de la empresa.
* El personal debidamente formado que utilice este producto debera tener acceso permanente a las instruc-

ciones de uso.

A

iPELIGRO!

Riesgo de lesiones personales o danos en la propiedad en caso de puesta en marcha,
funcionamiento o mantenimiento incorrectos.

Podrian producirse lesiones personales y danos en el equipo.

* Formacion y cualificacién adecuadas del personal.

2.4 Modificacion de productos

A

iPELIGRO!

iRiesgo de lesiones personales o dafnos en la propiedad en caso de modificacion del
producto!

Podrian producirse lesiones personales y dafos en el equipo. Su incumplimiento podria dar
como resultado la pérdida del marcado CE, y podria anularse la garantia.

» No se permite modificar el producto.

Barrera de luz de seguridad multihaz 11



2.5 Precauciones importantes de seguridad
2.5.1 Precauciones importantes de seguridad para los fabricantes de las maquinas

iPELIGRO!

Riesgo de fallo de seguridad del dispositivo

Si no se respeta esta advertencia, no podran identificarse las partes del cuerpo y las

personas que deben utilizar proteccion.

» Deben respetarse las directivas nacionales y las normas de seguridad derivadas de esta
aplicacion (p. ej. la prevencion de accidentes).

* Debe efectuarse una evaluacion de riesgos.

» Dependiendo de la aplicacion, debera realizarse una comprobacién para determinar si es
necesario tomar medidas adicionales de proteccion.

* La barrera de seguridad multihaz y los componentes asociados no deben alterarse o
modificarse.

* Las barreras no deben influir entre si. Pueden utilizarse diferentes codificaciones de haces
en caso necesario (consulte «7.1 Colocacion del EPES» en la pagina 85).

* No se puede realizar ningun trabajo de reparacion en el dispositivo ni en sus componen-
tes. Una reparacién incorrecta hara que las protecciones pierdan su eficacia.

2.5.2 Precauciones importantes de seguridad para los operarios de las maquinas

A

iPELIGRO!

Riesgo de fallo de seguridad del dispositivo

Si no se respeta esta advertencia, no podran identificarse las partes del cuerpo y las

personas que deben utilizar proteccion.

* Si se realizase algun cambio en la integracion eléctrica del control de la maquina o en
la instalacién mecanica de la barrera de seguridad multihaz, debera llevarse a cabo una
nueva evaluacion de riesgos.

* La barrera de seguridad multihaz y los componentes asociados no deben alterarse o
modificarse.

* No se puede realizar ningun trabajo de reparacion en el dispositivo ni en sus componen-
tes. Una reparacién incorrecta hara que las protecciones pierdan su eficacia.

2.6 Precauciones generales de seguridad

NOTA:

» Estas instrucciones son una parte integrante del producto y deben conservarse a mano
durante toda su vida util.

* En caso de posibles cambios, podra acceder a la correspondiente versién de las instruc-
ciones de uso en www.wenglor.com en el area de descargas especifica del producto.

* Lea las instrucciones de uso detenidamente antes de utilizar el producto.

» Debe protegerse el sensor frente a la contaminacion y las influencias mecanicas.

* Podria ser necesario adoptar medidas adicionales para garantizar que el EPES no pre-
sente averias peligrosas debido a otros tipos de luz usados en aplicaciones especiales (p.
ej. emision debida a chispas de soldadura o efectos de las luces estroboscépicas) (EN
61496-2, Parr. 7 y ss).

12
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2.7 Aprobaciones y proteccion IP
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3. Descripcion del producto

La barrera de seguridad multihaz SEFB es un equipo de proteccién electrosensible (EPES) empleado para
salvaguardar los puntos y zonas de peligro y los accesos a las maquinas.

El EPES monitoriza el campo de proteccion entre el transmisor y el receptor.

Cuando un objeto penetra en el campo de proteccion y se interrumpen uno o varios haces, se acciona una
orden de conmutacién en ambas salidas de seguridad. Junto con la subsiguiente evaluacién, esto evitara
que se inicie un movimiento peligroso o interrumpira una accién que ya se haya iniciado.

El EPES consta de los siguientes componentes:

Luz indicadora* ﬁfﬁ

Campo de proteccion

O
0o
O
0

OE Panel de control oo
o] (e}
o] (e}
Conector de enchufe = I
Emisor Receptor Emisor Receptor
Muting SEFB SEFB

* Luz indicadora Unicamente con receptores muting SEFB

Figure 1: Estructura del producto



Este producto presenta las siguientes propiedades:
* EPES tipo 4, segun EN 61496-1
* PL e segin EN ISO 13849-1 y SIL 3 segln EN 62061
* Proteccion del cuerpo: 2, 3 0 4 haces
* Alcance de 0,5 ma50m
* Luz roja visible
» Funciones del muting (con muting SEFB)
— Muting cruzado
— Muting lineal de 2 sensores
— Muting lineal de 4 sensores (con monitorizacién de secuencias/tiempos)
— Diferentes funciones del muting ajustables
* Rearme manual y modo de funcionamiento de seguridad (reinicio automatico)
* Control del contactor (monitorizacién de los elementos de conmutacion externos)
 Alimentacion en cascada (con muting SEFB)
* Luz indicadora integrada (con muting SEFB)
* Pantalla alfanumérica (16 segmentos, 4 digitos) (con muting SEFB)
* Tarjeta de memoria (microSD) (con muting SEFB)
¢ Interfaz I0-Link 1.1 (no relacionada con la seguridad)

NOTA:
. Las caracteristicas de rendimiento diferiran dependiendo del tipo de dispositivo; consulte
«5.2.1 Vision general de las funciones» en la pagina 44.

14 Descripcién del producto



4. Datos técnicos
4.1 Datos técnicos generales

Para EE. UU. y Canada:

wenglor

El dispositivo se suministrara con una fuente de alimentacion certificada de clase 2 que cumple con los

requisitos de las normas NEC y CEC.

N-2 de pedido muting SEFB | N-2 de pedido SEFB
SEFB512 SEFB512
Emisor SEFB513 SEFB513
SEFB514 SEFB514
SEFB612 SEFB622
Receptor SEFB613 SEFB623
SEFB614 SEFB624
SEFB412 SEFB422
Juego SEFB413 SEFB423
SEFB414 SEFB424

Datos 6pticos

Numero de haces

SEFB412/SEFB422: 2
SEFB413/SEFB423: 3
SEFB414/SEFB424: 4

Distancia entre haces

SEFB412/SEFB422: 500 mm
SEFB413/SEFB423: 400 mm
SEFB414/SEFB424: 300 mm

Rango 0,5m...50 m
Angulo de apertura + 25°
Longitud de onda del emisor tip. 630 nm
Optica revestida: Si
Inmunidad frente a la luz externa (para luz constante)| 10 000 lux

Datos eléctricos

Tiempo de respuesta

Consulte Seccién 4.2, pagina 17

Tiempo de procesado de las senales de muting

95 ms

Tensién de alimentacion

19,2...28,8 V CC (24 V CC +/-20 %)

(Unidad de fuente de alimentacion SELV, PELV), se
deben poder puentear cortes eléctricos de 20 ms (EN
60204-1)

Salvaguarda de la tension de alimentacion, entra-
das

max. 2 A

Consumo de corriente (Ub = 24 V) receptor

< 350 mA (sin carga)

Consumo de corriente (Ub = 24 V) emisor <100 mA
Fusible interno 2A

Rango de temperatura* -30...55 °C
Temperatura de almacenamiento —30...70 °C

Humedad relativa

<95 %, sin condensacion

Resistencia a la vibracion

59 (10 a55Hz)

Resistencia al impacto

A prueba de cortocircuitos

10g/16 ms
Si

Barrera de luz de seguridad multihaz
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N-2 de pedido muting SEFB | N-2 de pedido SEFB

Protegido frente al cambio de polaridad y
protegido frente a sobrecargas

Si

Clase de proteccion

Longitud méx. del cable**

< 35 m/0,25 mm?2
< 50 m/0,34 mm2
< 72 m/0,50 mm?2

Salidas de seguridad OSSD

Salidas de seguridad OSSD

Semiconductor PNP

Numero de salidas de seguridad 2
Corriente de conmutacion en la salida de seguridad| < 300 mA
Corriente residual en la salida de seguridad <2mA
Caida de tension en la salida de seguridad <23V
Tension max. en modo apagado <2V
Carga capacitiva max. <1uF
Carga inductiva max. <22mH

Duracion de impulso de prueba, velocidad

<300 us; tip. 20 ms

Tiempo de reinicio tras intervencion

tip. 2xtiempo de respuesta

Salida de senal

Salida de senal

Interfaz I0-Link (C/Q)

Numero de salidas de senal

1

Corriente de conmutacion en la salida de senal

<100 mA

Caida de tension en la salida de senal

<25V

Entradas

Rango de tension

-30...30 V CC SELV / PELV

Umbrales de conmutacion

Inferior: < 5V; <2 mA
Superior: > 11V; 6...30 mA

Datos mecanicos

Material de la carcasa

Aluminio

Grado de proteccion

IP65, IP67

Tipo de conexion del emisor

Enchufe M12, 5 pines

Tipo de conexion del receptor

Enchufe M12, 8 pines
(conexioén del sistema)

Toma de enchufe M12, 8 pines
(conexion adicional)

Enchufe M12, 8 pines
(conexién del sistema)

Datos técnicos de seguridad

Tipo de EPES (EN 61496) 4

Nivel de rendimiento

(EN 1SO 13849-1:2015) Cat.4PLe
Nivel de integridad de la seguridad

(EN 62061) SIL 3, SILcl 3
PFHd* <1.8*10°%
MTTFd > 95a
Tiempo de mision TM 20 afos

(EN I1SO 13849-1:2015)

* Los valores son validos para una altitud de aplicacién de hasta 2.000 m sobre el nivel del mar.
Para altitudes de aplicacion entre 2.000 y 4.000 m se aplican los valores que aparecen en la siguiente tabla:

16
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Altitud de aplicacién sobre el nivel del mar Max. peratura ambiente de funci i Valor PFHD
>2.000m ... <3.000m +50 °C <2,1x 10-08
>3.000m ... <4.000 m +45°C <2,1x 10-08
. NOTA:
No se permite su uso en altitudes superiores a 4.000 m.

** | a longitud max. del cable de los receptores en cascada también debe respetarse..

|

Proteccion del cuerpo Si

Modo de funcionamiento de seguridad| Si

Rearme manual Si

Control del contactor Si

Muting Si No
Alimentacion en cascada Si No

La siguiente tabla especifica los pares de apriete de los enchufes y las opciones de montaje con el fin de
garantizar un funcionamiento correcto y sin errores:

0,4

M12

4.2 Tiempos de respuesta

|

SEFB412 SEFB422 500 15,0
SEFB413 SEFB423 400 3 15,0
SEFB414 SEFB424 300 4 15,0

4.3 Tablas de pesos

|

SEFB412 SEFB422 500 1,22
SEFB413 SEFB423 400 3 1,79
SEFB414 SEFB424 300 4 2,00

Barrera de luz de seguridad multihaz 17



4.4 Dimensiones de la carcasa de la barrera de luz de seguridad

4.4.1 Muting SEFB

6283
803 269
47 1l ®\ 107
3@ @ Ii_ °° : : OD i
&
904 500
6283
803 269
3 il @D\ 07 Ma
1
1o o o :
2 E 0|00 a8
%4
904 500
llustracién 1: SEFB412 (2 haces, 500 mm)
9288
803 6,
o 1l . @\\ 0;
g @7 o [00] g
(7] =
T 4
904 400 400
- 9288 3
803 2 269
&7 1 <>\ 0,
2 il i 88 [en
%} @ =
904 400 400

llustracién 2: SEFB413 (3 haces, 400 mm)

1 = Emisor
2 = Receptor
18
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10288

®\

300

300

10288

803

00 o0

“\

04

300

llustracién 3: SEFB414 (4 haces, 300 mm)

Dimensiones totales de la carcasa: 1=Emisor, 2=Receptor

4.4.2 SEFB
6283
803 269
47 1 (D\ 107
g & Ii_ 00 o o ) i
)
904 500
6283
803 269
47 1 @D\\ 107
{» m 7D 0
24
904 500

llustracién 4: SEFB422 (2 haces, 500 mm)

1 = Emisor
2 = Receptor

wenglor

Barrera de luz de seguridad multihaz

19



9288

803 1262 |
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10288
803
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{%& T
) |
904 | 300 300 300

803 269
87 1 7]
o 0 : :
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T

4“0
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llustracién 6: SEFB424 (4 haces, 300 mm)

1 = Emisor
2 = Receptor
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4.5 Dimensiones de la carcasa, tecnologia de montaje

Angulo de montaje ZEFX001

* Para acoplar a los extremos (superior/inferior) del EPES
¢ Alcance de la entrega: 1 unidad

* Incluye tornillos y arandelas

M 1

742

‘ 61 61

20, 3% 34

Angulo de montaje ZEFX002

* Para acoplar a los extremos (superior/inferior) del EPES
¢ Instalacién en una columna de proteccién Z2SSxxx

* Alcance de la entrega: 2 unidades

¢ Incluye tornillos, arandelas y tuerca deslizante

—8<
m ]
v““‘ [A] ] =
s
| 4
0; 582
o~
m ]
e
N\ ®
,f)
312 2

wenglor
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Angulo de montaje ZEFX003

* Para acoplar al perfil en el lateral del EPES

* Instalacién en una columna de proteccién Z2SSxxx
 Alcance de la entrega: 2 unidades

* Incluye tornillos, arandelas y tuerca deslizante

593
21
64,

181 _
F

N
x

&
ook TP
o 4l
%) K_J ‘
%}/ ) i}_ﬁ

40

Angulo de montaje ZEMX001

* Para montaje en pared/perfil

* Alcance de la entrega: 2 unidades

¢ Incluye tornillos, arandelas y tuercas deslizantes

22
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4.6 Panel de control

Los diferentes estados de funcionamiento y parametrizacién de los emisores y los receptores se muestran a
través de los LED y el visualizador de segmentos (solo receptores con muting SEFB).

4.6.1 Panel de control del emisor

LED
Pantalla Color A
1 Tension de la Verde | (GN) wenglor
fuente de alimenta-
cion
2 CODE Amari- | (YE)
Codificacion de haces |llo CODE® POWER®
8 HIRAN Amari- | (YE) 0 0 HIRAN@® ERROR
Rango superior llo
4 ERROR Rojo (RD)
Error

Elementos de entrada

Aplicar | @ Menu abajo | @

4.6.2 Panel de control del receptor de muting SEFB

LED = lor®
Pantalla Color SOng Ok
1 OSSD Rojo (RD) I-0SSD
o]

2 Estado de conmuta- Verde |(GN)

cién de las OSSD O RES
8 Confirmacion obligato- | Amari- | (YE) @ SiG LOW

ria RES llo ERROR 0 O O
4 SIG LOW Amari- | (YE)

Senal débil llo
5 ERROR Rojo | (RD)

Error
Elemento de pantalla Elementos de entrada
Pantalla Color Menu abajo Menu arriba Aplicar

Pantalla de 4 digitos y Rojo @ @ @
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4.6.3 Panel de control del receptor SEFB

LED
Pantalla Color
1_|ossD Rojo (RD) Y wenglor®
2 Estado de conmutacién | verde (GN)
de las OSSD % 08D
3 SIG LOW Amarillo | (YE) O) FES
Senal débil
4 ERROR Rojo (RD) @® SGLOW @ EDM
Error
5 Confirmacion obligatoria | Amarillo | (YE) ERROR @ CODE o O
RES
6 |EDM Amarillo | (YE)
Control del contactor
7 CODE Amarillo | (YE)
Codificacion de haces

4.7 Alcance de la entrega

El SEFB4xx (juego) consta de los siguientes componentes:

* Emisor (SEFB5xx) y receptor (SEFB6xx) con el mismo nimero de haces
* Guia de inicio rapido

* CD con las instrucciones de uso

 Vara de comprobacién @ 30 mm - ZEMGO004

* Etiqueta de comprobacion periddica

« Angulo de montaje (ZEFX001)
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4.8 Vision general del sistema

ot TR

Tecnologia de montaje

Tecnologia de conexion (seleccién)
m ESPE en la parte superior/inferior ZEFX001*
’ ESPE en la ranura lateral ZEMX001
Recto, PUR A =l ESPE en la parte superior/inferior de la
ZC4L001 10m ZEFX002
S35W-3M 3m columna protectora
Acodado, PVC S35W-5M 5m ESPE en la ranura de la columna protectora ~ ZEFX003
[Mi2x1, dpins (emisor) ;===-@ Columna de proteccion
$23-2M 2m H
Recto, PVC o om ; 7285001 930 mm
H Con pantalla protectora Z2SS002 1380 mm
S AN B : 7285003 1830 mm
Recto, PUR S$23-5MPUR 5m '
$23-10MPUR 10m : . Z25uo01 930 mm
529-2M P H Con espejo deflector Z28U002 1380 mm
Acodado, PVC g m H Z28U003 1830 mm
$29-5M 5m :
S27-2MPUR om : : Z2SM001 930 mm
Acodado, PUR S27-5MPUR 5 : Para muting Z2SM002 1380 mm
< a0 : Z25M003 1830 mm
H Montaje para suelo ZMBSZ0001
ZASB9R201 E Fijacién en pared ZMBSZ0002
Recto, PUR ZAS89R501 5m t---—-a Juegos de muting
ZAS89R601 10m !
ZAS89R202 2m H .
Acodado, PUR ZASBIR502 5m ! Ll GUEEEE M E00]
ZAS89R602 ! Muting lineal de 2 sensores ~ Z2MG002
i Muting lineal de 4 sensores ~ Z2MG003
Recto, PUR BG88SG88V2-2M :
r-----8 Relé de seguridad
E SR4B3B01S
a Médulo basico SR4D3B01S
SG4-00VA000R2
Mddulo de ampliacién SR4E4D01S
5 : [~
' “ : \ 1 9
Accesorios suplementarios & Recambios o Software
Ayuda de alineacion 298G001 Pantallas protectoras 20030 DNNFO005 (wTeach2)
laser 209G001 para la columna protec- 50031 DNNF019 (herramienta 10-Link)
; - tora 0032
Indicador LED 799G015 ZEMG003
Caja de conexién ZFBB001 ” ZEMGO004 Clave
220G001 Vara de comprobacion ZEMG009
- Z2UG002 ZEMGO10  pccesorios necesarios —
Espejo deflector Z2UG003 Sistema de sensores G . .
ZoUG004 muting ZMZG001 Accesorios opcionales o----a
Tarjeta Micro SD ZNNGO013 Sistema de reflectores ZMZG002 Incluidos en el volumen de suministro *
Conexién en T ZC7G001 muting
Angulo de montaje ZMZG003
Soporte para cables ZMZG004
Brazo para muting ZMZG005
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4.9 Productos accesorios
4.9.1 Elementos de montaje

ZEFX001 Plastico PA * Montaje en los extremos (superior/inferior)
(alcance de la del EPES
entrega)
ZEFX002 Plastico PA * Montaje en los extremos (superior/inferior)
del EPES
* Instalacién en una columna de seguridad
Z28Sxxx
ZEFX003 Acero inoxidable * Montaje en el perfil lateral del EPES
* Instalacién en una columna de seguridad
=~ Z2SSxxx
ZEMXO001 Acero inoxidable * Montaje en el perfil lateral del EPES

4.9.2 Lineas de conexion

S74
[ 89 |
2m ZAS89R202
5m ZAS89R502
Receptor
10m ZAS89R602
20m -

.,

ZAS89R201
ZAS89R501
ZAS89R601
ZAS89R701

26
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Emisor

wenglor

v,

ZAS35R501

ZC4L001

TS

S35W-3M

Emisor

S35W-5M

v,

S35G-5M

4.9.3 Cables de conexion

Receptor 2m
(alimentacion en cascada) PUR BG88SGEsV2-2M

Barrera de luz de seguridad multihaz



4.9.4 Relés de seguridad

Numero de pedido | Uso
SG4-00VAOO0R2 Médulo bésico

SR4B3B01S Modulo basico
SR4D3B01S Médulo bésico con retardo del tiempo de desconexion
SR4E4D01S Maédulo de ampliacion

4.9.5 Espejos deflectores

Las posibles aplicaciones pueden ampliarse de forma significativa empleando un espejo deflector.
El espejo deflector wenglor puede, por tanto, asegurar la zona de peligro desde varios lados mediante un
solo EPES.

NOTA:
. El alcance del EPES se reduce aproximadamente en un 10 % por cada espejo utilizado.
Numero de pedido | Longitud del Material de la Montaje
espejo carcasa
Espejo deflector
Z2UGO001 80 mm Aluminio BEF-SET-33, ZEMX001, ZEMX002
Z2UG002 750 mm Aluminio BEF-SET-33, ZEMX001, ZEMX002
Z2UG003 1350 mm Aluminio BEF-SET-33, ZEMX001, ZEMX002
Z2UG004 1900 mm Aluminio BEF-SET-33, ZEMX001, ZEMX002
Columna de proteccion con espejo deflector
Z25U001 1252 mm Aluminio ZMBSZ001, ZMBSZ002
Z25U002 1703 mm Aluminio ZMBSZ001, ZMBSZ002
Z2SU003 1830 mm Aluminio ZMBSZ001, ZMBSZ002
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Ejemplo de aplicacion

®—

1 Emisor
2 Receptor
3 Columna de proteccion con espejo deflector Z2S5U00x

|

wenglor

Barrera de luz de seguridad multihaz
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4.9.6 Columnas de seguridad

* La columna de seguridad hace posible el uso del EPES en entornos exigentes, y los protege frente a
dafos mecénicos.

* Los brazos muting Z2MGxxx (consulte Seccidn 4.9.9, pagina 32) también pueden montarse en las co-
lumnas de seguridad.

* Es posible un montaje para suelo o pared dependiendo del montaje empleado.

Z2SS001 1252 mm Aluminio Policarbonato
2255002 1703 mm Aluminio Policarbonato
Z2SS003 2153 mm Aluminio Policarbonato
Z2SMO001 1252 mm Aluminio -
Z2SM002 1703 mm Aluminio -
Z2SMO003 2153 mm Aluminio -
ZMBSZ001 Montaje para suelo | Aluminio -
ZMBSZ002 Fijacion en pared Acero inoxidable -
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4.9.7 Maestro 10-Link

Numero de pedido | Interfaz

EFBLOO1 uUSB

EFBL003 USB

EPOLOO1 ProfiNet, Ethernet/IP
ZAI72ANO1 Profibus

4.9.8 Conector en T ZC7G001 (senal 10-Link)

La conexién del conector en T al receptor y la conexion de un maestro |0-Link EFBL003
permite el uso de la conexién 10-Link del dispositivo. Esto garantizara la conexién de la sefal 10-Link y per-
mitira el uso del software wTeach2.

Conexioén con PC:

@

M12x1;
4 pines

24V DC

® Receptor SEFG / SEFB (IO-Link Device)

® Cable conector ZC7G001

® 10-Link Master EFBL003

@ PC con puerto USB

® Fuente de alimentacién para I0-Link Master
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4.9.9 Brazo muting

* Los juegos de muting wenglor permiten una rapida puesta en marcha de las soluciones de muting.

* El juego contiene todos los componentes necesarios, premontados en brazos muting, para la implementa-
cién de soluciones muting estandar.

* Los sensores retro-réflex P1KL020 se usan como sensores muting, junto con el espejo RE6040BA.

 Se incluyen la tecnologia de conexién y de montaje en las cantidades necesarias.

Estan disponibles los siguientes juegos de muting:

* Z2MGO0O01: Muting cruzado (2 sensores)

* Z2MG002: Muting lineal de 2 sensores (2 sensores)
* Z2MGO003: Muting lineal de 4 sensores (4 sensores)

Z2MG001

Z2MG002
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Encontrard mas informacion sobre los juegos de muting en las instrucciones de uso.
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4.9.10 Caja de conexion muting ZFBB001

La caja de conexion muting ZFBB001 se conecta a la conexion adicional del EPES. Se pueden implementar
las siguientes funciones con la consiguiente parametrizacién relevante del EPES:
 Confirmacién del rearme manual y la anulacién (conexién de un botén)
* Alimentacién en cascada (el muting de 2 sensores y la alimentacién en cascada son posibles al mismo
tiempo)

* Muting de 4 sensores
» Parada de la cinta
* Muting activado

uerto 1

Puerto 3
Puerto 5
. ‘
2 ).

* Muting de 2 sensores
* Muting completo activado

Puerto Conexion Uso

1 M12x1, 5 pines MS3, parada de la cinta/muting completo activado
2 M12x1, 5 pines MS1

3 M12x1, 5 pines MS4, muting activado

4 M12x1, 5 pines MS2

) M12x1, 8 pines Alimentacion en cascada

6 M12x1, 5 pines RES, anulacién

Cable conector Cable 1m, M12x1, 8 pines Conexién con la conexiéon adicional del EPES
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E!] Socket 7
- 1 2 34 5 6 7 8 Socket 1 Socket 3 Socket 5
IIIIIII 12345 12345 12345678
1 o YYYYYOYYYYY  YYYYRYY
MS3/Bandstopp/FME” i 1 hd el |
0V DC hd
RES/Override
MS4/Muting Enable/Cascading
MS1
MS2
Case GND
) ¢ AI\I\AI\ ll\l\l\ll\l\ ll\l\l\ll\l\
an |ye|ye ye| ye[ ye] ye| ye 54321 54321 54321
2 A2 ﬁ Socket 2 Socket 4 Socket 6
*FME = Full Muting Enable
Encontrara més informacion en las instrucciones de uso del ZFBB0O01.
NOTA:
» Deben evitarse las conexiones cruzadas entre senales muting tendiendo los cables de
. forma protegida. Para obtener mas informacion, consulte la norma EN I1SO 13849-2, tabla
D.4.

» Todas las conexiones deben sellarse con cables o tapones ciegos (para conservar el
grado de proteccion IP).

4.9.11 Ayuda de alineacion laser Z98G001

Encontrard mas informacién en las instrucciones de uso del Z98G001.

4.9.12 Tiras de luz LED Z99G001

Encontrard mas informacién en las instrucciones de uso del Z99G001.

4.9.13 Tarjeta microSD

Puede utilizarse una tarjeta de memoria microSD para duplicar faciimente las configuraciones. La tarjeta
microSD puede utilizarse tal y como se describe en Seccién 5.2.5.6.1, pagina 80 .

4.9.14 Software de parametrizacién wTeach2
El software de wenglor wTeach2 puede usarse para parametrizar y monitorizar el estado del equipo de forma
sencilla.

La conexidn se realiza a través del maestro 10-Link EFBL003.

Encontrara mas informacion en las instrucciones de uso del DNNF0O05.
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5. Ingenieria de proyectos

Este capitulo incluye informacién importante para la integracion correcta del EPES en la maquina.

5.1 Ingenieria
5.1.1 Campo de proteccion

0]

S)

Distancia entre haces

Sfb / alcance

N

Iy

® = emisor

@ = receptor

Q= campo de proteccién

@ = haz

Sfb = anchura del campo de proteccién
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Campo de proteccion
El campo de proteccion es la zona del EPES donde se detecta un objeto (p. €]. una persona o un objeto)
segun la resolucién / nimero de haces.

Anchura del campo de proteccion
La anchura del campo de proteccion es la distancia entre el emisor y el receptor. La anchura del campo de
proteccion no debe modificarse durante el funcionamiento.

Distancia entre haces
Distancia entre cada uno de los haces de una - barrera de seguridad desde el centro de un haz hasta el
centro del siguiente.

Alcance
El alcance es la distancia mecanicamente aprovechable entre el emisor y el receptor. El uso de espejos
deflectores reduce el alcance.

5.1.2 Aseguramiento de la zona de peligro

La zona de peligro debe asegurarse Unicamente mediante el EPES, o a través del EPES en combinacién con
dispositivos adicionales de seguridad.

Debe evitarse que llegue hasta detras de los laterales, hasta la parte superior o hasta la parte inferior.

La zona de peligro solamente debe ser accesible a través del campo de proteccién del EPES.

Deben tenerse en cuenta todas las caracteristicas del campo de proteccién (consulte Seccién 5.1.1, pagina
36). Los valores exactos se encuentran detallados en los datos técnicos (consulte Seccion 4, pagina

15).

iPELIGRO!

iRiesgo de lesiones personales o danos en la propiedad en caso de incumplimiento!
A La funcién de seguridad del sistema esta desactivada.

Podrian producirse lesiones personales y dafos en el equipo.

* La zona de peligro debe asegurarse tal y como se describe en las instrucciones.
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5.1.3 Distancia de seguridad
5.1.3.1 Informacion general

La distancia de seguridad es la distancia minima entre el campo de proteccion de un EPES y la zona de

peligro.

Su labor es la de evitar que se alcance la zona de peligro antes de que se complete un movimiento peligro-

SsO.

De acuerdo con la norma ISO 13855, la distancia de seguridad se ve influenciada por los siguientes factores:

» Tiempo de parada de la maquina (tiempo que pasa desde la activacion del sensor hasta que se completa
el movimiento peligroso)

» Tiempo de respuesta del equipo de seguridad completo (EPES, maquina, evaluacion de seguridad poste-
rior)

* Velocidad de aproximacion

5.1.3.2 Calculo de la distancia de seguridad

@ La formula general para el célculo de la distancia de seguridad S es:

S=(KxT)+C obien S=Kx(t +t,+1t)+C

S [mm] Di§tancia de seguridad, medida desde la zona de peligro hasta el campo de protec-
cion

K [mm/s] Velocidad de aproximacion

C Distancia adicional dependiendo de la distancia entre haces / resolucién en mm

T [s] Tiempo de respuesta total (t, + t,)

T [s] Tiempo de respuesta total
T=( +t,+1)

t, [s] Tiempo de respuesta del EPES

t, [s] Tiempo de respuesta del interruptor de seguridad

t, [s] Tiempo de sobrecarrera de la maquina

Calculo de prueba:

Se debe utilizar un EPES con 3 haces y distancia entre haces de 400 mm (SEFB423) como proteccién. Se
deberé calcular la distancia de seguridad necesaria.

* Tiempo de respuesta del EPES t, = 15 ms
» Tiempo de sobrecarrera del interruptor de seguridad t, = 15ms
» Tiempo de sobrecarrera de la maquina t., = 300ms

Calculo de la distancia de seguridad

S =1600mm/s x (t, +t,+1) +C

S = 1600 mm/s x (0,015s + 0,015s + 0,3 s) + 850 mm
S =1378 mm
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Calculo de la distancia de seguridad de rebasamiento S,

Si es posible rebasar el campo de proteccién por encima o por debajo, debera calcularse la distancia de
seguridad S, (distancia de seguridad para acceder por encima del campo de proteccion).

@ Spo =KXxT+Cy

Swo Distancia de seguridad para acceder por encima del campo de proteccion
RO = Reach over (rebasamiento por encima)
K Velocidad de aproximacién con campo de proteccion vertical
K = 2000 mm/s
K = 1600 mm/s (si SRO > 500 mm)
T [s] Tiempo de respuesta total
T=( +t,+1)
t, [s] Tiempo de respuesta del EPES
t, [s] Tiempo de respuesta del interruptor de seguridad
t, [s] Tiempo de sobrecarrera de la maquina
C Margen para el acceso a través del estado del campo de proteccion

RO

Valor de conformidad con la tabla EN ISO 13855 (ver mas abajo)

*

/N

Cro

KxT

Sro

Figure 2: Relacion entre C., y S_

a [mm] = altura de la zona de peligro
b [mm] = altura del borde superior del campo de proteccion
H [mm] = altura de referencia, altura del campo de proteccién por encima del suelo
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2600 0 0 0 0
2500 400 400 350 300
2400 550 550 550 500
2200 800 750 750 700
2000 950 950 850 850
1800 1100 1100 950 950
de0 [ wmeo [ w0 w0 [ weo |
1400 1200 1200 1100 1000
1200 1200 1200 1100 1000
1000 1200 1150 1050 950
800 1150 1050 950 800
600 1050 950 750 550
400 900 700 0
200 600 0 0
0 0 0 0

b [mm] Altura del borde superior del campo de proteccién

900

1000

1100

1200

De acuerdo con la norma EN ISO 13855, deben respetarse las siguientes alturas méaximas y minimas.

300 mm 300 /600 /900/1.200
400 mm 300/700/1.100
500 mm 400 /900

NOTA:

* Silos valores reales de a y b estan entre los valores de la tabla, debe seleccionarse el

siguiente valor més alto de esta.

* Un borde de seguridad superior por debajo de 900 mm no ofrece una proteccién adecua-

da frente al rodeo o la penetracion.

* Un borde de seguridad inferior por encima de 300 mm no ofrece una proteccién adecua-

da frente a la entrada a rastras.
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Procedimiento cuando se trabaja con la tabla (8.2.2):

wenglor

Necesario b S>C, a
Conocido a,S>C, a, b S$>Cg.b
En la columna izquierda, Seleccione el siguiente Seleccione el siguiente
1 busque la fila que con- valor més pequeno valor méas pequeno
. tenga el valor conocido deb de b
a
Busque, en la fila rele- Busque, en la columna En la columna relevante,
2 vante, la columna con el relevante, la fila con el busque la fila que con-
. siguiente valor mas alto siguiente valor mas alto tenga el siguiente valor
de C., dea mas bajo de C_
En el extremo inferior En el punto de intersec- En esta fila, vaya a la
de la columna, encon- cién entre la fila'y columna izquierda. Alli
3. trara la columna, encontrara encontrara el valor de a.
el valor relevante el
deb valor de C,

iPELIGRO!

iRiesgo de lesiones personales o danos en la propiedad en caso de incumplimiento
de las especificaciones del campo de proteccion!

La funciéon de seguridad del sistema esta desactivada.

Podrian producirse lesiones personales y danos en el equipo.

* iRespete las especificaciones del campo de proteccién!

A

Calculo de prueba:

Se debe utilizar un EPES con 3 haces y distancia entre haces de 400 mm (SEFB423) como proteccién. Se
deberé calcular la distancia de seguridad necesaria.

* Tiempo de respuesta del EPES t1 =15ms

» Tiempo de sobrecarrera del interruptor de seguridad t2=15ms

» Tiempo de sobrecarrera de la maquina t3 = 300 ms

* Altura de la zona de peligro a = 1600 mm
e Altura de referencia H = 300 mm

* Altura del campo de proteccion por encima del suelo b =1100 mm (SFH + H)
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Paso 1: Calculo de la distancia de seguridad

S =1600mm/s x (t, +t,+1) +C

S = 1600 mm/s x (0,015s + 0,015s + 0,3 s) + 850 mm

S =1378 mm

Paso 2: Determinacion de la distancia adicional C_.

* Encuentre la altura a en una tabla: - aqui: a = 1600 mm

* Encuentre la altura b en una tabla: - aqui: b = 1100 mm

* Obtenga el valor de C_ a partir del punto de interseccién de los dos ejes: ~> aqui: C,, = 1100 mm
Paso 3: Calculo de la distancia de seguridad S_, de rebasamiento

S =1600mm/s x (t, +1,+1t) + Cg

S = 1600 mm/s x (0,015s + 0,015s + 0,3 s) + 1100 mm
S = 1628 mm

5.1.4 Distancia minima respecto a superficies reflectantes

iPELIGRO!

iRiesgo de lesiones personales o danos en la propiedad con superficies reflectantes
n dentro del angulo de apertura entre el emisor y el receptor!

La funcion de seguridad del sistema esta desactivada.

Podrian producirse lesiones personales y dafos en el equipo.

» Debe respetarse la distancia minima (m) desde superficies reflectantes hasta el eje 6ptico.

@ m = tan o X distancia desde el emisor hasta el receptor
m = tan 2.5° x distancia desde el emisor hasta el receptor

A Zona de peligro

Emisor Receptor
e

La distancia minima desde superficies reflectantes debe calcularse dependiendo de la distancia entre el
emisor y el receptor con un angulo de apertura de +2.5°.
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Distancia entre el emisor y | Distancia minima m SEFB
el receptor [m] [mm] £2500,
€
0,25...3,0 131 2000 /
4 175 //
5 218 1500 //
10 437 1000] /,
15 655 500 '/
20 873
30 1310 RS A S
40 1746 Sfb/m
S0 2183 m/mm = distancia minima [mm]
Sfb/m = distancia desde el emisor hasta el recep-
tor [m]
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5.2 Funciones

Esta seccién contiene informacién importante sobre las funciones del EPES y su uso.

5.2.1 Vision general de las funciones

Podréa encontrar descripciones detalladas de cada una de las funciones en las siguientes secciones.

Modo de funcionamiento de seguridad / reinicio auto- Seccion 5.2.3.1 X X
matico
Rearme manual (RES) Seccion 5.2.3.2 X X
Control de los contactores (EDM) Seccion 5.2.3.3 X X
Codificacion de haces Seccién 5.2.3.4 X X
Alimentacion en cascada Seccion 5.2.3.6 X X
Conmutacion del alcance Seccion 5.2.3.6.4 | X X
Muting cruzado Seccién 5.2.4.3 X —
Muting lineal de 2 sensores Seccion 5.2.4.4 X —
Muting lineal de 4 sensores (monitorizacion de secuen- | Seccion 5.2.4.5 X —
cias)
Muting lineal de 4 sensores (monitorizacion de tiempos) | Seccion 5.2.4.6 X —
Duracion ajustable del muting Seccion 5.2.4.7.2 | X —
Senal de parada de la cinta Seccion 5.2.4.7.3 | X —
Muting activado Seccion 5.2.4.7.4 | X —
Ajuste de la direccion Secciéon 5.2.4.7.5 | X —
Finalizaciéon del muting mediante eliminacién de EPES Seccién 5.2.4.7.6 | X —
Muting parcial Seccion 5.2.4.7.7 | X —
Muting completo activado Seccion 5.2.4.7.8 | X —
Supresion de brechas Seccion 5.2.4.7.9 | X —
Anulacién Seccion X —
52.4.7.10

Ajuste de pantalla (visualizador de segmentos) Seccion 5.2.5.2 X —

Salida de sefal Seccién 5.2.5.3 X X

Luz indicadora integrada Seccién 5.2.5.4 X —

Ayuda de alineacion (intensidad de la sefal) Seccion 5.2.5.5 X —

Tarjeta de memoria microSD Seccién 5.2.5.6 X —
Proteccién mediante contrasena Seccion 5.2.5.7 X X (I0-Link)
Interfaz 10-Link 1.1 Seccion 5.2.5.8 X X

X = funcién incluida
— = funcién no incluida
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5.2.2 Funciones combinables

Modo de funcionamiento de seguridad /
reinicio automatico

wenglor

Desactivacion de la puesta en marcha y
rearme manual

Control del contactor

Codificacién de haces

Alimentacién en cascada

Muting (completo)

Muting parcial

O]

O

Maxima resoluciéon

| BEEREEEE BN BN |

B Permitido O No permitido

®© Muting de 2 sensores: combinable

Muting de 4 sensores: no combinable
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5.2.3 Funciones operativas
5.2.3.1 Modo de funcionamiento de seguridad (reinicio automatico)

En este modo de funcionamiento, las salidas de conmutacion estaran desactivadas cuando se entre en el
campo de proteccion. Las salidas de conmutacion se activan automaticamente una vez finaliza la interrup-
cién del campo de proteccion.

Debe realizarse una comprobacién para determinar si el modo de funcionamiento de seguridad esta permiti-
do para la aplicacion.

iADVERTENCIA!
* La desactivacion de la puesta en marcha y el rearme manual son necesarios para prote-
A ger el acceso.
* Solamente estara permitido operar el EPES con reinicio automatico en casos excepciona-
les y en condiciones especificas.

Tenga en cuenta que:

El modo de funcionamiento de seguridad est& parametrizado en el receptor.

Si el rearme manual (RES) esta desactivado, el modo de funcionamiento de seguridad se activara
de forma automatica.

5.2.3.2 Desactivacion de la puesta en marcha y rearme manual (RES)

» Una vez se ha penetrado en el campo de proteccion, este modo de funcionamiento evita que la maquina
se reinicie automaticamente garantizando que los OSSD permanezcan apagados.

* Este estado se conserva incluso cuando la fuente de alimentacién se vuelve a apagar (p. €j. tras un corte
eléctrico).

* Los OSSD no volveran a habilitarse hasta que se pulse una tecla de confirmacion.

NOTA:
* La tecla de confirmacién debe estar situada fuera de la zona de peligro.
* Desde la ubicacion de la tecla de confirmacién, el operario debera tener una vision clara
. de la zona de peligro para garantizar un reinicio seguro.
* Dependiendo de la configuracion del EPES, la maquina puede llevar a cabo un rearme
manual (evita el arranque tras un error por penetracion en el campo de proteccion) o un
rearme manual (evita el arranque tras un encendido).

iPELIGRO!

iRiesgo de lesiones mortales debido a un arranque involuntario y a un reinicio!

 Es importante garantizar que la tecla de confirmacién no pueda accionarse desde el

n interior de la zona de peligro.

» Asegurese de que no haya nadie en la zona de peligro antes de accionar la desactivacion
de la puesta en marcha y el rearme manual.

» El EPES no puede comprobar si el control de la maquina cuenta con desactivacion de la
puesta en marcha y rearme manual.

46 Ingenieria de proyectos



wenglor

Tenga en cuenta que:

* El rearme manual (RES) se parametriza en el receptor.

* Activelo a través de la secuencia de senales (RES input) 0 > 1 >0

* La senal 1 debe durar entre 0,1s ...4 s.

* Si el rearme manual (RES) esté desactivado, el modo de funcionamiento de seguridad / reinicio
automatico se activara de forma automatica.

5.2.3.3 Control de los contactores (EDM)

* El control de los contactores lleva a cabo una monitorizacién dindmica de la capacidad de conmutacion de
los contactos NC conectados externamente.

» Después de cada proceso de encendido y apagado de los OSSD, la sefal de retorno debera tener el mis-
mo estado de conmutacién dentro del tiempo especificado.

« Esto permite detectar averias en los contactores (p. €j. en la soldadura de los contactos).

* El control del contactor (RES) se parametriza en el receptor.

* Silos contactores conectados no conmutan al cabo del tiempo esperado, el EPES conmutara al
estado seguro (OSSD OFF, ERROR).

* El control del contactor solo funciona de forma orientada a la seguridad si este tiene contactos de
apertura forzosa.

5.2.3.4 Codificacion de haces

* Para evitar la interferencia mutua, es importante asegurarse de que, en sistemas que estén muy préximos
entre si, a un receptor solamente le llegue la luz del correspondiente emisor.

* Si esto no puede evitarse mediante el apantallado mecanico o mediante la instalacién (consulte «7.1 Colo-
cacion del EPES» en la pagina 85), puede resultar de ayuda la codificacion de haces.

* Si se parametriza la codificacion de haces en el emisor y el receptor, el receptor puede diferenciar general-
mente entre los haces destinados a él y los haces externos.

X

Receptor

Emisor

Receptor

Emisor
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Tenga en cuenta que:

* El receptor solamente detecta haces que correspondan a su cédigo.

* El primer y el Ultimo haz del campo de proteccion actiian como haces de sincronizacién. Un haz de sincro-
nizacion es suficiente para que el receptor asigne la codificaciéon y sincronice el emisor y el receptor.

* La codificacion de haces esté parametrizada en el emisor y el receptor.
* Puede elegirse entre codificacion ACTIVADA (ON) o codificacion DESACTIVADA (OFF).

* El ajuste de los emisores y receptores emparejados debe ser idéntico (ambas codificaciones
deberan estar en estado ON o bien ambas en estado OFF).

5.2.3.5 Alcance

* El alcance es la distancia mecanicamente aprovechable entre el emisor y el receptor.

 Con el fin de evitar un posible sobreviraje debido a cortas distancias de trabajo, y para limitar el angulo de
apertura, debera ser posible ajustar el alcance.

* El ajuste se realiza en el emisor.

iPELIGRO!

« El alcance debe ajustarse de modo que se adecue a la anchura del campo de proteccion
durante la aplicacién para descartar averias en el EPES.
» Un alcance mal ajustado supondréa un riesgo para las personas o para la maquina.

Alcance Alto (estado de entrega) Bajo
50 m 13...50m 0,5...15m
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5.2.3.6 Alimentacion en cascada

» Los EPES pueden conectarse de manera que todos controlen una sola salida de seguridad con el fin de
monitorizar varios campos de protecciéon simultaneamente.

* El hecho de que los campos de proteccion de varios EPES controlen una salida de seguridad compartida
simplifica la conexién con el control de la maquina.

* Varios EPES con alimentacion en cascada ofrecen las mismas caracteristicas de rendimiento que un solo
EPES.

* La alimentacion en cascada puede emplearse para asegurar zonas adyacentes de peligro (p. ej. protec-
cién frente al paso por el lateral)

Emisor 1y receptor 1 = maestro

Emisor 2 y receptor 2 = esclavo

24V CC
F-PLC

Tenga en cuenta que:

* La alimentacion en cascada se parametriza en el receptor.

* Los términos «Maestro» y «Esclavo» se utilizan para diferenciar los componentes:
— Maestro: componente con conexién directa con el control de la maquina.
— Esclavo: componentes con conexion con el maestro.

* Todos los dispositivos SEFB pueden adoptar el papel de maestro o de esclavo.

Condiciones:

* No se pueden alimentar en cascada mas de 3 sensores juntos.

 El tiempo de respuesta se amplia por medio del tiempo de respuesta del receptor situado delante
con cada receptor situado detras (consulte el ejemplo a continuacién).

* Si existe la posibilidad de que se produzca interferencia entre los recorridos de los haces, deberan codifi-
carse los sensores (consulte «5.2.3.4 Codificacion de haces» en la pagina 47).

* Los ajustes individuales de un EPES solamente se aplicaran al sistema relevante. Sin embargo, el apagado
de un EPES siempre repercutira en la salida de seguridad compartida.

* Los tipos de funcion control del contactor y rearme manual solamente pueden parametrizarse en el
maestro.
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Ejemplo de determinacion del tiempo de respuesta:

* Alimentacién en cascada de 2x SEFB424

* Tiempo de respuestat,, = 15ms
* Tiempo de respuestat .= 15ms
* Tiempo de reaccion t ., . =t ycco + ecumo = 15 MS + 15 ms
* Tiempo de respuestat,, = 30ms

5.2.3.6.1 Alimentacién en cascada mediante conexion adicional del EPES

Se pueden alimentar en cascada varios sensores SEFB facilmente a través de la conexion adicional del
receptor.

Se requiere la siguiente configuracion:

* El receptor MAESTRO se conecta al control de la maquina mediante la conexion del sistema.

* El receptor MAESTRO se conecta a la conexion del sistema del receptor ESCLAVO a través de la cone-
xién adicional (cable conector M12, 8 pines).

» Todos los emisores de la alimentacion en cascada deben conectarse por separado a la fuente de alimenta-
cién (cable de conexién M12, 4/5 pines).

Para obtener méas detalles sobre la conexién eléctrica, consulte «16.2.3 Ejemplos de conexiones: Alimenta-
cién en cascada» en la pagina 162.

5.2.3.6.2 Alimentacion en cascada mediante caja de conexién muting ZFBB001

Si el muting y la alimentacién en cascada deben producirse simultaneamente, ello podra lograrse facilmente
a través de la caja de conexion ZFBB0O1.

Se requiere la siguiente configuracion:

* El receptor MAESTRO se conecta al control de la maquina mediante la conexion del sistema.

* El receptor MAESTRO se conecta a la caja de conexion ZFBB001 a través de la conexién adicional.

* El receptor ESCLAVO se conecta al puerto 5 de la caja de conexién a través de la conexion del sistema
con un cable conector M12 de 8 pines.

» Todos los emisores de la alimentacion en cascada deben conectarse por separado a la fuente de alimenta-
cién (cable de conexién M12, 4/5 pines).

Para obtener méas detalles sobre la conexién eléctrica, consulte «16.2.3 Ejemplos de conexiones: Alimenta-
cién en cascada» en la pagina 162.
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5.2.3.6.3 Alimentacion en cascada de otros sensores de seguridad con salidas OSSD

iADVERTENCIA!
* No se permiten los sensores de seguridad para alimentacion en cascada con salidas
A 0SSD.
« Si se utilizan dichos sensores, unas senales incorrectas podrian anular la funcién de
seguridad.

5.2.3.6.4 Alimentacion en cascada de componentes de seguridad basados en contactos

iADVERTENCIA!
* Los circuitos de seguridad basados en contactos (p. ej. interruptores de parada de emer-
gencia o interruptores de puertas mecéanicas) no podran alimentarse en cascada con el
A EPES.
« Si se utilizan dichos sensores, unas sefnales incorrectas podrian anular la funcién de
seguridad.
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5.2.4 Muting

Muting es una funcién que deriva de forma segura el EPES de forma que los objetos pueden moverse por el
campo de proteccion sin que los OSSD se desconecten.

El ciclo de muting se activa en cuanto los sensores responsables detectan un objeto. Por tanto, a la hora

de colocarlos es muy importante asegurarse de que el ciclo de muting no pueda ser accionado por una
persona.

Podemos diferenciar entre muting lineal y muting cruzado. Con una disposicion lineal, varios sensores se
colocan uno detras del otro. En el muting cruzado, dos sensores muting estan dispuestos de manera que
sus haces se cruzan.

Se necesitan sefales adicionales, por ejemplo sensores muting o un PLC, para activar la funcién del muting.
Esto significa que el EPES puede comprobar que el muting se produzca correctamente y garantizar que una
persona que entre en la zona de peligro sea detectada de forma fiable.
Los requisitos basicos para iniciar una secuencia de muting valida son:

* OSSD en estado ON (campo de proteccion del EPES libre)
* Sensores muting en estado OFF (no se detecta ninguin objeto)

—/ v
MS2 BWS//MS1//

1El objeto sobre el que se realiza el
direccion a la zona de peligro.
> |
Campo de proteccion: libre
MS: libre (senal 0)
OSSD: activados
Muting: inactivo 1
/ Zona de peligro P

MS2 BWS/ MS1
2El objeto sobre el que se realiza el
los sensores muting
Campo de proteccion: libre
MS: activado (senal 1)
OSSD: activados

Muting: activo

Proceso general de muting

¥ o
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3El objeto sobre el que se realiza el muting se mueve a través del campo/d ot}cc/o/
Campo de proteccioén: interrumpido M82 BWS MS1
MS: activado (senal 1)

OSSD: activados
Muting: activo

Zona de peligro

G2

—

4El objeto sobre el que se realiza el muting se mueve grga BWS7 MS1

zona de peligro y libera el EPES ‘\ 0 |

y el MS.

Campo de proteccion: libre

MS: libre (senal 0)

OSSD: activados

Muting: inactivo /
Vo

Zona de peligro

///Z////J

iPELIGRO!

» El muting debe ser accionado por al menos dos senales independientes.

* El uso de senales controladas por software (p. ej. PLC) esta permitido si al menos una
senal proviene de otra fuente (p.ej. de un sensor).

NOTA:
 Para que la puesta en marcha se produzca de forma fécil, wenglor ofrece juegos de
. muting (Z2MGxxx) que pueden montarse directamente en el EPES o en la columnas de

seguridad Z2SSxxx.
* En la norma IEC 62046 encontrara mas detalles al respecto.
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5.2.4.1 Senales de muting

Las senales de muting sirven para

 Detectar el material (objeto) que se debe transportar

* Reenviar la sefal de deteccion al EPES para activar el muting
* Detectar la retirada del objeto

* Reenviar la senal libre al EPES para desactivar el muting

Las senales de muting pueden generarse, por ejemplo, mediante:
» Sensores opticos, p,€j.:
— Sensores retro-réflex
— Sensores de barrera
— Sensores réflex
» Sensores inductivos
» Senales procedentes del software (p. ej. control)

NOTA:

» Cuando se utiliza una caja de conexién ZFBBO001, la salida del sensor muting debe estar
en el pin 4.

» Tenga en cuenta las siguientes caracteristicas de conmutacion cuando utilice sensores
Opticos:
— Sensor de barrera: conmutador en oscuridad (normalmente cerrado) (PNP NC)
— Sensor réflex: conectable en claridad (contacto de trabajo) (PNP NO)
— Sensor retro-réflex: conmutador en oscuridad (normalmente cerrado) (PNP NC)

iPELIGRO!

* No debe conectarse una senal de muting a multiples entradas. Cada sefal debe asignar-
se exclusivamente a una entrada.

* El usuario debera tomar las medidas necesarias (consulte la norma EN ISO 13849-2, Tab.
D.4) para evitar la conexién cruzada entre sefnales de muting.

iPELIGRO!

* Ala hora de montar el MS, asegurese de que el EPES pueda seguir detectando a las
personas y de que no puedan iniciar o llevar a cabo una secuencia de muting valida.

* A la hora de calcular la distancia minima se debera utilizar la formula listada para los tipos
validos de muting.

> B P

iATENCION!

A la hora de montar el MS, asegurese de que el material se detecte correctamente. No debe
detectarse el medio real de transporte (p. €j. un palé).

NOTA:

» EI MS adecuado debe seleccionarse dependiendo de las propiedades del material que se
vaya a detectar. En el caso de objetos metalicos, por ejemplo, es recomendable el uso de
sensores inductivos.

* Debe llevarse a cabo una correcta parametrizacién dependiendo del sensor empleado.
En el caso de sensores réflex con supresion de fondo, por ejemplo, el sensor debe confi-
gurarse de manera que el objeto se detecte a una distancia del campo de proteccion del
EPES adecuada, siendo suprimidas las distancias superiores.

54
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5.2.4.2 Visualizacion del muting

* Los receptores llevan integrados unos tapones iluminados (consulte «5.2.5.4 Luz indicadora integrada» en
la pagina 78) que indican el estado del muting.

* Una luz blanca continua indica una secuencia de muting activa.

» También es posible conectar una luz de muting externa en las salida de sefal.

5.2.4.3 Muting cruzado

El muting cruzado permite transportar objetos al interior o al exterior de la zona de peligro.
Por ese motivo, se colocan dos sensores muting de manera que sus haces se crucen. El punto de intersec-
cion esta situado dentro de la zona de peligro.

Las distancias a y b representan las distancias entre el objeto sobre el que se realiza el muting y una salva-
guarda de separacion (valla). Deben designarse de tal manera que nadie pueda entrar en la zona de peligro
inadvertidamente mientras la sefal de muting esté pasando a través del EPES.

En la Figure 3 se muestra una ejemplo de disposicion de sensores retro-réflex.

En cuanto se activan los sensores muting MS1 y MS2, la funcién del muting esta activa. La secuencia de
activacion de los sensores no es relevante en este caso. MS1 y MS2 deben activarse mediante un objeto en
un periodo de 4 s. También pueden conmutarse simultaneamente.

- =

Bws
a Msz\\ | 4

Figure 3: Disposicién del muting cruzado con sensores retro-réflex
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Calculo de la distancia minima

@ d>v X (.t

d [m] Distancia minima entre los puntos de deteccion del MS y el campo de proteccion
del EPES (consulte Figure 3)

v [m/s] Velocidad del material sobre la cinta transportadora

S Tiempo de procesado de las senales de muting
Es el tiempo necesario para que el EPES procese todas las sefiales de muting.
Podra encontrar su valor en los datos técnicos (section 4.1, page 15) .

tys [S] Tiempo de respuesta del MS

IATENCION!

« El valor de la distancia calculado no se refiere al punto de interseccién entre MS1 y MS2,
sino al punto de deteccién del sensor en el objeto.

* La distancia al punto de interseccién del MS desde el campo de proteccién del EPES
deberé ser inferior a 200 mm, y debera estar dentro de la zona de peligro. Debe ser lo

L i \ mas pequena posible.

« Para evitar su modificacion con los pies, el punto de interseccion del MS debera estar a

una altura igual o superior a la del haz mas bajo del EPES.

* MS1y MS2 deberan montarse a diferentes alturas siempre que sea posible para hacer
mas dificil su manipulacién.

Ejemplo:
m
* Velocidad de la cinta v=0,5%
* Tiempo de procesado de las senales de muting t ... = 95 ms
* Tiempo de respuesta MS tys=1ms

m
@ d>V X (tpestt,e) = 0,5 S X (0,095+0,001)s = 0,048 m

La distancia minima a los dos puntos de deteccion del objeto desde el campo de proteccion del EPES es
de 48 mm. Dependiendo de la anchura del objeto sobre el que se realiza el muting, los dos sensores deben
colocarse bajo las siguientes condiciones:

* MS1 y MS2 detectan el objeto a una distancia minima de d = 48 mm

* El punto de interseccion de MS1 y MS2 estard situado tan cerca como sea posible del campo de protec-
cion del EPES, pero no mas alejado de 200 mm.
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Secuencia de muting valida:

Accion Comentarios
1. Inicio del muting MS1 y MS2 estén activados Ambos sensores deben ser activados
dentro de un intervalo de tiempo de 4
segundos
2. Muting activo MS1 y MS2, penetracion en el campo | El campo de proteccion se interrumpe, los
de proteccion OSSD permanecen en estado ON.
3. Finalizacion del MS1 y MS2 estan inactivos o se ha
muting alcanzado la méxima duracién del
muting

Trayectoria de la senal
MS1 !
0
I
MS2 o |
0
Muting 1 : I
actvo o'
I
Penetracion 1 | —\
I

|

en el SF 0 :
I .
<4s

Figure 4: Trayectoria de la sefal durante el muting cruzado

NOTA:
* Puede aumentarse auin mas la seguridad colocando el MS a diferentes alturas, ya que en
este caso sus campos de visién no se cruzaran.
. « Sila funcién «Finalizacion del muting mediante eliminacion de EPES» esta activada, la
secuencia del muting finalizara en cuanto el campo de proteccién vuelva a estar libre.
* La funcion «Supresion de brechas» puede aumentar la disponibilidad del sistema acep-
tando interrupciones de la sefal de < 250 ms en los sensores muting.
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5.2.4.4 Muting lineal de 2 sensores

El muting lineal de 2 sensores permite mover un objeto fuera de la zona de peligro. Ambos sensores MS
estan situados dentro de la zona de peligro, por lo que no es posible activar el muting desde fuera de ella.

El muting esté activo en cuanto se activan MS1 y MS2. Se debe activar primero MS1, y a continuacién MS2,
en los siguientes 4 segundos. Se debe respetar el orden.

Las distancias a y b representan las distancias entre el objeto sobre el que se realiza el muting y una salva-
guarda de separacion (valla). Deben designarse de tal manera que nadie pueda entrar en la zona de peligro
inadvertidamente mientras la sefal de muting esté pasando a través del EPES.

En la siguiente figura se muestra un ejemplo de disposicién de los sensores.

%

|
|
I
I
I
I
|
|
I
I
|
i
L

-

T
b @ / MS2 MS1 %
aJ M Zona de peligro /
VT Z A
rod, o d,
:<—>‘<—>‘
Figure 5: Disposicién de un muting lineal de 2 sensores
Calculo de la distancia minima
@ dw 2V X (tEPES+tMS)
d, [m] Distancia minima entre MS2 y el campo de proteccion del EPES (consulte Figure 5)
d, [m] Distancia minima entre MS1 y MS2 (consulte Figure 5)
v [m/s] Velocidad del material sobre la cinta transportadora
tepes [S] Tiempo de procesado de las senales de muting

Es el tiempo necesario para que el EPES procese todas las senales de muting.
Podra encontrar su valor en los datos técnicos (section 4.1, page 15) .

tys [8] Tiempo de respuesta del MS
a,b Distancias
NOTA:
. Para ejecutar una secuencia de muting valida, el objeto debera tener al menos la longitud |

(conl=d, +d,).

58 Ingenieria de proyectos



wenglor

Ejemplo:

m
* Velocidad de la cinta v=05s

* Tiempo de procesado de las senales de muting t ... = 95 ms
* Tiempo de respuesta MS tys =11 ms

m
d,, >V X(t+t,)=0,5 5 x(0,095+0,001)s = 0,048 m

12 = EPES

La distancia minima entre los dos MS y la distancia desde el MS2 al campo de proteccién del EPES es
48 mm. Segun esto, el objeto sobre el que se realiza el muting debera tener una longitud minima de 96 mm.

Secuencia de muting valida:

Accion Comentarios
1. Inicio del muting MS1 se activa en primer lugar, y a Ambos sensores deben ser activados
continuacién MS2. dentro de un intervalo de tiempo de 4
segundos.
2. Muting activo MS1 y MS2 activos. El campo de proteccién se interrumpe, los
Penetracién en el campo de protec- OSSD permanecen en estado ON.

cion (el objeto sobre el que se realiza
el muting pasa a través del EPES).

3. Muting activo MS1 o MS2 estan inactivos. El muting permanece activo.

4. Finalizacion del MS1 o MS2 permanecen inactivos Dependiendo de qué estado se alcance en
muting durante méas de 4 segundos. primer lugar.

El campo de proteccion vuelve a estar
despejado.

Se alcanza la maxima duracién del
muting.

Trayectoria de la senal:
\ ! |
@@ @ @
I
1 T |
MS1 | X
0 : i
1 | | |
MS2 | !
0 | t
| [

Muting
activo

1

0
| |
Penetracion 1 | | |
en el SF 0 ! |
|
I

<4s <4s

Figure 6: Trayectoria de la senal con muting lineal de 2 sensores
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5.2.4.5 Muting lineal de 4 sensores con monitorizaciéon de secuencias

El muting lineal de 4 sensores con monitorizacion de secuencias permite mover un objeto fuera de la zona
de peligro. Dos MS se encuentran colocados en el interior, y dos estan situados fuera de la zona de peligro.

Las distancias a y b representan las distancias entre el objeto sobre el que se realiza el muting y una salva-
guarda de separacion (valla). Deben designarse de tal manera que nadie pueda entrar en la zona de peligro
inadvertidamente mientras el muting esté activado. La salvaguardia de separacion debera por tanto instalar-
se directamente detras del EPES para evitar el rodeo.

NOTA:

* El muting lineal de 4 sensores con monitorizacién de secuencias comprueba que la se-
cuencia de activacion de los MS sea correcta. MS1 o MS4 deberan activarse antes. MS2
o0 MS3 deberan activarse dependiendo del sensor al que se estén aproximando.

* La funcién «ajuste de la direccidn» puede usarse para restringir la direccion permisible de
transporte de un objeto a una determinada direccion.

» El muting lineal de 4 sensores con monitorizacion de secuencias no emplea monitoriza-

. cién del tiempo cuando se activa un MS individual. Una restriccion del tiempo solo sera
posible con una duracién méaxima del muting MMD.

* Si la funcion «Finalizacién del muting mediante eliminacion de EPES» esté activada, la
secuencia del muting finalizara en cuanto el campo de proteccién vuelva a estar libre.

* La funciéon «Supresion de brechas» puede aumentar la disponibilidad del sistema acep-
tando interrupciones de la senal menores de 250 ms en los MS.

* Debido a la ausencia de monitorizacion del tiempo, esta funcién solamente debera utili-
zarse si no hay ningun otro tipo de muting disponible adecuado.

Para una mejor comprension, el escenario del movimiento del material al interior de la zona de peligro se
describe a continuacién (Figure 7). Si el objeto debe transportarse fuera de la zona de peligro, debe sustituir-

se la designacion MS1 por MS4, MS2 por MS3, etc.
/ T

/

Figure 7: Disposicion del muting lineal de 4 sensores con monitorizacion de secuencias
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Calculo de la distancia minima

@ d1/2/3/4 2V X (tepesttyg)

d, [m] Distancia minima entre MS1 y MS2 (consulte figura 8)

d, [m] Distancia minima entre MS2 y el campo de proteccion del EPES (consulte figura
17)

d, [m] Distancia minima entre el campo de proteccion del EPES y MS3 (consulte figura
17)

d, [m] Distancia minima entre MS3 y MS4 (consulte figura 17)

d, [m] Magnitud del alcance del muting (consulte figura 17)

v [m/s] Velocidad del material sobre la cinta transportadora

o (S Tiempo de procesado de las sefales de muting
Es el tiempo necesario para que el EPES procese todas las senales de muting.
Podra encontrar su valor en los datos técnicos (section 4.1, page 15) .

tys [8] Tiempo de respuesta del MS

a,b Distancias

NOTA:
. « El objeto sobre el que se realiza el muting debe ser lo suficientemente largo como para
que los 4 MS se accionen al mismo tiempo durante la secuencia de muting. Este parame-

tro viene indicado por el valor d..

iATENCION!
* La distancia d, deberé ser de al menos 500 mm.
ﬁ * Para reducir el riesgo de accionamiento involuntario de los MS, las distancias d, y d,
deberan ser de al menos 250 mm.
* Con el fin de que resulte mas dificil rodear los dispositivos, las distancias d, y d, deberan
ser como max. 200 mm cada una.

Ejemplo: m

* Velocidad de la cinta v=05S%

* Tiempo de procesado de las senales de muting t .. = 95 ms
» Tiempo de respuesta MS tys=1ms

m
@ 0,502V X (tepes Htyg) = 0,5 5 X (0,095+0,001)s = 0,048 m

Partiendo de este célculo, cada MS debera montarse con una separacion de al menos 48 mm entre si. Sin

embargo, se aplicaran las siguientes distancias minimas debido a las restricciones anteriormente indicadas:
1250 mm

d1

d,: 48 mm

d,: 48 mm

d,: 250 mm

d,: 596 mm - El objeto sobre el que se realiza el muting debera tener una longitud minima de 596 mm.

Barrera de luz de seguridad multihaz 61



Secuencia de muting valida:

Accion Comentarios

1. Inicio del muting MS1 se activa en primer lugar, y a
continuacion MS2.

2. Muting activo MS1 y MS2 activos, penetracion en el | El campo de proteccion se interrumpe, los
campo de proteccion (el objeto sobre | OSSD permanecen en estado ON.

el que se realiza el muting se mueve a
través del EPES).

3. Muting activo MS1, MS2, penetracién en el campo El muting permanece activo.
de proteccién y MS3 activo.

4. Muting activo MS1, MS2, penetracién en el campo
de protecciéon, MS3 y MS4 activos.

5. Muting activo MS2, penetracion en el campo de MS1 ha pasado a estar inactivo.
proteccion, MS3 y MS4 activos.

6. Muting activo Penetracién en el campo de protec- MS2 ha pasado a estar inactivo.
cién, MS3 y MS4 activos.

7. Muting activo MS3 y MS4 activos. El campo de proteccion vuelve a estar

despejado.
8. Finalizacion del MS3 y MS4 estan inactivos o se ha
muting alcanzado la méxima duracién del

muting

Trayectoria de la senal

2 B @

MS4

1 — 1
MS1 8 o |
| | |
Ms2 | T l
| | |
MS3 I I
| |
|
]
| |

1

0

1

0
B s s s e s e
activo 0
Penetracion ;

en el SF

Figure 8: Trayectoria de la sefial para muting lineal de 4 sensores con monitorizaciéon de secuencias
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5.2.4.6 Muting lineal de 4 sensores con monitorizacion de tiempos

El muting lineal de 4 sensores con monitorizacion de secuencias permite transportar un objeto al interior o al
exterior de la zona de peligro. Dos MS se encuentran colocados en el interior, y dos estan situados fuera de
la zona de peligro.

Las distancias a y b representan las distancias entre el objeto sobre el que se realiza el muting y una salva-
guarda de separacion (valla). Deben designarse de tal manera que nadie pueda entrar en la zona de peligro
inadvertidamente mientras el muting esté activado. La salvaguardia basada en contactos debera por tanto
instalarse directamente detras del EPES para evitar el rodeo.

NOTA:

* El muting lineal de 4 sensores con monitorizacion de tiempos comprueba que la secuen-
cia de activacion de los MS y el tiempo sean correctos.

» Dependiendo de qué MS se active en primer lugar, los MS siguientes deberan activarse
durante los siguientes 4 s. (Transporte al interior de la zona de peligro: MS1 > MS2;

. transporte al exterior de la zona de peligro: MS4 > MS3)

* La funcion «ajuste de la direccion» también puede usarse para restringir la direccion
permisible de transporte de un objeto a una determinada direccion.

* Si la funcién «Finalizacion del muting mediante eliminaciéon de EPES» esté activada, la
secuencia del muting finalizara en cuanto el campo de proteccion vuelva a estar libre.

e La funciéon «Supresion de brechas» puede aumentar la disponibilidad del sistema acep-
tando interrupciones de la sefal menores de 250 ms en los MS.

Para una mejor comprension, el escenario del movimiento del material al interior de la zona de peligro se
describe a continuacién (consulte Figure 9). Si el objeto debe transportarse fuera de la zona de peligro, debe
sustituirse la designaciéon MS1 por MS4, MS2 por MS3, etc.

b MS1 MS2" \/ MS3 |MS4 //

| . . ‘x%‘/!/ J Zona de peligro )

(v e —
|
1
|
|
'

Figure 9: Disposicién del muting lineal de 4 sensores con monitorizacion de tiempos
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Calculo de la distancia minima

@ d1/2/3/4 2V X (tepesttyg)

d, [m] Distancia minima entre MS1 y MS2 (consulte Figure 9)
d, [m] Distancia minima entre MS2 y el campo de proteccion del EPES (consulte Figure 9)
d, [m] Distancia minima entre el campo de proteccién del EPES y MS3 (consulte Figure 9)
d, [m] Distancia minima entre MS3 y MS4 (consulte Figure 9)
d, [m] Magnitud del alcance del muting (consulte Figure 9)
v [m/s] Velocidad del material a través del campo de proteccion
o (S]] Tiempo de procesado de las senales de muting
Es el tiempo necesario para que el EPES procese todas las senales de muting. Podra
encontrar su valor en los datos técnicos (section 4.1, page 15) .
tys [S] Tiempo de respuesta del MS
a,b Distancias
NOTA:

La longitud del objeto transportado debe coincidir al menos con la distancia desde el pri-
mer MS hasta el dltimo. Este parametro viene indicado por el valor d..

A

iATENCION!

* La distancia d, deberéa ser de al menos 500 mm.

* Para reducir el riesgo de accionamiento involuntario de los sensores muting, las distan-
cias d, y d, deberan ser de al menos 250 mm. Las dos distancias no tienen por qué ser
idénticas.

* Con el fin de que resulte mas dificil rodear los dispositivos, las distancias d, y d, deberan
ser como max. 200 mm cada una.

* Los MS se deben colocar de manera que detecten el objeto y no el palé o la unidad de
transporte.

Ejemplo: .

* Velocidad de la cinta v=05Ts

» Tiempo de procesado de las sefales de muting t EPES = 95 ms
» Tiempo de respuesta MS tMS =1ms

m
@ 0,5 2V X (tpesttyg) = 0,5 S X (0,095+0,001)s = 0,048 m

Partiendo de este célculo, cada MS debera montarse con una separacién de al menos 40 mm entre si. Sin
embargo, se aplicaran las siguientes distancias minimas debido a las restricciones anteriormente indicadas:

1250 mm
148 mm
148 mm
1250 mm
: 596 mm

- El objeto sobre el que se realiza el muting debera tener una longitud minima de 596 mm.
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Secuencia de muting valida:

Accion Comentarios
1. Inicio del muting MS1 > MS2 estan activos Ambos sensores deben ser activados
dentro de un intervalo de tiempo de 4
segundos.
2. Muting activo MS1 > MS2 estan activos - penetra- | El campo de proteccién se interrumpe, los
cién en el campo de proteccion OSSD permanecen en estado ON.
3. Muting activo MS1 - MS2 > penetracién en el El muting permanece activo.
campo de proteccién—> MS3 activo
4. Muting activo MS1 = MS2 - penetracién en el MS3 y MS4 deben ser activados dentro de

campo de proteccion > MS3 > MS4 | un intervalo de tiempo de 4 segundos.
estan activos

5. Finalizacion del MS3 o MS4 estan inactivos o se ha
muting alcanzado la méaxima duracién del
muting.

Trayectoria de la sefal

MS1
MS2
MS3

MS4

Muting
activo

Penetracion 0

en el SF

@

I

o =~ o =

-

4 0 2~ O 2 O =

N - -
N
» - == - =

Figure 10: Trayectoria de la sefal del muting lineal de 4 sensores con monitorizacién de tiempos
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5.2.4.7 Funciones del muting
5.2.4.7.1 Funciones muting combinables

Entrada de senal y configuracion Configuracion de
parametros
o=
© X
- o S
I - 5
© o = (]
2z |2 £ s 58 |
EENC! c
s |8 |8 |83 85 (8 |Sw
[3) {e] © o O o = ® o ﬁ = N ©
© & k] c 8 |c8 |28 |=Fw|? <
2 |5 |5 [55 |58 (28 |E=ul58
© — = —
Tipos de muting MS1 |MS2 |MS3 |MS4 |< = o S8 |S8|X5 [fow|ad 5
Muting cruzado X X - - X X 0 0 X - X X
Muting lineal X X - - X X 0 0 X X* X
de 2 sensores
Muting lineal X X X X X - - X X X X
de 4 sensores con
monitorizacién de
secuencias
Muting lineal X X X X X - - - X X X X
de 4 sensores con
monitorizacién de
tiempos
X : Se puede utilizar una funcién adicional
0 ... Se puede utilizar una funcién adicional, pero no al mismo tiempo que las demas funciones senaladas
— : No se puede utilizar una funcién adicional
* : La funcién es activada automaticamente por el modo de funcionamiento
NOTA:
. Todas las funciones del muting estan parametrizadas en el receptor. La parametrizacion

puede realizarse a través del panel de control o de 10-Link.
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5.2.4.7.2 Duracion del muting

La maxima duracion de una secuencia de muting valida tiene un tiempo limitado con el fin de evitar cualquier
manipulacién.

Una vez ha expirado la duracién maxima del muting MMD (300 segundos u 8 horas, dependiendo de la
configuracién de los parametros), el muting termina automaticamente y la funcién de proteccién se vuelve a
activar.

Ms1 || } ]

0

1
MS2 0
Mutng + [

activo o ;
| . max.3005s/8h !

Figure 11: Duracion del muting utilizando muting cruzado como ejemplo
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5.2.4.7.3 Senal de parada de la cinta

La funcion parametrizable «sefal de parada de la cinta» permite una mayor disponibilidad del sistema para
aplicaciones en las que la cinta transportadora se detiene de forma operativa. La secuencia de muting se
detendra temporalmente.

Con este fin, si hay alguna senal activa en la entrada «sefnal de parada de la cinta», los temporizadores que
monitorizan el inicio y el mantenimiento de la secuencia de muting se pondran en pausa. Si la sefal cambia
a 0, la secuencia del muting continuard y los temporizadores seguiran contando.

Procedimiento para la interrupcién de la secuencia de muting

Condicion Comentario
1. | Secuencia de muting normal «Senal de parada de la La secuencia de muting se lleva a
cinta» en 0 cabo con normalidad
2. | La secuencia de muting «Senal de parada de la Los temporizadores que monitorizan
se interrumpe cinta» en 1 la secuencia de muting se interrumpen
3. | Secuencia de muting normal «Senal de parada de la Los temporizadores contintian contan-
cinta» en 0 do. La secuencia de muting contintia

Secuencia de la senal de muestra utilizando muting cruzado como ejemplo:

Senal de parada - 1 ! ;
de la cinta . -

MS1 ! |

o L]
N |
I B

MS2

1
0
Muting 1
activo 0

Seguridad durante la parada de la cinta:

Con el fin de que resulte mas dificil rodear el EPES con la funcién de parada de cinta activa, las siguientes

acciones haran que el muting se interrumpa:

* Cambios en el estado del campo de proteccion (penetracion = no penetracién o no penetracion - pene-
tracién) y

» Cambios en las senales de muting

Esto significa que el muting permanece activo durante la penetracion actual (p. ej. un palé interrumpe el
EPES), pero un cambio en el estado del campo de proteccién con la cinta en estado de parada hace que el
muting se interrumpa, ya que se interpreta que una persona esté intentando rodear el EPES.
3 s después de la senal de parada de la cinta, el EPES seguira monitorizando el MS.
NOTA:
 La duracién maxima de una senal de parada de una cinta activa es de 8 h. Al cabo de
este tiempo, la secuencia de muting continta de forma automatica.
. * La funciéon de parada de la cinta también debe configurarse en el EPES. De lo contrario,
la entrada «sefal de parada de la cinta» no sera tomada en cuenta.
* Para obtener informacion sobre los mensajes de estado, consulte la Seccion 13.3, pagina
147.
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5.2.4.7.4 Muting activado

La funcién «Muting activado» pretende ofrecer seguridad adicional al usuario cuando trabaje con muting.

Si la funcién esta activada durante la parametrizacion, se evaluard la entrada «Muting activado». El muting,
pues, podra estar habilitado o bloqueado con la ayuda de la sefal de Muting activado externa.

Si la entrada Muting activado esta activa, se inicia el muting con una secuencia de muting valida. Si la entra-
da Muting activado esta inactiva, la funcién del muting estara bloqueada, y no podra iniciarse.

Proceso de muestra para la activacion del muting

Condicién Comentario
1. | Activacion del La funcién se activa en la Requisito basico para el uso de la funcion
muting activada parametrizacion
2. | Muting inactivo La entrada «Muting acti- -

vado» es activada por una
sefal externa

3. | Muting inactivo La entrada «Muting activa- | —
do» esta activa y MS1 esta
activo
4. | Muting activo MS1 y MS2 estan activos La senal «Muting activado» solamente puede

desactivarse si el muting pasa a estar activo. A
partir de aqui, la entrada ya no se tiene en cuenta
durante el ciclo activo del muting.

La figura muestra una trayectoria de la sefal valida como ejemplo.

@)@)@

Entrada 1

Muting activo ¢ Q ‘
1

MS1 0 \

MS2 t ‘ ‘
0

Muting 1

activo 0 _

Figure 12: Trayectoria de la senal Muting completo activado

NOTA:
. Si la funcién «Muting activado» se activa en la parametrizacion, la entrada «Muting activado»
debe estar activa como muy tarde al iniciar una secuencia de muting valida.
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5.2.4.7.5 Ajuste de la direccion (solo para muting de 4 sensores)

Esta funcién aumenta la seguridad durante el muting especificando y comprobando la secuencia de la acti-
vacién y desactivacion de los MS. Si un objeto atraviesa el campo de proteccién en una direccion diferente a
la definida, no se iniciara el ciclo de muting.

Opciones de ajuste

Ajuste Condicion
Direccion A MS1 o MS2 se activan antes que MS3 o MS4.
Direccion B MS4 o MS3 se activan antes que MS2 o MS1.
Desactivado No se especifica direcciéon

NOTA:

* Esta funcion solamente es relevante para los tipos de muting donde es posible diferen-
ciar la direccion de transporte (consulte Seccion 5.2.4.5, pagina 60 y Seccion 5.2.4.6,

pagina 63).

. * Si la especificacion de la direccion esta desactivada, debera ejecutarse un ciclo completo
antes de que pueda iniciarse un ciclo de muting en la direccion contraria. Si se produce
un cambio en la direccién mientras se esta realizando un ciclo de muting, es probable
que se esté incumpliendo alguna de las condiciones relativas al tiempo o la secuencia. Si
se entra en el campo de proteccién durante este proceso, podrian apagarse los OSSD.

5.2.4.7.6 Finalizacion del muting mediante eliminacion del EPES

La funcion «Finalizacién del muting mediante eliminacion del EPES» permite que se desactive el muting en
cuanto un objeto haya sido transportado fuera del campo de proteccién del EPES. Esto reduce el tiempo de
muting y mejora la seguridad.

En la siguiente figura se muestra una secuencia de senales de muestra basada en muting cruzado.

MS1 ; ]
MS2 .
e o
activo 0

]

0

11
TT
Il
Il
L
Il
(N

S

Penetracion
en el SF

max. 500 ms
Figure 13: Trayectoria de la sefal Finalizaciéon del muting mediante eliminacién del EPES

NOTA:
* La finalizacién del muting antes de la eliminacién del EPES se realizara con un retardo de

. méax. 500 ms.
» Con muting lineal de 2 sensores, la funcién «Finalizacién del muting mediante eliminacion
del EPES» se activa de forma automatica. Puede parametrizarse con los demas tipos de
muting.
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5.2.4.7.7 Muting parcial

La funcion «Muting parcial» puede usarse para asegurar la zona de peligro de forma aiin mas eficaz. Segun
este enfoque, solamente una parte del EPES (p. ej. a la altura del objeto) esté oculta dentro de una secuen-
cia de muting valida, mientras que los otros haces de luz estan permanentemente activos y hacen que los
OSSD se apaguen en caso de interrupcion.

@ Area 1 j @

El haz esta exento de muting.
Este haz del EPES esta permanentemente activo
independientemente de la secuencia de muting.

® Area2

Esta area es relevante con respecto al muting.
Aqui, los haces del EPES se puentean dependiendo
de la secuencia de muting.

Figure 14: Muting parcial

NOTA:

* ElArea 2 (area de muting) puede programarse transportando un objeto al interior del
campo de proteccion y programando el nimero de haces ocultos.

* El Area 2 esta constituido por haces acumulados. En el muting, se activa el area entre el

. primer y el Ultimo haz definido.

* Si se entra en el Area 1 durante una secuencia de muting activa, el muting finalizara.

* Con la funcién adicional «<Muting completo activado» (section 5.2.4.7.8, page 72) puede
ampliarse el muting a todo el campo de proteccion. Esto significa que puede transportar-
se un objeto con una altura mayor a través del campo de proteccion.
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5.2.4.7.8 Muting completo activado

Para aquellas aplicaciones en las que la altura del objeto varia, el muting puede ampliarse a la atura de
seguridad total del EPES en momentos concretos con la funcion «Muting completo activado». Esta funcién
solamente deberia usarse si se ha activado previamente «Muting parcial».

Condiciones de uso

Condicion

Comentario

«Muting completo activado» esta parametrizado.

Requisito basico para activar la funcion.

2. | Signal_Full-Muting_Enable, MS1 y MS2 no estan
activas.
3. | Signal_Full-Muting_Enable se activa, MS1y MS2 | La sefhal Signal_Full-Muting_Enable debe estar
estan inactivas. activada hasta que se apliquen ambas senales
de muting y se active el muting.
4. | MS1y MS2 se activan al cabo de 30 segundos y,

por tanto, el muting esta activado.

La siguiente figura muestra la trayectoria de la sefnal en cada uno de los pasos.

2 ®@

1

Signal_Full- 1 T
Muting_Enable o % | [

1 T

MS1 . : |

MS2 ;

Muting completo
activado

o - o =

<30s !

Figure 15: Secuencia de senales valida para la activacion de «Muting completo activado»

NOTA:

* La activacion de la funcién «Muting completo activado» a través de una secuencia de
sehales valida hace que el siguiente ciclo de muting se produzca sobre toda la altura del

EPES. Sin embargo, no inicia por si mismo un nuevo ciclo de muting.
* Una vez el ciclo de muting se haya completado, la funcién ya no estara activa, y las con-

diciones de uso deberan repetirse para que tenga lugar un nuevo «Muting completo».
e La funcion «Muting completo activado» usa la misma entrada que la funcion «Parada de la

cinta».
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5.2.4.7.9 Supresion de brechas

Para objetos transportados con huecos o brechas, es de esperar que se produzcan interrupciones en la se-
Aal de muting. La funcién «supresién de brechas» garantiza que una leve interrupcién en la deteccién no dé
como resultado la finalizacién del muting. Si la funcién esta activada, se aceptaran interrupciones de hasta
250 ms en la senal procedente de un MS.

iPELIGRO!
* La «supresion de brechas» hace que se produzca un retardo en la finalizacion del muting
A de 250 ms.
* El usuario debe asegurarse de que, a pesar de este retardo del tiempo de desconexion,
nadie pueda entrar en la zona de peligro.

5.2.4.7.10 Anulacién

En algunos casos, una secuencia de muting valida puede ser interrumpida por una parada de la cinta
transportadora, por ejemplo. Si se da este caso, el objeto se detendra y evitara que pueda realizarse una
secuencia de muting valida. La funcién Anulacién permite que el objeto sea transportado fuera de la zona de
muting aunque haya entrado en el campo de proteccion.

Condiciones de uso

Condicion Comentario
1. | Condiciones para La funcién anulacion esté parametri- Con muting lineal de 2 sensores, el
la anulacién zada. estado del MS no se tiene en cuenta.

Se detecta una penetracion en el
campo de proteccion y al menos 1 MS

esta activo.
2. | Se necesita una Secuencia de senales vélida en la Consulte a continuacion Figure 16
anulacion entrada «Anulacién»
3. | Anulacioén activa La entrada «Anulacién» esté activay al | -

menos 1 MS esta activo, y se detecta
la entrada en el campo de proteccion.

4. | Anulacion finali- * Entrada «Anulacién» inactiva o Dependiendo de qué estado se alcan-
zada » Campo de proteccion libre y ningtin | ce en primer lugar. Maxima duracién
MS activo o de la anulacién: 150 s
¢ Maxima duracién de la anulacién
superada
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La siguiente figura presenta una secuencia de sefales de muestra durante la anulacién.

@ ©) @)

OSSDs

Entrada
«anulacién»
Penetracion en el
SF (campo de
proteccion)

MS

o = O =

] L

Anulacién
activa

o = O = O =

L,

(0,1..4s) (0,1.45s)

Figure 16: Secuencia de sefales con anulacion

iPELIGRO!
0 * No debe haber nadie en la zona de peligro durante la anulacién.

 Toda la zona de peligro debe ser claramente visible por parte del operario durante la

anulacion.

NOTA:

¢ Mientras la anulacién esté activa, el tapén iluminado del EPES parpadeara de color blan-

co con 1 Hz.

¢ Independientemente del modo de funcionamiento «Rearme manual», los OSSD también
permaneceran en estado ON cuando el campo de proteccion esté libre y haya finalizado

la anulacién.
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5.2.5 Funciones no relacionadas con la seguridad

5.2.5.1 Funcion de medicion

* Pueden utilizarse diferentes funciones de medicién en el dispositivo para controlar partes del sistema, por
ejemplo. Esto permitird que puedan medirse partes sobre las que se realiza el muting o que pueda com-
probarse su tamano, entre otras cosas.

* Se puede acceder a los datos de proceso registrados mediante 10-Link.

Los siguientes valores (consulte la siguiente figura) pueden determinarse a través de la funcién de medicion:
* Primer haz bloqueado
— Abr. FBB: First Beam Blocked (Primer haz bloqueado)
- Muestra la posicion del primer haz bloqueado (tal y como se ve en el panel de control).
— Si el campo de proteccién estd libre: FBB = 0
« Ultimo haz bloqueado
— Abr. LBB: Last Beam Blocked (Ultimo haz bloqueado)
— Muestra la posicion del Gltimo haz bloqueado (tal y como se ve en el panel de control).
— Si el campo de proteccioén esté libre: LBB = 0
* Numero de haces blogueados
— Abr. NBB: Number of Beams Blocked (NUmero de haces bloqueados)
— El nimero total de haces bloqueados en el campo de proteccion (incluidos objetos multiples)
* Number of Cumulated Blocked Beams (NUmero de haces bloqueados acumulados - grupo mas numeroso:
NCBB)
— Abr. NCBB: Number of Cumulated Beams Blocked (NUmero de haces bloqueados acumulados)
— Numero total de haces bloqueados del objeto méas grande
* Number of objects (Nimero de objetos, NOBJ)
— Abr. NOBJ: Number of Objects (Nimero de objetos)
— Numero de objetos en el campo de proteccién
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Ejemplo de la funcién de medicion

«——1BB | NCBB << BB
NBB < )
<—FBB
NCBB «2 BB

FBB - Primer haz bloqueado Haz n.2 2 Haz n.2 1
LBB - Ultimo haz bloqueado Hazn.2 3 Hazn.2 3
NBB — Numero de haces 2 2
bloqueados
NCBB - Numero de haces blo- 2 1 haz
queados acumulados
NOBJ — Numero de objetos 1 2

Figure 17: Valores de la funciéon de medicién

NOTA:

e La funcién de medicién depende de las funciones y los modos de funcionamiento

parametrizados. Es decir, los objetos que no provoquen un apagado (p. €j. blanking,
resolucion reducida) estaran incluidos en la medicién.
* Si el receptor no esté funcionando de forma sincronizada (p. €j. el emisor no esté en

funcionamiento, el campo de proteccién esta totalmente bloqueado, existe un estado de
error...), la salida para todas las mediciones adoptara el valor 255.
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5.2.5.2 Ajustes de pantalla
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* El ajuste de la pantalla puede configurarse de manera que no interfiera durante el funcionamiento (p. €j. en

estaciones de trabajo manual).

* Pueden seleccionarse los siguientes ajustes:

Estandar

Modo de ahorro de energia

LED Siempre activo segun el Siempre activo segun el estado
estado

Activacion del visualizador de Automatico Pulsando cualquier tecla o a través

segmentos de un mensaje de estado

Pantalla de duracién del visualiza- | Permanente 30s

dor de segmentos

Seleccién

A través de la configuraciéon
de parametros

Ajustes por defecto

5.2.5.3 Salida de senal

* El pin 6 de la salida I0-Link esta en la conexién del sistema del receptor. Si la comunicacion 10-Link no
esta activada, esta salida puede utilizarse como salida PNP digital (salida de senal).
» Pueden asignarse las siguientes funciones a la salida de senal:

iATENCION!

A

con la seguridad.

En el receptor del EPES, el pin 6 (salida 10-Link) no es adecuado para un uso relacionado

Funcién

Senal activa

Senal inactiva

Peticién de confirmacién
(ajuste por defecto)

Se requiere confirmacion (p. ej. des-
pués de la penetracién en el campo
de proteccion con rearme manual)

Sin confirmacion (p. ej. con reini-
cio automatico)

Estados de conmutacion del
0OSSD

OSSD ON

OSSD OFF

Estado del muting

Muting activo

No hay muting activo

Advertencia de contaminacién

Contaminacién o senal débil

Buena intensidad de senal

Funcionamiento sincronizado

El receptor esta en funcionamiento
sincronizado

El receptor no estéa en funciona-

miento sincronizado, p. ej. debido

a que:

* El campo de proteccion esta
completamente obstruido

¢ La alineacion es incorrecta

 El emisor no esta operativo

Preparado

El EPES estd listo para funcionar

EPES preparado

Apagado

La salida esta desactivada

Barrera de luz de seguridad multih
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5.2.5.4 Luz indicadora integrada

* El receptor del EPES tiene un tapén transparente en su extremo con una luz indicadora integrada.
* Dependiendo de la configuracion de los parametros y del sensor, se mostraran los diferentes estados del
EPES segun la situacion. La luz indicadora integrada no esté monitorizada. Esto significa que un error en la

luz indicadora no tendra ninguin impacto sobre el funcionamiento del EPES.

* La pantalla que muestra el estado del EPES puede desactivarse si la pantalla entra en conflicto con otras
pantallas indicadoras del sistema.
 La pantalla de estado del muting no puede desactivarse.

\ /

Tapa transparente del extremo con
luz indicadora integrada

Opciones de ajuste

Estado del EPES

Luz indicadora en pantalla

Estado del muting Activo Blanco Constante
Anulacién activa Blanco | Parpa- o /N -
oo | i
Inactivo Apagado | Constante
Estado del OSSDy | OSSD activado — muting Blanco Constante
del muting activo
Anulacion activa Blanco Parpa- N N N ,
deante — _ — —
OSSD activado — Verde Constante /ﬁ h /i h /. h
muting inactivo
OSSD desactivado — Rojo Constante

muting inactivo

5.2.5.5 Pantalla de intensidad de la senal

* Una vez el EPES se enciende, se muestra la intensidad de la sefnal en el receptor durante 30 s.
» También es posible mostrarla durante un periodo de tiempo ilimitado a través de la configuracién de los

parametros.

* Para obtener mas detalles sobre el indicador, consulte Seccién 10.3, pagina 131.
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5.2.5.6 Funcion de memoria
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* Puede ampliarse el EPES mediante una tarjeta de memoria microSD (accesorios complementarios) en la
que se puede leer y escribir informacion.

* Esto hace que pueda transferirse la configuracion de los pardametros desde la tarjeta de memoria hasta el
EPES, y que se pueda guardar una configuracién de los parametros en la tarjeta de memoria.

NOTA:

Las principales ventajas de la funcién de memoria son:
* Fécil intercambio de parametros,
 Duplicacion de series de configuraciones de parametros,
» Rapida transferencia de parametros cuando se sustituye un dispositivo,
* Archivado de ficheros de configuracién a través del PC.

Asi, el usuario puede encontrarse frente a los siguientes escenarios:

Procedi-
miento

Construccion de una
madquina de serie

Puesta en marcha
inicial de la maquina
de serie con un PC

Puesta en marcha
inicial de la maquina
de serie

La barrera es defec-
tuosa

Paso 1

Se ha guardado

un fichero con la
configuracion de los
parametros del EPES
en el sistema de
archivos del PC

La configuracion de
los parametros de
un EPES se realiza a
través del panel de
control y se guarda
en la tarjeta

La configuracion de
los parametros de
un EPES se realiza a
través del panel de
control y se guarda
en la tarjeta

Se extrae la tarjeta de
memoria (llena) del
EPES defectuoso

Paso 2

La configuracion de
los parametros se
transfiere a todas las
tarjetas de memoria

Se ha extraido la
tarjeta de memoria

Se ha extraido la
tarjeta de memoria

Se ha introducido una
tarjeta de memoria en
el nuevo producto

Paso 3

Se introduce la tarjeta
de memoria en todos
los EPES y se trans-
fiere la configuracién
de los parametros

Se guarda un fichero
con la configuracion
de los parametros del
EPES en el sistema
de archivos del PC

Se introduce la tarjeta
de memoria en todos
los demés EPES,

y se transfiere la
configuracion de los
parametros

La configuracion de
los parametros se
transfiere al nuevo
producto

Paso 4

La configuracion de
los parametros se
duplica en las tarjetas
de memoria para
todos los EPES (a
través del PC)

Paso 5

Se introduce la tarjeta
de memoria en todos
los EPES y se trans-
fiere la configuracion
de los parametros

Barrera de luz de seguridad multihaz
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5.2.5.6.1 Acceso a la tarjeta de memoria

» El acceso a la tarjeta de memoria se encuentra en el lado
derecho del panel de control del receptor (consulte la
Fig.18).

* La ranura admite tarjetas de memoria con formato microSD.

* La tarjeta de memoria esta protegida por una tapa giratoria
atornillada.

¢ Dicha tapa puede soltarse y volver a atornillarse de nuevo
con un destornillador (Torx, tamafo TX10).

* Par de apriete admisible: 0,4 Nm

* La tapa giratoria debe encajarse correctamente para garan-
tizar el grado de proteccion IP y para evitar que la tapa o la
tarjeta de memoria se pierdan.

» Para extraer la tarjeta, suelte el bloqueo presionando ligera-
mente la tarjeta, por ejemplo con la uha del dedo.

. . , Figure 18: Acceso a la tarjeta de memoria
» Cuando introduzca la tarjeta en la ranura, asegurese de que del receptor del EPES

encaje correctamente.

5.2.5.6.2 Tarjetas de memoria validas

* Tipos de tarjeta de memoria compatibles: microSD

» Capacidad de la memoria aceptada: max. 8 GB

* Sistema de archivos: tipo FAT32

* La tarjeta microSD puede extraerse/sustituirse en cualquier momento (sin que impida el funcionamiento)
* Tipo preferido (n.2 de pedido wenglor): ZNNGO013

5.2.5.6.3 Sistema de archivos

Deben seguirse las siguientes instrucciones para garantizar un correcto uso de la tarjeta microSD:

» Cada tipo de EPES tiene su propio fichero con una denominacion clara.

* El nombre del fichero tendra la siguiente estructura: [Nimero de pedido del receptor].hex (p.ej SEFB612.
hex]

* No se debe cambiar esta denominacion (p. ej. SEFB612_V1.hex), ya que, de lo contrario, ya no podra
leerlo el EPES.

« Si en una tarjeta de memoria hay una configuracién guardada por el EPES, se sobrescribira cualquier
fichero con la misma denominacién existente.

* El contenido del propio archivo no podra leerse, y no se podra modificar.

» El EPES no puede buscar por estructuras organizadas mediante carpetas. El archivo deseado debera, por
tanto, estar ubicado siempre en el nivel superior de la carpeta. Pueden crearse subcarpetas, pero el EPES
no las tendra en cuenta.
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* EI EPES (p. ej. SEFB412) siempre guarda el archivo en el nivel superior de la tarjeta microSD.

Nombre Tipo
| Machinel_SF1 Carpeta de archivos
| Machinel_SF2 Carpeta de archivos
|5 SEFGE3L Archivo HEX
|Z]| SEFGE32 Archivo HEX

* Pueden guardarse multiples archivos de diferentes EPES (p. ej. SEFB412.hex, SEFB413.hex) en la carpeta
principal.

* El EPES relevante (p.ej. SEFB412) solamente utiliza el archivo con el nombre asignado a él
(p. ej. SEFB412.hex).

* Las subcarpetas también pueden contener archivos con el mismo nombre (p. ej.: SEFB412.hex). EI EPES
no tiene en cuenta dichos archivos (p. ej. SEFB412).

5.2.5.7 Proteccion mediante contrasena

* La proteccion mediante contrasefa evita que se realicen cambios no autorizados o intencionados en el
EPES.

* Los parametros del EPES solamente los pueden configurar personal autorizado. El personal autorizado
también es responsable de mantener la funcién de seguridad.

* El receptor del EPES esté protegido por una contrasena de 4 digitos.

* El usuario puede cambiar la contrasena (rango de valores: 0000 — 9999). Si se modifica la contrasena,
debe protegerse adecuadamente.

» En estado de entrega, la contrasena es: 0000

* La configuracion de parametros solamente sera posible una vez se haya introducido la contrasefa.

La funcién proteccién mediante contrasefa divide el funcionamiento en dos niveles de usuario:

Designacion Trabajador Admin

Autorizacién Acceso a escritura Acceso a escritura y lectura

Opciones de ajuste Ninguno Cambio en la configuracion de parametros
Proteccién mediante contrasena No se requiere Se requiere la introduccion de contrasena
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5.2.5.8 Interfaz 10-Link (C/Q)

|O-Link es un sistema de comunicaciones estandarizado para la conexién de sensores y actuadores inteli-
gentes a un sistema de automatizacién. Se produce a través de una conexién punto a punto.

La interfaz |0-Link de la SEFB tiene las siguientes funciones para el usuario:
* Guardado y lectura de datos de parametros en el EPES.
» Consulta del estado del EPES.

A peticion del maestro (Wake-Up Request, WURQ), el sensor conmuta al modo 10-Link (modo de comunica-
cién). Si la interfaz 10-Link no se utiliza para comunicacion, tendra las siguientes funciones:

 Con el receptor, siempre como salida de sefal (consulte «5.2.5.3 Salida de sefal» en la pagina 77)

* Con el emisor, como entrada digital (sin funcién).

A

iATENCION!

¢ La interfaz 10-Link no esta relacionada con la seguridad.

* Esto significa que ambos OSSD siempre deben estar conectados al circuito de seguridad
durante el funcionamiento (consulte la Seccién 8, pagina 90).

NOTA:

* El maestro 10-Link puede consultar los ajustes (p. €j. el alcance) a través de los parame-
tros de I0-Link, o puede enviarlos a productos I0-Link conectados. Todos los pardmetros
se envian a través del software del maestro 10-Link.

* Los datos (p. ej. estados de conmutacion, sefnales receptoras) de los productos I0-Link
se transfieren ciclicamente al maestro 10-Link a través de los datos de proceso 10-Link.

* Los sensores |O-Link estan conectados al maestro 10-Link. Proporciona una interfaz al

control de nivel mas alto y controla la comunicacién con los productos I0-Link conecta-
dos.
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6. Transporte y almacenamiento

6.1 Transporte

* En el momento de la recepcion del envio, inspeccione la mercancia en caso de que se hayan producido
dafos en transito.

* Si se ha producido algin dano, acepte el paquete de forma condicional y notifique al fabricante la existen-
cia de dicho dano.

* A continuacién devuelva el dispositivo, haciendo referencia a los dafios producidos en transito.

6.2 Almacenamiento

Debe respetar las siguientes indicaciones relativas al almacenamiento:
* No almacene el producto al aire libre.

» Guarde el producto en un lugar seco y sin polvo.

* Proteja el producto frente a impactos mecanicos.

* No exponga el producto a la incidencia directa de la luz solar.

IATENCION!

ﬁ iRiesgo de danos en la propiedad en caso de almacenamiento inadecuado!
El producto podria resultar dafado.
* Cumpla con las instrucciones de almacenamiento.
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7.

Instalacion

A

iPELIGRO!

Estado de la maquina peligroso

iSi no se respetan estas instrucciones existe riesgo de lesiones mortales!

* No podra realizarse ningin movimiento peligroso durante la instalacion, la conexién eléc-
trica o la puesta en marcha inicial.

 Es importante garantizar que los OSSD del EPES no tengan impacto sobre la maquina
durante la instalacion, la conexion eléctrica ni la puesta en marcha inicial.

iPELIGRO!

Riesgo de fallo de seguridad del dispositivo

Si no se respeta esta advertencia, no podran identificarse las partes del cuerpo y las

personas que deben utilizar proteccion.

Con el fin de garantizar que la barrera de seguridad multihaz cumpla con su funcién de se-

guridad de forma fiable, deberan respetarse los siguientes requisitos mediante las medidas

estructurales adecuadas:

* No sera posible pasar por encima, por debajo, alrededor ni mover el EPES.

* La disposicion del emisor y el receptor deben garantizar una deteccion fiable de personas
o de partes del cuerpo que entren en la zona de peligro.

 Si una persona es capaz de situarse entre el campo de proteccién y la zona de peligro,
deberan adoptarse medidas adicionales de seguridad (p. €j. rearme manual).

* Al instalar el EPES, debera asegurarse de que la anchura del campo de proteccion no
cambie cuando esté activo el EPES.

* Para la instalacion, solamente podran emplearse elementos de montaje recomendados
por wenglor.

iPELIGRO!

Riesgo de fallo de seguridad del dispositivo

No podran detectarse personas ni partes del cuerpo o no se detectaran a tiempo si no

se siguen estas indicaciones.

* La zona de peligro debe asegurarse para que no sea posible pasar por encima, por deba-
jo, rodearla o pasar a su lado.

* Respete las distancias minimas calculadas para el EPES.
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7.1 Colocacion del EPES

Deben respetarse los siguientes aspectos a la hora de alinear el EPES:

Misma altura de montaje
» El emisor y el receptor deben montarse paralelos entre
si'y con la misma altura de montaje.

Alineacion en paralelo

» El emisor y el receptor deben montarse de modo que
se forme un rectangulo de seguridad.

Misma alineacioén uno respecto al otro
* Los conectores de enchufe del emisor y el receptor
deben apuntar en la misma direccion.

* No deben instalarse girados 1802 uno respecto del
otro.

Barrera de luz de seguridad multihaz



Los sistemas muiltiples no deben influir entre si

. Receptor Emisor Emisor Receptor
* En el caso de sistemas multiples, es importante
asegurarse de que a un receptor solamente le
llegue la luz del correspondiente emisor.

* Esto puede garantizarse a través de las si-

guientes medidas: V
— Disposicion antiparalela (consulte la Fig.)

— Apantallado (p. e]. con paredes divisorias,
consulte Fig.)

— Distancia maxima en el lateral = 2 X m
(consulte «5.1.4 Distancia minima respecto a
superficies reflectantes» en la pagina 42)

— Codificacion de haces diferente
(consulte «5.2.3.4 Codificaciéon de haces» en
la pagina 47)

Emisor Receptor Emisor Receptor

X
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7.2 Instalacion con angulo de montaje

* Proteja el producto frente a la contaminacién durante la instalacion.

* Respete los reglamentos eléctricos y mecanicos, las normas y las indicaciones de seguridad aplicables.

* Proteja el producto frente a influencias mecanicas.

* Asegurese de que el sensor esté montado de forma mecénicamente segura.

» Deben respetarse los valores de los pares de apriete (consulte «4.1 Datos técnicos generales» en la pagina
15).

« Utilice una tecnologia de montaje adecuada para garantizar una correcta instalacién (consulte Seccioén 4.5,
pagina 21).

IATENCION!

ﬁ iRiesgo de danos en la propiedad en caso de instalacién inadecuada!
El producto podria resultar dafado.
» Cumpla con las instrucciones de instalacion.

7.2.1 Instalacién con angulo de montaje ZEFX001

Figure 19: Instalaciéon con ZEFX001
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7.2.2 Instalacion con angulo de montaje ZEFX002

Figure 20: Instalacion con ZEFX002

7.2.3 Instalacion con angulo de montaje ZEFX003

Figure 21: Instalaciéon con ZEFX003
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7.2.4 Instalacion con angulo de montaje ZEMXO001

Figure 22: Instalacion con ZEMX001

7.2.5 Franjas de advertencia

* Tanto el emisor como el receptor del EPES tienen una franja de advertencia en una muesca lateral.
* Si el montaje se va a realizar sobre la muesca lateral (consulte Seccién 7.2.2, pagina 88, Seccion 7.2.3,
pagina 88, Seccidn 7.2.4, pagina 89), podria colocarse en el lado incorrecto dependiendo de la ubica-
cién de instalacion.
* Para retirar la franja de advertencia o para colocarla en el lado contrario, proceda de la siguiente manera:
— Coloque un destornillador pequeno en el extremo de la franja de advertencia y haga palanca suavemen-
te hasta sacarla de la muesca.

— Al retirarla, asegurese de no dafar ningn componente del EPES para garantizar su correcto funciona-
miento.

— Para colocar la franja de advertencia, sitliela en el extremo inferior de la muesca y apriétela hasta que
esté perfectamente encajada en toda la longitud del campo de proteccion.

* Durante este proceso, asegurese de que el perfil, el panel de control y la luz o mirilla indicadora no resulten
danados mecanicamente.

Figure 23: Franja de advertencia amarilla
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8. Conexion eléctrica

A

iPELIGRO!

Estado de la maquina peligroso

iSi no se respetan estas instrucciones existe riesgo de lesiones mortales!

* No podra realizarse ningin movimiento peligroso durante la instalacion, la conexién eléc-
trica o la puesta en marcha inicial.

 Es importante garantizar que los OSSD del EPES no tengan impacto sobre la maquina
durante la instalacion, la conexion eléctrica ni la puesta en marcha inicial.

iPELIGRO!

Riesgo de fallo de seguridad del dispositivo

iSi no se respetan estas instrucciones existira riesgo de lesiones mortales!

* iDesconecte la maquina de la fuente de alimentacion mientras realiza la instalacion eléctri-
ca! La maquina podria arrancar accidentalmente mientras conecta los sensores.

* Ambos OSSD deberan incorporarse por separado al circuito de trabajo de la maquina. No
deben conectarse entre si, ya que en este caso no puede garantizarse la fiabilidad de la
senal.

* El control seguro ubicado a continuacién debera ser capaz de procesar ambas senales
OSSD por separado.

Conexion
adicional

Conexion

del sistema

NOTA:
Puede conectarse opcionalmente una puesta a tierra funcional.

Figure 24: Asignacién de conexiones del receptor de muting SEFB
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Conexion del sistema

Receptor Emisor

)
5
4 +
6 o
7 rsv
1 =
3 -_—
8

Conexion adicional (solamente con muting SEFB)

Receptor

)
5
4
6
7
1
3
8

E1 (MS3 / Parada de la cinta / Muting completo activado)

E2 (MS4 / Muting activado)

E3 (MS1)

E4 (MS2)

RES / Anulacién

NOTA:
. El Pin 1 y el Pin 3 de la conexién adicional solamente estan ideados para abastecer senso-

res muting o receptores con alimentacion en cascada (consulte EN 61496-1, parrafo 7 a).
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Las entradas de la conexién adicional tienen la siguiente asignacion con la caja de conexién muting
ZFBBO001:

Muting cruzado | Parada de la Muting activa- Sensor muting | Sensor muting | Confirmacién
cinta* o Muting | do* RES 'y
completo acti- anulacion
vado

Muting lineal Parada de la Muting activa- | Sensor muting | Sensor muting | Confirmacion

de 2 sensores | cinta* o Muting | do* RES y
completo acti- anulacion
vado

Muting lineal Sensor muting | Sensor muting | Sensor muting | Sensor muting | Confirmacién

de 4 sensores RESy

anulacion

*opcional

Aclaracion de simbolos

= Tension de alimentacion 0 V

A Salida de conmutacion contacto de trabajo (NO)

\ Salida contaminacién/error (NO)

E Entrada (analégica o digital

I
r

z Retardo temporal (activacion

|

RxD  Receptor RS-232

|
\
\

RDY Listo

CL  Ritmo

Q@ IO-Link

IN Entrada de seguridad

Signal  Salida de senal

ENorsizz Codiificador O-Impuls 0/0 (TTL)

PT Resistencia de medicion de platino
U Test de entrada
U Entrada activadora

o Salida analégica

|
}

BZ Salida en bloque

a Salida control de vélvula +
Sy Sincronizacion

E+  Conductor del receptor

= Puesta a tierra

Rx+/— Receptor Ethernet
Bus Interfaz-Bus A(+)/B(-)

Ma Control magnético

|

oM Comprobacion de contactores

ENawsz Codificador A/A (TTL)
ENa  Codificador A

Awn  Saida digital MIN

Aok Saida digital OK

SY OUT Sincronizacion OUT

M el mantenimiento
Color de los conductores segln IEC 60757

BN marron

OG  naranja

GN verde

VT violeta

WH  blanco

GNYE verde/amarillo
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9. Configuracion de parametros

9.1 General

La configuracion de los parametros del EPES puede realizarse a través de:
* Las teclas del emisor (consulte Seccion 9.3, pagina 93) y del receptor (consulte Seccion 9.4, pagina 96)
¢ Interfaz IO-Link (consulte Seccién 9.6, pagina 124)

Siempre seréa de aplicacion:

* La configuracion de parametros solamente sera posible una vez se haya introducido la contrasefa.

* La configuracion de parametros en el sensor tiene prioridad sobre la configuracion de parametros a través
de 10-Link.

* Los OSSD estaran desconectados durante la configuracién de parametros.

* Si no se registra ninguna entrada a través de una tecla o de la interfaz I0-Link al cabo de 300 s, el sensor
pasara al estado seguro.

« El tltimo ajuste seleccionado restablecera aquellos que entren en contradiccion.

NOTA:
. * Los cambios en la configuracion solo pueden ser realizados por personal autorizado.
* La contrasena necesaria debe gestionarse empleando la seguridad adecuada.

9.2 Preparacion de la parametrizacion

Antes de realizar una nueva configuracién de parametros para un EPES, deberan realizarse los siguiente

preparativos:

 Todos los ajustes nuevos (p. ej. control del contactor, alcance, codificacion de haces,...) deben planificarse
y documentarse de antemano.

* Debe realizarse una comprobacién para garantizar un montaje y una conexién eléctrica del EPES correctos.

9.3 Parametrizacion del emisor

La configuracion de parametros se realiza directamente en el sensor a través de los pulsadores del panel de
control.

Emisor

Menu abajo Aplicar

@ ®

NOTA:

. Si se interrumpe la configuracidn de parametros (p. ej. debido a una interrupcién en la
fuente de alimentacién), hara que se pierdan los ajustes que se acaban de seleccionar. En
este caso, los Ultimos ajustes guardados seran los que estén activos.
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9.3.1 Ajustes por defecto

Funcién Ajustes por defecto
Codificacién de haces Codificacién OFF
Rango Rango superior

9.3.2 Acceso al menu (Nivel de usuario «Admin»)

» Se puede acceder al menu de configuracion desde el modo RUN o desde el modo de error.
* Para evitar configuraciones de parametros involuntarias, el acceso al menu de configuracion se divide en
las siguientes etapas:
1. Mantenga pulsada la tecla «<Menu abajo» (@) hasta que el LED rojo que indica «<ERROR» se apague.
(aprox. 2 s)
2. Suelte la tecla y espere hasta que el LED rojo que indica <ERROR» vuelva a encenderse. (aprox. 2 s)
3. En cuanto se encienda el LED rojo «<ERROR», mantenga pulsada la tecla «Menu abajo» (é)) de nuevo
hasta que el LED «<ERROR» se apague. (aprox. 2 s)
4. Una vez haya soltado el botén, podra consultar los ajustes (consulte Seccion 9.3.4, pagina 95).

CODE @

HIRAN @

POWER

L1

ERROR

‘ca.23‘ ca.2si

Figure 25: Diagrama de tiempos del emisor para el acceso al menu

94 Configuracion de parametros



9.3.3 Estructura del menu

El menu aparece como se muestra a continuacion:

o [ e | @
@

Codificacion ®
®

L

9.3.4 Parametrizacion del alcance y codificacion

wenglor

e Latecla «Menu abajo» (@) puede usarse para cambiar entre dos ajustes (alcance/codificacion).
* La tecla «Aplicar» (@) cambia el ajuste dentro del elemento del menu:

- Rango: Cambia entre rango inferior y rango superior

— Codificacion: Cambia entre codificacién ON y codificacién OFF
* La configuracion de parametros actualmente ajustada viene indicada por diferentes secuencias de parpa-

deo:

Pantalla durante la

configuracion de parametros

Significado

Pantalla durante
el funcionamiento

HI RANGE | Parpadeante, duracion de conexion 15 %

LED encendido
LED pagado

Rango inferior

HI RAN

Parpadeante, duracion de conexién 85 %

LED encendido
LED apagado

Rango superior

HI RAN

CODE Parpadeante, duracién de conexion 15 %

LED encendido
LED apagado

Codificacion OFF

CODE

Parpadeante, duracién de conexion 85 %

LED encendido
LED apagado

Codificacion ON

cobE @

* Para aplicar estos ajustes, deben pulsarse ambas teclas ([menu abajo @] y [aplicar @]) simultaneamen-
te hasta que desaparezca el LED rojo <ERROR» (aprox. 2 s).
* Previa confirmacién, todos los LED se encenderan al mismo tiempo antes de que se muestre el ajuste final
segun las pantallas de estado (Seccion 11.1, pagina 134).
* Si no se produce dicha confirmacion, los ajustes se descartaran y volveran a aplicarse los que se hayan

guardado mas recientemente.
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NOTA:
* Al ajustar la codificacion de haces, los parametros deben configurarse tanto en el emisor
. como en el receptor (consulte Seccidn 9.5.4, pagina 104).
* Para desactivar la codificacion de haces, la desactivacion debera llevarse a cabo tanto en
el emisor como en el receptor (consulte Seccion 9.5.4, pagina 104).

9.4 Parametrizacion del receptor con funcion basica (sin pantalla)

La configuracién de parametros se realiza directamente en el sensor a través de los pulsadores del panel de
control.

Menu abajo Aplicar

® ®

NOTA:
« Si se interrumpe la configuracion de parametros (p. ej. debido a una interrupcion en la
. fuente de alimentacién), hara que se pierdan los ajustes que se acaban de seleccionar.
En este caso, los Ultimos ajustes guardados seran los que estén activos.
« Si la configuracién de parametros se inicia a partir de un estado de error, se restableceran
todos los ajustes (consulte Seccion 9.4.1, pagina 96).

9.4.1 Ajustes por defecto

Rearme manual Apagado
Control del contactor Apagado
Codificacion de haces Codificacion OFF

9.4.2 Acceso al menu (Nivel de usuario «Admin»)

» Se puede acceder al menu de configuracion desde el modo RUN o desde el modo de error.
» Para evitar configuraciones de parametros involuntarias, el acceso al menu de configuracion se divide en
las siguientes etapas:

1. Mantenga pulsada la tecla «<MenUu abajo» (@) hasta que el LED rojo que indica <ERROR» se apague.
(aprox. 2 s)

2. Suelte la tecla y espere hasta que el LED rojo que indica <ERROR» vuelva a encenderse. (aprox. 2 s)

3. En cuanto se encienda el LED rojo «<ERROR», mantenga pulsada la tecla «Menu abajo» ((¥)) de nuevo
hasta que el LED «<ERROR» se apague. (aprox. 2 s)

4. Una vez haya soltado el boton, podra consultar los ajustes (consulte Seccion 9.3.4, pagina 95).
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4

@ siG Low

ERROR

1m1Ts

Figure 26: Diagrama de tiempos del receptor para el acceso al menu

9.4.3 Estructura del menu

El menu aparece como se muestra a continuacion:

—

Rearme manual HI RANGE @

Control del contactor @

Codificacion CODE |@
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9.4.4 Parametrizacion del rearme manual, Control de los contactores y Codificacion

¢ La tecla «Menu abajo» (@) puede usarse para cambiar entre ajustes.

* La tecla «Aplicar» (@) cambia el ajuste dentro del elemento del menu:
— Rearme manual: Cambio entre rearme manual y control del contactor
— Control del contactor: Cambio entre control del contactor ON y control del contactor OFF
- Codificacion: Cambia entre codificacién ON y codificacién OFF
* La configuracion de parametros actualmente ajustada viene indicada por diferentes secuencias de parpa-
deo:

Pantalla durante la configuracion Significado Pantalla durante el
de los parametros funcionamiento
RES Parpadeante, duracién de conexién 15 % | Rearme manual OFF

LED encendido |_| |_| |—| |—| (modo de operacion de ES
LED apagado seguridad ON)
Parpadeante, duracién de conexién 85 %
LED encendido | | I_l |_| I_l Rearme manual ON RES
LED apagado
EDM Parpadeante, duracion de conexion 15 %
Control de los contacto-

LED encendido res OFF EDM
LED apagado
Par nt racion nexion 85 %

arpadeante, duracion de conexion 85 % Control de los contacto-
LED encendido res ON EDM
LED apagado | | | | | | | |
CODE Parpadeante, duracion de conexién 15 %
LED encendido Codificacion OFF CODE
LED apagado
Parpadeante, duracion de conexion 85 %

LED encendido Codificacién ON cobE @
LED apagado

* Para aplicar estos ajustes, deben pulsarse ambas teclas ([@] y [@]) simultdneamente hasta que desapa-
rezca el LED rojo <ERROR» (aprox. 2 s).

* Previa confirmacién, todos los LED se encenderan al mismo tiempo antes de que se muestre el ajuste final
segun las pantallas de estado (Seccién 11.1.1, pagina 134).

* Si no se produce dicha confirmacion, los ajustes se descartaran y volveran a aplicarse los que se hayan
guardado mas recientemente.

NOTA:
* Al ajustar la codificacion de haces, los parametros deben configurarse tanto en el emisor
. como en el receptor (consulte Seccion 9.5.4, pagina 104).
* Para desactivar la codificacion de haces, debe hacerse tanto en el emisor como en el
receptor (consulte Seccion 9.5.4, pagina 104).
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9.5 Parametrizacion del receptor con muting (con pantalla)

La configuracién de parametros se realiza directamente en el sensor a través de los pulsadores del panel de

control.

Menu abajo Menu arriba Aplicar
NOTA:

* Si se interrumpe la configuracion de parametros (p. ej. debido a una interrupcion en la
fuente de alimentacion), hara que se pierdan los ajustes que se acaban de seleccionar.
. En este caso, los Ultimos ajustes guardados seran los que estén activos.
 Para guardar permanente los cambios en la configuracién de los parametros, debe
utilizarse la funcién guardar (consulte Seccion 9.4.12, pagina 151) para guardarlos en la
memoria del dispositivo mediante RUN - SAVE. De lo contrario, se perderan los cambios
al reiniciar el dispositivo.

9.5.1 Ajustes por defecto

Rearme manual

Apagado (modo de funcionamiento de seguridad / reinicio auto-
matico)

Control del contactor Apagado

Codificacion de haces Apagado

Alimentacién en cascada Apagado

Muting Apagado

Cuando esté activado el muting:

* Duraciéon del muting 300 s

* Funcién parada de la cinta Apagado

» Muting activado Apagado

* Ajuste de la direccion Apagado

* Finalizacion del muting mediante Apagado
eliminacién de EPES

* Muting parcial Apagado

* Muting completo activado Apagado

* Supresion de brechas Apagado

* Anulacion Apagado

Pantalla y menu experto:

Pantalla Modo de ahorro de energia

Salida de senal

Peticion de confirmacion de rearme manual

Luz indicadora

Muting

Proteccién mediante contrasena

activa, 0000
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- Level 1 Level 2 Level 3 Level 4
300S
ON —  TIME _— 8H
OFF &
- ON
— SsToP* — OFF
ON <«
< — ENAB* ———  OFF
e
ON
A
OFF B
& — DIRE* ——— AB
e
OFF
< —— END*** — OFF
e
OFF - - - - OFF
R — PART ——— TN @ —— ¥
LSEQ . ON
LS L FULL* —  OFF
€ - <
ON
— GAPS —— OFF
e
ON
— OVRR ——— OFF
1 <
1
1
! — <
v
Rearme manual Muting cruzado TIME Duracién del muting 300S 300 segundos
Control del Muting lineal de 2 STOP Parada de la cinta 8H 8horas
contactor sensores
Codificacion de Muting lineal de 4 sen- ENAB Muting activado A Ajuste de la direccién A
haces sores (monitorizacién
de secuencias)
Alimentacién en Muting lineal de 4 sen- DIRE Ajustes de direccion B Ajuste de la direccién B
cascada sores (monitorizacién
de tiempos)
Muting END Finalizacién del muting ESPE Finalizacion del muting al
al cerrar el EPES retirar el EPES
PART Muting parcial TIN Teach-In
N Encendido * Noenelcasode LSEQ |FULL Muting completo
y LTME activado
FF  Apagado ** No en el caso de Xy 2L |GAPS Supresion de brechas |Txxx |Pantalla con el valor
Teach-In
<« Volver ***  No en el caso de 2L OVRR Anulacién
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Pantalla Estandar
Menu experto

Ejecutar Salida de senal

Luz indicadora

por defecto

OFF  Apagado

< Volver

|

Modo de ahorro de energia

Pantalla de intensidad de la senal
Restablecimiento de la configuracién

Acceso a microSD
Establecer contrasena

Guardar configuracién de parametros
en el dispositivo

Rechazar cambios

wenglor

Level 2 Level 3

OFF
RES
OSSD
MUT
CONT
SYNC
RDY

MUT
ALL

<I>
<R>

SAVE
LOAD

CHAN _ Input

RES Peticion de confirmacion
0OSSD 0OSsSD

MUT Muting activo

CONT Senal débil/contaminacién
SYNC Ejecucioén de sincronizacién
RDY Preparado

ALL Muting- + Pantalla OSSD
<I> Intensidad
<R> Restablecer

SAVE Guardar la configuracién de parametros
del dispositivo en la tarjeta de memoria

LOAD Copiar la configuracion de parametros
desde la tarjeta de memoria al dispo-
sitivo

CHAN Cambiando contraseha
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9.5.2 Parametrizacion del rearme manual (RES)

* Para obtener mas informacion sobre la funcién rearme manual, consulte la seccion «5.2.3.2 Desactivacion
de la puesta en marcha y rearme manual (RES)» en la pagina 46.
* Para su activacion o desactivacion, se siguen los siguientes pasos:

Wwenglor

Buscar RES Seleccién Encendido Seleccién

Wwenglor'

@ > Apagado

Volver

Nivel 0 Nivel 1

1. Confirme el modo RES pulsando la tecla @

2. Seleccione entre «ON», «OFF» y “<——-" utilizando las teclas @ o) @
Empezaran a parpadear los pardametros que debe seleccionar.

3. Confirme su seleccién pulsando la tecla b

4. Un parametro seleccionado se muestra durante aproximadamente 2 s antes de que la pantalla vuelva al
nivel anterior.
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9.5.3 Parametrizacion del control del contactor (EDM)

* Para obtener mas informacién sobre la funcién control del contactor, consulte Seccion 5.2.3.3, pagina 53.
* Para su activacion o desactivacion, se siguen los siguientes pasos:

Wwenglor

Buscar EDM Seleccion Encendido Seleccion

> @ -> Apagado

Volver

Nivel O Nivel 1
* 1. Confirme el modo EDM pulsando la tecla @
2. Seleccione entre «ON», «OFF» y «<---» utilizando las teclas @ o) @

Empezaran a parpadear los parametros qu&gebe seleccionar.

3. Confirme su seleccion pulsando la tecla \&/.
4. Un parametro seleccionado se muestra durante aproximadamente 2 s antes de que la pantalla vuelva al

nivel anterior.
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9.5.4 Parametrizacion de la codificacion de haces (CODE)

* Para obtener mas informacion sobre la funcién codificacién de haces, consulte Seccién 5.2.3.4, pagina

53.

* Si se estd empleando la codificacion de haces junto con los modos de funcionamiento de blanking y con
el muting parcial, la codificacion de haces debera ser lo primero en programarse. Los objetos sobre los
que se realiza el muting o el blanking pueden programarse durante el procedimiento de configuracion de

parametros adicionales.

* Para su activacion o desactivacion, se siguen los siguientes pasos:

@wenglor’
Selec-
cion

Buscar

CODE Encendido

Wwenglor

Apagado

> @ >

Wwenglor

Volver
Nivel 0 Nivel 1

1. Confirme el modo CODE pulsando la tecla @

2. Seleccione entre «ON», «OFF» y «<---» utilizando las teclas

Los pardmetros que debe seleccionar pagpadearan.
3. Confirme su seleccion pulsando la tecla \&/.

Selec-
cion

@.®,

4. Un parametro seleccionado se muestra durante aproximadamente 2 s antes de que la pantalla vuelva al

nivel anterior.
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9.5.5 Parametrizacion de la alimentacion en cascada (CASC)

* Para obtener mas informacion sobre la funcién alimentacién en cascada, consulte Seccion 5.2.3.6, pagina
49.

* Para su activacion o desactivacion, se siguen los siguientes pasos:

Wwenglor

Buscar

CASC Seleccion Encendido Seleccion

Wwenglor

@ > Apagado

Wwenglor

Volver

Nivel 0 Nivel 1

1. Confirme el modo CASC pulsando la tecla @

2. Seleccione entre «ON», «<OFF» y «<---» utilizando las teclas @ o) @
Los parametros que debe seleccionar parpadearan.

3. Confirme su seleccién pulsando la tecla (5

4. Un parametro seleccionado se muestra durante aproximadamente 2 s antes de que la pantalla vuelva al
nivel anterior.

NOTA:

La activacion de la funcién alimentacion en cascada hara que se desactiven:

. * Muting lineal de 4 sensores,
* Muting activado,

» Parada de la cinta,
* Muting completo activado.
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9.5.6 Parametrizaciéon del muting (MUTG)

* Para obtener mas informacion sobre la funcién muting, consulte Seccién 5.2.4, pagina 52.
* Para su activacion o desactivacion, se siguen los siguientes pasos:

wenglor

Buscar

MUTG Seleccion Apagado

Seleccién

Wwenglor’

wenglor

@ > Muting cruzado

Wwenglor’
Muting lineal
de 2 sensores

Muting lineal de 4 Wwenglor
sensores [
(monitorizacion de
secuencias)

wenglor’

Muting lineal de 4
sensores (monitoriza-
cién de tiempos)

wenglor

Volver

Nivel 0 Nivel 1

1. Confirme el modo MUTG pulsando la tecla @

2. Seleccione entre «OFF», «X», «2L», «LSEQ-, «LTME» y «<---» utilizando las teclas @ o @
Los parametros que debe seleccionar parpadearan.

3. Confirme su seleccién pulsando la tecla (5

4. Un parametro seleccionado se muestra durante aproximadamente 2 s antes de que la pantalla pase al
nivel siguiente.

La configuracion de parametros de las diferentes funciones muting se describe mas detalladamente en las
siguientes secciones.

NOTA:
. Si el muting esta activado (independientemente del tipo de muting seleccionado), el rearme
manual RES se activara automaticamente.



wenglor

9.5.6.1 Parametrizacion del muting cruzado (X)

* Para obtener mas informacion sobre la funcién muting cruzado, consulte Seccion 5.2.4.3, pagina 55.
* Todos los ajustes correspondientes al muting cruzado deberan realizarse de una sola vez. Cuando vuelva
a consultar el apartado de menu del muting cruzado, debera volver a configurar los ajustes de los parame-

tros con las opciones deseadas.

* Las siguientes opciones de seleccién estan disponibles para el muting cruzado:

Wwenglor’

O 0 O

a) Limite de tiempo / duracién del muting

Wwenglor 300 seg.: * Hay un limite de tiempo respecto a la méxima duracién de una

secuencia de muting activa. Se puede elegir entre dos valores.
— 300S: Duracién méaxima del muting: 300 s.

— 8H: Duracién maxima del muting: 8h.

Para obtener mas informacion sobre la funcion «duracion del
muting», consulte Seccién 5.2.4.7.2, pagina 67.

b) Parada de la cinta

Wwenglor

La funcion «parada de la cinta» detiene el contador de monito-
rizacién del muting durante el tiempo en que una senal valida
esta presente. Esto significa que la duracion del muting puede
ampliarse en el caso de averias relacionadas con el proceso.
— ON: Parada de la cinta activada

— OFF: Parada de la cinta desactivada

Para obtener més informacion sobre la funcién «parada de la
cinta», consulte Seccién 5.2.4.7.3, pagina 68




c) Muting activado

Wwenglor’

Encendido

Wwenglor’

Wwenglor’

* El muting podré estar habilitado o bloqueado con la ayuda de la
senal de Muting activado externa.

— ON: Activacion del muting activada. Para iniciar el muting sera
necesaria una entrada y su correspondiente evaluacion.

— OFF: Entrada para la activacion del muting desactivada. La
entrada no es evaluada. Puede iniciarse el muting a través de
una secuencia valida.

* Para obtener mas informacion sobre la funcién «Activacion del

muting», consulte Seccion 5.2.4.7.4, pagina 69.

Wwenglor’

Activacion

wenglor

d) Finalizacién del muting mediante eliminacion del EPES

e La funcién «Finalizacién del muting mediante eliminacion del
EPES» determina qué senal indica la finalizacion del proceso de
muting.

— EPES: El muting finaliza inmediatamente después de que el
campo de proteccion esté libre.

— OFF: El muting finaliza una vez completada la secuencia valida
(MS o tiempo establecido)

* Para obtener mas informacion sobre la funcion «Finalizacion
del muting mediante eliminacion del EPES», consulte Seccion
5.2.4.7.6, pagina 70.

e La funcién «Muting parcial» limita el impacto del muting a una
zona parcial del campo de proteccion.

— OFF: Sin muting parcial.

— T-IN: Teach-in (programacion) de la zona de muting relevante.
» Para hacerlo, mueva un objeto del tamano deseado hasta el
interior del campo de proteccion.

* La pantalla TOO0O muestra el nUmero de haces

bloqueados (p. ej. T004 - 4 haces)

» Se ahade automaticamente 1 haz al tamano real del objeto al
final de la zona para aumentar la disponibilidad de posibles
tolerancias.

« Si durante el proceso de Teach-in no se ha bloqueado nin-
gun haz, no se aplicara la configuracién de los parametros.

 Para obtener mas informacion sobre la funcién «muting parcial»,

consulte Seccién 5.2.4.7.7, pagina 71.
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Wwenglor’

f) Muting completo activado

Encendido

Wwenglor’

O 0 O

Apagado

Wwenglor’

© 00
Volver

Wwenglor’

¢ La funcién «Muting completo activado» es adecuada para usar
juntamente con «muting parcial», para aplicaciones en las que la
altura del objeto varia.
— ON: El muting parcial se suprime cuando se aplica una sefnal y
el muting actlia en toda la altura del campo de proteccion.
— OFF: El muting parcial esta activo sin cambios en la altura del
campo de proteccion.
* Esta funcién solamente deberia usarse si se ha activado previa-
mente «Muting parcial».
* Para obtener mas informacion sobre la funcién «Muting completo
activado», consulte Seccién 5.2.4.7.8, pagina 72.

g) Supresion de

é

brechas

wenglor

0 0 O

» Para objetos transportados con huecos o brechas, es de esperar
que se produzcan interrupciones en la senal de muting. La
funcién «Supresion de brechas» evita que finalice la funcion del
muting.

— ON: Las senales de muting (MS1...MS4) tienen un retardo de
250 ms.
— OFF: No hay retardo en la senal de muting

* Para obtener mas informacion sobre la funcién «supresion de

brechas», consulte Seccion 5.2.4.7.9, pagina 73.

h) Anulacion

Wwenglor’

O 0 O

* La funcién «anulacién» permite que los OSSD se activen si se de-
tecta una penetracion en el campo de proteccion y la secuencia
de muting no es valida.

» Esto podria ser necesario si se interrumpe una secuencia de
muting valida (debido a una parada de la cinta transportadora,
por ejemplo).

— ON: Anulacion activada.
— OFF: Anulacién desactivada.

 Para obtener mas informacion sobre la funcién «anulacion»,
consulte Seccion 5.2.4.7.10, pagina 73.




NOTA:
* La activacién de la funcién muting cruzado hara que se desactiven:

— Muting lineal de 2 sensores,
. — Muting lineal de 4 sensores,
- Ajuste de la direccion
* La activacién de la parada de la cinta desactivara la funciéon Muting completo activado.
¢ La activacién de Muting completo activado, ademas, desactivara la parada de la cinta.

9.5.6.2 Parametrizacion del muting lineal de 2 sensores (2L)

* Para obtener informacién general sobre el muting lineal de 2 sensores, consulte Seccién 5.2.4.4, pagina
58.

* Todos los ajustes correspondientes al muting cruzado deberan realizarse de una sola vez. Cuando vuelva
a consultar el apartado de menu del muting lineal de 2 sensores, debera volver a configurar los ajustes de
los parametros con las opciones deseadas.

* Las siguientes opciones de seleccidn estan disponibles para el muting lineal de 2 sensores:

a) Limite de tiempo / duracién del muting

* Hay un limite de tiempo respecto a la maxima duracién de una
secuencia de muting activa. Se puede elegir entre dos valores.
— 300S: Duracién méaxima del muting: 300 s.

— 8H: Duracién maxima del muting: 8h.

* Para obtener mas informacion sobre la funcién «duracion del

muting», consulte Seccidn 5.2.4.7.2, pagina 67.

110 Configuracion de parametros



wenglor

b) Parada de la cinta

Wwenglor’

Encendido

Wwenglor’

O 0 O

Apagado

Wwenglor’

¢ La funcién «parada de la cinta» detiene el contador de monito-
rizacion del muting durante el tiempo en que una sefal valida
esté presente. Esto significa que la duracién del muting puede
ampliarse en el caso de averias relacionadas con el proceso.
— ON: Parada de la cinta activada
— OFF: Parada de la cinta desactivada

 Para obtener mas informacion sobre la funcién «parada de la
cinta», consulte Seccion 5.2.4.7.3, pagina 68.

Encendido

wenglor

© 0 O

» El muting podra estar habilitado o bloqueado con la ayuda de la
senal de Muting activado externa.

— ON: Activacion del muting activada. Para iniciar el muting sera
necesaria una entrada y su correspondiente evaluacion.

— OFF: Entrada para la activacion del muting desactivada. La
entrada no es evaluada. Puede iniciarse el muting a través de
una secuencia valida.

 Para obtener mas informacion sobre la funcién «Activacion del
muting», consulte Seccién 5.2.4.7.4, pagina 69.




d) Muting parcial

Wwenglor' Apagado e La funcién «Muting parcial» limita el impacto del muting a una

Wwenglor’

Wwenglor’

zona parcial del campo de proteccion.

— OFF: Sin muting parcial.

— T-IN: Teach-in (programacion) de la zona de muting relevante.
» Para hacerlo, mueva un objeto del tamano deseado hasta el
interior del campo de proteccién

* La pantalla TO00 muestra el nimero de haces

blogueados (p. ej. TO04 > 4 haces)

* Se afade automaticamente 1 haz al tamafio real del objeto al
final de la zona para aumentar la disponibilidad de posibles
tolerancias.

* Si durante el proceso de Teach-in no se ha bloqueado nin-
gun haz, no se aplicara la configuracién de los parametros.

* Para obtener mas informacion sobre la funcién «muting parcial»,
consulte Seccion 5.2.4.7.7, pagina 71.

e) Muting completo activado

@wenglor’

Encendido

wenglor®

O 0 O

* La funcién «Muting completo activado» es adecuada para usar
juntamente con «muting parcial», para aplicaciones en las que la
altura del objeto varia.

— ON: El muting parcial se suprime cuando se aplica una senal y
el muting actta en toda la altura del campo de proteccion.

— OFF: El muting parcial esta activo sin cambios en la altura del
campo de proteccion.

* Esta funcién solamente deberia usarse si se ha activado previa-
mente «Muting parcial».

* Para obtener mas informacion sobre la funcién «Muting completo
activado», consulte Seccién 5.2.4.7.8, pagina 72.

f) Supresion de

Wwenglor’
gl

brechas
Encendido

wenglor

wenglor

 Para objetos transportados con huecos o brechas, es de esperar
que se produzcan interrupciones en la senal de muting. La
funcién «Supresion de brechas» evita que finalice la funcion del
muting.
— ON: Las senales de muting (MS1...MS4) tienen un retardo de

250 ms.

— OFF: No hay retardo en la senal de muting

* Para obtener mas informacion sobre la funcién «supresiéon de
brechas», consulte Seccion 5.2.4.7.9, pagina 73.




wenglor

g) Anulacion
Gwenglor’ Encendido e La funcién «anulaciéon» permite que un objeto que esté parado
pueda retirarse de la zona de muting.

» Esto podria ser necesario si se interrumpe una secuencia de
muting vélida (debido a una parada de la cinta transportadora,
por ejemplo).

— ON: Anulacién activada.
— OFF: Anulacién desactivada.

¢ Para obtener mas informacion sobre la funcién «anulacion»,
consulte Seccion 5.2.4.7.10, pagina 73.

Wwenglor’

NOTA:
* La activacion de la funcién muting lineal de 2 sensores hara que se desactiven:

— Muting cruzado
. — Muting lineal de 4 sensores,
— Ajuste de la direccion,

— Finalizacién del muting a través del EPES
* La activacion de la parada de la cinta desactivara la funciéon Muting completo activado.
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9.5.6.3 Parametrizacion del muting lineal de 4 sensores con monitorizacion de secuencias (LSEQ) o de
tiempos (LTME)

* Para obtener informacién general sobre el muting lineal de 4 sensores con monitorizacion de secuencias,
consulte Seccion 5.2.4.5, pagina 60 , o bien Seccién 5.2.4.6, pagina 63 para muting lineal de 4 senso-
res con monitorizacion de tiempos.

* Todos los ajustes correspondientes al muting cruzado deberan realizarse de una sola vez. Cuando vuelva
a consultar el apartado de menu del muting lineal de 4 sensores, debera volver a configurar los ajustes de
los parametros con las opciones deseadas.

* Las siguientes opciones de seleccidn estan disponibles para el muting lineal de 4 sensores:

a) Limite de tiempo / duracién del muting

Wwenglor’ 300 seg.: * Hay un limite de tiempo respecto a la méxima duracién de una

— secuencia de muting activa. Se puede elegir entre dos valores.
— 300S: Duracién méaxima del muting: 300 s.
— 8H: Duracién méaxima del muting: 8 h.

* Para obtener mas informacion sobre la funcién «duracién del
muting», consulte Seccién 5.2.4.7.2, pagina 67.

* La funcién «ajuste de la direccion» especifica y comprueba la
secuencia de la activacion admisible de las sehales de muting.
 Si un objeto atraviesa el campo de proteccién en una direccion
diferente a la definida, no se iniciara el ciclo de muting.
— A: unidireccional — solo se permite la direccion A (MS1 / MS2
antes que MS3 / MS4)
- B: unidireccional — solo se permite la direccién B (MS4 / MS3
antes que MS2 / MS1)
— AB: bidireccional — se permiten ambas direcciones
* Para obtener mas informacion sobre la funcién «ajuste de la
direccion», consulte Seccion 5.2.4.7.5, pagina 70.
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Wwenglor’

Activacion

Wwenglor’

c) Finalizacion del muting mediante eliminacion del EPES

* La funcién «Finalizacion del muting mediante eliminacion del
EPES» determina qué sefal indica la finalizacién del proceso de
muting.

— EPES: El muting finaliza inmediatamente después de que el
campo de proteccion esté libre.

— OFF: El muting finaliza una vez completada la secuencia valida
(MS o tiempo establecido)

* Para obtener mas informacion sobre la funcién «Finalizacion
del muting mediante eliminacion del EPES», consulte Seccion
5.2.4.7.6, pagina 70.

d) Muting parcial

Wwenglor' Apagado

e La funcién «Muting parcial» limita el impacto del muting a una
zona parcial del campo de proteccion.

— OFF: Sin muting parcial.

— TIN: Teach-in (programacioén) de la zona de muting relevante.
* Para hacerlo, mueva un objeto del tamano deseado hasta el
interior del campo de proteccion.

* La pantalla TOO0O muestra el nUmero de haces

blogueados (p. ej. TO04 - 4 haces)

» Se anade automaticamente 1 haz al tamano real del objeto al
final de la zona para aumentar la disponibilidad de posibles
tolerancias.

« Si durante el proceso de Teach-in no se ha bloqueado nin-
gun haz, no se aplicara la configuracion de los parametros.

 Para obtener mas informacion sobre la funcién «muting parcial»,

consulte Seccion 5.2.4.7.7, pagina 71.

€) Supresion de

Wwenglor’

brechas

* Para objetos transportados con huecos o brechas, es de esperar
que se produzcan interrupciones en la sefal de muting. La
funcién «Supresion de brechas» evita que finalice la funcion del
muting.

— ON: Las senales de muting (MS1...MS4) tienen un retardo de
250 ms.
— OFF: No hay retardo en la sefal de muting

* Para obtener mas informacion sobre la funcién «supresion de

brechas», consulte Seccion 5.2.4.7.9, pagina 73.




f) Anulacion
Gwenglor’ Encendido e La funcién «anulaciéon» permite que un objeto que esté parado
pueda retirarse de la zona de muting.

» Esto podria ser necesario si se interrumpe una secuencia de
muting vélida (debido a una parada de la cinta transportadora,
por ejemplo).

— ON: Anulacién activada.
— OFF: Anulacién desactivada.

¢ Para obtener mas informacion sobre la funcién «anulacion»,
consulte Seccion 5.2.4.7.10, pagina 73.

Wwenglor’

NOTA:
* La activacion de la funcién muting lineal de 4 sensores hara que se desactiven:

— Muting cruzado,
. — Muting lineal de 2 sensores,
— Muting activado,

— Parada de la cinta,
— Muting completo activado.
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9.5.7 Ajuste de la pantalla (DISP)

* La pantalla puede manejarse tanto en modo estandar como en modo de ahorro de energia.
* El ajuste se realiza siguiendo estos pasos:

wenglor

Buscar DISP Seleccién Modo estandar Seleccion

Wwenglor’

Wwenglor’
@ > Modo de ahorro de
energia

wenglor

Volver

Nivel 0 Nivel 1

1. Confirme el modo DISP pulsando la tecla @

2. Seleccione entre «STD», «<ENRG» y «<---» utilizando las teclas @ o @
Empezaran a parpadear los parametros gue debe seleccionar.

3. Confirme su seleccién pulsando la tecla &)

4. Un parametro seleccionado se muestra durante aproximadamente 2 s antes de que la pantalla vuelva al
nivel anterior.

Para obtener més informacion sobre la funcién “Ajuste de la pantalla”, consulte el capitulo «5.2.5.2 Ajustes de
pantalla» en la pagina 77.
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9.5.8 Menu experto (EXPT)

 Ajustes avanzados que pueden realizarse en el menu experto.
* El ajuste se realiza siguiendo estos pasos:

wenglor

Buscar EXPT Seleccién Salida de senal Seleccion

Wwenglor’

wenglor

@ > Luz indicadora

Wwenglor”
Pantalla de
intensidad de la senal

wenglor’

Restablecimiento de
la configuracién por
defecto

wenglor”

Tarjeta de memoria

@ wenglor’
Proteccién mediante
contrasena

wenglor

Volver

Nivel 0 Nivel 1

. Confirme el modo EXPT pulsando la tecla @
2. Seleccione entre «SIGN», «LAMP», «<ADJ», «<RSET», «CARD», «<PASS» y «<---» utilizando las teclas @ o
bien (&).
Empezaran a parpadear los parametros gue debe seleccionar.
3. Confirme su seleccién pulsando la tecla &)
4. Un parametro seleccionado se muestra durante aproximadamente 2 s antes de que la pantalla pase al
nivel siguiente.

—_
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La configuracion de parametros de los diferentes ajustes expertos se describe mas detalladamente en la

siguiente tabla:

a) Salida de senal

Wwenglor’

Desactivacion

wenglor

© 0 O

Peticién de confir-
macién

wenglor

0 0 O

wenglor

wenglor

Senal débil/

Contaminacion

Wwenglor’

wenglor’

O 0 O

Listo para el funcio-
namiento

wenglor

« El pin 6 de la salida 10-Link esta en la conexién del sistema del
receptor. Si la comunicacioén |O-Link no esté activada, esta salida
puede utilizarse de forma alternativa como una salida de senal.
— OFF: La salida esta desactivada
— RES: Peticién de confirmacién
— OSSD: Estados de conmutacion del OSSD
— MUT: Estado del muting
— CONT: Advertencia de contaminacion
— SYNC: Funcionamiento sincronizado
— RDY: Indica que el EPES esté listo para funcionar.

¢ Para obtener mas informacion sobre la salida de senal, consulte
Secciodn 5.2.5.3, pagina 77.




b) Luz indicadora

Wwenglor’

Wwenglor’

Volver

Wwenglor’

o 0 O

¢ Los parametros del la funcién luz indicadora integrada pueden
configurarse seleccionando LAMP.
— MUT: Pantalla de estado del muting
— ALL: Pantalla de estado de muting y OSSD

* Para obtener mas informacion sobre la luz indicadora, consulte
Seccion 5.2.5.4, pagina 78.

Wwenglor'

c) Pantalla de intensidad de la senal

Intensidad de haz

wenglor

— <I> representa la intensidad de la senal.

— El ajuste se puede cancelar mediante «<———». Una vez que el
EPES se enciende, se muestra la intensidad de la senal en el
receptor durante 30 s por defecto.

* Para obtener mas informacion sobre la intensidad de la sefal,
consulte Seccién 5.2.5.5, pagina 78.

* Al seleccionar «RSET» el usuario accedera al menu de restable-
cimiento.
— <R>: Restablecimiento del ajuste por defecto
— El proceso de restablecimiento se puede cancelar mediante
<l — — —»,
» Para obtener mas informacion sobre el ajuste por defecto, con-
sulte Seccion 9.4.1, pagina 96.
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e) Tarjeta de memoria

* Si se introduce una tarjeta de memoria, estaran disponibles las
siguientes opciones:

— SAVE: Guarda en la tarjeta de memoria la Ultima configuracién
de los pardmetros que se haya guardado en la memoria del
sensor (consulte Seccién 9.5.9, pagina 123).
> ATENCION: iNo es la configuracion de los pardmetros

actualmente ajustados la que se guarda!

— LOAD: La configuraciéon de parametros de la tarjeta de memo-
ria se guarda en la memoria del sensor.
> ATENCION: En primer lugar se debe guardar en la me-

moria del dispositivo una configuracion de los parame-
tros cargada (consulte Seccion 9.5.9, pagina 123).
 El procedimiento correcto para el uso de la tarjeta de memoria
se describe a continuacion.
* Pueden aparecer mensajes de advertencia al acceder a la tarjeta

SD (consulte Seccion 13.3.4, pagina 152).

* Para obtener mas informacion sobre la tarjeta de memoria, con-

sulte Seccién 5.2.5.6, pagina 79.

Wwenglor’

Wwenglor’

Guardar
* Las configuraciones de parametros mas recientemente guardadas en la memoria del sensor se guardan en

la tarjeta de memoria siguiendo estos pasos:

1. Guarde la configuracién de pardmetros deseada en la memoria del sensor:

Guardar configura-

L . Seleccion
cion de parametros

Ejecutar Seleccion

Wwenglor’

wenglor’

> @ > > ®

Nivel 0 Nivel 1

2. EI EPES se reinicia.
3. Vuelva a seleccionar el mend.
4. Transfiera la configuracién de los pardmetros del sensor a la tarjeta de memoria:

Ajustes

Seleccion Tarjeta de memoria Seleccion Memoria
expertos

wenglor® Wwenglor* wenglor’

® > > @ >

Nivel 0 Nivel 1 Nivel 2



Cargar

* La configuracion de parametros guardada en la tarjeta de memoria se carga siguiendo estos pasos:

1. Cargue la configuracion de los parametros del sensor desde la tarjeta de memoria:

Ajustes

Seleccion
expertos

Tarjeta de memoria

Wwenglor® @wenglor'

® >

Nivel 0 Nivel 1

Seleccion Cargar

wenglor’

> ® >

Nivel 2

2. Guarde la configuracién de parametros cargada en la memoria del sensor:

Guardar configura-

Seleccion i .
cion de parametros

Ejecutar

"wenglor’ Wwenglor'

® >

Nivel 0 Nivel 1

3. EI EPES se reinicia.

Seleccion

> ®

f) Proteccion mediante contrasena

Wwenglor (O 1nloJEIRlIE-L-IEW © Este ajuste puede utilizarse para cambiar la actual contrasena

valida.

wenglor

« El procedimiento correcto para la modificacion de la contrasena
se describe a continuacion.

¢ Para obtener mas informacién sobre proteccidon mediante contra-
sefa, consulte Seccién 5.2.5.7, pagina 81.

Para modificar la contrasefa, proceda del siguiente modo:

Cambiar con @ @

Wwenglor’

Cambiar

- Seleccién
contrasena

Wwenglor’

@ > 1er digito

Seleccion

> @ >

Si se han

introducido los 4 digitos >

Cambiar con @ @

wenglor

Seleccion

®

> 2°digito

Confirmacién Seleccién

wenglor’
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9.5.9 Guardado de la configuracion y reinicio (RUN)

NOTA:

. Solamente se guardaran los cambios realizados en la configuraciéon de los parametros del
sensor si la configuracién seleccionada se ha guardado a través del menu «Ejecutar» >
«Guardar». De lo contrario, se perderan los cambios al reiniciar el sensor.

Para guardar la configuracién de parametros, proceda del siguiente modo:

Guardar configura-
Ejecutar Seleccion cion Seleccion
de parametros

wenglor® @Awenglor’

® - > ®

Nivel 0 Nivel 1

. Confirme el modo RUN pulsando la tecla @

. Seleccione entre «SAVE», «<CANC» y «<---» utilizando las teclas @ o @

. Confirme su seleccién pulsando la tecla (H).

. «SAVE» guarda la configuracion actual de los pardmetros en la memoria del sensor.
«CANC» cancela el proceso de guardado.

5. El EPES se reinicia después de que se produzca un guardado y una cancelacion.

El reinicio se indica mediante un segmento que se mueve en el 42 digito.

A WON =
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9.6 Parametrizacion mediante la interfaz 10-Link
9.6.1 Requisitos y condiciones generales

Para parametrizar el EPES a través de 10-Link deberan cumplirse los siguientes requisitos :

 La conexion del sistema del EPES esta conectada al maestro 10-Link mediante el conector en T (nUmero
de pedido ZC7G001).

* El maestro |0-Link esta equipado con la tltima versién del software.

 EI 1ODD actual (archivo de descripcién del dispositivo) del EPES empleado esté presente y disponible en
el maestro.

* El maestro y el EPES estan conectados entre si (on-line).

NOTA:

Las ultimas versiones del software, el IOOD y el protocolo de interfaz estan disponibles en

la pagina web de wenglor, en el area de descargas del producto.

Si la conexion se realiza correctamente, se muestran las siguientes pantallas de funcionamiento durante
la configuracion de pardmetros mediante |O-Link (consulte Seccién 11.1.1, pagina 134 y Seccion 11.1.2,

pagina 135):
Emisor
1 Tension del LED iluminado
2 CODE LED apagado
3 HI RAN LED apagado
4 ERROR El LED parpadea

Receptor (muting SEFB)

1 OSSD 1 (LED 1, rojo) LED iluminado
OSSD 2 (LED 2, verde) | LED apagado

2 RES LED apagado

3 SIG LOW LED apagado

4 ERROR El LED parpadea

Receptor (SEFB basico)

1 OSSD 1 (LED 1, rojo) LED iluminado
OSSD 2 (LED 2, verde) | LED apagado
2 SIG LOW LED apagado
3 ERROR El LED parpadea
4 RES LED apagado
5 EDM LED apagado
6 CODE LED apagado
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Visualizador de segmentos:

Digito 1 Digito 2 Digito 3 Digito 4

NOTA:

. La configuracion de los parametros en el panel de control (consulte Seccion 9.3, pagina
93, Secciodn 9.4, pagina 96) siempre tendra prioridad frente a los ajustes mediante
10-Link.

Barrera de luz de seguridad multihaz 125



9.6.2 Datos de proceso

El EPES transfiere ciclicamente los siguientes datos de proceso:

Datos de proceso

Descripcion

OutputState Estado de salida del EPES
Con encriptacién de 8 bits
InputState Estado de las entradas (RES, EDM, MS1-MS4, alimentacién en cascada)
Con encriptacién de 8 bits
Ajuste de parametro A Ajuste de parametro B
Funcion de medicion Muting
(consulte Seccion 5.2.5.1, pagina 75) (consulte Seccién 5.2.4, pagina 52)
A:LBB/ Ultimo haz bloqueado LBB Tiempo para que cambie el estado entre
B:SensorTime 0 - ningun haz bloqueado MS1-MS2
S1-S2* 1...x — numero de haces (del panel de 0...250en0,1's
control)
255 — receptor sin funcionamiento sin-
cronizado
A:FBB/ Primer haz bloqueado FBB Tiempo para que cambie el estado entre
B:SensorTime 0 - ninguin haz bloqueado MS3-MS4
S3-S4* 1...x — nimero de haces (del panel de 0...250en0,1s
control)
255 — receptor sin funcionamiento sin-
cronizado
A:NBB / Numero de haces blogueados NBB Duracion del muting
B:MutingTime 0 - ninguin haz bloqueado 0...28800 en s
HighByte* 255 - receptor sin funcionamiento sin- 65535 — el muting no esta activado
cronizado
A:NCBB / Numero de haces bloqueados acumula-
B:MutingTime dos (grupo mas numeroso) NCBB
LowByte* 0 - ningin haz bloqueado
255 — receptor sin funcionamiento sin-
cronizado
A:NOBJ / Ndmero de objetos NOBJ 0 - sin mensaje de estado / inactivo

B:MutingState*

255 — receptor sin funcionamiento sin-
cronizado

1...n — valor numérico de los codigos de
muting (consulte Seccion 13.3.3, pagina
151)

Estado del dispositi-
VO

0 - sin errores
1 - parametrizacion en el dispositivo
2 - parametrizacion mediante 10-Link

10...255 - codigos de error (consulte Seccion 13.3.2, pagina 147)

* Ajuste de parametro B solo disponible con muting SEFB
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9.6.3 Datos de los parametros

NOTA:

 Para evitar cambios no admisibles o involuntarios en el EPES, se debe introducir una

contrasena para configurar los parametros (consulte Seccién 5.2.5.7, pagina 81)
* Ajustar los datos de los parametros requiere el nivel de usuario «Admin».

 Solo existe una contrasena para el EPES, independientemente de que el ajuste se realice
en el panel de control o a través de IO-Link.

Se pueden ajustar y/o consultar los siguientes parametros:

Bloqueo del acceso al
dispositivo

Bloqueo de los ajustes del dispositivo a través de 10-Link (independientemente
de la contrasena)

PasswordParamEntry Para iniciar la configuracion de los parametros debera introducir una contrase-
na de 4 digitos

ParamEnd Este parametro debe ajustarse y guardarse para que pueda aplicarse a la
memoria del EPES

PasswordChange Cambio de contrasena

Ident

Modo de funcionamiento

Informacion sobre el pardmetro ajustado en el EPES

Codificacién de haces, RES, EDM, alimentacion en cascada

justes de muting*

Param.TeachIn*

Seleccion del tipo de muting y ajuste de los pardmetros de mutin

Inicio y finalizacién del proceso de programacion
relevante para: Muting parcial

Paramt.Teachin.Value*

Modo de pantalla*

Numero de haces programados
255 — error (p. ej. ambos haces de sincronizacion cubiertos

Modo estandar o de ahorro de energia

Display-AdvancedScreen*

Se muestra la pantalla actual en el visualizador de segmentos de 4 digitos del
receptor

SignalOutput Configuracién de parametros de la funcién de salida de la sefal con comuni-
cacién mediante IO-Link inactiva

Lamp Configuracion de parametros de la funcién luz indicadora

AdjustSignal Muestra la intensidad de la senal
0 - sin sincronizacién
1...4 —intensidad de la senal

FactoryReset Restablecimiento de la configuracién por defecto

SD-Card Guardar o cargar desde la tarjeta microSD

Datos de proceso |0-Link

Beam.Mode

arametro A o B (datos de

Seleccione entre el ajuste del

roceso

Estado del campo de proteccion parametrizado (guardado en el EPES)

Beam.State

Estado actual del campo de proteccion

ErrorCode

Indicacién del codigo de error relevante (consulte Seccién 13.3.2, pagina 147)

* disponible Unicamente con muting SEFB

Barrera de luz de seguridad multihaz
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NOTA:

» Debido a las diferentes dependencias entre las funciones, no es posible realizar cambios
en bloque en los parametros. Esto significa que cada parametro debe guardarse indi-

. vidualmente en el EPES.

* A la hora de cambiar un pardmetro, los datos se deberan cargar de nuevo de manera que
los cambios sean visibles para el resto de pardmetros (marcados en color dependiendo
del maestro).

* Para ver ejemplos de configuracién de parametros, consulte Seccion 9.6.4, pagina 128.

9.6.4 Ejemplo de ajuste de los datos de los parametros
Ejemplo: Se debe parametrizar el muting cruzado

Punto inicial:

» Configuracion de parametros del EPES segun el estado de entrega

 EI EPES estéa colocado e instalado correctamente con la conexién eléctrica adecuada
» Se debe parametrizar el muting cruzado con el inicio del muting a través del EPES

1. Introduccién de la contrasefa

* PasswordParamEntry: «0000» (contrasefa actual) > «write»

* El EPES entra en modo parametrizacién (consulte la pantalla de funcionamiento mas adelante)
* Pueden cambiarse y guardarse los pardmetros

2. Ajustar el tipo de muting

» Cambiar el tipo de muting de «No» a «X» > write

* Clic derecho - volver a cargar o actualizar por otros medios

* Se muestran las dependencias existentes (p. ej. cambios en RestartInhibit de «False» a «True»)

3. Realizacion de otros ajustes del muting
* Ajuste «End» (finalizacién del muting mediante eliminacion del EPES) a «true» > write

4. Guardado de parametros en el EPES
* Ajuste ParamEnd a «Guardar y reiniciar» = write

5. Reinicio del EPES

 El EPES se reinicia automaticamente y se aplica la configuracion de los parametros

* A continuacién, el EPES pasara a funcionamiento normal (debido al RES ajustado, el LED RES parpadeara
en el receptor y los OSSD se conmutaran.
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Para cambiar la configuracién de los pardmetros a través de 10-Link debe seguirse el siguiente procedimien-
to

1. Restablecimiento de los parametros de la memoria, ya que no es posible proteger frente a la escritura
* ParamEnd «Save + Restart» - borrar o actualizar

2. Introduccién de la contrasefia

* PasswordParamEntry: «0000» (contrasefna actual) = «write».

* El EPES entra en modo parametrizacion (consulte la pantalla de funcionamiento mas adelante)
* Ahora pueden cambiarse y guardarse los pardmetros.

3. Realizar cambios y guardar como se indic6 anteriormente.

9.6.5 Almacenamiento de datos

* Por razones de seguridad funcional, los dispositivos no disponen de funcién de almacenamiento de datos.
* Todos los parametros se guardan en el EPES o pueden guardarse en la tarjeta microSD.

Barrera de luz de seguridad multihaz 129



10. Puesta en marcha inicial

iPELIGRO!
Estado de la maquina peligroso
0 * No podré realizarse ningiin movimiento peligroso durante la instalacion, la conexion eléc-
trica o la puesta en marcha inicial de la maquina.
* Es importante garantizar que los OSSD del EPES no tengan impacto sobre la maquina
durante la instalacion, la conexién eléctrica ni la puesta en marcha inicial.

iPELIGRO!
Riesgo de fallo de seguridad del dispositivo
A * Antes de la puesta en marcha inicial de la maquina, asegurese de que haya sido compro-
bada y aprobada por una persona cualificada.
» La maquina solamente puede ponerse en funcionamiento con un EPES en funcionamiento.

10.1 Vision general

Para parametrizar el EPES a través de 10-Link deben cumplirse los siguientes requisitos:

» Se ha completado correctamente la ingenieria del proyecto (consulte Seccion 5, pagina 36)

» Se ha completado correctamente la instalacién (consulte Seccién 7, pagina 84)

» Se ha completado correctamente la conexion eléctrica (consulte Seccion 8, pagina 90)

» Se ha completado correctamente la configuracién de parametros (consulte Seccion 9, pagina 93)

* En el caso de modos de funcionamiento y funciones en los que intervengan procesos de teach-in, la confi-
guracién de parametros solamente podra realizarse después del encendido y la alineacién.

La puesta en marcha inicial se divide en los siguientes pasos:
» Encendido del EPES

* Alineacion del EPES

* Comprobacion de la configuracion de parametros

* Comprobacion para la puesta en marcha

10.2 Encendido

Procedimiento:

* Encienda la fuente de alimentacion

* El emisor y el receptor se inician de forma automatica

* Todos los LED (del emisor y receptor) se iluminan brevemente de forma simultanea.

* Inmediatamente después de la iniciacion, se podran consultar las siguientes pantallas de funcionamiento:

Emisor
 Configuracion actual de los parametros (consulte Seccién 11.1.1, pagina 134)

Receptor

* LED: Indicadores de estado (consulte Seccion 11.1.2, pagina 135)

* Visualizador de segmentos:
- Intensidad de la sehal durante 30 s después del encendido (consulte Seccién 5.2.5.5, pagina 78)
— Simbolo SYNC tras una correcta sincronizacion
- Mensajes de advertencia donde proceda (consulte Seccion 13.3.1, pagina 147)
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10.3 Alineacion del emisor y el receptor

Pantalla de alineacion para SEFB

* La calidad de la alineacion se indica mediante LED SIG LOW para facilitar la alineacion del emisor y el
receptor.

* Esta pantalla también esté disponible en funcionamiento normal, y se ilumina con la alineacién relevante.

Pantalla Significado Explicacion

. Optima * La intensidad de la senal es muy buena
|— ossb * Sincronizacién completada
O * Se pueden activar los OSSD

. SIG LOW . S_e ha conseguido una alineacién éptima para una mayor
fiabilidad del proceso.

Débil La intensidad de la sefial es débil.

Sincronizacion completada

Se ilumina el LED SIG LOW

Se pueden activar los OSSD

- Mejore la alineacion para evitar una conmutacion involuntaria
debida, por ejemplo, a la contaminacion.

Inadecuada * El receptor no detecta ninglin haz del emisor.

* No es posible la sincronizacién

* Los OSSD no estan activados

- Para poner en funcionamiento el EPES debera mejorarse la

@® siGLow alineacion.

@ ERROR

Pantalla de alineacion para muting SEFB

* La intensidad de la sefnal se muestra en el visualizador de segmentos para facilitar la alineacion del emisor
y el receptor.

* Esta caracteristica se activa de forma automatica durante 30 s después del encendido.

 Durante la parametrizacion de los parametros, la pantalla puede mostrarse durante un periodo prolongado
de tiempo (hasta llegar al limite de tiempo) (consulte Seccion 9.5.8, pagina 118).

* La intensidad de la sefnal debera ser lo mas alta posible para garantizar un funcionamiento seguro y evitar
interrupciones del proceso innecesarias.

 La pantalla de intensidad de la senal se divide en cinco niveles:



Pantalla Significado Explicacion

Demasiado débil | * El receptor no detecta ningin haz emisor

* No es posible la sincronizacién

* Los OSSD no estan activados

- Para poner en funcionamiento el EPES debera mejorarse la
alineacion.

wenglor’

Débil * La intensidad de la sefal es débil.

* Sincronizacion completada (SYNC point)

* Se ilumina el LED SIG LOW

» Se pueden activar los OSSD

- Mejore la alineacion para evitar una conmutacién involuntaria
debida, por ejemplo, a la contaminacién.

Media * La intensidad de la senal es adecuada con una pequena reser-
va para posibles cambios (p. e]. contaminacion, alineacion)
* Sincronizacion completada (SYNC point)
* Se pueden activar los OSSD
- Si es posible, mejore un poco mas la alineacion para lograr
una mayor fiabilidad del proceso.

Buena * La intensidad de la senal es buena con una reserva intermedia
para posibles cambios (p. ej. contaminacién, alineacién)

« Sincronizacion completada (SYNC point)

* Se pueden activar los OSSD

- Si es posible, mejore un poco mas la alineacion para lograr
una mayor fiabilidad del proceso.

Muy buena * La intensidad de la senal es muy buena

* Sincronizacién completada (SYNC point)

* Se pueden activar los OSSD

Se ha conseguido una alineacién 6ptima para una mayor fiabili-
dad del proceso.

wenglor’

wenglor”
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Procedimiento

1. La instalacion se ha realizado correctamente (consulte Seccion 7, pagina 84).

2. La alineacién se produce con un campo de proteccion libre mientras se monitorizan los LED y el visualiza-
dor de segmentos.

3. Afloje el montaje de forma que el EPES se pueda mover levemente.

4. Alinee el emisor y el receptor hasta que se indique la mayor intensidad de senal posible.

5. Apriete el montaje de forma que el EPES no se pueda ajustar mas. Deben respetarse los pares de apriete
de los diferentes componentes del montaje.

NOTA:
. wenglor ofrece una herramienta para la alineacién laser Z98G001 que facilita una alineacién
de forma fiable incluso con grandes distancias (consulte Seccion 4.9.11, pagina 35).
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10.4 Comprobacion para la puesta en marcha

* La pruebas descritas tienen como finalidad confirmar el cumplimiento con las normas internacionales y
nacionales de seguridad.

NOTA:

* Debe respetarse la normativa que regula la admision de operarios por parte de personal
especializado antes de comenzar los trabajos.

. * La compania que maneje la maquina sera la responsable de impartir formacion.

* Para la puesta en marcha inicial, debe utilizarse un cuerpo de prueba con 14 0 30 mm,
dependiendo de la resolucion del EPES. Para aplicaciones con una resolucion reducida,
también podran utilizarse cuerpos de prueba de 24 o 34 mm para la puesta en marcha
inicial. (consulte EN 61496-1, Parr. 7f)

* En primer lugar, debe realizarse una comprobacion para determinar si se ha seleccionado correctamente
el EPES segun la normativa local, y si ofrece la protecciéon necesaria para su uso previsto.

» Debera comprobarse a continuacion la efectividad del EPES en todos los modos de funcionamiento dispo-
nibles en la maquina.

* Dicha comprobacion se realiza segun la lista de comprobacién para la puesta en marcha inicial (consulte
Seccioén 16.1.1, pagina 153)

La comprobacion debe realizarse cuando se dé alguno de estos casos:
* Antes de la puesta en marcha inicial

* Después de realizar alguna modificacién en la maquina

* Después de tiempos de parada de la maquina largos

* Tras la realizacién de modificaciones o reparaciones en la maquina

iPELIGRO!
 Es importante asegurarse de que nadie esté en peligro durante la puesta en marcha
inicial de la maquina. No debe haber nadie en la zona de peligro.

A * Cualquier trabajo en la maquina debera detenerse inmediatamente si se detecta algun
deterioro en la funcién de seguridad. Una vez resuelto el problema, debera comprobar-
se de nuevo la efectividad del ESPE segun la lista de comprobacién (consulte Seccion
16.1.1, pagina 153).
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11. Funcionamiento

11.1 Pantalla de funcionamiento
* La informacion sobre el estado del EPES se transfiere a través de las pantallas de funcionamiento.
* Para obtener informacién de diagnostico sobre el EPES, consulte Seccion 13, pagina 144.

» También puede consultarse la informacién de estado y de diagnéstico para IO-Link. Encontrara informa-
cién relevante en el protocolo de interfaz del EPES.

11.1.1 Pantalla de funcionamiento del emisor

Se pueden consultar las siguientes pantallas de estado durante el funcionamiento normal:

wenglor®

CODE @ POWER @

D o HIRAN @ ERROR @

Pantalla Explicacion
; Tensién del LED apagado O El sensor esta apagado
ension de POWER
LED iluminado © El sensor esté encendido
LED apagado Codificacion OFF
2 CODE
LED iluminado ® cooe Codificacion ON
HI RAN LED apagado @ HiRrAN Rango inferior
3 (Rango supe- B ——————
rior) LED iluminado . HI RAN Rango superior
LED apagado . ERROR no hay errores
4 ERROR R —
LED iluminado O ERROR Error(es) activo(s)
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11.1.2 Panel de control del receptor SEFB

Se pueden consultar las siguientes pantallas de estado durante el funcionamiento normal:

W wenglor®

0ss|
F ° @® RES

@® SIGLOW @ EDM

ERROR @ CODE o O

LED
Pantalla Explicacion
LED 1iluminado, - EyEEGRN) Los OSSD estan en modo OFF
LED 2 apagado .
1 0OSSD .
LED 1 apagado, .
LED 2 iluminado Cl)_ 0SsD Los OSSD estan en modo ON
Todos los haces se detectan segun el
modo de funcionamiento seleccionado,
LED apagado ®scLow y ninguin haz tiene una sefal débil. Con
OSSD OFF, SIG LOW siempre esta en
2 SiG Low estado OFF.
Todos los haces se detectan segun el
LED iluminado . SIG LOW modo de funcionamiento seleccionado,
pero al menos uno tiene una senal débil.
o LED apagado . ERROR No hay errores activos
8 ERROR ]
LED iluminado O ERROR Error(es) activo(s)
LED apagado . RES No se requiere confirmacion
4 RES Rearme inicial ajustado, OSSD apagados,
EI LED parpadea [ JaIots no se detectan entradas, no se detecta
sefal de confirmacion.
EDM LED apagado Control de los contactores OFF
LED iluminado Control de los contactores ON
CODE LED gpag.]ado Cod?f?cac?c?n OFF
LED iluminado Codificacion ON




11.1.3 Pantallas de funcionamiento del receptor de muting SEFB

Se pueden consultar las siguientes pantallas de estado durante el funcionamiento normal:
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‘» 0SSD

@ RES

@® SIGLOW

@ ERROR o ° D

Pantalla Explicacion
LED 1 iluminado, .
LED 2 apagado Los OSSD estan en modo OFF
1 0OSSD
LED 1 apagado, .
LED 2 iluminado Los OSSD estan en modo ON
LED apagado No se requiere confirmacion
o) RES Rearme inicial ajustado, OSSD apagados,
El LED parpadea no se detectan entradas, no se detecta
sefal de confirmacion.
Todos los haces se detectan segun el
LED apagado . SIG LOW modo de funcionamiento seleccionado, y
ningun haz tiene una sefal débil.
3 SIG LOW
Todos los haces se detectan segun el
LED iluminado @®sicLow modo de funcionamiento seleccionado,
pero al menos uno tiene una sefal débil.
LED apagado . ERROR No hay errores activos.
4 ERROR —
LED iluminado O ERROR Error(es) activo(s).

Visualizador de segmentos

En el visualizador de segmentos se muestra la siguiente informacion:

¢ Intensidad de la senal durante 30 s después del encendido (consulte Seccion 5.2.5.5, pagina 78)
 Simbolo SYNC tras una correcta sincronizacién

¢ Indicacién de las entradas activas durante el muting

* Indicacién de los mensajes de muting (consulte Seccion 13.3.3, pagina 151)

* Mensajes de advertencia donde proceda (consulte Seccion 13.3.1, pagina 147)
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La pantalla tiene el siguiente diseno:

Digito 1 Digito 2 Digito 3 Digito 4

Pantallas de estado para el muting

* Si el muting esta parametrizado, se puede consultar la informacién referente a la secuencia de muting
actual y la informacién de diagnéstico en el visualizador de segmentos.
* Esta informacién se muestra de la siguiente manera:

Entrada 3 Entrada 4

Muting activo

SYNC

Entrada 1 Entrada 2

* Se aplican las siguientes reglas:
— M en el primer recuadro indica que existe un error de muting. El significado del error viene indicado en
los digitos siguientes mediante un cédigo.
— El cuarto digito muestra el estado actual del muting.

* Si necesita alguna explicacion acerca de los cédigos de diagndstico, consulte Seccidon 13.3.3, pagina
151.

Significado del cuarto digito de las pantallas

E1 (MS3/ Parada de la
cinta / Muting completo
activado)

E2 (MS4 / Muting acti-
vado)

E3 (MS1) E4 (MS2)

Muting activo
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Ejemplos:

Se aplica la senal a E1 y E2, el muting esta activado.
P ej.: Muting de 4 sensores activado, donde el objeto activa dos MS

Se aplica la senal a E3 y E4.
P ej.: El muting cruzado se desactivd debido a la eliminacion del EPES (para-
metrizado en el EPES), aunque el objeto aln esta activando dos MS.

Se aplica la sefal a E1, E2, E3 y E4, el muting esté activado.
P. ej., muting de 4 sensores activado, donde el objeto activa los cuatro MS

Se aplica la sefal a E1 y E4, el muting esté activado.
P. ej.: El muting de 2 sensores esta activado y se aplica una sefal de parada de
la cinta. El objeto activa el MS2.

11.2 Acceso a la parametrizacion actual (Nivel de usuario «Worker»)

* El operario puede consultar la actual configuracién de parametros del EPES durante el funcionamiento sin
introducir una contrasena.
* En este caso, debe seguirse el siguiente procedimiento:

Emisor

* La actual configuracion de parametros puede consultarse a través de las pantallas LED.

* Para obtener mas informacién sobre las pantallas de funcionamiento, consulte Seccién 11.1.1, pagina
134

Receptor (SEFB)
* La actual configuracion de parametros puede consultarse a través de las pantallas LED.
* Para obtener mas informacion sobre las pantallas de funcionamiento, consulteSeccion 11.1.2, pagina 135

Receptor (muting SEFB)
Se puede acceder a la actual configuracion de pardmetros desde el modo RUN y desde el modo de error.

Pueden consultarse los ajustes de esta fqrma:

* Mantenga pulsada la tecla «aplicar» ( durante aprox. 2 s.

* EI LED SIG LOW ofrece informaciodn visual. Cuando se pulse la tecla «aplicar», se iluminara durante aprox.
2 segundos. Puede soltar el botén una vez que se haya apagado la luz.

* Suelte la tecla.

» Se muestra el ajuste actual del menu principal (para consultar detalles de la estructura, consulte Seccion
9.3.3, pagina 95).

* Los pulsadores (menu abajo, menu arriba) pueden usarse para navegar por el menu principal.

« Utilice la tecla «aplicar» (@) para realizar la seleccién que desee en el menl y cambiar al nivel de menu
subordinado (para ver mas detalles sobre la navegacién, consulte Seccion 9.4, pagina 96).

Para obtener mas informacion sobre el panel de control, consulteSeccion 11.1.3, pagina 136.
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A v x x X x

B x v X X x

C X x v X X

D X X X v -1haz X

E x x X \/ - 2 haces X

F X X % v/ - 3 haces X

G x X x \/ - 4 haces x

H x x X +/ -5 haces x

J X X X V/ - 6 haces X

K x X X \/ - 7 haces X

L x x x \/ - 8 haces x

N X x x X V-0 haces
P x X X X /-1 haz

R x x X X \/ - 2 haces
S X x X X V-3 haces
T X X X X v/ - 4 haces
U x x x X V/ - 5 haces
Vv X X X X V- 6 haces
X x X X X \/ - 7 haces
Y x x x X V/ - 8 haces
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12. Revision

iPELIGRO!

o iRiesgo de fallo de seguridad del dispositivo!
* No se puede realizar ningun tipo de reparacion en los ESPE.
* No se puede realizar ningUn tipo de reparacion en los ESPE.

12.1 Mantenimiento

NOTA:
» Este sensor wenglor no necesita mantenimiento.
. * Las instrucciones para las inspecciones anuales (consulte Seccion 12.4, pagina 143)
y periddicas (consulte Seccion 11.3, pagina 143), y también para la limpieza (consulte
Seccion 12.2, pagina 142) deben ser respetadas.

12.2 Limpieza
NOTA:
* Los paneles del EPES deben estar siempre limpios. Deben estar libres de contaminacién,
. rayaduras o asperezas.

» Cualquier tipo de contaminacion tendra un impacto directo sobre la intensidad de la senal
del EPES, y podria causar averias.

* Los paneles solamente deberan limpiarse con la fuente de alimentacién desconectada.

» Se recomienda limpiar los paneles de forma regular. La frecuencia de la limpieza dependera del nivel de
contaminacion del sistema.

* La limpieza se realizara con un pano limpio, suave y hUmedo (para evitar la carga electrostéatica), sin apli-
car presion sobre el panel.

* No limpie el EPES con disolventes o agentes de limpieza que puedan danar el dispositivo (agresivos,
abrasivos, erosivos).

» Para garantizar una legibilidad correcta y duradera del visualizador de segmentos, se recomienda que
adopte las mismas medidas de limpieza indicadas para los paneles.

» Después de la limpieza, compruebe el funcionamiento del dispositivo de seguridad (consulte Seccion 12.3,
pagina 143)
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12.3 Comprobacion periddica

* La pruebas descritas tienen como finalidad confirmar el cumplimiento con las normas internacionales y
nacionales de seguridad.

NOTA:
. * Debe respetarse la normativa que regula la admision de operarios por parte de personal
especializado antes de comenzar los trabajos.
 La compania que maneje la maquina seré la responsable de impartir formacion.

Las comprobaciones periédicas tienen que ser realizadas por una persona autorizada y encargada por el
operador de la maquina. La frecuencia (p. €j., a diario, al cambiar de turno, etc.) debe establecerse en fun-
cién de la evaluacion de riesgos de la aplicacion.

La comprobacion se realiza segun la lista de comprobacion “Comprobacion periddica” (consulte Seccion
16.1.3, pagina 155).

iPELIGRO!
 Cualquier trabajo en la maquina debera detenerse inmediatamente si se detecta algin
n deterioro en la funcién de seguridad.

* Una vez resuelto el problema, deberd comprobarse de nuevo la efectividad del ESPE
segun la lista de comprobacion para la puesta en marcha inicial (consulte Seccion 16.1.1,
pagina 153).

NOTA:

* El adhesivo «Indicaciones para la comprobacion periédica» que se suministra se debera

. colocar en un lugar claramente visible cerca del EPES relevante.

* No limpie el EPES con disolventes o agentes de limpieza que puedan danar el dispositivo
(agresivos, abrasivos, erosivos) (consulte Seccion 12.2, pagina 142).

12.4 Inspeccioén anual

* La pruebas descritas tienen como finalidad confirmar el cumplimiento con las normas internacionales y
nacionales de seguridad.

NOTA:
. * Debe respetarse la normativa que regula la admisién de operarios por parte de personal
especializado antes de comenzar los trabajos.
* La compania que maneje la maquina sera la responsable de impartir formacion.

* La inspeccion debe realizarse anualmente o dentro de los plazos necesarios segun la normativa nacional
vigente.

* Dicha comprobacion se realiza segun la lista de comprobacién para la inspeccion anual (consulte Seccion
16.1.2, pagina 155)

iPELIGRO!
* Cualquier trabajo en la maquina debera detenerse inmediatamente si se detecta algun
g deterioro en la funcién de seguridad.
* Una vez resuelto el problema, deberd comprobarse de nuevo la efectividad del ESPE
segun la lista de comprobacion para la puesta en marcha inicial (consulte Seccion 16.1.1,
pagina 153).

Barrera de luz de seguridad multihaz 143



13. Diagnéstico
13.1 Actuacion en caso de averia

NOTA:
* Apague la maquina.
. * Analice y subsane la causa del error basandose en la informacién de diagnéstico (consul-
te Seccion 13.2, pagina 144).
* Si no puede eliminarse el error, contacte con el departamento de atencién al cliente de
wenglor (consulte la pagina web de wenglor para obtener los datos de contacto).

iPELIGRO!
iRiesgo de lesiones personales o danos en la propiedad en caso de incumplimiento!
La funcion de seguridad del sistema esta desactivada. Podrian producirse lesiones perso-

A nales y daios en el equipo.
* No trabaje con el equipo en caso de averia indeterminada.
* La méquina debe apagarse si el error no puede explicarse de forma clara o no puede
eliminarse completamente.
* Se requiere tomar medidas tal y como se especifica en caso de averia.

13.2 Indicadores de error
13.2.1 Indicador de error en el emisor

Pantalla Error

Parametrizacion no Error interno Sobre/Subtension
completada (limite de
tiempo)

Alimen- LED apa- LED apa- LED ilumi-

LED ilumi- LED apa- LED apa-

LED ilumi- LED apa- LED apa-

LED ilumi- LED ilumi- LED ilumi-
4 | ERROR  NOFLIIOT OERROR nado OcEerror [

Accién * Lleve a cabo una para- * Reinicie el sistema * Disponga de una fuente
metrizacion de acuerdo ¢ Lleve a cabo una para- de alimentacién dentro
con Seccion 9.3, pagina metrizacion de acuerdo de los limites especifi-
93 con Seccion 9.3, pagina cados

93

» Contacte con el depar-
tamento de atencion
al cliente de wenglor si
se vuelve a producir el
mismo error
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13.2.2 Indicador de error en el receptor SEFB

\\\ wenglor

Error Pantalla
RES EDM CODE ERROR
Parametrizacién no ‘ RES . EDM . CODE O ERROR
completada (limite de || Ep jly- [LEDilu- |LED ilumi- | LED ilumi-
tiempo) minado | minado |nado nado
@res @cov @cooe OErroRr
LED apa- | LED apa- | LED apa- |LED ilumi-
Enodintemne gado gado gado nado
@®res @cov @cope OError
Error en la luz am- — —
biental LED apa- | LED apa- | LED ilumi- | LED ilumi-
gado gado nado nado
@res @cov @cooe OError
Error OSSD1 LEDilu- |LEDilu- |LED apa- |LED ilumi-
minado |minado |gado nado
@res @ceov @cooe OErroR
Error OSSD2 LEDilu- |LED apa- | LED ilumi- | LED ilumi-
minado |gado nado nado
Error en el control del . RES . EDM . CODE O ERROR
contactor — el contac- | LED apa- |LED ilu- |LED apa- |LED ilumi-
tor no se activa gado minado | gado nado
SEEGERNEER @ s @ eov @ cooe O ERROR
contactor — el contac- " — ——
(G 7 60 B LED apa- LED ilu- | LED ilumi- | LED ilumi-
gado minado | nado nado
SUCELECE NN @ res @ eov @ cope O ErroR
LED ilu- |LED apa- |LED apa- |LED ilumi-
minado | gado gado nado

Accion

Lleve a cabo una parametrizacion
de acuerdo con Seccién 9.3,
pagina 93

Reinicie el sistema

Lleve a cabo una parametrizacion
de acuerdo con Seccioén 9.3,
pagina 93

Contacte con el departamento de
atencion al cliente de wenglor si se
vuelve a producir el mismo error

Retire el emisor que esta interfi-
riendo

Compruebe que no existan otras
fuentes de luz extranas y retirelas

Subsane el cortocircuito con polo
positivo o con puesta a tierra

Subsane el cortocircuito con polo
positivo o con puesta a tierra

Compruebe el funcionamiento del
contactor

Configure correctamente los para-
metros de la funcion EDM

Compruebe el funcionamiento del
contactor

Configure correctamente los para-
metros de la funcion EDM

Disponga de una fuente de
alimentacion dentro de los limites
especificados




13.2.3 Indicador de error en el receptor de muting SEFB

Pantalla Error

13.3, pagina 147).

Segun el cédigo de diagndstico del visualizador de segmentos (consulte Seccién

LED iluminado

OSSD 1 (rojo)

0SSD 2 (verde) [

LED apagado

2 |RES @®-r:s LED apagado

3 |SIG LOW [ XlcINe Al LED apagado

4 |ERROR (@)=:1:le): I LED iluminado

Accion Segun el cédigo de diagnostico relevante (Seccion 13.3, pagina 147).
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13.3 Codigos de diagnéstico en el receptor de muting SEFB

wenglor

* Es posible hacer un anélisis preciso del estado actual del EPES a través del cddigo que aparece en el

visualizador de segmentos de 4 digitos del receptor.

* Las siguientes descripciones muestran los cédigos y las medidas a adoptar para subsanar errores.

13.3.1 Cédigos de informacion y advertencias

Solo al principio

Senal de control del con-
tactor presente, aunque
la funcion EDM no esta
activada.

Parametrizacion del
control del contactor

Siempre

Funcionamiento sincro-
nizado (paralelo a otras
pantallas)

No se requiere

Siempre

Pantalla de estado de
las entradas

No se requiere

Siempre

Pantalla de estado para
el muting

No se requiere

13.3.2 Cédigos de errores generales

002 Emisor /
receptor

Temporal, se reinicia al
cabode2s

Solicitud de configura-
cién de parametros a
partir del funcionamiento
normal y modo de error

003 Emisor /
receptor

Temporal, se reinicia al
cabode2s

Solicitud de configura-
cién de parametros a
partir del funcionamiento
normal y modo de error

Errores de aplicacion

EO10 | Emisor/

receptor

Temporal, se reinicia al
cabode2s

Tensién de alimentacion
demasiado baja

Disponga de una fuente
de alimentacién dentro
de los limites especifi-
cados
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EO11 | Emisor/ Temporal, se reinicia al | Tension de alimentacion | Disponga de una fuente
receptor cabode?2s demasiado baja de alimentacion dentro
de los limites especifi-
cados
EO012 | Emisor/ Permanente Tension de alimentacion | Disponga de una fuente
receptor demasiado alta de alimentacién dentro
de los limites especifi-
cados
EO013 | Emisor/ Permanente Tension de alimentacion | Disponga de una fuente
receptor demasiado alta de alimentacién dentro
de los limites especifi-
cados
E020 | Receptor Permanente OSSD A: Cortocircuito Subsane el cortocircuito
con polo positivo/ capa- | con polo positivo
cidad demasiado alta
E021 | Receptor Permanente OSSD A: Cortocircuito Subsane el cortocircuito
con polo positivo/ capa- | con polo positivo
cidad demasiado alta
E022 | Receptor Permanente OSSD A: Cortocircuito Subsane el cortocircuito
con puesta a tierra/so- con puesta a tierra
brecarga
E023 | Receptor Permanente OSSD A: Cortocircuito Subsane el cortocircuito
con puesta a tierra/so- con puesta a tierra
brecarga
E024 | Receptor Permanente OSSD B: Cortocircuito Subsane el cortocircuito
con polo positivo/ capa- | con polo positivo
cidad demasiado alta
E025 | Receptor Permanente OSSD B: Cortocircuito Subsane el cortocircuito
con polo positivo/ capa- | con polo positivo
cidad demasiado alta
E026 | Receptor Permanente OSSD B: Cortocircuito Subsane el cortocircuito
con puesta a tierra/so- con puesta a tierra
brecarga
E027 | Receptor Permanente OSSD B: Cortocircuito Subsane el cortocircuito
con puesta a tierra/so- con puesta a tierra
brecarga
E028 | Receptor Permanente Entradas esclavas: Compruebe conexién
Estados de conmutacion | esclava, sefiales incohe-
diferentes rentes
E029 | Receptor Permanente Entradas esclavas: Compruebe conexién
Estados de conmutacién | esclava, sehales incohe-
diferentes rentes
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E030 | Receptor Permanente » Cortocircuito en con- * Compruebe el
tactor con polo positivo | funcionamiento del
* El contactor no se contactor
desactiva » Configure correctamen-
* Configuracion de para- | te los
metros incorrecta parametros de la fun-
cién EDM
EO031 Receptor Permanente » Cortocircuito en con- * Compruebe el
tactor con polo positivo | funcionamiento del
* El contactor no se contactor
desactiva » Configure correctamen-
 Configuracion de para- | te los
metros incorrecta parametros de la fun-
cién EDM
E032 | Receptor Permanente * Cortocircuito en * Compruebe el
contactor con puesta funcionamiento del
atierra contactor
* El contactor no se » Configure correctamen-
activa te los
 Configuracion de para- | parametros de la fun-
metros incorrecta cién EDM
E033 | Receptor Permanente * Cortocircuito en * Compruebe el
contactor con puesta funcionamiento del
atierra contactor
* El contactor no se » Configure correctamen-
activa te los
 Configuracién de para- | paradmetros de la fun-
metros incorrecta cién EDM
E040 | Receptor Permanente Luz externa: Detectado Retire el emisor que esta
emisor del miso tipo interfiriendo
E041 Receptor Permanente Luz externa: Detectado Retire el emisor que esta
emisor del miso tipo interfiriendo
E042 | Receptor Permanente Luz externa: Otras posi- | Compruebe que no exis-
bles causas tan otras fuentes de luz
extranas y retirelas
E043 | Receptor Permanente Luz externa: Otras posi- | Compruebe que no exis-
bles causas tan otras fuentes de luz
extranas y retirelas
EO050 | Emisor / receptor | Permanente Parametrizacion no Repita la parametrizacion
completada
E051 | Emisor / receptor | Permanente Parametrizacion no Repita la parametrizacion
completada
E052 | Receptor Permanente Campo de proteccion: * Compruebe objetos

* Blanking monitorizado

* Objeto demasiado
pequefno

* Configuracién de para-
metros incorrecta

sobre los que se realice
el blanking

* Repita la parametriza-
cion
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E053 | Receptor Permanente Campo de proteccion: * Compruebe objetos
* Blanking monitorizado sobre los que se realice
* Objeto demasiado el blanking
pequeno * Repita la parametriza-
* Configuracion de para- | cion
metros incorrecta
E054 | Receptor Permanente Campo de proteccion: * Compruebe objetos
* Blanking monitorizado sobre los que se realice
* Objeto demasiado el blanking
pequeno * Repita la parametriza-
cion
EO055 | Receptor Permanente Campo de proteccion: * Compruebe objetos
* Blanking monitorizado sobre los que se realice
* Objeto demasiado el blanking
pequefno * Repita la parametriza-
cion
Errores internos
Ei1xx | Emisor/ Permanente * Error interno » Desconecte la fuente
E2xx | receptor de alimentacion y reini-
cie el EPES.

« Si este error sucede re-
petidamente, contacte
con el departamento de
atencion al cliente de
wenglor.

E126 | Receptor Permanente * Tarjeta SD presente, * Vuelva a guardarlo en
pero archivo danado la tarjeta SD y cérguelo
en el EPES
E127 | Receptor Permanente * Tarjeta SD presente, * Vuelva a guardarlo en
pero archivo danado la tarjeta SD y carguelo
en el EPES
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13.3.3 Codigos de errores de muting

wenglor

» Se muestran los siguientes coédigos hasta que se inicie un ciclo de muting.

» Siempre se muestra el primer mensaje generado.

M50 Error en el tiempo de ejecucién del muting Reinicie el muting y compruebe la secuencia.
M53 Tiempo excedido al iniciar el muting
M54 Tiempo excedido al iniciar el Reinicie el muting y compruebe la secuencia.
segundo par de sensores de muting Ajuste el muting (tipo, colocacion de los MS, sena-
M55 | La senal 1 estaba presente, sin embargo les de muting) en caso necesario.
desaparecio sin una sefal de seguimiento.
M56 Secuencia de senales para el inicio del
muting incorrecta (para muting lineal con
monitorizacién de secuencias)
M57 Orden incorrecto al activar las senales de
muting (12/22 senal intercambiadas)
M58 Orden incorrecto al activar las senales de
muting (22/32 senal intercambiadas)
M59 Orden incorrecto al activar las sehales de
muting (32/42 senal intercambiadas)
M60 Orden incorrecto durante la desactivacion
12 senal
M61 Orden incorrecto durante la desactivacion
22 senal
M62 Secuencia de senales incorrecta a la finali-
zacion del muting (la sefal cambia de forma
incorrecta de 0 -> 1)
M63 Limite de tiempo para MUTING_ENABLE Aplique la senal de Muting activado durante menos
de 300 s
M64 MUTING_ENABLE estaba en 0 antes de Aplique la senal de Muting activado hasta que se
que las condiciones para el muting fueran cumplan las condiciones necesarias para el muting
vélidas
M65 Limite de tiempo para el muting * Compruebe la configuracion del muting
* Ajuste las propiedades del muting (tipo, colo-
cacion de los MS, senales de muting) en caso
necesario
M66 El campo de proteccion estaba ocupado * Compruebe la configuracion del muting
cuando se desactivd el muting * Ajuste las propiedades del muting (tipo, colo-
cacioén de los MS, sefales de muting) en caso
necesario
M67 Penetracion en el campo de proteccién * Compruebe la configuracion del muting
antes de la activacion del muting * Ajuste las propiedades del muting (tipo, colo-
cacion de los MS, senales de muting) en caso
necesario
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M75 Cambie al estado del campo de proteccion | Compruebe la funcién «parada de la cinta» y des-
mientras esté activada la parada de la cinta | carte cualquier manipulacion
M76 Cambio en las senales del sensor muting Compruebe la funcion «parada de la cinta» y des-
mientras la parada de la cinta esta activada | carte cualquier manipulacion
M77 Limite de tiempo de parada de la cinta Aplique la senal de parada de la cinta durante
menos de 8 h
M80 Penetracién en un haz no bloqueado Compruebe la configuracién de los parametros
durante el muting parcial activado. para muting parcial y ajustelos en caso necesario
Mm81 Los OSSD estan apagados como resultado | Si se apagan los OSSD del dispositivo esclavo, se
de la desconexién de un dispositivo esclavo | cancelara el proceso de muting en el dispositivo
maestro
M0 Limite de tiempo de anulacion: Tiempo max. | Finalice las solicitudes de anulacién. Genere una

para solicitud de anulacion estética supera-
do (se muestra mientras sea de aplicacion la
solicitud de anulacion, es decir, mientras se
mantenga pulsada la tecla).

nueva solicitud de anulacién en caso necesario.

13.3.4 Codigos para acceder a la tarjeta de memoria

Cadi- | Descripcion/causa Medidas

go

WSDO | No hay tarjeta microSD colocada Introduzca una tarjeta microSD en la ranura para
tarjetas de memoria designada.

WSD1 | No hay ningun archivo en la tarjeta microSD | Compruebe el contenido de la tarjeta microSD y

actual que corresponda al EPES. Con-
sulte/guarde error de acceso en la tarjeta
microSD.

guarde un nuevo archivo en caso necesario

14. Desmantelamiento

* El sensor debe desconectarse de la fuente de alimentacién para su desmantelamiento.
» El EPES no contiene ni genera ninguna sustancia perjudicial para el medioambiente. Consume cantidades
minimas de energia y recursos.

15. Eliminacion adecuada

» wenglor sensoric GmbH no acepta la devolucion de dispositivos que no puedan utilizarse o repararse.
* La eliminacién de los dispositivos dependera de la respectiva legislacion nacional vigente.
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16. Apéndice
16.1 Listas de comprobacion
16.1.1 Lista de comprobacion para la puesta en marcha inicial

NOTA:
* Esta lista de comprobacién esta pensada para ofrecer asistencia durante la puesta en
. marcha inicial.
« Esta lista de comprobacién no sustituye a las comprobaciones anteriores a la puesta en
marcha inicial ni a las comprobaciones regulares por parte de personal especializado.

¢Las reglas de seguridad de la maquina se basan en normas y directrices aplicables?

¢Todas las normas y directrices empleadas estan incluidas en la declaracion de confor-
midad de la UE de la maquina?

¢El dispositivo de seguridad cumple con el PL (nivel de rendimiento) requerido (EN ISO
13849-1) / SlLcl (EN 62061) segun la evaluacion de riesgos?

¢La distancia de seguridad se ha calculado segun las normas aplicables?

¢Se ha utilizado el tiempo de respuesta del EPES o el calculado en la evaluacién de
riesgos de alguna unidad, y se ha tenido en cuenta el tiempo de sobrecarrera de la
maquina en el célculo?

¢Se ha medido, especificado y documentado (en la maquina y/o en la documentacion
de la méaquina) el tiempo de sobrecarrera de la maquina, y se ha adaptado a la configu-
racion de instalacion del EPES?

¢Se ha respetado la distancia de seguridad entre el punto de peligro y el campo de protec-
cion?

¢Es posible acceder al punto de peligro Unicamente a través del campo de protecciéon
del EPES?

¢Se garantiza que las personas no puedan permanecer dentro de la zona de peligro
sin proteccién (es decir, mediante proteccion mecénica frente al paso por el lateral), y
las medidas introducidas estan protegidas frente a la manipulacién?

¢Se han instalado medidas protectoras mecanicas adicionales que eviten el paso por
debajo, por encima o alrededor del campo de proteccién, y estan protegidas frente a la
manipulacién?

¢Los componentes del EPES se han conectado y asegurado correctamente frente al
aflojamiento, desplazamiento o rotacién después del ajuste?

(El estado externo del EPES y de todos los componentes del sistema asociados es
impecable?

¢La tecla de confirmacion para el restablecimiento del EPES se ha instalado correcta-
mente fuera de la zona de peligro y funciona correctamente?
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¢Estan ambos OSSD incorporados en el control situado a continuacion?

¢Dicha incorporacion se corresponde con los esquemas de circuito?

¢Los elementos de conmutacion controlados por el EPES (p. e]. contactores, valvulas)
estan monitorizados por EDM?

¢Las medidas de seguridad necesarias para proteger el equipo frente a las descargas
eléctricas se han implementado correctamente?

¢EI EPES es eficaz durante la duracion completa del movimiento peligroso de la maqui-
na?

Cuando se desconecta el EPES de la fuente de alimentacién, ése detiene el movi-
miento peligroso y tiene que presionarse la tecla de confirmacién para restablecer la
maquina una vez restablecida la fuente de alimentacion?

Si se ha iniciado un estado peligroso, ése detiene al apagar el EPES, si se cambia el
modo de funcionamiento o cualquiera de los tipos de funcién, o si se produce un cam-
bio a otro dispositivo de seguridad?

¢Las funciones de seguridad especificadas son funcionales en todos los modos de
funcionamiento de la maquina?

¢Se ha comprobado la funcién se seguridad de acuerdo con las instrucciones de
inspeccion de las instrucciones de uso?

¢Las instrucciones para la inspeccion diaria del EPES son legibles y se encuentran en
un lugar claramente visible?

iPELIGRO!
* Cualquier trabajo en la maquina debera detenerse inmediatamente si se detecta algin
n deterioro en la funcion de seguridad.
* Una vez resuelto el problema, deberd comprobarse de nuevo la efectividad del ESPE
segun la lista de comprobacion para la puesta en marcha inicial (consulte Seccion 16.1.1,
pagina 153).
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16.1.2 Lista de comprobacion para la inspeccién anual

¢Se ha llevado a cabo alguna modificaciéon o manipulacion en la maquina que pudiera
tener alguna influencia en el sistema de seguridad?

¢Se ha llevado a cabo alguna modificacion o manipulacién en el EPES que pudiera
tener alguna influencia en el sistema de seguridad?

El EPES esté correctamente conectado a la maquina.

¢El tiempo de respuesta de la maquina (incluido el EPES) ha aumentado respecto a la
puesta en marcha inicial?

Los cables, enchufes y elementos de montaje estan en perfecto estado.

iPELIGRO!
 Cualquier trabajo en la maquina debera detenerse inmediatamente si se detecta algin
n deterioro en la funcién de seguridad.
* Una vez resuelto el problema, deberd comprobarse de nuevo la efectividad del ESPE
segun la lista de comprobacion para la puesta en marcha inicial (consulte Seccion 16.1.1,
pagina 153).

16.1.3 Lista de comprobacion para la inspeccion periédica

El EPES no presenta danos aparentes.

La tapa de la lente no esté rayada ni contaminada.

La zona de peligro solamente debe ser accesible a través del campo de proteccién del
EPES.

Los cables, enchufes y elementos de montaje estan en perfecto estado.

Comprobacioén de la eficacia del EPES:

 La comprobacién solamente deberd llevarse a cabo si el movimiento peligroso ha
sido desconectado.

* Se realizaran las pruebas mediante una vara de comprobacién, no estirando el brazo.

 Diametro de la vara de comprobacién: segun la resolucion del EPES

Comprobacion de la funcién «modo de funcionamiento de seguridad (puesta en mar-

cha automatica)»:

* La pantalla OSSD ON debera iluminarse antes de comenzar la comprobacion.

» Haga pasar la vara de comprobacion a través del campo de proteccion completo tal
y como se muestra en la figura.

* La pantalla OSSD OFF debe iluminarse mientras la vara de comprobacién permanez-
ca en el campo de proteccion.
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Comprobacién de la funciéon «rearme manual»:

* La pantalla RES debera parpadear antes de comenzar la comprobacion.

* Haga pasar la vara de comprobacion a través del campo de proteccion tal y como se
muestra en la figura.

* La pantalla OSSD OFF debe iluminarse mientras la vara de comprobacién permanez-
ca en el campo de proteccion.

* Es posible que la pantalla RES no se ilumine mientras la vara de comprobacién per-
manezca en el campo de proteccion.

N B

4.___________.\

v e e e e — - — = — 4

iPELIGRO!
* Cualquier trabajo en la maquina debera detenerse inmediatamente si se detecta algin
0 deterioro en la funcién de seguridad.
* Una vez resuelto el problema, debera comprobarse de nuevo la efectividad del ESPE
segun la lista de comprobacion para la puesta en marcha inicial (consulte Seccion 16.1.1,
pagina 153).
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16.2 Ejemplos de conexiones
16.2.1 Ejemplo de conexion: desactivacion de la puesta en marcha y rearme manual

» Desactivacion de la puesta en marcha y rearme manual RES a través del EPES
» Sin control de los contactores EDM

» Conexion con el relé de seguridad SR4B3B01S
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16.2.2 Ejemplos de conexiones: Muting

 Desactivacion de la puesta en marcha y rearme manual RES a través del EPES

» Conexion con el relé de seguridad SR4B3B01S

» Conexion de los componentes de muting necesarios a través de la conexion adicional

NOTA:
. Es posible una conexion rapida de los componentes de muting a través de los juegos de
muting (incl. caja de conexién ZFBB001).

24V DC
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Muting con caja de conexion ZFBB001

Muting de 2 sensores @

Receptor SEFBxxx
Emisor SEFBxxx
Linea de conexién M12x1, 4/5 pines

Linea de conexién M12x1; 8 pines

Caja de conexiones ZFBB001

MS con cable de conexién en M12x1, 4/5 pines

MS con cable de conexién en M12x1, 4/5 pines

I N[O |O |~ [N |[—

Anulacién con cable de conexién en M12x 1, 4/5 pines
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Configuracién del muting con caja de conexion ZFBB001

Muting de 2 sensores con senal adicional

Receptor SEFBxxx

Emisor SEFBxxx

Linea de conexién M12x1, 4/5 pines

Linea de conexién M12x1; 8 pines

Caja de conexiones ZFBB001

MS con cable de conexion en M12x1, 4/5 pines

MS con cable de conexion en M12x1, 4/5 pines

Anulacién con cable de conexién en M12x 1, 4/5 pines

Senal de muting activado con cable conector en M12x1; 4/5 pines

2O |0 | N[O |~ |[W|N|[—

Cable de conexion para la sefal de parada de la cinta en M12x1; 4/5 pines

160

Apéndice



wenglor

Configuracién del muting con caja de conexion ZFBB001 @

Muting de 4 sensores

O)

Receptor SEFBxxx
Emisor SEFBxxx

Linea de conexién M12x1, 4/5 pines

Linea de conexién M12x1; 8 pines
Caja de conexiones ZFBB0O01

MS con cable de conexion en M12x1, 4/5 pines

MS con cable de conexion en M12x1, 4/5 pines

Anulacién con cable de conexién en M12x 1, 4/5 pines

MS con cable de conexion en M12x1, 4/5 pines

2O |0 | N[O |~ [N |[—

0 MS con cable de conexién en M12x1, 4/5 pines
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16.2.3 Ejemplos de conexiones: Alimentacion en cascada

Alimentacion en cascada de un sistema de 1 maestro y 1 esclavo

Receptor SEFBxxx MAESTRO
Emisor SEFBxxx MAESTRO

Linea de conexién M12x1, 4/5 pines
Linea de conexién M12x1; 8 pines
Cable conector BG88SG88V2-2M
Receptor SEFBxxx ESCLAVO
Emisor SEFBxxx ESCLAVO

Linea de conexion M12x1, 4/5 pines

ON|®O (OB [W[N (=

NOTA:
. La funciéon de alimentacion en cascada puede utilizarse conjuntamente con el muting a
través de la caja de conexién ZFBBO0O1.
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Alimentacién en cascada y muting con caja de conexién ZFBB001

@

Receptor SEFBxxx MAESTRO

Emisor SEFBxxx MAESTRO

Linea de conexién M12x1, 4/5 pines

Linea de conexién M12x1; 8 pines

Caja de conexiones ZFBB0O01

Receptor SEFBxxx ESCLAVO

Emisor SEFBxxx ESCLAVO

Linea de conexién M12x1, 4/5 pines

Cable conector BG88SG88V2-2M

MS con cable de conexién en M12x1, 4/5 pines
MS con cable de conexién en M12x1, 4/5 pines
Anulacién con cable de conexién en M12x1, 4/5 pines

ON|®O (OB [W[N (=

©

—
o

—
—n

-
N
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16.3 Notas de pedido

Las instrucciones de uso son aplicables a los siguientes sensores.

SEFB
Numero de Distancia entre haces Juego Emisor Receptor
haces [mm]
2 500 SEFB422 SEFB512 SEFB622
3 400 SEFB423 SEFB513 SEFB623
4 300 SEFB424 SEFB514 SEFB624
Muting SEFB
Numero de | Distancia entre haces Juego Emisor Receptor
haces [mm]
2 500 SEFB412 SEFB512 SEFB612
3 400 SEFB413 SEFB513 SEFB613
4 300 SEFB414 SEFB514 SEFB614

16.4 Declaracion de conformidad de la UE

Podra encontrar la declaracién de conformidad de la UE en nuestra pagina web www.wenglor.com, en el
area de descargas especifica del producto.

16.5 indice de modificaciones

Version | Fecha Descripcién / cambio
1.0.1 07/08/2019 | Primera version
1.0.2 06/11/2019 | Revisién

Adiciones a los capitulos «4.1 Datos técnicos generales» en la pagina 15,
«4.9.8 Conector en T ZC7G001 (senal 10-Link)» en la pagina 31,

1.1.0 09/06/ 2021 | «4.9.10 Caja de conexion muting ZFBB001» en la pagina 34,

«11.2 Acceso a la parametrizacion actual (Nivel de usuario «Worker»)» en la
pagina 138
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16.6 indice de abreviaturas

a Altura de la zona de peligro
b Altura del borde superior del campo de proteccion
ESPE Dispositivo de proteccién que actia sin contacto
C Margen para la distancia de seguridad
C. Margen para la distancia de seguridad para acceder por encima del campo de proteccién
C. Margen para la distancia de seguridad para acceder a través del campo de proteccion
d Resolucion del EPES o distancia minima para estructuras muting
EDM Monitorizacion de dispositivos externos (control del contactor)
FBB Primer haz bloqueado
H Altura del campo de proteccidn por encima del suelo
H Altura de montaje minima permitida
10DD Archivo de descripcion del dispositivo 10-Link
K Velocidad de aproximacion
LBB Last Beam Blocked (Ultimo haz bloqueado)
m Distancia minima respecto a superficies reflectantes
MS Sensor muting
MS1 Sensor muting 1 (lo mismo para MS2, MS3, MS4)
MMD Duracion del muting
NBB Number of Beams Blocked (NUmero de haces blogueados)
NCBB Number of Cumulated Beams Blocked (NUmero de haces bloqueados acumulados)
NC Normalmente cerrado (contacto NC)
NO Normalmente abierto (contacto NO)
NOBJ Numero de objetos
Dispositivo de conmutacion de sefiales de salida Salida de conmutacién de seguridad del
0OSSD
EPES
PL Nivel de rendimiento
RES Rearme manual
S Distancia de seguridad
S, Distancia de seguridad para acceder por encima del campo de proteccion
S.; Distancia de seguridad para acceder a través del campo de proteccion
Sfb Anchura del campo de proteccion
SFH Altura del campo de proteccion
SIL Nivel de integridad de la seguridad
SIL CL Nivel de integridad de la seguridad Nivel de reclamacién
F-PLC Control automatico de seguridad
T Tiempo de respuesta total
t, Tiempo de respuesta del EPES
t, Tiempo de respuesta del interruptor de seguridad
t, Tiempo de respuesta de la maquina
e Tiempo de procesamiento del EPES de todas las senales
s Tiempo de respuesta de los sensores muting
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