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1. Allgemeines

1.1 Informationen zu dieser Anleitung

* Diese Anleitung gilt fir das Produkt I0-Link Master Multiprotokoll EPOLO0T.
* Sie ermdglicht den sicheren und effizienten Umgang mit dem Produkt.
* Diese Anleitung ist Teil des Produkts und muss wahrend der gesamten Lebensdauer aufbewahrt werden.

* AuBerdem mussen die értlichen Unfallverhitungsvorschriften und die nationalen
Arbeitsschutzbestimmungen beachtet werden.

» Das Produkt unterliegt der technischen Weiterentwicklung, so dass Hinweise und Informationen in dieser
Betriebsanleitung ebenfalls der Anderungen unterliegen kénnen. Die aktuelle Version finden Sie unter
www.wenglor.com im Download-Bereich des Produktes.

HINWEIS!
Die Betriebsanleitung muss vor Gebrauch sorgféltig gelesen und flr spateres
Nachschlagen aufbewahrt werden!

1.2 Symbolerklarungen

* Sicherheits- und Warnhinweise werden durch Symbole und Signalworte hervorgehoben
* Nur bei Einhaltung dieser Sicherheits- und Warnhinweise ist eine sichere Nutzung des Produkts mdglich
* Die Sicherheits- und Warnhinweise sind nach folgendem Prinzip aufgebaut:

A

SIGNALWORT

Art und Quelle der Gefahr!

Mégliche Folgen bei Missachtung der Gefahr.
* MaBnahme zur Abwendung der Gefahr

Im Folgenden werden die Bedeutung der Signalworte sowie deren AusmaB der Gefahrdung dargestellt:

A

GEFAHR!
Das Signalwort bezeichnet eine Gefahrdung mit einem hohen Risikograd, die,
wenn sie nicht vermieden wird, den Tod oder eine schwere Verletzung zur Folge hat.

>

WARNUNG!
Das Signalwort bezeichnet eine Gefahrdung mit einem mittleren Risikograd, die, wenn sie
nicht vermieden wird, den Tod oder eine schwere Verletzung zur Folge haben kann.

>

VORSICHT!
Das Signalwort bezeichnet eine Gefahrdung mit einem niedrigen Risikograd, die, wenn sie
nicht vermieden wird, eine geringfligige oder maBige Verletzung zur Folge haben kann.

Allgemeines
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ACHTUNG!
A Das Signalwort weist auf eine méglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu
Sachschaden fuhren kann, wenn sie nicht gemieden wird.

HINWEIS!
. Ein Hinweis hebt nutzliche Tipps und Empfehlungen sowie Informationen fur einen
effizienten und stérungsfreien Betrieb hervor.

1.3 Haftungsbeschrankung

* Das Produkt wurde unter Beriicksichtigung des Stands der Technik sowie der geltenden Normen und
Richtlinien entwickelt. Technische Anderungen sind vorbehalten. Eine giltige Konformitatserklarung finden
Sie unter www.wenglor.com im Download Bereich des Produkts.

* Eine Haftung seitens der wenglor sensoric elektronische Gerate GmbH (nachfolgend ,wenglor®) ist
ausgeschlossen bei:

* Nichtbeachtung der Anleitung

* Nicht bestimmungsgemaéBer Verwendung des Produkts
* Einsatz von nicht ausgebildetem Personal

* Verwendung nicht zugelassener Ersatzteile

* Nicht genehmigter Modifikation von Produkten

* Diese Betriebsanleitung enthélt keine Zusicherungen von wenglor im Hinblick auf beschriebene Vorgange
oder bestimmte Produkteigenschaften

* wenglor Ubernimmt keine Haftung hinsichtlich der in dieser Betriebsanleitung enthaltenen Druckfehler oder
anderer Ungenauigkeiten, es sei denn, dass wenglor die Fehler nachweislich zum Zeitpunkt der Erstellung
der Betriebsanleitung bekannt waren

1.4 Urheberschutz

 Der Inhalt dieser Anleitung ist urheberrechtlich geschutzt
* Alle Rechte stehen ausschlieBlich wenglor zu

* Ohne die schriftliche Zustimmung von wenglor ist die gewerbliche Vervielfaltigung oder sonstige
gewerbliche Verwendung der bereitgestellten Inhalte und Informationen, insbesondere von Grafiken oder
Bildern, nicht gestattet

10-Link-Master Multiprotokoll 5



2. Zu lhrer Sicherheit

2.1 BestimmungsgemaéaBe Verwendung

Dieser 10-Link-Master ermoglicht eine einfache Anbindung von |O-Link fahigen Produkten sowie Standard
Sensoren und Aktoren an PROFINET und EtherNet/IPTM. Mit bis zu Schutzart IP69k* und dem Zinkdruck-
gussgehause ist der 10-Link-Master fir den rauen Industrieeinsatz gerUstet. Die Industrielle Umgebung zeich-
net sich unter anderem dadurch aus, dass der Verbraucher nicht an das 6ffentliche Niederspannungsnetz
angeschlossen wird. Der |O-Link Master dient als zentraler Netzwerkteilnehmer der dezentrale Sensoren und
Aktoren in der Feldebene mit der Steuerungsebene verbindet. Der 10-Link Master kann sowohl in Ring- als
auch Linientopologien verwendet werden, was den Aufwand der Verkabelung reduziert. Eine Erweiterung
des Netzwerkes um weitere Komponenten kann jederzeit Gber die interne Switch Funktionalitdt gewéhrleistet
werden.

*Bitte beachten Sie Anschluss- und Montagevorschriften in den Technischen Daten Seite 10 und unter Portbelegung Seite 12
Dieses Produkt kann in folgenden Branchen verwendet werden:

* Sondermaschinenbau
» Schwermaschinenbau
¢ Logistik

* Automobilindustrie

* Nahrungsmittelindustrie
* Verpackungsindustrie
* Pharmaindustrie

» Bekleidungsindustrie
» Kunststoffindustrie

* Holzindustrie

» Konsumguterindustrie
 Papierindustrie

* Elektronikindustrie

* Glasindustrie

* Stahlindustrie

* Druckindustrie

e Luftfahrtindustrie

» Bauindustrie

* Chemieindustrie

* Agrarindustrie

* Alternative Energien

* Rohstoffgewinnung

6 Zu lhrer Sicherheit
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2.2 Produkt-Features

* Robustes Design: Die M12 Ports des 10-Link Masters sind weitverbreitet beim Anschluss von dezent-
ralen Produkten in der Feldebene. D-kodierte Ports fir PROFINET und EtherNet/IPTM ermdglichen den
Anschluss des Produktes im Industrial Ethernet Netzwerk. Eine Farbcodierung der Anschltsse verhindert
die Verwechslung der Ports.

* Der |O-Link Master unterstltzt |O-Link Produkte nach I0-Link Version 1.0 und 1.1

* Die integrierte Parameterserver Funktionalitat zeigt die Parameter der 10-Link Devices an und speichert
diese im Master. Diese Funktion ermdglicht einen leichten Geratetausch der Devices oder des Masters mit
automatischer Ubergabe der vorher eingestellten Parameter. Um diese Vorteile nutzen zu kénnen muss
das angeschlossene Endgerat diese Funktionalitat auch zur Verflgung stellen.

» Dateniibertragung: Mit einer Ubertragungsrate von bis zu 100 Mbit/s kann der 10-Link Master E/A-Daten
und groBe Datenmengen im Netzwerk schnell verarbeiten.

* Integrierter Switch: Der integrierte Ethernet-Switch verfligt Uber zwei D-codierte M12 Ports. Somit werden
sowohl Linien- als auch Ringtopologien unterstutzt. Bei PROFINET wird das MRP (Media Redundancy
Protocol) unterstiitzt und bei EtherNet/IPT™M die Funktion DLR (Device Level Ring) um ein hochverfligbares
redundantes Netzwerk zu unterstitzen.

* Integrierter Webserver: Der |O-Link Master verfligt Uber einen integrierten Webserver. Die
Netzwerkparameter wie die IP-Adresse, Subnetzmaske und Standardgateway kénnen mithilfe der
Drehcodierschalter (letztes Oktett der IP-Adresse) oder Uber die Webseite eingestellt werden.

2.2.1 Produkt-Features PROFINET

* PROFINET Spezifikation V2.3.2: Unterstutzt wird die Conformance Class C, Update Zyklus von 1ms

» Schneller Geratestart: Das Produkt hat einen sehr schnellen Hochlauf im Netzwerk von typischerweise
1600 ms.

» Shared Device: Zwei Steuerungen kénnen mit dieser Funktion gleichermaBen auf das Device zugreifen
um eine einfachere Systemkonfiguration zu ermdglichen.

* DCP, LLDP und SNMO:
— DCP (Dynamic Configuration Protocol): Adressen und Namen werden im PROFINET Netzwerk
automatisch zugewiesen
— LLDP (Link Layer Discovery Protocol): Nachbarschaftserkennung unter den Netzwerkteilnehmern
— SNMP (Simple Network Management Protocol): Zentrale Uberwachung und Steuerung von
Komponenten

* Alarm und Diagnose Nachrichten: Es werden erweiterte PROFINET Alarm und Diagnose Nachrichten
unterstitzt.

* |1&M Funktion (Identification and Maintenance data): Identifikations — und Wartungsdaten werden auf
dem Modul gespeichert. Die Identifikationsdaten geben Auskunft Giber Herstellerangaben und kénnen nur
ausgelesen werden. Bei den Wartungs- und Instandhaltungsdaten handelt es sich um systemspezifische
Details, die wéhrend der Konfiguration erstellt werden. Die Module kénnen online eindeutig Uber die I&M
Daten identifiziert werden.

Unterstitzt werden die modulspezifischen |&M-Funktionen 1&M 0-4 fiir die Netzschnittstelle (Slot 0) sowie

10-Link Master-spezifischen I&MFunktionen I&M 0 und 1&M 99 (IO-Link Master Directory) fir die 10-Link Ports

(Slot 1).

* GSDML basierte Konfiguration und Parametrisierung der 1/0O-Ports

10-Link-Master Multiprotokoll 7



2.2.2 Produki-Features EtherNet/IPTM
* Unterstlitzung des EtherNet/IPTM Protokolls: Mittels EtherNet/IPTM lassen sich Zeitkritische Prozessdaten
zwischen Netzwerkteilnehmer Ubertragen.

» Diagnose Daten: Der 10-Link Master unterstltzt erweiterte Diagnosedaten die an die 1/0O-Daten hinzugefligt
werden kdnnen.

» EDS basierte Konfiguration und Parametrisierung der I/O-Ports

2.3 Nicht bestimmungsgemaBe Verwendung

 Keine Sicherheitsbauteile gemas der Richtlinie 2006/42 EG (Maschinenrichtlinie)
» Das Produkt ist nicht fUr den Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen geeignet

» Das Produkt darf ausschlieBlich mit Zubehdr von wenglor oder mit von wenglor freigegebenem Zubehor
verwendet oder mit zugelassenen Produkten kombiniert werden. Eine Liste des freigegebenen Zubehors
und Kombinationsprodukten ist abrufbar unter www.wenglor.com auf der Produktdetailseite.

GEFAHR!

0 Gefahr von Personen- oder Sachschéaden bei nicht bestimmungsgeméaBer Nutzung!
Die bestimmungswidrige Verwendung kann zu gefahrlichen Situationen fuhren.
* Die Angaben zur bestimmungsgemaBen Verwendung beachten

2.4 Qualifikation des Personals

* Eine geeignete technische Ausbildung wird vorausgesetzt
* Eine elektrotechnische Unterweisung im Unternehmen ist nétig
» Das Fachpersonal benétigt (dauerhaften) Zugriff auf die Betriebsanleitung

GEFAHR!

Gefahr von Personen- oder Sachschaden bei nicht sachgemaBer Inbetriebnahme und
A Wartung!

Schaden an Personal und Ausristung maéglich.

e Zureichende Unterweisung und Qualifikation des Personals

2.5 Modifikation von Produkten

GEFAHR!

Gefahr von Personen- oder Sachschaden durch Modifikation des Produktes.
A Schéden an Personal und Ausriistung moglich. Die Missachtung kann zum Verlust der

CE-Kennzeichnung und der Gewahrleistung flhren.

* Die Modifikation des Produktes ist nicht erlaubt

8 Zu lhrer Sicherheit
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2.6 Allgemeine Sicherheitshinweise

HINWEIS!

* Diese Anleitung ist Teil des Produkts und wahrend der gesamten Lebensdauer des
Produkts aufzubewahren.

unter www.wenglor.com im Download-Bereich des Produktes.

« Im Falle von Anderungen finden Sie die jeweils aktuelle Version der Betriebsanleitung
. * Betriebsanleitung vor Gebrauch des Produkts sorgféltig durchlesen.

* Der IO-Link Master ist vor Verunreinigungen und mechanischen Einwirkungen zu schiitzen.

* Es durfen ausschlieBlich Devices an den |0-Link Master angeschlossen werden, die die
Anforderungen der EN 61558-2-4 und EN 6155-2-6 erfillen.

2.7 Zulassungen und Schutzklasse

oris ©
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3. Technische Daten

Elektrische Daten

Versorgungsspannung 18...30 VDC
Stromaufnahme Device max. 0,18 A
Max. Schaltstrom Schaltausgange 0,5A

Max. Schaltstrom 10-Link-Schaltausgéange 0,5A

Max. Gesamtstrom Digital I/O-Ports 14 A
Sensorversorgungsspannung (Pin 1) 500 mA
Spannungsabfall Schaltausgang <25V
Temperaturbereich —20...70 °C
Luftfeuchte 98 % RF
Kurzschlussfeste Digital I/O-Ports ja
Uberlastsichere Digital I/O-Ports ja
Verpolungssichere Digital I/O-Ports ja

Anzahl Standard I/O-Pins 12

Anzahl |O-Link-Ports 8
Eingadnge nach DIN EN 61131-2:2003 Typ 1
Schnittstelle Ethernet

Kommunikations-Modus |0-Link

SI0, COM1, COM2, COM3

10-Link-Version

1.1

Ubertragungsrate 100 Mbit/s
Ubertragungsmodus Vollduplex
Switch Mode Store & Forward
VLAN-Priorisierung ja
Auto-Crossover ja
Auto-Negotiating ja

Auto-Polarity ja

Schutzklasse I
Schockfestigkeit DIN EN 60068-2-27 50g/11 ms

Vibrationsfestigkeit DIN EN 60068-2-6

15 g (5...500 Hz)

Mechanische Daten

Material Zinkdruckguss
Gewicht 500 g

Schutzart IP65/IP67/IP69K
Anschlussart Digital I/0-Ports M12x1; 4-polig

Anschlussart Power

2x M12; 5-polig, L-cod.

Anschlussart Industrial-EtherNet-Ports

2x M12; 4-polig, D-cod.

Webserver ja
10-Link °
PROFINET °
EtherNet/IP™ °

10
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Die folgenden Tabelle definiert die Anzugsdrehmomente der Stecker und Befestigungsmoglichkeiten um
einen konformen und fehlerfreien Betrieb zu gewahrleisten:

M4 Befestigungsschrauben
M4 Erdung 1
M12 Stecker 0,5

—_

3.1 Gehauseabmessungen

596 1
X 78,
L o
— o ~
q % —
o — S
I @3 3® —t
C T I~
i ®: 3@ —1
ol @ - — &
{ SN ®: 3@ —
0000000
o0 0@ x
Cr| 5
q —
| J =t
30,7
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3.2 Anschlussbild und Portbelegung

:
Socket 1 | Suitable Plug: 2 3 4 Socket 1 |y, @) O O (@) ys| Socket 4
Ports oo e | o o "|
Xi-x4 2 LT
1
2 Socket 1 xzo fe) X6 Socket 4
Pin Function [ 2 =/0 O 2
1 L+ 10-Link sensor power supply +24 V
2 IN-x Ch. B: Digital input (type 1) Socket 1 xag S@®~ 3!°'°ket4
3 L- 10-Link sensor Supply GND_US I:Fq:l
4 C/Q Ch. A: 10-Link data communication Socket 1 x4° o vs| Socket 4
5 nc e 0 © [ 2 |
0000000
Socket 2 | Suitable Plug: 51 In/Out 3 4 Socket 5
Ports X01, 00 @ usB
X02 22 C_FT_1
Socket 2 xo1 xuz Socket 2
Pin Function EE [N > | 5l
1 D (+) out (I S
> RxD (+) In Socket 3 xna@ x04 Socket 3
3 TxD (-) Out =@ _
4 RxD () In
Socket 3 | Suitable Plug: 3/3 s 5 5
Ports X03, 14 41
04 S
Pin Function
1 US (424 V) Sensor/system power supply
2 GND_U,yx Ground/reference potential Upyx
3 GND_US Ground/reference potential US
4 Upux (+24 V) Auxiliary supply (electrical isolated)
5 FE (PE) Functional ground
Socket 4 | Suitable Plug: 2 3 5 4
Port oo
X5-X8 0”0
2 1
Pin Function
1 L+ 10-Link sensor power supply +24 V
2 Upux (+24 V) Ch. B: Auxiliary power supply (electri-
cally isolated with respect to the sensor/system power
supply)
3 L- 10-Link sensor supply GND_US
4 C/Q Ch. A: 10-Link data communication
5 GND_U,yx Ground/reference potential Uy
12 Technische Daten



3.3 Ergéanzende Produkte

wenglor bietet Ihnen die passende Anschlusstechnik flr Ihr Produkt.

wenglor

Sensor/Aktorleitung A-codiert
Stecker 2

3 2 4
[} Xe)
O
o O
2 1

5

=)

FSERRN.
NEN-

Spannungsversorgung L-codiert
Stecker3/3's

s s [ 3]
14 41

o
il

Industrial Ethernet-Leitung D-codiert
Stecker 51

3 4
o O

O O
2 1

A

= o] [~

——RD—

_mmRD-

Symbolerklarung

= Versorgungsspannung 0 V

A Schaltausgang SchlieBer
\ Verschmutzungs-/Fehlerausgan:

E Eingang analog oder digital

|

z Zeitverzogerung (Aktivierun

RxD  Schnittstelle Empfangsleitun

|

RDY  Bereit

CL  Takt

© IO-Link

IN Sicherheitseingan

|
\

Signal  Signalausgan:

|
|

ENorsizz Encoder 0-Impuls 0/0 (TTL)

NO,

PT Platin-Messwiderstand

Testeingan

|
|

Triggereingan

f
|

Analogausgan

|

Z Blockabzu:

|

a Ausgang Ventilsteuerung +

t

SY Synchronisation

|

E+ Empféanger-Leitung

<+ Erdung

Rx+/— Ethernet Empfangsleitung

Bus Schnittstellen-Bus A(+)/B(-)
Ma Magnetansteuerung

eom  Schitzkontrolle

ENarsz Encoder A/A (TTL)

ENa Encoder A
AMIN Digitalausgang MIN

Aok Digitalausgang OK

|

SY 0UT Synchronisation OUT

I

Wartun

|

Adernfarben nach IEC 60757

BN braun

OG  orange

GN  griin

s violett

WH  wei3

GNYE gringelb

|0-Link-Master Multiprotokoll
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3.4 LEDs

Bezeichnung Zustand Funktion
Uaux Grin Spannung Sensor/Aktor >18,6 V- < 30V
Rot* Spannung Sensor/Aktor <18,6 V- > 30V
*wird angezeigt wenn ,Fehler an Versorgungsspannung® aktiviert ist
Aus Keiner der oben genannten Zustande
Ug Griin System/Sensorspannung >18,6 V- < 30 V
Aus System/Sensorspannung <18,6 V- > 30 V
X1...X8 A Grun 10-Link COM Mode: |0-Link Kommunikation
Grin blinkend 10-Link COM Mode: Keine |O-Link Kommunikation
Gelb Standard 10-Mode: Status der digitalen Ein- oder
Ausgénge bei C/Q (Pin 4) auf high
Aus Keiner der oben genannten Zustande
X1...X8B WeiB Status des Digitalen Eingangs auf high
Rot ¢ 10-Link COM Mode: IO-Link
Kommunikationsfehler oder Uberlast/
Kurzschluss an C/Q (Pin 4)
» Alle Modi: Uberlast oder Kurzschluss an L+
(Pin 1)
* SIO Mode: Uberlast oder Kurzschluss an
C/Q (Pin 4)
Aus Keiner der oben genannten Zustande
PROFINET Grin Ethernet Verbindung zum néchsten Netzwerkteil-
P1 Lnk/Act nehmer besteht. Link erkannt.
P2 Lnk/Act Gelb blinkend Datenaustausch mit einem anderen Netzwerkteil-
nehmer
Aus Keine Verbindung zu einem anderen Netzwerkteil-
nehmer. Kein Link, kein Datenaustausch
PROFINET Rot Bus Fehler. Keine Konfiguration oder langsame
BF physikalisch Verbindung
Rot blinkend mit | Link besteht aber kein Kommunikationslink zur
2 Hz Steuerung
Aus Steuerung hat eine aktive Verbindung zum Device
PROFINET Rot Diagnose Alarm aktiv
DIA

Rot blinkend mit
1Hz

Watchdog Time-Out; Fail safe mode aktiv

Rot blinkend mit

DCP Signal Service ist im Bus aktiv (Adressen und

2 Hz, 3 sec Namen werden an die einzelnen Ethernet Teilneh-
mer verteilt)

Rot doppeltes Firmware Update

blinken

Aus Keiner der oben genannten Zustande

14
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EtherNet/IP™ Griin Ethernet Verbindung zum nachsten Netzwerkteil-
X01 Lnk / Act nehmer besteht. Link erkannt.
X02 Lnk / Act Gelb blinkend Datenaustausch mit einem anderen Netzwerkteil-
nehmer
Aus Keine Verbindung zu einem anderen Netzwerkteil-
nehmer. Kein Link, kein Datenaustausch
EtherNet/IP™ Griin Gerat bereit fir Betrieb
MS Grin blinkend Geréte bereit fir Betrieb aber nicht konfiguriert
Rot Schwerwiegender Fehler
Rot blinkend Kleinerer Fehler wie beispielsweise eine fehlerhafte
oder widerspriichliche Konfiguration
Abwechselnd rot | Device fuhrt einen Selbsttest durch
und griin blinkend
Aus Das Device ist ausgeschaltet
EtherNet/IP™ Griin Verbunden: Das Device hat mindestens eine
NS Verbindung

GrUn blinkend

Keine Verbindung: Das Device hat keine Verbin-
dung. Eine IP-Adresse besteht

Rot Doppelte IP-Adresse: Das Device hat erkannt, dass
die zum Device zugewiesene IP-Adresse bereits
von einem anderen Netzwerkteilnehmer genutzt
wird

Rot blinkend Zeituberschreitung oder Abbruch der Verbindung

Abwechselnd rot
und gruin blinkend

Device flihrt einen Selbsttest durch

Aus

Das Device ist ausgeschaltet oder hat keine
IP-Adresse

3.5 Lieferumfang

* EPOLOO1

* Sicherheitshinweis

* Abdeckkappen Ports
 Portbeschriftungsschilder

10-Link-Master Multiprotokoll
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4. Transport und Lagerung

4.1 Transport

Bei Erhalt der Lieferung die Ware auf Transportschaden prifen. Bei Beschadigungen das Paket unter
Vorbehalt entgegennehmen und den Hersteller Uber Schéden informieren. AnschlieBend das Gerat mit einem

Hinweis auf Transportschaden zurlickschicken.

4.2 Lagerung

Folgende Punkte sind bei der Lagerung zu berlcksichtigen:

» Das Produkt nicht im Freien lagern.

» Das Produkt trocken und staubfrei lagern.

» Das Produkt vor mechanischen Erschitterungen schutzen.
* Das Produkt vor Sonneneinstrahlung schutzen.

ACHTUNG!

ﬁ Gefahr von Sachschéaden bei nicht sachgemaBer Lagerung!
Schaden am Produkt méglich.
* Lagervorschriften beachten

5. Montage und elektrischer Anschluss

5.1 Systemaufbau

10-Link 10-Link
Ports Ports
Class A Class B

ee o
Industrial
Ethernet

Power

I—- Montagelécher J
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5.2 Montage

» Das Produkt bei der Montage vor Verunreinigung schutzen.

 Entsprechende elektrische sowie mechanische Vorschriften, Normen und Sicherheitsregeln sind zu
beachten.

» Das Produkt vor mechanischen Einwirkungen schutzen.
» Auf mechanisch feste Montage des 10-Link Masters achten.

* Der 10-Link Master muss auf einem flachen Untergrund mit 2 Schrauben Typ (M4 x 25/30) angebracht wer-
den

* Bei der Montage sollten immer Unterlagscheiben nach DIN 125 verwendet werden Drehmomente muissen
beachtet werden (siehe ,3. Technische Daten® auf Seite 10)

ACHTUNG!

ﬁ Temperatur der Module bis 60 °C méglich
Bitte beachten Sie das der |0-Link Master eine Eigenerwarmung bis zu 60 °C haben kann.
Bei sehr warmer Umgebungstemperatur, bitte fir ausreichende Warmeableitung sorgen.

ACHTUNG!

ﬁ Gefahr von Sachschéden bei nicht sachgemaBer Montage!
Schaden am Produkt méglich.
» Montagevorschriften sind zu beachten.

VORSICHT!

ﬁ Gefahr von Personen- und Sachschaden bei der Montage!
Schéaden an Personal und Produkt sind mdglich.
 Auf sichere Montageumgebung ist zu achten.

5.3 Elektrischer Anschluss

* Der 10-Link Master muss an 18...30 V DC angeschlossen werden.

WARNUNG!

10-Port Sensorversorgung: Die Sensorversorgung darf nur tber den angegebenen Strom-
A anschluss Socket 3 (X03) erfolgen = US +24 V /GND_US des Moduls. Eine externe

Spannungsgversorgung Uber den I/O-Port X1-X8 = Pin1 / Pin3 ist nicht zuldssig und kann

zur Zerstorung der Modulelektronik fihren.

WARNUNG!

10-Port Class B: Die Sensorversorgung (Port X5-X8 = Pin1 / Pin3) und die erweiterte Sen-

sorversorgung (Port X5-X8 2 Pin2 / Pin5) sind galvanisch voneinander getrennt. Sind die
A Bezugspotentiale GND_US - Pin3 und GND_UAUX - Pin5 miteinander verbunden kénnen

unerlaubte Stréme flieBen. In diesem Fall ist der Anschluss von Sensoren an die Ports

X5-X8 > Pin2 nicht erlaubt! Die galvanische Trennung sollte immer beachtet und genutzt
werden!
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. HINWEIS!
 FUr die Ableitung von Stérstrémen und die EMV-Festigkeit verfigen die Module tber
einen Erdungsanschluss mit einem M4-Gewinde. Dieser ist mit dem Symbol fur Erdung
und der Bezeichnung ,XE® markiert.

 Verbinden Sie das Modul mittels einer Verbindung von geringer Impedanz mit der
Bezugserde. Im Falle einer geerdeten Montageflache kdnnen Sie die Verbindung direkt
Uber die Befestigungsschrauben herstellen.

* Verwenden Sie bei nicht geerdeter Montageflache ein Masseband oder eine geeig-
nete FE-Leitung (FE = Funktionserde). SchlieBen Sie das Masseband oder die
FE-Leitung durch eine M4-Schraube am Erdungspunkt an und unterlegen Sie
die Befestigungsschraube wenn mdéglich mit einer Unterleg- und Zahnscheibe.
Drehmomente mussen beachtet werden (siehe ,3. Technische Daten“ auf Seite 10)

GEFAHR!
Gefahr von Personen- oder Sachschaden durch elektrischen Strom.
A Durch spannungsfiihrende Teile sind Schaden an Personal und Ausristung méglich.
* Anschluss des elektrischen Gerates darf nur durch entsprechendes Fachpersonal vorge-
nommen werden.

5.4 Netzwerk- und Moduleinstellungen

Auf dem 10-Link Master befinden sich drei Drehcodierschalter markiert mit x100, x10 und x1. Mithilfe dieser
Drehcodierschalter kann das Modul verschiedene Netzwerkkonfigurationen abrufen oder in die Werkseinstel-
lungen zurtickgesetzt werden.

Nachdem die Stromversorgung am IO-Link Master angeschlossen wurde, werden die Schalterstellungen

ausgelesen und vorherige Einstellungen Uberschrieben. Neue Einstellungen werden somit erst nach einem
Restart des Moduls und kurzer Stromunterbrechung tibernommen:

x100 x10 x1
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Drehcodierschalterstellung (von links)
x100 = erste Stelle

x10 = zweite Stelle

x1 = dritte Stelle

Funktion

000 (Auslieferungszustand)

DHCP und BOOTP Funktionen sind aktiviert. Die Netz-
werkparameter werden erstmals Giber DHCP angefragt.
Wenn dies nicht erfolgreich verlauft werden die Para-
meter Gber BOOTP versucht zu erhalten.

000 (Netzwerkparameter gespeichert)

Die zuletzt gespeicherten Netzwerkparameter werden
genutzt (IP Adresse, Subnet-Mask, Standard Gateway,
DHCP an/aus, BOOTP an/aus.

001 ... 254 Die letzten drei Stellen der voreingestellten oder zuletzt
gespeicherten IP Adresse werden durch die Einstel-
lung der Drehcodierschalter Gberschrieben.

255 ... 298 Die Netzwerkparameter werden tGber DCHP oder
BOOTP angefragt, aber nicht gespeichert.

299 Die voreingestellte statische IP-Adresse wird genutzt

979 Reset in den Auslieferungszustand. Die Netzwerk-

einstellungen werden ebenfalls zurlickgesetzt. Eine
Kommunikation ist in diesem Modus nicht méglich.

5.5 Betrieb an einer Steuerung

Wenn Sie das Device an einer Steuerung in Betrieb nehmen méchten, fuhren Sie bitte folgende Schritte

durch:

» SchlieBen Sie den 10-Link Master an die Versorgungsspannung an und verbinden Sie diesen Uber einen
der Ethernet-Ports mit der Steuerung. Auf der wenglor Website finden Sie die passende Anschlusstechnik.

* Installieren Sie die zugehorige, geratespezifische elektronische Beschreibungsdatei (bei PROFINET
die GSDML-Datei, bei EtherNet/IPT™™ die EDS-Datei) im Hardwaremanager der Steuerung. Sie finden
die bendtigte Datei zum Download bereit unter: www.wenglor.com - Produktwelt = Produktsuche
(Produktnummer eingeben) > Download - Produktbeschreibungsdatei.

* Zur Projektierung und Einrichtung des Devices an einer PROFINET oder EtherNet/IPT™M Steuerung finden

Sie unter folgendem Pfad eine Start-Up Anleitung.

. HINWEIS!
www.wenglor.com = Produktwelt = Produktsuche Produktnummer eingeben) = Down-
load 2 Allgemeine Anleitungen = Start-Up-PROFINET-IO-Link-Master / Start-Up-EtherNet/

IPTM-|O-Link-Master

10-Link-Master Multiprotokoll
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HINWEIS!
Bitte vor Inbetriebnahme an der Steuerung den linken Drehcodierschalter x100 auf das
jeweilige genutzte Protokoll stellen:

CERL©

Stellung des Drehcodierschalters:

E/IP Ethen'et/IP

-
P 20508
* E/IP = EtherNet/IP™

Sind alle x100, x10 und x1 auf 0 gestellt so befindet sich der |0-Link Master im Bootp bzw.
DHCP Modus.

Bei EtherNet/IPTM oder zum direkten Aufruf des Webservers kénnen die Drehcodierschal-
ter x100, x10 und x1 dazu genutzt werden das letzte Oktett der IP-Adresse einzustellen
(Beispiel 192.168.100.xxx).

* P = PROFINET (IP-Adresse: 0.0.0.0, weitere Schalterstellung keine Auswirkung)

Um die Anderungen an den Protokolleinstellungen wirksam zu machen, ist es notwendig
den 10-Link Master kurz von der Stromversorgung zu trennen und danach wieder anzu-
schlieBen. Wahlweise kann auch die Resetfunktion der Webseite dazu genutzt werden.

20
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5.6 Portbelegung

5.6.1 Industrial Ethernet-Leitung

wenglor bietet eine Reihe von vorkonfektionierten Industrial Ethernet-Leitungen an.

Wir empfehlen fur eine méglichst einfache und zuverlassige Verkabelung die Verwendung unserer vorkonfek-
tionierten Industrial Ethernet-Leitungen.

Fur PROFINET: Es wird empfohlen, ausschlieBlich nach PROFINET Norm zertifizierte Leitungen zu verwen-
den, um einen sicheren und konformen Betrieb zu gewahrleisten (siehe hierzu auch PROFINET Cabling and
Interconnection Technology — Guideline for PROFINET).

Belegung des Industrial Ethernet-Anschlusses (D-codiert): siehe ,3.3 Erganzende Produkte” auf Seite 13

. HINWEIS!
Galvanisch getrennte Ethernet-Ports = FE 2000 V DC

5.6.2 Anschluss von digitalen Sensoren und Aktoren

Schematischer Anschluss von |O-Link Sensoren und Aktoren:

Anschlussbelegung Port Class A

. HINWEIS!
Der maximale Strom der zwischen Pin1 und Pin3 flr die Sensorversorgung zur Verfigung
steht betragt 500 mA.
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Anschlussbelegung Port Class B

. HINWEIS!
Der maximale Strom der zwischen Pin2 und Pin 5 zur Versorgung des Devices zur Verfl-
gung steht betragt 2A. Der Summenstrom aller Class B Ports darf 8A nicht Ubersteigen.
Wahlweise kann der Ausgang 2 auch als Digitaler Ausgang genutzt werden.

Far den korrekten Anschluss bitte die genaue Port- und Pinbelegung des Masters in Kapitel ,3.2 Anschluss-
bild und Portbelegung* auf Seite 12 beachten.

. HINWEIS!
Bis zum Sensor dirfen ungeschirmte 3-5 adrige Standardleitungen mit einer Lange von
maximal 20m verwendet werden.

ACHTUNG!
Nicht verwendete Buchsen sind mit Blindkappen (im Lieferumfang enthalten und un-
A ter erganzende Produkte bei wenglor Bestellnummer Z0027 erhaltlich) zu versehen.
* Ansonsten kann die Hohe Schutzart von bis zu IP69k nicht gewéahrleistet werden und
das Produkt wird beschéadigt.

ACHTUNG!

ﬁ Bei der Verwendung von 5-poligen Sensoren wird empfohlen den 5-Pin an den 10-Link
Class B Ports am Endgeréat abzuschalten oder eine 4-polige Leitung zu verwenden.
* Bitte auch bei Pin 2 auf Kurzschlussfreiheit achten.
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5.7 Diagnose

Verhalten im Fehlerfall:

HINWEIS!
* Maschine auBer Betrieb setzen.

* Fehlerursache anhand der Diagnoseinformationen analysieren und beheben.
* Ist der Fehler nicht zu beheben, kontaktieren Sie den wenglor-Support.
* Kein Betrieb bei unklarem Fehlerverhalten.

» Die Maschine ist auBer Betrieb zu setzen, wenn der Fehler nicht eindeutig zuzuordnen
ist oder sicher behoben werden kann.

A

GEFAHR!

Gefahr von Personen- oder Sachschéaden bei Nichtbeachtung!

Sicherheitsfunktion des Systems wird aufgehoben. Schaden an Personal und Ausristung.
* Verhalten im Fehlerfall wie angegeben.

6. PROFINET und EtherNet/IPTM Schnittstellenprotokoll

Die jeweiligen Schnittstellenprotokolle finden Sie unter www.wenglor.com im Download-Bereich des Produk-

tes.

HINWEIS!
www.wenglor.com = Produktwelt = Produktsuche = Download > Allgemeine Anleitun-
gen > Start-Up-PROFINET-IO-Link-Master / Start-Up-EtherNet/IPTM-|O-Link-Master
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7. Webbasierte Konfiguration

Dieser 10-Link Master ist mit einer webbasierten Einstelloberflache ausgeristet die betriebssystem- und
gerateunabhangig arbeitet. Sie kénnen den 10-Link Master komfortabel Gber einen Standard Webbrowser
parametrieren und einen Testbetrieb simulieren. Das Modul kann Uber die Webseite neu gestartet oder zu-
ruckgesetzt werden. Auch Firmwareupdates lassen sich Uber das Webinterface realisieren. Die Netzwerkein-
stellungen sind statisch auf die IP-Adresse 192.168.100.1, die Subnet-Mask 255.255.255.0 und das Standard-
gateway 0.0.0.0 voreingestellt. In der Anleitung wird immer von den voreingestellten Werten ausgegangen.

. HINWEIS!
Um die statische IP-Adresse auszuwahlen missen die Drehcodierschalter auf 2|9|9 ge-
stellt sein, siehe dazu auch Kapitel ,5.4 Netzwerk- und Moduleinstellungen® auf Seite 18.

ACHTUNG!
A Bei Betrieb an einer Steuerung werden Einstellungen, welche Uber die Webseite verandert
wurden, von der Steuerung uberschrieben.
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7.1 Aufruf Verwaltungsoberflache

wenglor

Starten Sie den Webbrowser. Geben Sie die IP-Adresse des I0-Link Masters in die Adresszeile lhres Brow-
sers ein und druicken Sie die Eingabetaste. Die IP-Adresse ist auf 192.168.100.1 voreingestellt.

Beispiel: http://192.168.100.1/

10-Link Master Multiprotocol EPOL001

wenglor

the innovative family

Status Ports System User Contact
Status
Device Overview Device Information
Name EPOL0O1
Bus | -OFF |
Device Diagnosis
10-Link Master Diagnosis
Forcemode Switch on
Port Information
Pin/ - - :
Port Type Channel Function State Dia Details
I0-Link 47A Inactive
X1 cassa+o 2/B Inactive ®
= = iOlnk  4/A  Inactve
= ity X2
p e @ : Ciass A + DI 2/B Inactive ®
@ . . .; x3 10-Link 47A Inactive @
& CassA+Dl 2/B Inactive
10-Link 4/A Inactive
X4
— 1% CossA+Dl  2/B Inacive ®
0 O Zm x5 lO-Link 4/A  Inactve ®
. . X Class B + DO 2/B Inactive
xg IO-link 4/A Inactive ®
YT YY Y Sl 2/8  Wacie
10-Link 4/A Inactive
x7
Ca3sE8+D0  2/B Inactive ®
10-Link 4/A Inactive
X8
CassE5+D0  2/B Inactive ®

10-Link-Master Multiprotokoll
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7.2 Passwortschutz

Die Ubersichtsseite ,Status* ist nicht passwortgeschiitzt. Werden andere Seiten wie ,System* aufgerufen,
erscheint eine Passwortabfrage. Im Auslieferungszustand sind folgende Benutzerdaten voreingestellt:

Benutzername: admin
Passwort: admin

Das Passwort und verschieden Nutzer kdnnen auf der Seite ,Users” angepasst werden.

7.3 Seitenaufbau

Die Webseite ist in folgende zwei Bereiche aufgeteilt:

1. Kategorieauswahl
Die webbasierten Einstellungen sind in 5 Kategorien eingeteilt.
* Status

* Ports
* System
» User
» Contact

2. Seiteninhalt
Je nachdem, welche Kategorie ausgewahlt ist, werden die jeweiligen Seiteninhalte angezeigt.

wenglor

the innovative family

10-Link Master Multiprotocol EPOL001

> Sts Ports System user Contagt
Kategorieauswahl status
Device Overview Device Information
Name EPOLOO1
Bus
Device Diagnosis.
10-Link Master Diagnosis
Forcemode Swach on
— ] Port Information
(‘ ° o Port Type Pin) et Function state Dia  Details
\,)0 LA\~ 10-Link 47A  Inactve
- 2 Class A + DI 2/B Inactive m
° .(F* X2 Casacot 2/ inactve ®
Y
C) ) ot A TAN ke
o ol® - e ®
> o0 A
g === == X Gla 2o e ®
i i ) N\ 10-Link 4/A  Inactve
Seiteninhalt ©. °® o [T A i f6}
o Uk 4/A  insce @
0000000 Cass8+00  2/B Inactive
10-Link. 4/A Inactive
o CessS+00  2/B Inactive ®
10-Link. 4/A Inactive
2 Cass8+00  2/B Inactive ®
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7.3.1 Status

wenglor

Die Status Seite bietet einen schnellen Uberblick (iber den aktuellen Zustand des Moduls.

Die linke Seite zeigt eine grafische Darstellung des Moduls mit allen LEDs und den Positionen der Drehco-

dierschalter.

Auf der rechten Seite zeigt die Tabelle ,Device Informationen” einige grundlegende Daten zum Modul, wie
z.B. die Variante, den Zustand der zyklischen Kommunikation und einen Diagnoseindikator. Dieser zeigt an,
ob eine Diagnose im Modul vorliegt.

Die Tabelle ,Port Informationen® zeigt die Konfiguration und den Zustand aller I/O-Ports des Moduls an.

Force Mode:

Der Force Mode (Zwangsmodus) ist eine Testoption fur den Anlagentechniker. Die Eingangs- und Ausgangs-
daten kénnen Uber diese Webseite festgelegt werden. Die Daten des physischen Eingangs und die Daten
des logischen Ausgangs der Steuerung kénnen in diesem Modus Ubersteuert werden. Aus Sicherheitsgriin-
den kann dieser Modus mittels der Parametrierung deaktiviert werden.

Spalte Informationen

Port Name des Ports

Type Typ des Ports. Dies kann je nach Variante DIO, IO-L A oder IO-L B sein. Der Zusatz + DO
zeigt an, dass hier ein zusatzlicher 2A Ausgang zur Verfigung steht.

Pin Entsprechender Pin am M8/M12 Steckplatz

Function Via Steuerung konfigurierte Funktion

State Aktueller Zustand. Bei digitalen Ein- oder Ausgangen wird hier ON oder OFF angezeigt.
Fir 10-Link Verbindungen wird der COM Status angezeigt.

DIA Der Diagnoseindikator zeigt an, ob firr diesen Kanal eine Diagnose vorliegt.

Details Uber diesen Link kann direkt zur entsprechenden Detailansicht fiir diesen Port gesprun-

gen werden. Dort sind weitere Informationen verfugbar.

A

ACHTUNG!

Bei Verwendung des Force Mode besteht die Gefahr von schweren Verletzungen bei Per-
sonen oder von Schaden an der Ausriistung. Der Force Mode sollte mit Vorsicht angewen-
det werden.

10-Link-Master Multiprotokoll
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the innovative family

10-Link Master Multiprotocol EPOL001

Status Ports tem User Contact
Status
Device Overview Device Information
Name EPOLOD1
Bus
Device Diagnosis = Forcemode active
10-Link Master Diagnosis
Forcemode [ Switeh of |
Port Information
Port| Type Pini | Function Dia |Details
Channel
A1A Diqital Qutput ~
X1 10-Link etz (D
Class A+ DI 218 Digital Input
1Bt In/NO
10-Link 41A Inactive &
X2 | Cass a0 2/B Inactive ®
10-Link 41A Inactive #
he Class A+ Dl 2/B Inactive @
1A 10-Link #
10-Link 0 Bytes In. 0 Bytes Out .
x4 Class A + DI 2B Dignal Input OFF ®
1821/ NO o]}
10-Link 41A Inactive &
5 Class8+D0 |12/B Inactive ®
10-Link 4/A Inactive &
X8 ClassB+DO |2/B Inactive ®
10-Link 41A Inactive #
o Class8+D0 |2/B Inactive (D
10-Link 41A Inactive #
e ClassB8+D0 |12/B Inactive ®
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7.3.2 Ports
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In dieser Kategorie werden ausfihrliche Port-Informationen angezeigt. ,Port Diagnose® zeigt eingehende und
ausgehende Diagnosen im Klartext an. ,,Pin 2“ und ,Pin 4 enthalten Informationen zur Konfiguration und
zum Zustand des Ports. Bei IO-Link Ports werden zusatzlich Informationen zum angeschlossenen Sensor und

zu dessen Prozessdaten angezeigt.

wenglor
the innovative family

10-Link Master Multiprotocol EPOL001

Status Ports System User Contact
Port Details
Show details for port
OX1 ®X2 OX3 OX5 OX7 OX8
Port Information 10-Link
Port X2 Vendor ID 0x57 [ (dec: 87)
Type 10-Link Device ID 0x130902
) Class A + DI Vendor Name wenglor sensoric GmbH
Dia Vendor Text the innovative family
Port Diagnosis Product Name OY1P303P0102
Product ID: 0Y1P303P0102
Pin4/Channel A — Product Text High-Performance Distance Sensor
Function Serial No. 610013319
I
— SERES St HW Revision Version V01.00.00
BRS TCharnai B FW Revision mi V01.02.01
Digital Input Application Name (Tag)
Function 1Bt In/NO I | [set ]
o] 20 33
State [o][1] Input Data
Qutput Data
Index: | | Subindex: [0 ]
| Read | [ wite |
R [iaa]ftene
Read/Write
(hex.)

10-Link-Master Multiprotokoll
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7.3.3 System

Die Systemseite zeigt grundlegende Informationen zum Modul an. Unter ,Firmware“ kénnen die aktuelle
Firmware, ihre Version und das Firmware-Datum sowie die Version des Web-Interface eingesehen werden.
Unter ,Device” stehen alle Informationen zum Modul selbst.

wenglor

the innovative family

10-Link Master Multiprotocol EPOLO01

Status Ports System User Contact
System
General Information IP Settings
Firmware Parameter
Name EPOL001 EtherNet/IP |P-Address
Version V.1.1.0.9 - 22.05.2017 (F10011) / Web: 16 Subnet Mask
Device e
Name EPOL0O1 Gateway
Ordering Number EPOL001 Startu i '
s ol p config @® static () BOOTP () DHCP

Serial Number 100000075
Production Date 2472017

Ethernet Result:
MAC Address 54 4A 05 FF 00 1B
Port 0 100M Full

Port 1 Link Down
Network

IP-Address 192.168.100.1
Subnetmask 255.255.255.0
Gateway 0.0.0.0

Source Remanent
Fieldbus

State Not Connected
Restart device

D Confirm to restart the device. All connections will be closed.

[ Restart

Reset configuration to factory defaults

[J Confirm to reset the device. All configuration data will be overwritten by default values!

Factory Reset

Firmware update
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Auf dieser Seite haben Sie die Mdglichkeit, auf die folgenden Werte und Parameter zuzugreifen:

1. Restart Device: Das Modul initialisiert die Ricksetzung der Software.
2. Reset to Factory Settings: Das Modul stellt die Werkseinstellungen wieder her.
3. Firmware Update: Das Modul initialisiert ein Firmware-Update.

Wahlen Sie fur ein Firmware-Update den *.ZIP-Container, der auf unserer Website verfluigbar ist, oder wenden

Sie sich an unser Support-Team. Befolgen Sie anschlieBend die Anweisungen, die auf dem Bildschirm ange-
zeigt werden.

Firmware Update

Choose file to load:
Browse...

Ready

7.3.4 User

Uber die Benutzerseite kann die Benutzerverwaltung fiir das Web-Interface vorgenommen werden. Uber diese
§eite kénnen neue Benutzer mit den Zugriffsberechtigungen Admin oder Write (Schreiben) hinzugeftigt werden.
Andern Sie das Admin-Standardpasswort nach der Konfiguration des Gerates aus Sicherheitsgriinden.

wenglor

the innovative family

10-Link Master Multiprotocol EPOL001

Status Ports System User Contact
Users
Users
Username Permissions Edit Del
admin Admin &
Specialist Admin El
Operator Write permissions [*]
Create User
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7.3.5 Contact

Auf dieser Seite finden Sie die Kontaktdaten der wenglor sensoric GmbH fur Rickfragen und weitere Informa-
tionen zu den Produkten.

8. Wartungshinweise

HINWEIS!
* Dieser wenglor I0-Link Master ist wartungsfrei.

« Eine regelmaBige Reinigung der Linse und des Displays sowie eine Uberpriifung der
. Steckerverbindungen werden empfohlen.

* Verwenden Sie zur Reinigung des Sensors keine Lésungsmittel oder Reiniger, die das
Produkt beschadigen kénnten.

» Das Produkt muss bei der Inbetriebnahme vor Verunreinigung geschuitzt werden.
» Nicht genutzte Ports sind mit Blindkappen zu versehen.

9. Umweltgerechte Entsorgung

Die wenglor sensoric GmbH nimmt unbrauchbare oder irreparable Produkte nicht zurtick. Bei der Entsorgung
der Produkte gelten jeweils gultigen landerspezifischen Vorschriften zur Abfallentsorgung.
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10. Anhang

10.1 Abkilirzungsverzeichnis

Class A Port A mit Digital I/0 auf Pin 2

Class B Port B mit Hilfsversorgung auf Pin 2 & 5

1/0-Port X1-X8 Digitale Ein und Ausgangsports

Pin 4 (C/Q) Channel A von X1-X8 (IO-Link Pin)

Pin 2 Channel B von X1-X8

Uaux UAuxiliary ist die Hilfsversorgung der IO-Link Class B-Ports X5-X8 bzw. die Aktorversor-
gung der digitalen 2A Ausgange an den Ports X5-X8

DCP Dynamic Configuration Protocol: Adressen und Namen werden im PROFINET Netzwerk
automatisch zugewiesen

LLDP Link Layer Discovery Protocol: Nachbarschaftserkennung unter den Netzwerkteilnehmern

SNMP Simple Network Management Protocol: Zentrale Uberwachung und Steuerung von Kom-
ponenten

DCHP Dynamic Host Protocol = Zuweisung der Netzwerkkonfiguration durch einen Server

BOOTP Bootstrap Protocol = Zuweisung der Netzwerkkonfiguration durch einen Server Giber
TCP/IP

10.2 Anderungsverzeichnis Betriebsanleitung

1.0.0 12.07.17 Erstversion der

Betriebsanleitung

1.0.1 27.03.18 Anderungen in Kapitel ,3.2 Anschlussbild und Portbelegung® auf Seite
12 und ,10.3 Anderungsverzeichnis Software (changelog)* auf

Seite 33

1.1.0 12.08.20 Erganzung zu Kommunikations-Modus |0-Link in Kapitel ,3. Techni-
sche Daten“ auf Seite 10

10.3 Anderungsverzeichnis Software (changelog)

Firmware: V.1.1.0.9 22.05.17 Initiale Version fur die Markteinfiihrung Hardware V.1.0
(F10011) / Web: 16
Firmware: V.2.1.1.5 18.01.18 Verbesserungen Konnektivitdt TMG-Device Tool |Hardware V.1.0
(U10013)/Web:16
Firmware: V.2.1.1.7 12.03.18 EtherNet/IP™ zertifiziert Hardware V.1.0
(U10015)/Web:16 Verbesserungen Konnektivitdt TMG-Device Tool
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10.4 EU-Konformitatserklarung

Die EU-Konformitatserklarung finden Sie auf unserer Website unter www.wenglor.com im Download-Bereich
des Produktes.

34 Anhang



wenglor
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