Sensor de horquilla

OPT347

Referencia

o Adecuados para un posicionamiento exacto senci-
llo

o Montaje rapido y sencillo mediante emisor + re-
ceptor en una carcasa

o No es necesario ningun espejo

o Se detectan hasta 4 estados y se emiten a través

La9®1a5-5alidas de senmWati@Nioble sirven para una
colocacion rapida, tanto aproximada como precisa. Un
hueco en el objeto que se desea referenciar, y que re-
coge con exactitud ambos rayos de luz, sirve como
marca de posicion. Al aproximarse, primero se libera
un haz y se encuentra el posicionamiento aproximado.
En cuanto se libera el segundo haz, se obtiene el posi-
cionamiento exacto, la posicion precisa. Segun la se-
cuencia en que se liberan los haces, se genera una in-
formacion adicional acerca de la direccion. El sensor
transmite la informacion de forma universal a través de
2 salidas de conmutacion digitales. Gracias a la inte-
gracion del emisor y el receptor en una carcasa, el
montaje se puede realizar de forma rapida y sin nece-
sidad de una alineacion adicional ni de un espejo , in-

Datos técnicos

Ancho de horquilla 32 mm

Tipo de luz Luz infrarroja
Vida dtil (Tu = +25 °C) 100000 h
Lux externa méx. admisible 10000 Lux
Tensién de alimentacién 10..30 VDC
Consumo de corriente (Ub = 24 V) <30 mA
Frecuencia de conmutacién 5 kHz
Tiempo de reaccién 100 ps
Rango de temperatura -30...50 °C
Numero de salidas de conmutacién 2

Caida de tensién salida de conmutacién <25V
Corriente de conmutacién / PNP salida conmutacién 50 mA
Proteccién cortocircuitos si
Proteccién cambio polaridad si
Proteccién de sobrecarga si

Categoria de proteccién n

Carcasa Plastico

Clase de proteccion P67

Conexién M8 x 1; 4-pines

Longitud del cable 150 mm

Unidad de embalaje 1 Pieza

PNP NO [ )
—

N¢ Esquema de conexidn 247



www.wenglor.com/product/OPT347

1 = Eje dptico A1
2 = Eje 6ptico A2
Todas las dimensiones en mm (1mm =0.03937 Inch)
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Tensién de alimentacion +

Tension de alimentacion 0 V

Tension de alimentacion (tensién alterna)
Salida de conmutacién contacto de trabajo (NO)
Salida de conmutacion contacto de reposo (NC)
Salida contaminacion/error (NO)

Salida contaminacion/error (NC)

Entrada (analdgica o digital)

Entrada de aprendizaje

Retardo temporal (activacion)
Apantallamiento

Receptor RS-232

Emisor RS-232

Listo

Cadencia

Ritmo

Entrada/Salida programable

I0-Link

Power over Ethernet

Sicherheitseingang

Sicherheitsausgang

Signalausgang

Ethernet Gigabit bidirekt. Datenleitung (A-D)
Codificador 0-Impuls 0/0 (TTL)

Resistencia de medicion de platino

SnR
Rx+/-
Tx+/-
Bus

La

Mag
RES
EDM
ENAarsa22

No esta conectado

Test de entrada

Test de entrada inverso

Entrada activadora

“Masa de referencia” entrada activadora
Salida analdgica

“Masa de referencia” salida analdgica
Salida en bloque

Salida electrovalvula/motor

Salida control de valvula +

Salida control de vélvula 0 V
Sincronizacién

“Masa de referencia” sincronizacién
Conductor del receptor

Conductor del emisor

Puesta a tierra

Reduccién distancia de conmutacién
Receptor Ethernet

Emisor Ethernet

Interfaz-Bus A(+)/B(-)

Luz emitida desconectable

Control magnético

Entrada de confirmacién
Comprobacion de contactores
Codificador A/A (TTL)

wenglor

the innovative family

Aclara de simbolos

ENBrsiz2 | Codificador B/B (TTL)
ENA Codificador A

ENe Codificador B

AmMIN Saida digital MIN
Awmax Saida digital MAX
Aok Saida digital OK
SYIn Sincronizacién In

SY OUT | Sincronizacion OUT
Ouwr Salda da intensidade luminosa
M El mantenimiento

rsv Reservada

Color de los conductores segtin DIN IEC 60757
BK o

BN marron
RD rojo
oG naranja
YE amarillo
GN verde
BU azul

VT violeta
GY gris
WH blanco
PK rosa
GNYE verde/amarillo

e

RoHS
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Las especificaciones son objeto de cambios sin notificar
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