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1. Propésito de Uso

Los sensores de distancia de alto rendimiento con el principio de medicién de tiempo de transito miden la
distancia entre el sensor y el objeto. Estos sensores tienen grandes zonas de trabajo y detectan objetos en
grandes distancias.

Los sensores seleccionados destacan por el sistema WinTec (tecnologia libre de interferencias de wenglor).
Con esa tecnologia, se detectan con exactitud superficies negras o brillantes incluso con inclinaciones extre-
mas. Es posible el montaje de varios sensores directamente junto a otros sin que exista influencia entre ellos.

2. Precauciones de Seguridad

2.1. Precauciones de Seguridad

* Estas instrucciones son parte del producto y deben ser conservadas durante toda su vida de servicio.

* Lea estas instrucciones detalladamente antes de usar el producto.

* Lainstalacion, puesta en marcha y mantenimiento de este producto ha de ser llevado a cabo solamente por
personal apropiado.

* No esta permitida la alteracion o modificacién del producto.

* Proteja el producto contra la contaminacién durante su puesta en marcha.

* Ningun elemento de seguridad segun la directiva sobre maquinas CE.

2.2. Alerta con Laser/LED

Para la respectiva clase del laser/Grupo LED, por favor vea los datos técnicos del producto.

LASER CLASS 1 Laser de Clase 1 (EN 60825-1)
EN60825-1 Respetar todas las normas aplicables y las precauciones de seguridad.

2007

Laser de Clase 2 (EN 60825-1)

Respetar todas las normas aplicables y las precauciones de seguridad.

Las etiquetas de alerta de laser adjuntadas deben ser visibles en todo momen-
to. No colocar en el rayo.

Precaucion: El uso de controles, ajustes o la realizacion de procedimientos distintos de los especificados
aqui puede causar niveles de radiacion peligrosos.

Diseesmmumuna AUTION
NICHT IN DEN STRAHL BLICKEN

ENeosas-1: 2007 LASER RADIATION -

Po<1mW, Pp=125mW, PRF=1MHz

1=0,008ps, /. =620 - 630nm DO NOT STARE INTO BEAM

LASER RADIATION 620 - 690 nm < 1mW
DO NOT STARE INTO BEAM CLASS 2 LASER PRODUCT

CLASS 2 LASER PRODUCT
C60825-1: 2007

4 Propdsito de Uso
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3. Declaracion de conformidad CE

Puede encontrar la declaracion CE en www.wenglor.com, en el &rea de descargas de producto.

D [2] o

IND. CONT. EQ.
72HL

Foruse int s
Environmental Type 1

Sensores de distancia de alto rendimiento 5



4. Datos Técnicos Generales

. Y1TA100 Y1TA100 Y1TA100 Y1TA100 OY1TA603

Datos Opticos MHT88 _ |MHV8O | QXVT80 | QXT3 P0003
Del Objeto

Rango de Trabajo 0,1...10,1m |0,1...101m |0,1...10,1m [0,1...10,1m [0,2...6,2m
Rango de Medida 10m 10m 10m 10m 6m
Linearidad 0,1...5 m 0,05 % 0,05 % 0,2 % 0,5 % 0,5 %
Linearidad 5...10 m 0,2 % 0,2 % 0,2 % 0,5 % 0,5 %
Histeresis de conmutacién 3...20 mm 3...20 mm 3...20 mm 3...20 mm 3...20 mm
Fuente de Luz Laser (rojo) | Laser (rojo) | Laser (rojo) | Laser (rojo) | Laser (rojo)
Longitud de Onda 660 nm 660 nm 660 nm 660 nm 660 nm
Vida de trabajo (temp. amb. = 25 °C) 100000 h 100000 h 100000 h 100000 h 100000 h
Clase de Proteccion del Laser (EN60825-1) 2 2 2 2 1
Divergencia del Haz <2 mrad <2 mrad <2 mrad <2 mrad <2 mrad
Datos Eléctricos
Fuente de Tension* 18...30VDC |18...30VDC |18...30VDC |18...30VDC |18...30 VDC
Corriente Consumida (tension operativa = 24 V) | <100 mA <100 mA <100 mA <100 mA <100 mA
Frecuencia de Conmutacion 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
Tiempo de Respuesta 10...200ms [ 10...200ms |[10...200ms [10...200ms | 10...200 ms
Rango de Muestreo 1...100/s 1...100/s 1...100/s 1...100/s 1...100/s
Temperatura de desvio ** <0,2 mm/k <0,2 mm/k <0,2 mm/k <0,2 mm/k <0,2 mm/k
Rango de Temperatura -25...60°C |[-25...60°C |-25...60°C |-25...60°C |-25...60°C
Numero de salidas conmutables,
configurable como PNP, NPN o 2 3 3 2 2
push-pull
Caida de Tensién de Salidas Conmutables <25V <25V <25V <25V <25V
Corriente de Salidas Conmutables 200 mA 200 mA 200 mA 200 mA 200 mA
Salida Error si si si si si
Corriente en la Salida Error 200 mA 200 mA 200 mA 200 mA 200 mA
Salida Analbgica 0...10V 0...10V 0...10V 0...10V 0...10V
Resistencia de Carga en Salida de Corriente | <1 mA <1 mA <0,5 mA <0,5 mA <0,5 mA
Salida Analdgica 4...20 mA 4...20 mA 4...20 mA 4...20 mA 4...20 mA
Resistencia de Corriente de Salida <500 Q <500 Q <500 Q <500 Q <500 Q
Proteccion Cortocircuito de Proteccién si si si si si
Proteccion de la Polaridad Inversa si si si si si
Proteccion de Sobrecarga si si si si si
Interfaz RS-232 - RS-232 - —
Configuracion 8N1 - 8N 1 - -
Resolucion 1...12 mm 1...12 mm 1...12 mm 1...12mm 1...12mm
Datos Mecanicos
Ajuste Teach-In Teach-In Teach-In Teach-In Teach-In
Carcasa Plastico Plastico Plastico Plastico Plastico
Proteccion P68 P68 IP68 1P68 1P68
Conexién M12 % 1 M12 % 1 M12 X 1 M12 X 1 M12 % 1

Clase de proteccion

FDA Accession Number

0710891-002

0920381-000

*Rizo residual de la fuente de alimentacion no debe exceder 10 % (del rango de tensién especifico).
** Temperatura de desvio: 0,4 mm/k en temperatura ambiente < -10 °C y > 50 °C
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Rango de Medida:

El rango de medida del sensor esta determinado por la remision del objeto.

Rango Maximo de  Y1TA100

Por encima de 10 m en blanco (90 % remision)
Por encima de 5 m en gris (18 % remision)
Por encima de 3 m en negro (6 % remisién)

Diametro del Punto de Luz

OY1TA603P0003

Por encima de 6 m en blanco (90 % remision)
Por encima de 5 m en gris (18 % remision)
Por encima de 3 m en negro (6 % remisién)

wenglor

Distancia de Trabajo

0

6m

10m

Diametro del Punto de Luz Y1TA

5mm

<12 mm

< 20 mm

Dependencia de la Histéresis y la Resolucion en el Tipo de Muestreo en blanco (90% Remision)

Y1TA100
Resoluci6
Tipo de Muestreo Ajuste por Defecto para esolucion en mm
seleccionado en Hz min. histéresis en mm 0,1...3m 3..5m 5...10,1m
100 20 3 5 12
50 15 2 3 10
20 10 2 2 8
10 8 1 2 7
5 6 1 2 6
2 4 1 1 6
1 3 1 1 6
OY1TA603P0003
Resolucién en mm
Tipo de Muestreo | Ajuste por Defecto para el
seleccionado en Hz| min. histéresis en mm 0,2...3m 3..5m 5..6m
100 20 3 5 12
50 15 2 3 10
20 10 2 2 8
10 8 1 2 7
5 6 1 2 6
2 4 1 1 6
1 3 1 1 6

Sensores de distancia de alto rendimiento



4.1. Conectando los Sensores

Y1TA100MHV80 Y1TA100MHT88
2 . 2 .
6 A 8 Al
7 A2 ! E/A3
! E/A3 5 RxD/La
i o 2 XD
3 o 7 o
8 La 3 —
Y1TA100QXT3/0Y1TA603P0003 Y1TA100QXVT80
755 756
.
+ Al
AT/0 A2

E/A3 E/A3
RxD/La

TxD

oo |w | for | =< o~ [~

Conmutar la luz del laser a través de las conexiones de los pines:

Si el pin “La” esta abierto o conectado al negativo, el laser esta encendido.

Si se le aplica una tension positiva, el laser esta apagado.

En el caso de YITA100QXT3 y YITA100QXVT80, el Pin “A1” también puede ser usado como salida analo-
gica. La referencia a tierra es el Pin “~” (fuente de alimentacién “0 V”).

Cables de Conexion M12 x 1, 8-pin Cables de Conexion M12 x 1, 8-pin
$88-10MPUR St $80-2M
$88-20MPUR $80-5M
S88W-2MPUR S80-10M
S88W-10MPUR SBOW-2M
S88W-20MPUR SBOW-5M
SBOW-10M

8 Datos Técnicos Generales



Cables de Conexiéon M12 x 1, 4-pin

$29-2M
529-5M

$29-10M .
$29-2MPUR g
$29-5MPUR 2

Aclaracion de simbolos

= Tension de alimentacion 0 V

A Salida de conmutacién contacto de trabajo (NO)

V Salida contaminacioén/error NO;

E Entrada (analdgica o digital

I

z Retardo temporal (activacion)

RxD  Receptor RS-232

|
|

RDY Listo

CL  Ritmo

© IO-Link

IN Entrada de seguridad

Signal Salida de senal

ENgrsizz Codificador O-Impuls 0/0 (TTL)

Cables de Conexion M12 x 1, 4-pin

S23-2M
§23-5M
S23-10M
S23-2MPUR
S23-5MPUR
PT Resistencia de medicion de platino
e noestdconectado
U Test de entrada
0 Testdeentradainverso |
i Entrada activadora
0 salidaanalégica |
O—  “Masa de referencia” salida analégica
Bz saidaenbloque
Amv_ Salida electrovalvula/motor
la Salida control de valvula +
b Salida control de valvula 0 V

dr Conductor del receptor
= Puesta a tierra
Rx+/— Receptor Ethernet

B Interfaz-Bus A(+)/B(-)

|

a Control magnético

F

DM Comprobacién de contactores

I

ENersz Codificador B/B (TTL)

4.2, Dimensiones de la Carcasa

55

30

47

6

@ 43

.
o

"N .§
S s LT

M12 x 1

3 |
L
©

wenglor

oW s o

ENa Codificador A

Avn  Saida digital MIN

Aok Saida diiital OK

SY OUT Sincronizacion OUT

M el mantenimiento

Color de los conductores
segun DIN IEC 757

BN marrén

oG naranja

GN  verde

VT violeta

WH  blanco

GNYE verde/amarillo

5
47
~
o |R o

1 = Diodo laser/ Abertura del laser
2 = Diodo receptor

s

25

3 = Senal de advertencia laser
4 = Etiqueta de sefal de advertencia de laser
incluida

® 43

z@

M12 x 1

Sensores de distancia de alto rendimiento



4.3. El Panel de Control

Un triangulo de aviso en el display indica que el
sensor recibe mucha luz, por ejemplo a través de
una superficie brillante.

El valor de la medida puede ser alrededor de
400 mm mas bajo en este caso. Para encontrar
una solucién, mirar las instrucciones en caso de
superficies brillantes.

Display

Tecla de Control

4.4. Accesorios
wenglor le ofrece la tecnologia de conexiéon adecuada para su producto.

N2 Conector adecuado

2 a0 [

1
4
3
2

| 88 [

N2 Montaje adecuado Ex
Dispositivo de evaluacion analogica AW02
Puertos de salida ZAGxxxNOx

Cable interface S232W3

Carcasa protectora set ZST-NN-02

5. Instrucciones de Instalacion

Todas las regulaciones eléctricas y mecanicas aplicables, estandares y precauciones de seguridad deben
ser vigiladas durante la instalacién y uso del sensor. El sensor debe estar protegido contra las influencias
mecanicas. Una vez instalado cuidado con mover su posicion involuntariamente. Se recomienda el sistema de
montaje de wenglor para instalar el sensor. Para obtener los mejores resultados posibles, la dptica del aparato
deberia estar alineada en el angulo correcto a la direccion en la que los objetos son transportados.

En el caso de objetos altamente brillantes, el sensor debe estar montado con
un poco de inclinacion (aprox. 59), para evitar que el haz del laser no refleje
directamente hacia la optica..

10 Instrucciones de Instalacion
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6. Conexion Inicial
6.1. Conexion Inicial

Conectar el sensor a la fuente de alimentacién (18 a 30 V DC). La vista de la pantalla se enciende. El sensor
esta operativo después de 2 segundos.

La siguiente tabla proporciona una visién general de las desviaciones tipicas, adicionales durante la fase de
calentamiento.

Tiempo (min.) 0 1 2 5 10 15
Desviacién (mm) +10 +7 +6 +2 +1 0

Accede al menu de configuracion pulsando cualquier tecla.

Nota: Si no se configura nada durante 30 segundos, el sensor vuelve automaticamente a la vista de lectura.
Cuando una tecla es pulsada de nuevo el sensor accede al Ultimo menu visto. Si se ajusta alguna op-
cién, ésta se activa cuando se sale del menu de configuracion.

La teclas se usan para navegar y para configurar.

Importante: No usar objetos punzantes para pulsar las teclas cuando se configuren opciones, porque
podrian danarse.

Mover arriba.

Mover abajo.

Reconocer el menu que se desea seleccionar (la flecha apunta hacia la pantalla).

Aceptar la opcién seleccionada, salir del menu (la flecha apunta hacia fuera de la pantalla).

Sensores de distancia de alto rendimiento 11



6.2. Caracteristicas por Defecto

OY1TA603P0003

Y1TA

A1: Salida Conmutable

A1: Salida Conmutable

Pin Function A2*: Salida Conmutable
A3: Salida de Error A3: Salida de Error
Teach Mode Object Object
Switching threshold 1000 mm 1000 mm
Histeresis 20 mm 20 mm
Window Size 50 mm 50 mm
Outputs PNP/NPN PNP PNP
NO/NC NO NO
On Delay 0 ms 0 ms
OFF Delay 0 ms 0 ms
Impulse 0ms 0ms
PNP/NPN PNP PNP
Error Output NO/NG NO NO
A3 Input invers
u/l U U
Analog oV 200 mm 100 mm
10V 6200 mm 10100 mm
Offset Especificacion Offset 0 mm 0 mm
Measure rate 100 Hz 100 Hz
Laser On On
Run Mode Display Mode Distancia Distancia
Mode Comm
Baud Rate 38400
Interface** ASCII binario
Interval 100 ms
Mask 1
Display Intensity Screensaver Screensaver
Language Aleman Aleman
Password Enable Off Off
Enter 0 0

* Aplicar a YITA100MHV80 y Y1TA100QXVT80
** Aplicar a YITA100MHT88 y Y1TA100QXVT80

12
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7. Vista general del funcionamiento

l

1. Run

2. Pin Function

3. A1 Switch/Analog

P i l

4. A2 Switch

5. A3
Switch/Error/Input

6. Analog

7. Offset

8. Measure Rate

9. Laser

10. Run Mode

11. Interface

12. Display

13. Language

14. Info

15. Reset

16. Password

Al
A3

Analog Output

Switching Output

Mode U/I
Teach
atoV
at10Vv

Switching Output

Mode U/I
Teach
atoVv
at10V

Error Output

T Object

T Backgrnd.
T Window
Poti
Hysteresis/
Window Size
NPN/PNP
NO/NC

ON Delay
OFF Delay
Impulse
Extern T

Apply
Preset
Change

Input

NPN/PNP
NO/NC

100 Hz
50 Hz
20 Hz
10 Hz

5Hz
2Hz
1Hz

ON
OFF

Disp Mode
Run

Mode
Baudrate
ASCII
TAT
Interval
Mask

Mirror
Intensity

Deutsch
English
Francais

Sensor type
Sensor version

Enable
Enter
Change
Lock

not invers
invers

wenglor

Sensores de distancia de alto rendimiento
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7.1. RUN
El sensor cambia el modo de pantalla presionando la tecla .

7.2. Pin Function
La Funcion Pin es util para determinar la funcién de los pins A1 o A3. Cada pin puede realizar una funcién
diferente.

Designacion Funcién Teclas Utilizadas
A1 Configuracién del Pin A1 | |

(aplicable a YITA100QXVT80, Y1TA100QXT3 o OY1TA603P0003)
Analog Presionando los botones y el Pin A1 puede ser configurado como una salida
conmutable o salida analégica.

A3 Configuracion del Pin A3 |
Presionando los botones y el Pin A3 puede ser configurado como:
O una salida conmutable O como entrada para aplicacién de compensacion (offset).
O una salida de error O una entrada de Teach para A1
® Laser g O una entrada para encender O una Entrada de Ajuste (Teach-Input) para A2

o apagar la luz de transmisién,  (si A2 esta disponible)

La funcion ajustada de los pins se visualiza en el menu “Modo Run”:

@ @ Entrada de Teach A3 para A1 o0 A2
Salida Conmutable

@ Salida Analégica

@ Entrada

@ Salida de Error

7.3. A1/A2/A3 Switch
Las opciones basicas para las salidas de conmutacién individual se seleccionan en el menu A1/A2/A3 Switch.

Designacion Funcién Teclas Utilizadas
T Object Memorizar Objeto T
La distancia al objeto se memoriza pulsando la tecla T:
* Alinear el punto de luz al objeto. e
e . Brevemente pulsar la .t,ecla T. .
T Obiect Distancia de conmutacién al objeto {
‘léls?gﬂmm establecida. t N
s * Si es necesario, reajustar la distancia de T Punto de inicio
i id Histéresis
conmutacion con la ayuda de la opcion t ___________ Punto de rupturs
del menu Potentiometer. Fondo ej. cint:
* Y1TA: (Hstéresis) + 10 mm transportador

14 Vista general del funcionamiento
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Designacion

Funcién Teclas Utilizadas |

T Backgrnd.

Memorizar Fondo T

La distancia al fondo se memoriza pulsando la tecla T, de modo que el fondo
puede ser suprimido:

* Alinee el punto de luz sobre el Sensor
fondo (ej.: cinta transportadora)
* Brevemente pulsar la _teqla T | oxe T Punto de inicio
El fondo se ha suprimido. Objsto | --Yeeeoeeeiens Punto de ruptu
*
*YATA: (M=) + 10 mm Fonesaaone
T Window Memorizar ventana de tolerancia T

[Lindey ]
T Winclow
1000mm
699 mm

=
»

Se memoriza una ventana de tolerancia pulsando la tecla T:
* Alinear el punto de luz al objeto.

* Pulsar brevemente la tecla T. Sensor
Se establece una ventana de
tolerancia alrededor de la distancia Punto de ruptura
medida. El valor del ancho de ¢ Histeresis o
ventana es ajustable (ver debajo). Punto de inicio
El valor por defecto es 50 mm. Objeto Ancho de Ventana

Si la distancia medida esta dentro
del ancho de ventana, el sensor se
activa.
Cuando la ventana se ha memorizado, los puntos conmutables mas bajos (L) y
maés altos (H) se muestran en pantalla en la linea 3.

Punto de inicio

eresis

Punto de ruptura

Poti

Reajustando la distancia de conmutacion +

La distancia de conmutacion puede ajustarse pulsando la teclas + o —.

Hysteresis

Ajustando la conmutacion de histéresis | + |

Hysterese
Omm

El valor de la histéresis se ajusta pulsando las teclas + o —.
Valor minimo: depende del tipo de muestreo (ver tabla de pagina 7)

Window Size

Establecer el ancho de ventana deseado

wWindowSize

50mm

Y
>

(Solo se puede ajustar después de Teach Window).
El ancho (10 mm...1000 mm) de la ventana se selcciona pulsando las teclas
+ o —. El valor por defecto es 50 mm.

Sensores de distancia de alto rendimiento
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Designacion

Funcion Teclas Utilizadas

NPN/PNP

Configurando las salidas P N

La salida esta preajustada a PNP. Pulsando una Unica vez la tecla N, la salida
se configura como push-pull. Al pulsar nuevamente la tecla N, la salida queda
configurada como NPN.

El esquema de conexiones correspondiente muestra como queda configurada la
salida:

PNP push-pull

Configurando las salidas NC

Las salidas pueden ser normalmente abiertas (NO) o normalmente cerradas (NC)
pulsando las teclas NO o NC. El esquema correspondiente de cada circuito se
muestra por pantalla.

ON Delay Ajustando Retraso a la Conexion + -
On-delay (Retraso a la Conexién) .
puede establecerse entre Objeto :
0y 10,000 ms pulsando la Salida
tecla+ o-. T
e Retraso a la Conexion
OFF Delay Ajustando Retraso a la Desconexion | i | | =
Off-delay (Retraso a la Desconexion) se Objeto P
Sl ajusta pulsando las teclas + o —. ) : |
Delay OFF Off-delay esta deshabilitado si un Salida Poor
Oms impulso esta todavia funcionando. 1 PN
b Si se da este caso, Impulso! aparece A
' + Retraso a la
en el panel de control. ! ! Desconexién
Impulse Ajustando duracion impulso | + | | -

Objeto_l—

Duracién del impulso
Impulso

La duracion del impulso define el
tiempo en que la senal de salida
permanece en estado activo. La
duracién del impulso puede
establecerse con un valor entre
0y 10,000 ms pulsando las teclas
+ 0 —. Después de que la duracién
del impulso haya pasado, la senal
de salida vuelve al estado anterior.

Retraso a la Conexion

ke ag

Duracién del impulso

Esta funcion puede combinarse
con el Retraso a la Conexion.

16
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Designacion Funcién Teclas Utilizadas
Extern T External Teach-In v | « | »

Presionando v puede ser seleccionado, si un ‘Object Teach-In’, un ‘Backgound
Teach-In’, o ‘Teach-In of a tolerance window’ es ejecutado mediante un Teach-In
externo.

7.4. Error F/A3 Input
7.4.1. A3 Error
La salida de error se activa si no se devuelve senal de luz al sensor.

Designacion Funcién Teclas Utilizadas
NPN/PNP Configuracion de salida P | | N

La salida de error se establece como PNP, push-pull o NPN pulsando las teclas P o N. El diagrama respecti-
vo del circuito se muestra por pantalla.

NPN/PNP [ Configuracion de salida | NO | | NC

La salida de error se establece como normalmente abierto y normalmente cerrado pulsado las teclas NO o
NC. El diagrama respectivo del circuito se muestra por pantalla.

7.4.2. A3 Input

Si el pin “A3” se usa como entrada “Luz emitida desconectable” o como entrada “Offset”, La entrada puede
ser establecida como entrada inversa o no-inversa.

Designacion Funcién Teclas Utilizadas
not invers Uso como entrada no-invertida

® nol inver: Normalmente, la tensién de entrada es “0”. La funcionalidad de la entrada es
O invers disparada cuando se aplica una tensién > 7 V.

invers Usar como entrada invertida

e La entrada esta normalmente en una tensiéon > 7 V.
Lol La funcionalidad de la entrada es disparada cuando se aplica una tension de
<7V.

Sensores de distancia de alto rendimiento 17



7.5. A1 Analog/Analog

El rango de medida para la salida analégica puede ser seleccionado dentro del rango de trabajo especifico
con la pendiente de la caida de la curva caracteristica.
El rango de medida debe tener un valor de como minimo el 2 % del total del rango de trabajo.

A

Rango de medida total

I N — ——— Rango caracteristica de
~ - Pendiente

————— Rango caracteristica de
~ . Caida

Rango de Medida
Seleccionado

Nota: La opciéon de menl sélo esta presente para los sensores Y1TA100QXVT80, Y1TA100QXT3 vy
OY1TAB03P0003 si se fija la funcién de pin “Analog”.

Designacion Funcién Teclas Utilizadas
Mode U/I Salida analégica como salida de corriente o de tension U |

La salida analégica puede establecerse como salida de corriente o de tension pulsando las teclas U o 1. El
simbolo correspondiente se muestra en pantalla.

. . 0oV (Y
Memorizar entre puntos correspondientes a los
Teach 2 a . iy olade olade
valores mas alto y mas bajo de tension.
20 mA 4 mA

La distancia real momentanea es asignada a un valor de tensién de 10 V o un valor de corriente

de 20 mA pulsando la tecla de 10 V o la de 20 mA.

La distancia real momenténea es asignada a un valor de tensién de 0 V o un valor de corriente de

4 mA pulsando la teclade 0 V o la de 4 mA.

Si es necesario, las distancias asignadas pueden reajustarse con la ayuda de los simbolos del
menuat0Voati0V.

atoVv | Distanciaa 0 V | s | | =

La distancia asignada a 0 V o 4 mA se ajusta pulsando las teclas + o —.

at10Vv |Distanciaa10V | i | | =

La distancia asignada a 10 V 0 20 mA se ajusta pulsando las teclas + o —.
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7.6. Offset

La funcién de Offset sirve para cambiar el valor actual de medicion a otro valor mas certero. En este sentido,
también son cambiados los umbrales de conmutacion y los rangos de medida analégica.

El offset puede hacerse opcionalmente via menu o via externa a través del Pin A3.

Via menu
Designacion Funcion Teclas Utilizadas
Aceptar el valor establecido en
*
] “Especificacion” como la distancia. ] Z
Una vez pulsado el boton T, el valor de offset establecido en el menu Specifica-
%m“’ tion es aceptado como la distancia actual. Una vez pulsado el botén Z, la funcion
699 mm B de offset es resetada y la distancia real aparece en pantalla.
Memorizar el valor de offset T A

Una vez pulsado el botén T, la distancia actual es aceptada como el requisito del
offset. Una vez pulsado el botén Z, el valor del requisito del offset se establece en 0
(El offset se activa en la opcion del menu Apply)

Cambiando el valor de offset gradualmente | | |

Pulsando las teclas + o - el ajuste de especificacion de offset (menu Preset) puede
ser cambiado gradualmente hacia arriba o hacia abajo.

*El actual offset establecido se visualiza en la linea 3. La distancia actual se visualiza en la linea 4.

Via Pin “A3”

A través del multifuncional pin A3, la ecualizacion del offset puede aplicarse a través de un disparo de un
sensor externo (corresponde al menu Offset > Apply > T. Aqui, A3 debe estar configurado mediante el es-
tablecimiento del Offset como entrada) (ver pagina 14: ,7.2. Pin Function®).

Cuando haya que aplicar la ecualizacion del Offset, una sefal de > 7 V debe aplicarse al pin de entrada para
iniciar un flanco positivo. Aqui, el valor establecido en el menl Preset es aceptado como la distancia actual.
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Sin ecualizacién del Offset:
En el diagrama, el sensor mide una distancia de 5000 mm.

El punto de conmutacién esta localizado a 2000 mm de separacién, a 7000 mm.
A

*

Punto de Conmutacién

!

|
| ' N
I I "
5000 mm 7000 mm [Distancia medida
con metro(mm)]

Con aplicacién de la ecualizacién del Offset: requisito del offset: 0 mm
En el diagrama, el sensor mide una distancia de 5000 mm. El punto de conmutacion esté localizado a 2000

mm de separacion, a 7000 mm. Después de la aplicacién de la ecualizacion del offset, desde la distancia
de 5000 mm la distancia pasa a ser 0 mm. De esta forma la distancia de conmutacién consigue desplazarse
7000 mm hasta la actual 12000 mm.

Aplicacion de la ecualizacion del offset

| '
0mm
°
+
Punto de Conmutacion
Distancia de Conmutacién: 7000 mm N
|
I
| : >
I ! "
5000 mm 12000 mm [Distancia medida

con metro(mm)]

Aplicacion de la ecualizacién del Offset: requisito del offset: 3000 mm
En el diagrama, el sensor mide una distancia de 5000 mm. El punto de conmutacién esté localizado a

2000 mm de separacién, a 7000 mm. Después de la aplicacién de la ecualizacion del offset, desde la dis-
tancia de 5000 mm la distancia pasa a ser 3000 mm. De esta forma la distancia de conmutacién consigue
desplazarse 4000 mm hasta la actual 9000 mm.

Aplicacién de la ecualizacion del offset
| '
3000 mm

o
*

Distancia de conmutacion establecida en: 7000 mm

3000 mm 4000 mm
| | >
I [ "
5000 mm 9000 mm [Distancia medida con
metro(mm)]

20 Vista general del funcionamiento



wenglor

Ejemplo de aplicacion:

Un Y1TA100MHV80 se usa en los estantes altos de un almacén con temperatura ambiental oscilante. Para
eliminar la deriva de temperatura, se especifica al sensor una referencia de 1000 mm como requisito del offset.
A través del disparo de un sensor externo, se aplica el requisito del offset y da al sensor la distancia actual.
Esto asegura que la distancia coincide con el valor de la ruta de referencia con cada senal de disparo y por
lo tanto, la temperatura ambiente variable no tiene ninguna influencia en los valores de medicién del sensor.

2 Estantes altos de almacén

iy

iy

iy

? <t Ruta de movimiento del sensor —»
iy

iy

L >

e il

- . Sensor de Disparo:

- Ruta de referencia Salida conmutable sensor en
? 1000 mm PIN A3/V del LLZ-sensor

i

7.7. Sampling Rate
Reduciendo el valor de muestreo mejora la resoluciéon y reduce al minimo la histéresis de conmutacion. Los
valores minimos y maximos respectivos estan en la tabla de la pagina 7.

Designacion Funcién Teclas Utilizadas
100 Hz
50 Hz
20 Hz
10 Hz Valores del tipo de muestreo v < >
5Hz
2Hz
1Hz
El tipo de muestreo que es mas apropiado para cada aplicacion puede ser seleccionado de los valores
predefinidos pulsando la tecla v o la tecla «.

7.8. Laser
La luz transmitida también puede ser desactivada o activada con la ayuda del menu Laser.

Designacion Funcion Teclas Utilizadas
ON Luz t itid did

uz ransm!! a encendida v < >
OFF Luz transmitida apagada

La luz transmitida se desactiva o se activa pulsando la tecla v o la tecla «.

Para los productos Y1ITA100MHT88 y Y1TA100QXVT80 la luz laser se puede apagar a través del pin 5, co-
nectandolo a 24 V. Si el Pin 5 ya ha estado establecido por un interfaz RS-232, el diodo laser puede apagarse
con un comando através del interfaz, en el menu o a través de la entrada A3 (ver ,,7.2. Pin Function®/,7.4.2. A3
Input’). En el caso de Y1TA100MHV80 el diodo laser puede apagarse a través del pin 8, conectando a 24 V.
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7.9. Read-Out

Cualquier dato sera leido en la pantalla como resultado de medida seleccionando el ment Read-Out.

Nota: La opcién de menu soélo estd presente para los sensores Y1TA100QXVT80, Y1TA100QXT3 vy
OY1TAB03P0003 si se fija la funcién de pin “Analog”. El ajuste “Analog” es visible para los sensores
Y1TA100MHT88 y Y1TA100MHV80.

Designacion Funcién Teclas Utilizadas
DispMode Seleccion caracteristicas pantalla

Lo que aparecera en la pantalla durante el modo de display se selecciona presionando la o:

Distance: Los estados de las salidas individuales aparecen por pantalla.

Configuracion de salida/retrasos
seleccionados

Estado de las salidas conmutables,
de la salida de error o de la salida
analégica (si lo usamos como salida
analogica: el mas alto valor analégico,
el mas brillante estado de pantalla)

Tension analégica Distancia del
medida objeto

Analog: El valor de la salida analégica aparece en pantalla.

Configuracion de salida/retrasos
seleccionados

Valor de salida analégica (U/l)

* mEA=RE *

Tension analégica Distancia al
medida objeto
Run |Cambio a vista de lectura

El aparato cambia al modo pantalla pulsando la tecla.
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7.10. Interface
(aplicable a YITA100QXVT80 and Y1TA100MHT88)

Las caracteristicas basicas para el interfaz se entran en el menu interfaz.

Designacion Funcién Teclas Utilizadas
Mode Caracteristicas Bésicas del interfaz

Uno de los tipos de funciéon, Ment, Comm (caracteristicas por defecto) o Continuous, se seleccionan pulsan-
do latecla olatecla .

Menu: El sensor puede ser direccionado con la ayuda de un programa terminal. Un menu se genera automa-
ticamente en el programa terminal (ver capitulo 8.1).

Comm: El sensor puede ser direccionado a través de comandos de interfaz (ver capitulo 8.2).

Dauer: El sensor lee la informacion seleccionada en un intervalo definido.

Baudrate | Establecer configuracién | | |

El interfaz puede establecer una de las tres configuraciones pulsando la tecla o la tecla : 9600, 38.400 (con-
figuracién por defecto) or 115.200 Baud.

Transmision continua: Si se usa la transmision continua, los valores seleccionados de la tabla que se mues-
tran abajo se transmiten a través del interfaz en un intervalo definido.

ASCII |Seleccién formato salida para transmisién continua | | |

La seleccién esta hecha entre los dos formatos de salida, ASCII o binario (por defecto), pulsando la tecla o
latecla .

TAT | Seleccion del protocolo del interfaz | | |

La conmutacién entre el antiguo y el nuevo protocolo del interfaz (Y1TA and YT respectively) es posible pul-
sando la tecla o latecla .

Interval |Seleccién intervalo transmisién para transmisién continua | + | | -

[Datos]

La longitud del intervalo especifica con qué frecuencia
se transmitiran los datos a través del interfaz. El intervalo
puede ser establecido entre un rango de 10 a 10.000 ms
pulsando la tecla + o latecla —.

[Intervalo

Intervalo

Mask Seleccion valores de salida deseada para transmision continua + —

La mascara de seleccion especifica que informacion leera el interfaz durante la transmision continua.
La seleccion se puede hacer desde la mascara 1 hasta la 31 pulsando la tecla + o la tecla —.

Los valores individuales de salida estan explicados en la paginas siguientes.
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Los valores individuales son leidos consecutivamente en una sola linea. Solamente son leidos los valores de

la columna seleccionada.

96'S | 88'/L | 2SI X X X X X e
20‘'G | 90'st | 209 X X X X o€
GG'S | S9'9L | 9'99 X X X X 62
19'v | €8'€l | 2€'sS X X X 8¢
145 2v'6 | 89°LE X X X X /2
2@ 9'9 '92 X X X 92
€2 6L'8 | 9/'cE X X X 52
6L} L8'G | 8¥'le X X e
20's | 90'GL | ¥e'09 X X X X 2
80'v | ve'cl | 96'8¥ X X X [44
19'y €8'cl | 2e'ss X X X le
19 LO'LL | ¥O'VY X X 02
g'e 9'9 ¥'9e X X X 6}
9c'} 8.°€ | cl'Sh X X 8l
6.1 /€' | 8¥'le X X L
G8'0 [l 2ol X 9k
LL'G | ee'sh | 2e'19 X X X X Sk
LIy 162l | ¥0'0S X X X i4:
L'y L'yl ‘95 X X X €l
9.'e 82'LL | 2lL'Sy X X cl
62'c /89 | 8¥'le X X X m
Se't S0y 29l X X ol
88't ¥9'S | 9522 X X 6
6'0 28'c | 82t X 8
L'y | 1821 | v0'0S X X X 7
€2'c 69'6 | 98¢ X X 9
9/'¢ | 82'tt | gl'sy X X [
28'e 9v'8 | ¥8'€E X 14
Ge'lL S0y 29l X X €
17’0 €C't 26'y X 4
60 28'c | 8C'tt X s
HARHHRBH | NURHHAHHH | UFH A+ WUWH A H A+ WG A A #+ #### | WWHE#####+ BUSPED
002SLL | 00¥8E | 0096
(,Boreuy,, nuapy
MSBIN, DU &p sw ua |9p Ligie.nBuuGo (epijes epeo esed) saenbip
uoIouny €| Us y Esul| | uoloIpaw | S G AL L 0OpBUOIDI8|8S UQIoBINWU0D 8ap ojund sepijes se| | [enjoe elouelsiq BIED
U6 OpEZIENSIA S8 Sul LS mu\ odwsal] el ERUEL® 18 A jenjoe m_o:mﬁw__o aJjus eloualeyiq ap opels] SEN
uoisiwsuel} ap odwan [3 9]UB1II00 8p JOJeA
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Explicacion de los valores individuales de salida:
Columna 2: distancia actual: Lectura de la respectiva distancia actual medida en mm

Columna 3: estado de las salidas digitales:
0: no conmutado
1: conmutado
# # # #
F A3 A2 Al

Ejemplo: 1001 - salida de error y salida 1 conmutable.

Columna 4: diferencia entre distancia actual y el punto de conmutacion seleccionado (para cada
salida)
Ejemplo:
o <+«——2000mm——> g Salida1: Umbral de conmutacion en 2800 mm
% ?C» Salida 2: Umbral de conmutacién en 1500 mm
O s
Salida en la interfaz:
Salida 1: — 000800
Salida 2: + 000500
Columna 5: lectura digital del valor de corriente o tensién en mV
(dependiendo de la configuracion del menu “Analog®)
Columna 6: Tiempo de Medicion
Ejemplo:
Tiempo de Medicién |Distancia Medida
00001024 1805 mm
00001066 1810 mm
99999999 2068 mm
00000000 2068 mm

Para sacar el tiempo de medicién, las distancias individuales medidas pueden ser asignadas a un tiempo
relativo sin tener en consideracion la velocidad de procesamiento del computador.
Tiempo de Medicién: A 1 2 500 us
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7.11. Display

La pantalla puede rotar y el brillo puede ajustarse con la ayuda del menu Display.

Designacion Funcién Teclas Utilizadas
Rotated La pantalla gira 180° v | < | >

La pantalla gira 180° pulsando la tecla 4. La pantalla puede volver a su posicion original pulsando la misma
tecla otra vez.

Intensity |Ajuste de intensidad de pantalla v | < | >

Después de pulsar la tecla ¥ o la tecla 4, el menu aparece inmediatamente con la intensidad seleccio-
nada (min., normal o méax.). Al seleccionar el modo de ahorro de energia, la pantalla se apaga al cabo de
un minuto si no se presiona ninguna tecla. La pantalla se ilumina automéaticamente al activar de nuevo una
tecla.

Nota: Si ninguna de las teclas es activada por un periodo de tiempo dado, la pantalla pasa al modo de

Energia y el brillo se reduce. La pantalla vuelve al nivel de brillo seleccionado tan pronto como cualquier
tecle estd activada.

7.12. Language

El lenguaje deseado puede seleccionarse en el menu Language.

Designacion Funcién Teclas Utilizadas

Deutsch Idioma por defecto v <4 >
English Menu language v < »
Francais Menu language v < >

El idioma deseado se selecciona pulsando la tecla ¥ o la tecla 4. El idioma deseado aparece en los menus
tan pronto como ha sido seleccionado.

7.13. Info

La siguiente informacion respecto al sensor aparece en el menu Info:
* Tipo de Sensor

* Version del Software
¢ NUmero de Serie

7.14. Reset

Las caracteristicas iniciales del sensor se reestablecen con la ayuda del menu Reset. Las caracteristicas por
defecto estan enumeradas en la “Caracteristicas por Defecto”.

Designacion Funcién Teclas Utilizadas
Reset Pulsar <R> para resetear R | < |

Todas las caracteristicas del sensor vuelven a sus valores por defecto pulsando la tecla R.
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7.15. Password

wenglor

Las caracteristicas de contrasefia pueden ser introducidas en el mend de Password con los siguientes

cuatro submenus.

Designacion

Funcién Teclas Utilizadas

Enable

Funcién de contrasefa activada o desactivada v | < | >

Enter
Chancie

Al menu Enable se accede pulsando la tecla <, donde se puede activar o desac-

tivar la funcién contrasefa seleccionando On o Off, respectivamente. Después de
una interrupcién de la fuente de alimentacion, la operacién del sensor se bloquea.
Inmediatamente el bloqueo de la operacién puede hacerse en el submenu “Lock”.

Insertar Contrasena para Activar el Sensor v | < | >

Al submenu Enter se accede pulsando la tecla <, donde se puede insertar la con-
trasefa para activar el sensor.

La contrasena deseada se inserta a través de las teclas + o — key. Pulse y man-
tenga apretada la tecla + o — para pasar rapidamente a través de los numeros. El
numero deseado es reconocido pulsando la tecla ».

La contrasena se establece en 0 de fabrica.

Cambio de contrasena v [ « | »

Al submenu de Change se accede pulsando la tecla <, donde se puede cambiar
la contrasena.

La contrasena deseada se selecciona con las teclas + o —, se reconoce con la tecla
». Pulsa y mantén apretada la teclas + o — ara pasar rapidamente a través de los
ndmeros.

Bloquear el Sensor v | < | >

El sensor puede ser deshabilitado con la ayuda de esta funcién, sin interrumpir la
fuente de alimentacion.

El sensor se deshabilita y habilita automaticamente en el modo contrasefa des-
pués de pulsar la tecla «.

Debe introducirse una contrasena para poder seguir usando el sensor.
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Notas respecto a las funciones de la contrasena:

Si la funciéon contrasefa ha sido activada, la contrasefa debe ser introducida cada vez que la alimentacion del
sensor sea interrumpida.

Después de pulsar una tecla, el menu pasa automaticamente al modo de insertar contrasefa.

Entonces aparece la siguiente interfaz de usuario:

Después de introducir la contrasefa con las teclas + o —, todo el menu esta habilitado y el sensor esta listo
para ser usado.

* La funcion contrasena viene desactivada desde fabrica.
* Las contrasefnas deben estar entre 0000 y 9999.

Asegurese de tomar nota de la nueva contrasefa antes de usar la funcion “change password”! Si se olvida de
la contrasena, ésta puede ser sobreescrita con una contrasena principal. Esta contrasefa puede ser solicitada
via e-mail a la siguiente direccién: support@wenglor.com.

28 Vista general del funcionamiento



wenglor

8. Mas Caracteristicas y Soluciones a través del Interfaz RS-232
(aplicable a Y1TA100QXVT80 y Y1ITA100MHT88)

El interfaz usa el software adecuado para el procedimiento. Todas la caracteristicas puede ser configuradas en
un PC y cargadas en el aparato. Las conexiones del interfaz RS-232, RxD (5) y TxD (4) estan ligadas a la tecla
menos (pin 3, verde), y se pueden conectar a los terminales correspondientes de la pareja de comunicacion.

Configuracion Interfaz:
Velocidad de comunicacién ajustable, 8 bits de datos, sin paridad, 1 stop de parada

Conectores incluidos con el adaptador S232W3 de wenglor®:

* 8-pin M12 conector para fuente de alimentacién y salidas.

* 8-pin M12 conector de zécalo para la conexion directa con el sensor.

* 9-pin M12 conector de zdcalo subminiatura para la conexion directa del interfaz del RS-232 al PC, o el con-
trolador utilizado.

Conectar el sensor al PC, controlador, etc. a través del adaptador S232W3 de wenglor. Instalar el adaptador
de la siguiente manera:

» Desconectar el cable 8-conductor (S80-xx) desde el sensor.

» Conectar el S232W3 directamente al sensor.

» Conectar el cable 8-conductor (S80-xx) al adaptador.

» Conectar el conector 9-pin sub-miniatura al puerto serie del PC

* Encender la fuente de alimentacion.

Sensor S232W3 Sal.ldas/ Fugp te
Alimentacion

PC o Controlador
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8.1. Control Remoto a través de un Programa (Terminal)
1. Conectar el sensor como se describe en el capitulo 8 arriba.

2. Situar el sensor al modo menu Interfaz.
¢ Seleccionar el menu “RS232”.

* Seleccionar “Mode”.

e Seleccionar “Menu”.

Alternativamente: Seleccionar <Comm> y con F1, seleccionar el control remoto a través del Programa-
Terminal. El control remoto a través del Programa-Terminal puede finalizar con F4.

3. Iniciar el programa terminal en el PC,

por ejemplo inicia el Windows® HyperTerminal® clickando > Inicio - Programas - Accesorios - Comunica-
cién > HyperTerminal.

* Caracteristicas: 38.400 baud, 8, N, 1

 Seleccionar el puerto a utilizar (e.g. COM 1).

* Establece una conexion.

El menu aparece el programa terminal.

21 HyperTerminal

——

Dotei Bearbeten Ansicht Amrifen Cbertragung 2
D& =3 D8H &
a
wenglor sensoric gmbh Y1TA1G6MHTS8
Main-Henue  Sub-Menue Content actual Data
Run Deutsch Output 1
Pin Func English —B680mm —B699mm B
Al Switch Franrais 01626mm 01606mm
A3 Input NO/N  NPN/ ON D OFF Impu
Analog NO PNP Bms Bms Bms
Offset
MeasureRate OQutput 2
Laser —B630mm —0699mm 0
Run Mode 01020mn 01000mn
Interface NO/N  NPN/ ON D OFF Impu
Display NO PNP Ons Ons Ons
Language
Info Output 3
—0680mm —0699mn 0
<F1>: DOWN <F&>: EXIT MENUE
<F2>: IN
<F3>: Back
Digital 5235 mm Analog 5.135Y
erbunden 00:06:05 ANSTW 38400 8-H-1 RF | GROSS | mum ruckeres

Ahora puede navegar entre el menu usando las teclas F1, F2 y F3 de tu teclado.
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8.2. Control Remoto con comandos para el interfaz
1. Conectar el sensor como se describe en el capitulo 8 arriba.

2. Poner el sensor en el interfaz de modo de operaciones.
* Seleccionar “RS232” desde el mend.

* Seleccionar “Mode”.

* Seleccionar “Comm”.

El sensor esta a punto para la comunicacién del interfaz.

El protocolo del interfaz para Y1TA puede descargarse como PDF desde nuestra web en www.wenglor.com
debajo de la resena de descarga.

9. Instrucciones de Mantenimiento

* El sensor wenglor no necesita mantenimiento.
» Se recomienda limpiar las lentes y las pantallas, y los conectores en intervalos regulares.
* No limpiar con disoleventes ni limpiadores que puedan danar el aparato.

10. Disposicion Adecuada
wenglor sensoric gmbh no acepta la devolucién de los productos inutlizables o irreparables.

Respectivamente, las regulaciones nacionales vélidas de la pérdida de disposicion se aplican a la disposicion
del producto.
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