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1. BestimmungsgemaBe Verwendung

Dieses wenglor-Produkt ist gemaB dem folgenden Funktionsprinzip zu verwenden:

High-Performance-Distanzsensoren
In dieser Gruppe sind die leistungsfahigsten Sensoren zur Abstandsmessung vereint, die nach verschiedenen
Prinzipien im Tastbetrieb arbeiten. High-Performance-Distanzsensoren sind besonders schnell, prazise oder
beweisen ihre hohe Leistungsfahigkeit Gber groBe Arbeitsbereiche. Sie sind fir anspruchsvolle Anwendungen
bestens geeignet. Selbst schwarze und glanzende Objekte werden sicher erkannt. In ausgewahlte Sensoren
ist die Ethernet-Technologie integriert.

2. Sicherheitshinweise
2.1. Sicherheitshinweise

* Diese Anleitung ist Teil des Produkts und wahrend der gesamten Lebensdauer des Produkts aufzubewahren

* Betriebsanleitung vor Gebrauch des Produkts sorgfaltig durchlesen

* Montage, Inbetriebnahme und Wartung des vorliegenden Produkts sind ausschlieBlich durch fachkundiges
Personal auszufliihren

* Eingriffe und Veranderungen am Produkt sind nicht zulassig

* Produkt bei Inbetriebnahme vor Verunreinigung schitzen

* Kein Sicherheitsbauteil gemaB EU-Maschinenrichtlinie

2.2. Laser-/LED-Warnhinweise

Laserklasse 1 (EN 60825-1)
Normen und Sicherheitsvorschriften
sind zu beachten.

LASER CLASS 1

EN 60825-1:2014

2.3. Zulassungen und Schutzklasse

@ cus v
RoHS

For use in class 2 circuits

Environmental Type 1



3. Technische Daten

wenglor

Bestell-Nr. OCP801P0150C | OCP162P0150C | OCP352P0150C | OCP662P0150C
Arbeitsbereich 30...80 mm 40...160 mm 50...350 mm 60...660 mm
Messbereich 50 mm 120 mm 300 mm 600 mm
Reproduzierbarkeit 15...50 um 20...70 um 20...150 um 70...1000 um
Linearitatsabweichung 50...100 um 50...160 um 100...500 um 100...1000 um
Temperaturdrift <5 um/K <10 um/K <20 um/K <50 um/K
Ausgaberate 330/s

Lichtart Laser (rot)

Wellenlange 655 nm

Lebensdauer (Tu = 25 °C) 100000 h

Laserklasse (EN 60825-1) 1

max. zul. Fremdlicht 10000 Lux

Strahldivergenz < 2 mrad

Lichtfleckdurchmesser 3,6 x 0,9 mm

Port Type 100BASE-TX

PoE Class 1

Temperaturbereich —25...50 °C

verpolungssicher ja

Schnittstelle EtherCAT

Schutzklasse 11l

Einstellart Menu (OLED)

Gehausematerial Metall

Schutzart 1P68

Anschlussart M12x1, 8-polig

Webserver ja

EoE (Ethernet over EtherCAT) v

Bedienfeld-Nr. X2, T15

Bezugsmaterial: Kodak weiB 90 % Remission

Die Warmlaufphase dauert ca. 30 Minuten. Zu Beginn dieser Zeit kdnnen die Linearitdtsabweichung und Re-
produzierbarkeit bis zu einem Faktor 10 abweichen. Wéahrend der Warmlaufphase verbessern sich die Werte in
der Form einer Exponentialfunktion bis zum Erreichen der technischen Daten.
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Typische Kurven der Reproduzierbarkeit im Arbeitsbereich
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Typische Kurven der Linearitatsabweichung im Arbeitsbereich
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3.1. Anschlussbild

Tx+/PoE+

Tx—/PoE+

PoE+
PoE+

PoE—
PoE—

Rx+/PoE—
Rx—/PoE—

Symbolerklarung PT  Platin-Messwiderstand ENarsez Encoder A/A (TTL)

— Versorgungsspannung 0 V Testeingan ENa  Encoder A

|
|
|

A Schaltausgang SchlieBer NO; W Triiiereiniani Aun  Digitalausgang MIN
V Verschmutzungs-/Fehlerausgan NO o Analogausgan Aok Digitalausgang OK

|
|

E Eingang analog oder digital BZ Blockabzu: SY OUT Synchronisation OUT

|
|

Z Zeitverzogerung (Aktivierun a Ausgang Ventilsteuerung + M Wartuni

|
t
|

RxD  Schnittstelle Empfangsleitun SY Synchronisation Adernfarben nach IEC 60757

|
|
|

RDY  Bereit E+ Empféanger-Leitung BN braun

CL  Takt + Erdung OG  orange

] I0-Link Rx+/— Ethernet Empfangsleitung GN  grlin

IN Sicherheitseingan: Bus Schnittstellen-Bus A(+)/B(-) VT violett
050 Schethetsawsgang  a Sendelohtabschabar Y gay
Signal_Signalausgang Mag Magnetansteuerung WH  weiB
3.2. Gehauseabmessungen
30
183 20
® % b 42 69
Q\ )9 | P bk 24
4 e M O
o & N |
o /}\) G2 I:] o
& _Jul -
S 34 _, 25
=
[ T
‘ of
e
O
6 | 352 =
12 1 = Sendediode

2 = Empfangsdiode
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3.3. Bedienfeld

20 = Enter Taste

22 = Up Taste
23 = Down Taste
60 = Anzeige

78 = Modul Status
85 = Link/Act LED
86 = STATUS

Grlin aus ESM Status: Initialisation
Grln blinkend ESM Status: PRE - Operational
Grln einmal aufleuchtend ESM Status: SAFE - Operational
Grlin an ESM Status: Operational

Status Rot aus kein .Fehller
Rot an Application Controller Fehler
Rot einmal aufleuchtend Lokaler Fehler

Process Data Watchdog Timeout/

Rot zweimal aufleuchtend EtherCAT Watchdog Timeout

Rot blinkend Ungultige Konfiguration
Aus =
Grln Operate Status
MS (Modul Status) Rot GZréte Fehler
Rot blinkend —
Aus An dem Port ist kein Ethernet Gerat angeschlossen.
Grln An dem Port ist ein Ethernet Gerat angeschlossen.

L/A

An dem Port ist ein Ethernet Geréat angeschlossen,

Gran blinkend welches aktuell kommuniziert.




wenglor

3.4. Erganzende Produkte
wenglor bietet Ihnen die passende Anschlusstechnik flr Ihr Produkt.

Passende Befestigungstechnik-Nr. En

Passende Anschlusstechnik-Nr.  [JEll

Midspan Adapter Z0029
Junction mit PoE ZAC50N0x

4. Montagehinweise

Beim Betrieb des Sensors sind die entsprechenden elektrischen sowie mechanischen Vorschriften, Normen
und Sicherheitsregeln zu beachten. Der Sensor muss vor mechanischer Einwirkung geschitzt werden. Der

Sensor besitzt optimale Fremdlichteigenschaften, wenn sich der Hintergrund innerhalb des Arbeitsbereiches
befindet.
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5. Inbetriebnahme

5.1. Betrieb an einer Steuerung
Wenn Sie das Device an einer Steuerung in Betrieb nehmen mdchten, flhren Sie bitte folgende Schritte durch:

 Verbinden Sie den Sensor mit einer Junction mit PoE Uber ein passendes Kabel M12 x 1; 8-polig.
Bei einem Switch ohne PoE verwenden Sie bitte den Midspan Adapter (Z0029) fur die passende
Versorungsspannung. Wenn die Versorgungsspannung anliegt, startet das Display am Sensor.

* Sie bendtigen das EtherCAT XML Device Description File (ESI-File EtherCAT Slave Information)
welches Sie unter www.wenglor.com =» Produktwelt = Produktsuche (Bestellnummer) < Download =
Produktbeschreibungsdatei.

* Die Dateien sollten immer im ESI-Verzeichnis des jeweiligen Masters abgelegt werden. Bei der TwinCAT
Software im Ordner ,,...\|IO\EtherCAT\" innerhalb des Installationsordners.

Hinweis: Nach Ablage der Dateien muss der System Manager neu gestartet werden.

* Exemplarisch kann wie folgt vorgegangen werden (Beispiel anhand des TwinCAT System Managers von
Beckhoff):

* Im ersten Schritt muss die Liste ,Echtzeit Ethernet kompatibler Gerate* aufgerufen werden.

* Nachdem die richtige Netzwerkkarte installiert wurde, kdnnen unter ,E/A Gerate“ neue Slave-
Teilnehmer gesucht werden (TwinCAT in Config-Modus). Ist alles richtig konfiguriert erscheinen die
Slave-Teilnehmer nun aufgelistet im TwinCAT-Baum.

* Die Baugruppen koénnen nun in den ,Free Run“ Mode versetzt werden, sodass der lokale Zyklus
unabhangig vom vorgegebenen Master Zyklus arbeitet.

* Im nachsten Schritt kénnen die Prozessdaten der einzelnen Teilnehmer konfiguriert werden.

Eine genaue Beschreibung fir unterschiedliche Steuerungen und zur Installation der Dateien beziehungsweise
der Projektierung des Netzwerkes kénnen Sie den Hilfedateien der jeweiligen Steuerung entnehmen.

5.2. Auslieferungszustand

OCPxxxP0150C

Display Modus Prozess

Intensitat Screensaver
Filter 1
Auflésung hoch
Belichtung DCM

_Ausgaberate Normal

Laser an
Sprache English
Passwort Aktivieren aus

Andern 0

10
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6. Funktionsbeschreibung OLED-Display

O Prozess
O Text

O Analyse
O Netzwerk

;

O Min

O Normal

O Max

O Energiespar
O Screensaver

Wert in yum
Nr. des Status Bits

O ok
O Warmlauf

O ok

O zu niedrig
O zu hoch

11
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Abb. 1: Menu Sprache einstellen

Navigation durch Tastendruck:

a : Navigation nach oben.
v : Navigation nach unten.
I : Enter Taste.

Mit der Enter Taste wird die Auswahl bestéatigt.

Bedeutung der Mentipunkte:

< Zurick :eine Ebene im MenUl nach oben.

« Run : wechseln zum Anzeigemodus.

Durch Druck auf eine beliebige Taste ins Konfigurationsmenl wechseln.

Hinweis: Wird im Konfigurationsmenu fir die Dauer von 30 s keine Einstellung vorgenommen, springt der
Sensor automatisch in die Anzeigeansicht zuruck.

Durch erneuten Tastendruck springt der Sensor wieder in die zuletzt verwendete Menuansicht. Wird eine Ein-
stellung vorgenommen, wird die Einstellung bei Verlassen des Konfigurationsmeniis tbernommen.

Hinweis: Einstellungen sind nur im Init Mode oder PreOp Mode mdéglich. Ansonsten nur Uber die Steuerung
per SDO/PDO.

Wichtig: Um eine Beschadigung der Tasten zu vermeiden, bitte keine spitzen Gegenstéande zur Einstellung
verwenden.

Im Folgenden wird erklart, welche Funktionen hinter den einzelnen MenUpunkten stehen.

12



6.1. Run

Der Sensor wechselt in den Anzeigemodus.

Balkenanzeige vom
aktuellen Messwert

Bestellnummer

\\\ wenglor

Status-LEDs

im Verhaltnis zum
Messbereich

Aktueller Messwert in mm
Symbolerklarung der Status-LEDs:
Symbol Bedeutung Zustand 1 Zustand 2 Zustand 3
Symbol 1 Warmlauf @ ok g warten -
Symbol 2 Signalstarke @ ok 'i.l::' g,ggfﬁﬂgnm #‘ zu hoch
Symbol 3 Temperatur @ ok “‘} zu hoch * zu niedrig
6.2. Display

Modus
Drehen
Intensitat
< Zurlck
« Run

Display Einstellen der Displayanzeige

Modus:
Drehen:

Anzeigemodus wahlen (siehe Kapitel 6.2.1).
Anzeige um 180° drehen. Durch Drlicken der Taste ,+* wird die Anzeige

um 180° gedreht. Durch nochmaliges Drticken dieser Taste wird die Dre-
hung wieder aufgehoben.

Intensitat: Einstellen der Display Intensitét (siehe Kapitel 5.2.2).

6.2.1. Display Modus

Im Display des Sensors wird immer der Messwert in mm und die Bestellnummer angezeigt. Im Menlpunkt
,Display Modus* kann zwischen folgenden zuséatzlichen Anzeigen gewahlt werden:

O Prozess
O Text
O Analyse

O Netzwerk

m Einstellen der Displayanzeige

Text:

Analyse:

Prozess:

werden kann.

Anzeige von Signalstarke in Prozent und Messrate in 1/s.

Anzeige von Status-LEDs fur Warmlauf, Signalstarke und die Temperatur.
Anzeige eines freien Textes, der dem Sensor Uber die Steuerung gesendet

Netzwerk: Anzeige der EtherCat-LEDs Status, MS und L/A. Zur Funktion dieser LEDs
siehe Kapitel ,3.3. Bedienfeld" auf Seite 8.

13
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6.2.2. Display Intensitat

Intensitat Einstellen der Display Intensitét
O Min Min: Die Intensitat des Displays wird auf einen minimalen Wert eingestellt.
O Normal Normal: Die Intensitat des Displays wird auf einen mittleren Wert eingestellt.
O Max Max: Die Intensitat des Displays wird auf einen maximalen Wert eingestellt.
O Energiespar Energiespar: Das Display schaltet sich nach einer Minute ohne Knopfdruck ab
O Screensaver und bei einem Knopfdruck automatisch wieder an.
Screensaver: Die Farben des Displays werden jede Minute invertiert.

6.3. Auflésung

Mit der Aufiésung wird die von der CMOS-Zeile verwendete Anzahl von Pixeln definiert. Je hoher die Auflésung
eingestellt ist, desto kleiner werden die erkennbaren Anderungen eines Objektes und desto langsamer wird die
Ausgaberate des Sensors bei einer Anderung der Messwerte.

IS Einstellen der Displayanzeige

O Hoch Hoch: hohe Auflésung, niedrige Ausgaberate.
O Mittel Mittel: mittlere Auflésung, mittlere Ausgaberate.
O Niedrig Niedrig:  niedrige Aufldsung, hohe Ausgaberate.

< Zurlck
« Run

6.4. Filter

Der Filter (FiltergroBe) ist die Anzahl an Messwerten, Uber die der Sensor einen Mittelwert bildet. Je gréBer der
Filter gewahlt wird, umso langsamer wird die Ansprechzeit des Sensors bei einer Anderung der Messwerte. Ein
groBerer Filter verbessert die Reproduzierbarkeit des Sensors.

Filter Anzahl der Werte zur Mittelwertbildung
o1 Bei Auswahl von 1 wird jeder Messwert direkt ohne Mittelwertbildung ausgegeben.
o2 Sobald mehr als 1 gewahlt wird, bildet der Sensor tber die gewahlte Anzahl von x
O5 Messwerten einen Mittelwert.

010

O 20

O 50

O 100

4 Zurlck
« Run

14
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6.5. Belichtung

Der Sensor stellt seine Belichtungszeit bzw. Lichtpulsdauer bis zu einem Maximalwert automatisch auf das zu
erkennende Objekt ein. Im voreingestellten DCM (Default Capture Mode) hat der Sensor eine feste, maximal még-
liche Belichtungszeit. Bei z. B. schwarzen oder glanzenden Objekten kann es sinnvoll sein, diese Zeit zu verlan-
gern. Die Reduktion der Belichtungszeit kann zweckmaBig sein, wenn der Sensor auf Lichtquellen ausgerichtet
wird. Sie kann bei problematischen Anwendungen durch verschiedene Modi oder manuell beeinflusst werden.

Belichtung Belichtungszeiten einstellen

O SCM SCM (Short Capture Mode): Die Sensorbelichtungszeit kann auf dunkle bzw.

O LCM hochglédnzende Objekte (z.B. schwarze Lacke)

O DCM verkurzt werden, um ein Absinken der Messrate zu

O CCM reduzieren.

< Zurlck LCM (Long Capture Mode):  Die Sensorbelichtungszeit kann auf dunkle bzw.

<« Run hochglanzende Objekte (z.B. Schwarze Lacke)
verlangert werden, um eine genauere Messung zu
erreichen.

DCM (Default Capture Mode): Voreingestellte Belichtungszeit fir Standardan-

wendungen.

CCM (Custom Capture Mode): Die Sensorbelichtungszeit kann manuell zwischen
100...8000 us eingestellt werden.

6.6. Ausgaberate

Die Ausgaberate gibt an, wie oft der Messwert am Ausgang pro Sekunde aktualisiert wird.

Ausgaberate Ausgaberate einstellen
O Normal Normal: Die Ausgaberate betragt 100/s.
O Schnell Das heiBt es wird alle 10 ms ein neuer Messwert ausgegeben.
< Zurlck Schnell: Die Ausgaberate betragt 330/s.
« Run Das heiBt es wird alle 3 ms ein neuer Messwert ausgegeben.
Hinweis: Ist dieser Modus aktiviert, schaltet sich das OLED Display aus.
Es schaltet sich automatisch wieder ein, nachdem eine Taste gedruckt
wurde.

6.7. Laser

Im MenUpunkt ,Laser* kann das Sendelicht an- bzw. abgeschaltet werden.

Sendelicht an- oder abschalten

O An An: Sendelicht anschalten.

O Aus Aus: Sendelicht abschalten, der Sensor liefert keinen Messwert mehr.
< Zurlck

« Run

15
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6.8. E/A Test

Diese Funktion verandert manuell die Ausgabe des Sensors. Es kann dadurch getestet werden, ob der weitere
Prozess wie gewlinscht funktioniert. Der Test wird automatisch beendet, wenn Sie das Testmenu verlassen.
Das passiert nach 10 Minuten ohne Tastendruck auch automatisch.

E/A Test

Test der Sensorausgaben

Messwert Messwert: Vorgabe eines Messwertes in um.

Statusbits Statusbits:  Durch Dricken der Taste ,+* bzw. ,—“ kann die Nummer des
Warmlauf Statusbits gewahlt werden, welches gesetzt werden soll (siehe Liste
Signalstarke der Statusbits).

Temperatur Warmlauf: Vorgabe des Warmlaufs auf ,,ok" oder ,Warmlauf*.

4 Zurlck
« Run

Signalstarke:
Temperatur:

Vorgabe der Signalstarke auf ,,0k®, ,zu niedrig“ oder ,zu hoch*.
Vorgabe der Temperatur auf ,,0k", ,zu niedrig“ oder ,zu hoch®.

Liste der Statusbits:

Nummer

Funktion

Beschreibung wann das Bit gesetzt wird

Messwertausgabe

1

Genereller Fehler

Eines der folgenden Bits ist gesetzt.

2

Objektabstand zu klein

Der aktuelle Messwert ist unterhalb des
Arbeitsbereichs.

Messbereich Minimum

3

Objektabstand zu groB

Der aktuelle Messwert ist oberhalb des
Arbeitsbereichs.

Messbereich Maximum

Kein Signal

Der Sensor erkennt kein Objekt im Arbeits-
bereich.

Messbereich Maximum

Signalstarke zu niedrig

Der Sensor bekommt von einem Objekt
zu wenig Licht zurlck (z. B. sehr dunkle
Oberflache).

Die Qualitat des Messwertes nimmt dabei
ab.

Messwert aktuell

Signalstérke zu hoch

Der Sensor bekommt von einem Objekt zu
viel Licht zurlick (z. B. Reflektor). Die Quali-
tat des Messwertes nimmt dadurch ab.

Messwert aktuell

Aufwérmvorgang

Der Sensor befindet sich in der Warmlauf-
phase und die Qualitat des Messwertes
liegt noch auBerhalb der technischen
Daten. Siehe Seite 5 unten.

Messwert aktuell

Temperatur zu hoch

Der Sensor befindet sich an der oberen
Grenze seines Temperaturbereichs. Wenn
die Temperatur weiter steigt kann der Sen-
sor zerstért werden.

Messwert aktuell

Temperatur zu niedrig

Der Sensor befindet sich an der untere
Grenze seines Temperaturbereichs. Wenn
die Temperatur weiter sinkt kann der Sen-
sor zerstort werden.

Messwert aktuell

16
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6.9. Netzwerk

Netzwerk Einstellungen der Netzwerk Parameter
IP-Adresse IP-Adresse: Anzeige der eingestellten IP-Adresse.
Subnet Mask Subnet Mask: Anzeige der eingestellten Subnet Mask.
Std Gateway Std Gateway: Anzeige des eingestellten Standard Gateways.
4 Zuruck
« Run

6.10. Sprache

Im Menupunkt ,,Sprache” kann die MenUsprache verandert werden. Der Bediener wird bei der ersten Inbetrieb-
nahme und nach jedem Reset automatisch nach seiner gewunschten Sprache gefragt.

Sprache Meniisprache einstellen
O Deutsch Das Menu erscheint nach Auswahl sofort in der ausgewahlten Sprache.
O English
O Francais
O Espanol
O ltaliano
4 Zuruck
« Run

6.11. Info

Im MenUpunkt ,Info* werden folgende Informationen zum Sensor angezeigt:

Bestellnummer

Softwareversion
Seriennummer

6.12. Reset

Im MenUpunkt ,Reset” kénnen alle Sensoreinstellungen mit Ausnahme der Netzwerkeinstellungen, in den
Auslieferungszustand zurtickgesetzt werden. Die Einstellungen des Auslieferungszustandes finden Sie im
Kapitel ,,5.2. Auslieferungszustand® auf Seite 10.

Zuricksetzen in den Auslieferungszustand
DIGI[ GRS S SN (V[ TEIIT Al Durch Driicken der Taste ,R“ werden die getroffenen Sensoreinstellungen in den
Auslieferungszustand zuriickgesetzt.

17
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6.13. Passwort

Der Passwortschutz verhindert ein unbeabsichtigtes Verstellen der eingestellten Daten.

Passwort Passwortfunktionalitat einstellen
Aktivieren Aktivieren: Passwortschutz an- oder ausschalten. Wenn der Passwortschutz
Andern aktiviert ist, wird nach Unterbrechung der Stromversorgung die Bedie-
Sperren nung des Sensors gesperrt und erst nach erfolgreicher Passwortein-
< Zuruck gabe frei gegeben.
« Run Andern:  Passwort andern.
Sperren:  Das Sperren des Sensors verursacht eine sofortige Sperrung der

Bedienung, wenn Passwort aktivieren auf ,an“ eingestellt ist.

Bei aktivierter Passwortfunktionalitat muss vor jeder Bedienung des Sensors das Passwort eingegeben wer-
den. Nach korrekter Passworteingabe mittels ,+“ und ,—* Taste wird das Menu frei geschaltet und der Sensor
ist bedienbar.

 Im Auslieferungszustand ist die Passwortfunktionalitt deaktiviert.
* Der Wertebereich der Passwortzahl erstreckt sich von 0000...9999

Es ist sicherzustellen, dass der neu festgelegte Code notiert wird, bevor die Passwortdnderung erfolgt. Ein

vergessenes Passwort kann nur durch ein Generalpasswort tberschrieben werden. Das Generalpasswort kann
per E-Mail bei support@wenglor.com angefordert werden.

18



7.

Informationen zu EtherCAT

wenglor

Das ESI-File finden Sie zum Download bereit unter www.wenglor.com — Produktwelt — Produktsuche
(Produktnummer eingeben) — Download.

Sub Daten Access PDO Auslieferungs Werte .
Mo index Lape typ right mapped zustand bereich HeEElnEnimg
1000h 00h Device type Unsigned 32 Ro No 00000191h
1008h 00h Device name STRING Ro No OCPxxxP0150C 12 character
1009h 0oh Hardware version STRING Ro No V1.0.0 6 character
100Ah 00h Software version STRING Ro No V1.0.5 6 character
Store parameters
Highest subindex A
00h supported Unsigned 8 Ro No 1 1
1010h 65766173h = store
0th Store all parameters Unsigned 32 Rw No 0 any other = don‘t
store
Restore default parameters
oon | Highest subindex Unsigned8 | Ro No 1 1
supported
oD 64616F6Ch = restore
01h Restore all parameters | Unsigned 32 | Rw No 0 any other = don't
rest.
Identity Object
00h gz Sueiiey Unsigned 8 Ro No 4 4
supported
01h Vendor ID Unsigned 32 | Ro No 0000059Bh
1018h OCP662P0150C
q OCP352P0150C
02h Product code Unsigned 32 Ro No 02011D0xh OCP162P0150C
OCP801P0150C
03h Revision number Unsigned 32 | Ro No 01000500h
04h Serial number Unsigned 32 Ro No nnnnnnnnh
10F8h Local time stamp Unsigned 64 Ro Optional
RxPDO
1600h : f Win
00h Highest subindex Unsigned 8 PreOp, R 0 0 ...7 objects
supported .
in Op
TxPDO
. . Win
oon | Highest subindex Unsigned8 | PreOp, R 2 2.4 objects
supported X
in Op
1A00h Win
01h Sublndex 001 Unsigned 32 PreOp, R 21300020h
in Op
Win
02h Sublndex 002 Unsigned 32 PreOp, R 24270010h
in Op
1C00h Sync manager type

19



DE

RxPDO assign
. ) Win
00h Is-il:ghisées:blndex Unsigned 8 PreOp, R | No 1 0...1
1C12h PP in Op
Win
01h Sublndex 001 Unsigned 16 PreOp, R | No 1600h
in Op
TxPDO assign
) ) Win
ooh [ Hlighest Sgb'”dex Unsigned8 | PreOp, R | No 1 1
1C13h supporte in Op
Win
01h Subindex 001 Unsigned 16 PreOp, R | No 1A00h
in Op
1C32h SM output parameter
1C33h SM input parameter
Device Access
Highest subindex .
00h supported Unsigned 8 Ro No 2 0-254 2
2040h 0: freigegeben
0th Webserver Access BOOL Rw No 0: freigegeben 0-1
1: gesperrt
0: freigeben
02h Tastensperre BOOL Rw No 0: freigegeben 0-1
1: gesperrt
Display Einstellungen
Highest subindex .
00h supported Unsigned 8 Ro No 5 0-254 5
0: Prozess
1: Analyse
01h Display Modus Unsigned 8 Rw No 0: Prozess 0-3
2: Text
3: Netzwerk
0: nicht gedreht
02h Display drehen BOOL Rw No 0: nicht gedreht 0-1
1: gedreht
0: Minimum
1: Normal
2100h
03h Display Intensitat Unsigned 8 Rw No 4: Screensaver 0-4 2: Maximum
3: Energiesparmodus
4: Screensaver
0: Deutsch
1: English
04h Display Sprache Unsigned 8 Rw No 1: Englisch 0-4 2: Francais
3: Espanol
4: ltaliano
anzeigbarer
05h Display Text STRING Rw Optional - Displaytext
18 Zeichen
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Messwert Einstellungen

oon | Highest subindex Unsigned8 | Ro No 6 0-254 |6
supported
0: Laser ON
0t1h Laser ON-OFF Unsigned 8 Rw Optional 0: Laser ON 0-1
1: Laser OFF
0: normal
02h Ausgaberate Unsigned 8 Rw Optional 0: normal 0-1
1: schnell
0: FiltergroBe 1
1: FiltergroBe 2
2: FiltergroBe 5
03h Filterwert Unsigned 8 Rw Optional 0: FiltergrBe 1 0-6 3: FiltergroBe 10
4: FiltergréBe 20
2110h " ..
5: FiltergréBe 50
6: FiltergroBe 100
0: Auflésung hoch
04h Auflésung Unsigned 8 Rw Optional 0: Auflésung hoch | 0 -2 1: Auflésung mittel
2: Auflésung niedrig
0: Modus SCM
1: Modus LCM
05h Belichtungs Modus Unsigned 8 Rw Optional 2: Modus DCM 0-3
2: Modus DCM
3: Modus CCM
. . . . Max. Belichtungszeit
06h Belichtungszeit Unsigned 16 Rw Optional 1000us 100 - 8000
100 ... 8000us
2130h 00h Messwert Unsigned 32 Ro Yes Abstandswert
1: General
2: Objektabstand zu
klein
3: Objektabstand
zu groB3
2427h  |ooh | status Unsigned 16 | Ro Yes 4: kein Signal
5: Verschmutzung
6: Signal zu hoch
7: Aufwarmvorgang
8: Ubertemperatur
9: Untertemperatur
Measured
8000h 00h Unsigned 64 Ro Optional FFFFFFFFFFFFFFFFh
value timestamp
InternalObj2
ggp || lEEERSsmEE Unsigned8 | Rw No 2 0-254
2990h supported
0th Subldx1 Unsigned 8 Ro No Internal use
02h Subldx2 ARRAY Rw No Internal use
Physical unit
613th |oon | Highestsubindex Unsigned8 | Ro No 1 0-254
supported
01h Al Instance 1 Unsigned 32 Ro No FD010000h
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8. Webbasierte Konfiguration

Das Device ist mit einer webbasierten Einstelloberflache ausgerUstet, die betriebssystemunabhangig arbeitet.
Sie kénnen das Device komfortabel Uber einen Standardwebbrowser parametrieren. Der Webserver ermog-
licht eine steuerungsunabhangige Uberwachung oder den Aufbau einer Testumgebung. Er wird nicht fir den
Regelbetrieb an der Steuerung bendtigt.

HINWEIS!
Um die Webseite des integrierten Webservers aufrufen zu kénnen, wird eine Kommunika-
tion Uber EoE (Ethernet over EtherCAT) benétigt. Die ist nur Gber die Mailboxkommunika-
tion einer SPS bzw. einer PC-basierten Steuerungssoftware wie TwinCAT® méglich. Alle
Webseiten-Einstellungen kénnen vorgenommen werden, wenn sich das Produkt im Pre-Op
Mode befindet. Wie Sie die Konfiguration der Netzwerkparameter vornehmen, entnehmen
. Sie bitte der Anleitung ,Start-Up-EtherCAT-Device“ (www.wenglor.com = Download =
Betriebsanleitung = Produktsuche = Allgemeine Anleitungen) im Kapitel ,,Anzeigen und
arbeiten mit dem integrierten Webserver®. Alle weiteren Schritte setzen eine aktive Mailbox-
und Netzwerkkommunikation voraus.
Bei Betrieb an einer Steuerung werden Einstellungen, welche Uber die Webseite verandert
wurden, von der Steuerung iiberschrieben, bzw. Anderungen sind nur im Pre-Op Mode
moglich.

Aufruf Verwaltungsoberflache

Starten Sie einen Webbrowser. Geben Sie die voreingestellte IP-Adresse des Devices in die Adresszeile lhres
Browsers ein und drlicken Sie die Eingabetaste. Um sicherzugehen, dass der Browser die aktuellen Websei-
teneinstellungen anzeigt, muss die entsprechende Webseite bei Anderung immer automatisch neu geladen
werden. Diese Einstellung ist browserspezifisch zu verandern und wird anhand des Internet Explorers exem-
plarisch aufgezeigt. Hierzu sollte unter Extras = Internetoptionen 2 Browserverlauf 2 Einstellungen die
Auswahl auf Bei jedem Zugriff auf die Webseite stehen. Ansonsten werden Anderungen an der Homepage
maoglicherweise nicht korrekt angezeigt.

ﬁ ¥ b | @ v Seitew Sicherhei‘tvgnv

I Sprache wahlen El -
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[ verbindungen | Programme | Erweitert
Algemein | sicherheit | Datenschutz | Inhalte
Startseite

Geben Sie pro Zeile eine Adresse an, um
ll—'—i Startseiten-Registerkarten zu erstellen.

hitp: fwww.wenglor.com/

==

[ Aktuelle Seite | [ Standardseite | [ Leere seite

Browserverlauf

_g‘:‘” Léscht temporare Dateien, den Verlauf, Cookies, gespeicherte
"/ Kennwérter und Webformularinformationen.

Browserverlauf beim Beenden léschen

Légchen... [ Einstellungen ]

Suchen

p Andert Suchstandards.
Registerkarten

“ | | Andert die Anzeige von Webseiten in e
Darstellung

Temporére Internetdateien
[ fiahien ] [ Epmachon ] [ Eetifieien Internet Explorer speichert Kopien von Webseiten, Bildern und

Medien, damit diese spater schneller angezeigt werden kinnen.

Meuere Versionen der gespeicherten Seiten suchen:

E @ | @ Bei jedem Zugriff auf die Webseite |

(7)) Bei jedem Start von Internet Explorer

() Automatisch
() Niemals

Zu verwendender Speicherplatz (8 - 1024 MB) g =
(Empfohlen: 50 - 250 MB) =1

Aktueller Ort:

C:\WsersWJochenW\AppData\Local Microsoft\Windows Temporary
Internet Files),

’ Ordner verschieben... l [Dbjekte anzeigen l [ Dateien anzeigen

Verlauf
Legen Sie fest, wie viele Tage die Liste besuchter Websites
gespeichert werden sall,

Tage, die die Seiten in “Verlauf” aufbewahrt werden: o B

o] [ e
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Um nun die Webseite des Devices (im Beispiel OCP662P0150C) aufrufen zu kénnen, muss die IP-Adresse wie
beschrieben in der Adresszeile des Browsers eingegeben werden.

Beispiel: 192.168.100.10 (IP-Adresse welche bespielsweise Uber TwinCAT® im Bereich EoE der Junction ein-

gestellt wurde)
G-

Die Ubersichtsseite Device Allgemein ist nicht passwortgeschiitzt. Werden die Seiten der Device- oder Port-
Einstellungen aufgerufen, erscheint eine Passwortabfrage.
Im Auslieferungszustand sind folgende Benutzerdaten voreingestellt:

K http://192.168.100.1/

Benutzername: admin
Passwort: admin
Das Passwort kann auf der Seite Device Einstellungen geandert werden.

Hinweis:
Dauerhafte Speicherung des Passwortes nur durch Objekt 1010h (Store Parameters) in der Steuerung.
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8.1. Seitenaufbau

“wenglor® Sensoren fiir lhren Erfolg ® Deutsch =

Device allgemein Device aligemein 0CP662P0150C
Device Einstellungen
Messwert Einstellungen
Device Test

©)

Bestellnummer OCP662P0150C

Produkt Version V107

Hersteller wenglor sensoric GmbH

Beschreibung OCP: Reflex Sensor with Background
Suppression

Beriennummer 500013947

Realtime Ethernet Zustand online

Produkityp 0x00000191

Die Webseite ist in folgende 4 Bereiche aufgeteilt:

1. Sprachauswahl: Uber die Sprachauswahl kann die Webseite von Englisch (Auslieferungszu-
stand) auf Deutsch, Franzosisch, Spanisch oder Italienisch umgestellt werden.

2. Display: Auf jeder Seite wird das aktuelle Display wie auf dem Device selbst dargestellt.

3. Kategorieauswahl: Die webbasierten Einstellungen sind in vier Kategorien eingeteilt.
* Device allgemein: Ubersichtsseite mit allgemeinen Informationen zum Device
 Device Einstellungen: Netzwerk- und Displayeinstellungen des Devices
* Messwerteinstellungen: Einstellungen um den Messwert des Devices zu be-
einflussen
* Device Test: Manuelle Veranderung der Sensorausgabe, um den Prozess zu
testen

4. Seiteninhalt: Je nachdem welche Kategorie ausgewahlt ist, werden die jeweiligen Seiteninhalte
angezeigt.
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8.2. Device allgemein

\T\wenglor@’

Device aligemein
Device Einstellungen

Messwert Einstellungen

Device Test

w
(0]
7
o

Device aligemein

Bestellnummer
Produkt Version
Hersteller
Beschreibung

Beriennummer

Realtime Ethernet Zustand
Produkityp

DOCPB62P0150C
V107
wenglor sensoric GmbH

QOCP: Reflex Sensor with Background
Suppression

500013947

onling
0x00000191

Nach der Herstellung der Verbindung wird die Ubersichtseite , Device allgemein® angezeigt.
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8.3. Device Einstellungen

\Rwenglor‘@ S — .

Device allgemein Device Einstellungen 0OCP662P0150C
Device Einstellungen -
e e — Einstellungen MNetzwerkeinstellungen _ i @ @ @

Device Test IP-Adresse
Subnet Maske

Standardgateway

78.20 mm

Display Einstellungen

Sprache English ~
Display drehen Aus -

Display Intensitat Screensaver ~
Display Modus Prozess ~

Netzwerkeinstellungen
Anzeige der Netzwerkeinstellungen

Display Einstellungen
Funktionsbeschreibung von Display Einstelllungen siehe |,6.2. Display* auf Seite 13

Passwort Andern

Passwort [ Andem ]

Es 6ffnet sich ein zuséatzliches Fenster, in welches das neue Passwort eingegeben werden kann.

Bitte beachten: Wird das Passwort vergessen, kann das Device ausschlieBlich liber einen Reset an der
Steuerung in den Auslieferungszustand gebracht werden.
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8.4. Messwert Einstellungen

\T\wenglor@’ _— .

Device aligemein Messwert Einstellungen OCP662P0150C
Device Einstellungen —
Messwert Einstellungen Auflésung einstellen Hoch - @ @ @
Device Test Filter 1 -
Belichtungsmodus DCM ~
Belichtung 000 [ Anwende 78.09 mm
Sendelicht An ~
Sensoreinstellungen Reset
Auflésung

Funktionsbeschreibung von Auflésung siehe Kapitel ,,6.3. Auflésung” auf Seite 14.

Filter
Funktionsbeschreibung von Filter siehe Kapitel ,,6.4. Filter* auf Seite 14.

Belichtung
Funktionsbeschreibung von Belichtung siehe Kapitel ,,6.5. Belichtung® auf Seite 15.

Sendelicht
Funktionsbeschreibung von Sendelicht siehe Kapitel ,,6.7. Laser” auf Seite 15.

Sensoreinstellungen Reset
Bei einem Reset werden die Displayeinstellungen auf die Werkseinstellung gestellt.

Bitte beachten: Die Messwerteinstellungen werden hierbei nicht zuriickgesetzt!
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8.5. Device Test

\T\wenglor@’ — >

Device allgemein Device Test 0OCPB862P0150C
Device Einstellungen
\esswert Einstellungen Bl @ @ @
Device Test Messwert um

Warmlauf Aus s

Signalstarke Aus i~ 78.84 mm

Temperatur Aus -

Testmodus

Funktionsbeschreibung von Device Test siehe Kapitel ,6.8. E/A Test" auf Seite 16.

Der Test wird aktiviert, sobald mindestens ein Parameter verandert wird.

Die Dauer des Tests ist auf 10 Minuten begrenzt. Danach wird der Test automatisch beendet. Die Restdauer des
Tests wird unter dem Button ,Ausschalten und unterhalb des Displayfenster angezeigt. Der Test kann auch

durch Klicken auf ,Ausschalten® vorzeitig beendet werden.

Bitte beachten: Einstellungen bleiben auch im Online Zustand erhalten.

9. Wartungshinweise

* Dieser wenglor-Sensor ist wartungsfrei

« Eine regelmaBige Reinigung der Linse und des Displays sowie eine Uberpriifung der Steckerverbindungen
werden empfohlen

* Verwenden Sie zur Reinigung des Sensors keine Losungsmittel oder Reiniger, die das Gerat beschadigen
kénnten

10. Umweltgerechte Entsorgung

Die wenglor sensoric GmbH nimmt unbrauchbare oder irreparable Produkte nicht zurlick. Bei der Entsorgung
der Produkte gelten die jeweils gultigen landerspezifischen Vorschriften zur Abfallentsorgung.

11. EU-Konformitatserklarung

Die EU-Konformitatserklarung finden Sie unter www.wenglor.com im Download-Bereich des Produktes.

Technische Anderungen vorbehalten
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