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1.1

1.2

Genel bilgiler

Bu kilavuza iligkin bilgiler

e Bu kilavuz, GrGnUtn glvenli ve verimli bir sekilde kullaniimasini saglar.
e Bu kilavuz, GrGnUtn bir pargasidir ve Urdnidn kullanim dmri boyunca saklanmalidir.

e Ayrica, yerel kaza 6nleme yonetmeliklerine ve ulusal is sagdlidi ve glvenligi dizenlemelerine de
uyulmalidir.
» Uruin, teknik gelismelere tabidir; bu nedenle bu kullanim kilavuzundaki uyarilar ve bilgiler de

degisikliklere tabi olabilir. Glincel strimd www.wenglor.com adresindeki Grintn indirme boliminde
bulabilirsiniz.

BILGI

Kullanim kilavuzu, kullanimdan 6nce dikkatlice okunmali ve ileride basvurmak Uzere saklanmalidir.

Sembol aciklamalari

e Gulvenlik talimatlari ve uyarilari semboller ve sinyal sézcUlkleri ile vurgulanmistir.

» Uruin ancak bu giivenlik talimatlarina ve uyarilarina uyuldugu takdirde giivenli bir sekilde kullanilabilir.
Guvenlik talimatlan ve uyarilar asagidaki prensibe goére yapilandirnimistir:

SINYAL KELIMESI

Tehlikenin tiirii ve kaynagi!

Tehlikenin g6z ardi edilmesinin olasi sonuclari.
- Tehlikeyi dnlemek icin dnlem.

Sinyal kelimelerinin anlami ve tehlikenin kapsami asagida agiklanmistir:

A TEHLIKE

Sinyal kelimesi, kaciniimadidi takdirde 6lim veya agir yaralanma ile sonuclanacak ylksek risk derecesine
sahip bir tehlikeyi belirtir.

Sinyal kelimesi, kacinilmadigi takdirde 6lim veya ciddi yaralanma ile sonuglanabilecek orta derecede risk
iceren bir tehlikeyi belirtir.

A\ DIKKAT

Sinyal kelimesi, kacinlmadigi takdirde hafif veya orta derecede yaralanmayla sonuglanabilecek disUk risk
seviyesine sahip bir tehlikeyi belirtir.

Sinyal kelimesi, kaginlmadigi takdirde maddi hasarla sonuclanabilecek potansiyel olarak tehlikeli bir
durumu belirtir.
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. BiLGI

Bilgiler, faydali ipuglari ve tavsiyelerin yani sira verimli ve sorunsuz calisma igin bilgileri vurgular.

1.3 Sorumluluk reddi

 Urlin, en son teknoloji ve gecerli normlar ve yénetmelikler dikkate alinarak gelistirilmistir. Teknik
degisiklik yapma hakki saklidir.

e Gecerli bir uygunluk beyanini www.wenglor.com adresindeki tGrdnin indirme boéliminde bulabilirsiniz.

¢ wenglor sensoric elektronische Gerate GmbH (bundan bdyle "wenglor" olarak anilacaktir) tarafindan
asagidaki durumlarda sorumluluk kabul edilmez:

Kilavuza uyulmamasi.
— Urliniin amacina uygun olmayan kullanimi.

- Egitimsiz personel kullanimi.

Onaylanmamis yedek parca kullanimi.

Urtinlerde onaylanmamis modifikasyon.

* isletim kilavuzu, agiklanan islemler veya belirli trriin &zellikleri ile ilgili olarak wenglor tarafindan
herhangi bir glivence icermez.

e wenglor, bu isletim kilavuzunda yer alan baski hatalari veya diger yanhsliklar ile ilgili olarak, wenglor'un
bu hatalari igletim kilavuzunun hazirlandigi tarihte bildigi kanitianmadigi sirece sorumluluk kabul
etmez.

1.4 Telif hakki korumasi

e Bu kilavuzun icerigi telif hakki ile korunmaktadir.
e TUm haklar sadece wenglor'a aittir.

e wenglor'un yazili izni olmaksizin, saglanan igeriklerin ve bilgilerin, 6zellikle grafiklerin veya resimlerin
ticari olarak ¢ogaltimasina veya diger ticari amaglarla kullaniimasina izin verilmez.
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2 Guvenliginiz icin
2.1 Amacina uygun kullanim

Ultrasonik mesafe sensorleri

Bu sensdr, obje algilama ve mesafe olcimu igin kullanihr.

Ultrasonik sensdrler, belirli bir frekanstaki darbeli ultrasonik dalgalari hava ortami araciligiyla yayar.
Sensorler, nesneden yansiyan ultrasonik dalganin yayilma stresini degerlendirir. Onceden belirlenen
anahtarlama noktasina ulasildiginda Cikis devreye girer. Ayrica, dlcllen deger IO-Link 1.1 Uzerinden
aktarilabilir.

Bu Urian asagidaki sektorlerde kullanilabilir:

» Ozel makine imalati e Tlketim mallar endustrisi
e Agir makine imalati e Kagit endustrisi

e Lojistik ¢ Elektronik endustrisi

e Otomotiv e Cam enddustrisi

e (Gida endustrisi e Celik endUstrisi

* Ambalaj endustrisi e Havacilik endustrisi

* jlac endistrisi e Kimya endistrisi

¢ Plastik endUstrisi e Alternatif enerjiler

e Adac endustrisi ¢ Hammadde ¢ikarma

2.2 Amac disi kullanim

e 2006/42 EC Direktifine (Makine Direktifi) uygun olarak glvenlik bileseni yoktur.
» Uriin potansiyel olarak patlayici ortamlarda kullanim icin uygun degildir.

» Urlin sadece wenglor aksesuarlari veya wenglor tarafindan onaylanmis aksesuarlar ile kullanilabilir
veya onayl drlnler ile kombine edilebilir. Onayli aksesuarlarin ve kombinasyon drlnlerinin bir listesi
www.wenglor.com adresinde Urln detay sayfasinda bulunabilir.

A A TEHLIKE

Amacina uygun kullanilmazsa kisisel yaralanma veya maddi hasar riski!
Yanhs kullanim tehlikeli durumlara yol acgabilir.
- Kullanim amacina iliskin bilgileri dikkate alin.

2.3 Personel yeterliligi

e Uygun teknik egitim gereklidir.
¢ Sirket icinde elektroteknik egitim gereklidir.
* [sletimde gorev alan uzman personelin isletim kilavuzuna (stirekli) erisimi olmalidir.
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A A TEHLIKE

Dogru sekilde devreye alma ve bakimi yapilmazsa kisisel yaralanma veya maddi
hasar riski!
Kisilerin ve ekipmanin zarar gérmesi mumkdinddr.

- Personelin yeterli egitimi ve kalifikasyonu

Uriinlerin modifikasyonu

A A TEHLIKE

2.5

Uriiniin modifiye edilmesi nedeniyle kisisel yaralanma veya maddi hasar riski!

Kisilerin ve ekipmanin zarar gérmesi mimkindir. Uyulmamasi CE isareti ve/veya UKCA etiketinin ve
garantinin kaybedilmesine neden olabilir.

- Urliniin modifiye edilmesine izin verilmez

Genel guvenlik talimatlan

. BIiLGI

2.6

Bu talimatlar Grtnin bir pargasidir ve Urdntn tdm kullanim émri boyunca saklanmalidir.

Degisiklik olmasi durumunda, isletim kilavuzunun en son sirimiini www. wenglor. com adresinde driinin
indirme alaninda bulabilirsiniz.

Urlini kullanmadan &nce isletim kilavuzunu dikkatlice okuyun.
Sensorind kirlenmeye ve mekanik etkilere karsi koruyun.

Onaylar ve koruma siniflari

C€E W B Q@ UK

72HL | E189727
For use in class 2 circuits
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3 Teknik veriler

3.1 Genel Veriler

Ultrasonik veriler

Calisma araligi Reflektif sensor 80...400 mm
Azami tekrarlanabilirlik 1 mm
Dogrusallik sapmasi 3 mm
Cozunurlik 0,5 mm
Ultrasonik frekans 300 kHz
Acllma agisi <14 °
Kullanim émri (Tu = +25 °C) 100000 h
Anahtarlama histerezi 2 mm

Elektriksel veriler

Besleme gerilimi 18..30 V DC
Gug tuketimi (Ub = 24 V) < 30 mA
Anahtarlama frekansi 30 Hz
Anahtarlama frekansi Reflektif sensor 20 Hz
Tepki stresi 17 ms
Tepki stresi Reflektif sensor 25 ms
Sicaklik araligi -30...60 °C
Anahtarlama ¢ikisi sayisi 1
Anahtarlama cikisi gerilim dismesi <25V
Rdle cikisi anahtarlama akimi 100 mA
Kisa devre korumali Evet

Ters kutup korumali Evet

Asir yik korumali Evet
Arayliz |O-Link V1.1
Veri depolama Evet
Koruma sinifi 1]}

Mekanik veriler

Ayar tlri |O-Link
Govde malzemesi Plastik, PBT
Plastik, ABS

Piring, nikel kapl

Aktif ylzey Epoksi recine/bos cam kure karigimi
Plastik, PBT
Plastik, PU

Koruma sinifi IP67
IP68

Baglanti tipi Fis degiskeni

Baglanti tlrG M12 x 1; 4 pin'li

Emniyet teknigine iliskin veriler

MTTFd (EN ISO 13849-1)

11369,42 a

Genel veriler

Teslimat kapsami

1 x Devreye alma bilgisi
1 x Alti kdse somun MUTTER-M18-E012
1 x Sensor

3 — Teknik veriler | UTRT004 — Mesafe sensori
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BMECat verileri

eCl@ss 5.1.4

27-27-08-04 Ultrasonic distance sensor

eCl@ss 6.x

27-27-08-04 Ultrasonic distance sensor

eCl@ss 7.0

27-27-08-04 Ultrasonic distance sensor

eCl@ss 7.1

27-27-08-04 Ultrasonic distance sensor

eCl@ss 8.x

27-27-08-04 Ultrasonic distance sensor

eCl@ss 10.0.1

27-27-08-04 Ultrasonic distance sensor

3.2 Teslimat durumu

Filtreler

0

Proses veri tipi

Cikislar ve Olgiilen Deger

O1 Pins islevi anahtarlama cikigi
O1 Teach+ Modu On plan

O1, PNP/NPN PNP

01 NO/NC NO

O1 Anahtarlama noktasi 400 mm

O1 Ek histerezis 0 mm

02 Pin Islevi Hata cikig!

02 PNP/NPN PNP

02 NO/NC NO

3.3 Mod bagimli veriler

Bazi teknik veriler, segilen moda baglidir. Ayara gére asagidaki veriler ortaya ¢ikar:

Refleks modu

Filtre degeri Anahtarlama frekansi (Hz) Tepki siiresi (ms)

0 18,0 27,8
1 13,5 37,0
2 11,3 44,4
3 10,1 49,6
4 9.0 55,6
5 8,1 61,7
6 7.3 68,6
7 6,8 74,1
8 6,2 80,5
9 58 86,8
10 5,4 92,6
11 5,0 99,2
12 4,7 106,8
13 4,5 111,1
14 4,2 118,2
15 4,1 123,5
16* 3,8 132,3
T 3,6 138,9
18* 3,5 142,5
19* 3,3 150,2

3 — Teknik veriler | UTRT004 — Mesafe senséri



3.4

Filtre degeri Anahtarlama frekansi (Hz) Tepki siiresi (ms)

20* 3,2 154,3

* Belirtilen anahtarlama frekansi ve tepki slresi, parazit filtresi dahil olmak tzere maksimum streye karsilik
gelir. Filtre fonksiyonu ile ilgili ayrintih agiklama, “ Filtreler [ 17] ” (Giris ve Cikis Sinyalleri) béliminde
bulunabilir.

Ses dalgasi konisi diyagramlari

100 x 100 mm'lik plaka lUizerinde ses hiizmesinin él¢cimii

Karakteristik egrisi, anahtarlama aninda 6l¢im nesnesinin (100 x 100 mm'lik plaka) merkezinin veya 6n
kenarinin konumunu gdsterir.
U1RT004

Sc/mm
3
\

St LLLLTT P
20 PP R N

P
LR [ .

20 Pammuuguuns™ —

' N

Ob = Obje

Sc = ses demeti

- Standart ses demeti (6lcim nesnesinin merkezi)
=mns Standart ses demeti (6lcim nesnesinin 6n kenari)

Capi 25 mm olan cubuk lizerinde ses konisinin 6l¢cimii

Karakteristik egrisi, anahtarlama aninda dlgim nesnesinin (Cap 25 mm'lik gubuk) merkezinin veya 6n
kenarinin konumunu gdsterir.

U1RT004
£ 100
% 80
%]
60 / o
40 I
20 'A\'
0
\
20 7
-40 \ et
-60 h 4/
-80
-100
© & &8 N S >
Ob/mm
Ob = Obje

Sc = ses demeti
- Standart ses demeti (6lgim nesnesinin merkezi)
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3.5 Kasa boyutlari

SW 24
< 1 % ., 9
x
=

1

@ .

T w“
5 |
]7 | o O

Boyutlar mm cinsinden (1 mm = 0,03937 ing)

3.6 Kumanda panosu
R3]

3b = Anahtarlama durumu gdéstergesi/Hata gdstergesi/

3.7 Tamamlayici Grinler

wenglor, Uriintndz igin uygun baglanti ve montaj teknolojisi ile diger aksesuarlari sunar. Bunlari
www.wenglor.com adresinde, urin detay sayfasinin alt kisminda bulabilirsiniz.
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56,5

(@ = Aktif alan
® = Anahtarlama durumu gdstergesi/Hata gdstergesi/islev gdstergesi
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4.1

4.2

Nakliye ve depolama

Nakliye

Teslimati aldidinizda, Uriinin nakliye sirasinda hasar gérmedigini kontrol edin. Hasar varsa, paketi sartl
olarak kabul edin ve Ureticiyi hasar hakkinda bilgilendirin. Ardindan, nakliye hasari oldugunu belirterek
UrtnU geri génderin.

Depolama

Depolama sirasinda asagidaki hususlara dikkat edilmelidir:
» Uriint acik havada saklamayiniz.
o Urlini kuru ve tozsuz bir yerde saklayin.
o Uriini mekanik sarsintilardan koruyun.
» Uriinl giines 1si§indan koruyun.

NOT

Uygun olmayan depolama kosullarinda maddi hasar tehlikesi vardir!
Urlinde hasar meydana gelebilir.
- Depolama kurallarina uyulmalidir.

4 — Nakliye ve depolama | UTRT004 — Mesafe sensori 12



5 Montaj ve elektrik baglantisi

5.1 Montaj

e Montaj sirasinda Urdni kirlenmeye karsi koruyun.

* lgili elektriksel ve mekanik ydnetmeliklere, standartlara ve giivenlik kurallarina uyulmalidir.
» Uriini mekanik etkilerden koruyun.

e Sensorin mekanik olarak saglam bir sekilde monte edildiginden emin olun.
¢ Tork degerlerine uyulmalidir (bkz. “ Teknik veriler [» 7] ” bAIUmU).

e PUrlzslz nesne ylzeylerinde, ses ekseni ile nesne ylizeyi arasindaki agi 90° = 3° icinde olmalidir.
PUlrGzll nesne ylzeylerinde agl gok daha blytk olabilir.

e Sensorin aktif alani diger makine parcalarina temas etmemelidir.

BiLGI

Kor nokta kurallari uyarinca hareket edin.

Sensorln aktif alani ile calisma araliginin baslangi¢ noktasi arasindaki alanda sensorin calismasi garanti
edilemez. Bu alanda hicbir obje bulunmamalidir.

anahtarlama |Hata cikisi/ |Olgiilen deger

ALLEL Hata LED'i |lO-Link
Anahtarlama
LED'i
Calisma araligi X tanimlanmis [tanimlanmis  [tanimlanmis
Kér nokta X tanimlanmami [tanimlanmami [tanimlanmami
$ S S
Ust X tanimlanmis  [tanimlanmis  [tanimlanmis
Calisma araligi

A [

Uygun olmayan montajda maddi hasar tehlikesi!
Urlinde hasar meydana gelebilir!
- Montaj talimatlarina uyun.

A\ DIKKAT

Montaj sirasinda kisisel yaralanma ve maddi hasar tehlikesi!

Kisilere ve Urlnlere zarar verme riski vardir.

- Gulvenli montaj ortami saglayin.

5.2 Elektrik baglantisi

e Sensori baglanti semasina gére kablolayin.

¢ Besleme gerilimini acin (bkz. bdlim Teknik veriler [» 7])
e Sensorleri 18...30 V DC'ye baglayin

5 — Montaj ve elektrik baglantisi | U1TRT004 — Mesafe senséri 13



A A TEHLIKE

Elektrik akimi nedeniyle kisisel yaralanma veya maddi hasar tehlikesi.

Gerilim taslyan parcalar, kisilere ve ekipmana zarar verebilir.

- Elektrikli cihazin baglantisi sadece ilgili uzman personel tarafindan yapilimalidir.

1

i +

e
2 02

3

__-_

pin—Jpinslevi ot oowe |

|O-Link

1 Besleme gerilimi +

2 Anahtarlama ¢ikisi 2 PNP normalde acik kontak
3 Besleme gerilimi 0 V

4 Anahtarlama cikisi 1 PNP normalde agik kontak

5.3 Teshis

Parametrelendirme: O1 Anahtarlama ¢ikisi Normalde kapali kontak (NC) ve O2 Hata ¢ikisi Normalde acik

kontak (NO)

Besleme gerilimi /
Anahtarlama durumu
gostergesi / Hata

N
-

Hata gdstergesi

Taninabilir obje yok
Hata cikisi agik
Anahtarlama c¢ikisi acik

L
-@-

N

Hata gdstergesi

Obje dlglim arali@inin lizerinde
Hata cikisi agik
Anahtarlama c¢ikisi acik

anahtarlama durumu
gostergesi

Obje anahtarlama noktasinin tstiinde
Hata cikisi kapal
Anahtarlama ¢ikisi agik

L
S

besleme voltaj gostergesi

Obje anahtarlama noktasinin altinda
Hata cikisi kapali
Anahtarlama ¢ikisi kapali

N
-

besleme voltaj gdstergesi

Anahtarlama noktasinin altinda zayif obje
Hata cikisi kapall
Anahtarlama c¢ikisi kapali

Parametrelendirme: O1 Anahtarlama ¢ikisi normalde acgik kontak (NO) ve O2 Hata ¢ikisi normalde agik

kontak (NO)

Besleme gerilimi /
Anahtarlama durumu
goOstergesi / Hata

N2
-

besleme voltaj géstergesi

Taninabilir obje yok
Hata cikisi kapali
Anahtarlama ¢ikisi kapali

5 — Montaj ve elektrik baglantisi | U1TRT004 — Mesafe senséri
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\,

e * Obje 6lgim araliginin Gstinde
besleme voltaj gostergesi | * Hata gikisi kapali

* Anahtarlama ¢ikisi kapali

-8 * Obje, anahtarlama noktasinin izerinde

besleme voltaj gostergesi | * Hata cikisi kapali
e Anahtarlama cikisi kapali
¢ QObje, anahtarlama noktasinin altinda

anahtarlama durumu * Hata gikisi kapali
gostergesi * Anahtarlama cikigi agik
> S e Anahtarlama noktasinin altinda zayif obje
Hata gostergesi * Hata cikisi agik

e Anahtarlama gikisi agik

54 Hata giderme

Hata

Calisma araliginda ¢ok kiguik veya e Sensor ile obje arasindaki mesafeyi azaltin
yansitma 6zelligi zayif (ses emici)

¢ QObjenin acisini ayarlayin
obje bulunmaktadir. ) ¢ yariay

Obje calisma araliginin disinda e Sensor ile obje arasindaki mesafeyi ayarlayin
bulunuyor.

Yanhs montaj. ¢ Montajl kontrol edin

Olclim araliginda asiri cevresel e Cevresel etkileri en aza indirin

etkiler (siddetli hava turbulanslari,
ultrasonik kaynaklar).

5 — Montaj ve elekirik baglantisi | U1RT004 — Mesafe senséri 15



6.1

6.2

I0-Link GUzerinden ayarlar

Sensorler 10-Link tzerinden |O-Link parametreleri ve proses verisi alisverisi yapabilir. Parametreler
araciligiyla cihaz Uzerinde bircok ek ayar yapilabilir. Dongusel veriler ve durum izleme, proses verileri
Uzerinden iletilir.

Bunu yapmak icin sensér uygun bir 10-Link Master"a baglanir (bkz. tamamlayici Urdnler). Arayiiz protokoll
ve |ODD www.wenglor.com adresinde ilgili Griintn indirme alaninda bulunabilir.

On plan teach-in

Sensor

Teach-in mesafesi

Anahtarlama noktasi

Anahtarlama cikisi 1 i¢in 6n plan teach-in
1. Anahtarlama noktasini girin.
2. Bir obje anahtarlama noktasinin dniinde bulundugunda sensor devreye girer.

BILGI

Olclim araliginda herhangi bir obje bulunmuyorsa, anahtarlama mesafesi ayar araliginin sonuna ayarlanir.

Pencere teach-in

On plan teach-in (standart ayar) disinda, anahtarlama cikisi icin pencere teach-in secenegdi de mevcuttur:

Sensor

------------------- Anahtarlama noktasi Yakin
Teach-in

mesafesi I
Pencere genigligi

---------------- Anahtarlama noktasi
Anahtarlama noktasi Uzak

1. Uzak anahtarlama noktasini girin.
2. Yakin anahtarlama noktasini girin.
3. Sensor, iki anahtarlama noktasi arasinda bir obje bulundugunda anahtarlanir.

BILGI

Uzak anahtarlama noktasi, yakin anahtarlama noktasindan daha buydk olmalidir.

6 — |O-Link Gzerinden ayarlar | UTRT004 — Mesafe sensorii 16



6.3 Filtreler

e Secilen filtre, tepki stresini (bkz. “Tepki Suresi”, Teknik veriler [» 7] bolimUinde) ve dederlendirilen
mesafe degerlerinin sayisini etkiler.

0-15

Medyan Filtreleri

Belirtilen dlcllen deger sayisindan elde edilen medyan filtre. Eksik veya gegersiz
bir sinyal olmasi durumunda hata mesaji verilir.

Bu filtre, homojen ylzeye sahip objelerin bulundugu ve uygulamanin sabit oldugu
ortamda, sinyalin daha da duzgunlestiriimesini saglayabilir.

2 Olcllen degeri iceren medyan filtre

3 dlcllen degerden olusan medyan filtre

4 o6lgtlen degerden olusan medyan filtre

5 6lgtlen degerden olusan medyan filtre

6 Olctlen degerden olusan medyan filtre

7 olculen degerden olusan medyan filtre

8 dlcllen dederden olusan medyan filtre

9 dlcllen degderden olusan medyan filtre

O IN|O|O || IN|= O

10 olcilen degerden olusan medyan filtre

©

11 Olcilen degerden olusan medyan filtre

—
o

12 olcllen degerden olusan medyan filtre

—_
—_

13 olcllen degerden olusan medyan filtre

—
N

14 6lgllen dederden olusan medyan filtre

N
w

15 olgllen degerden olusan medyan filtre

—_—
N

16 Olcllen degderden olusan medyan filtre

—
(63}

17 olgllen degerden olusan medyan filtre

16-20

Median filtreler ve parazit filtresi

Belirlenen sayida dlclilen dederden olusan medyan filtre. Ek parazit filtreleri
sayesinde, 6lcim mesafesindeki kisa sireli parazitler durumunda élcim
glvenilirligi artinlabilir. Dalgalar, hava girdaplari, ses emici noktalar veya dékme
ylk gibi parazitler, kisa sureli gecersiz sinyallere neden olarak hatal élctimlere yol
acabilir. Daha ytksek bir filtre kademesi, parazit sinyallerinin belirli bir stire
boyunca g6z ardi edilmesini saglar. Mesafenin sirekli degismesi durumunda,
filtreler etkinlestirildiginde tepki slresi degismez.

16

18 olcilen degerinden olusan medyan filtreler ve 4 eksik dlcllen dederin atlanmasi
(112 ms)

17

21 olcllen degerinden olusan medyan filtreler ve 7 eksik dlcllen degderin atlanmasi
(196 ms)

18

24 Olcllen degerinden olusan medyan filtreler ve 15 eksik 6lgilen degerin
tamamlanmasi (420 ms)

19

27 dlgllen degerinden olusturulan medyan filtreler ve 31 eksik olcllen degderin
tamamlanmasi (868 ms)

20

36 dlglilen degerinden olusan medyan filtreler ve 62 eksik dlglilen degerin
tamamlanmasi (1,7 s)

. BILGi

Cesitli modlara iliskin teknik veriler, “ Teknik veriler [ 7] ” boliminde belirtilmistir.
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6.4 "Sessiz" Calisma Modlari

Bu calisma modu etkinlestirildiginde, sensérin ultrasonik transdutseri (donustirict) kapatilir. Herhangi bir
6lcim yapilmaz. Anahtarlama davranisl, yansima modunda veya tek yollu bariyer modunda sinyal
alinmadiginda oldugu gibi aynidir.

6.5 Histerezis

Histerezis, acilma ve kapatma noktalari arasindaki farktir.

Sensorin, anahtarlama mesafesinin %1'i kadar, ancak en az 2 mm olan minimum bir histerezisi vardir. Bu
deger degistiriliemez. Anahtarlama noktasi icin mm cinsinden ek bir histerezis ayarlanabilir.

Toplam histerezis, dahili anahtarlama histerezi (%1) + ek histerezis olarak hesaplanir. Anahtarlama noktasi,
histerezis ve ek histerezisin toplami, sensérin maksimum 6l¢tim araligini asmamalidir.
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7 Bakim talimatlari

A I

Bu wenglor Urlind bakim gerektirmez.

Duzenli temizlik ve fis baglantilarinin kontrol edilmesi 6nerilir.

Urlint temizlerken, Grline zarar verebilecek herhangi bir ¢dziicii veya temizlik maddesi kullanmayin.
Urlin, devreye alma sirasinda kirlenmeye karsi korunmalidir.
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8 Cevre dostu bertaraf

wenglor sensoric GmbH kullanilamaz veya onarilamaz driinleri geri almaz. Uriinlerin imhasi sirasinda,
gecerli Ulkeye 6zgu atik imha yonetmelikleri gecerlidir.
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9 Uygunluk beyani

Uygunluk beyanini www.wenglor.com adresindeki web sitemizde trinun indirme alaninda bulabilirsiniz.

9 — Uygunluk beyani | U1IRT004 — Mesafe sensorl

21



	İçindekiler
	1 Genel bilgiler
	1.1 Bu kılavuza ilişkin bilgiler
	1.2 Sembol açıklamaları
	1.3 Sorumluluk reddi
	1.4 Telif hakkı koruması

	2 Güvenliğiniz için
	2.1 Amacına uygun kullanım
	2.2 Amaç dışı kullanım
	2.3 Personel yeterliliği
	2.4 Ürünlerin modifikasyonu
	2.5 Genel güvenlik talimatları
	2.6 Onaylar ve koruma sınıfları

	3 Teknik veriler
	3.1 Genel Veriler
	3.2 Teslimat durumu
	3.3 Mod bağımlı veriler
	3.4 Ses dalgası konisi diyagramları
	3.5 Kasa boyutları
	3.6 Kumanda panosu
	3.7 Tamamlayıcı ürünler
	3.8 Yapı

	4 Nakliye ve depolama
	4.1 Nakliye
	4.2 Depolama

	5 Montaj ve elektrik bağlantısı
	5.1 Montaj
	5.2 Elektrik bağlantısı
	5.3 Teşhis
	5.4 Hata giderme

	6 IO-Link üzerinden ayarlar
	6.1 Ön plan teach-in
	6.2 Pencere teach-in
	6.3 Filtreler
	6.4 "Sessiz" Çalışma Modları
	6.5 Histerezis

	7 Bakım talimatları
	8 Çevre dostu bertaraf
	9 Uygunluk beyanı

	0ee3a0cc-e4f8-4c98-9c49-21d2a66d7fc5: 


