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Softvér Machine Vision uniVision 3

Softvér Machine Vision uniVision 3 spaja nastroje zalozené na pravidlach s technoldgiou umelej inteligencie. V kombinacii s in-
teligentnym hardvérom je vhodny rovnako na vyhodnocovanie obrazu, ako aj profilov a da sa plynule integrovat do vasej vyroby.
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Standardny softvér Jednoduché pouzivanie Réznorodé algoritmy Podetné rozhrania
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Rychle nastavenie komplexnych rieSeni vdaka intuitivnej
parametrizacii

Kombinacia modelov umelej inteligencie a nastrojov
zalozenych na pravidlach pre maximalnu presnost

Vyhodnocovanie obrazu a profilov v jednom softvéri pre
viac moznosti pouZitia ‘ A
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Bezné priemyselné rozhrania pre jednoduchu integraciu o uni\/ision 3

Individudlne nastavitelnd vizualizacia prostrednictvom
webového rozhrania

Rychle uvedenie do prevadzky a dodatoéné nastavenie
pomocou uniVision Simulator

360° snimanie profilu pomocou aplikacie VisionApp 360




Robotické rozhrania uniVision

uniVision 3 ponuka priame rozhrania k riadeniu robota na jednoduché a rychle nastavenie pouzitia pre robotické videnie alebo
roboticky vedené zvaranie.

m Jednoducha integracia prostrednictvom webovej stranky zariadenia a servera robota

Flexibilné pouzitie s réznymi vyrobcami robotov vdaka otvorenému rozhraniu

|Z| Moduly na spracovanie obrazu alebo profilov pre rézne robotické rieSenia

Robotické videnie (séria B60 a séria MVC)

* Vlysokoproduktivne 2D robotické pouzitie ako pick-and-place
alebo manipulacia

¢ Optimalna spolupraca medzi kamerou a robotom vdaka
preciznemu algoritmu kalibracie ruka-oko

¢ Individualne prispésobenie pomocou réznych kalibracnych
platni

Robotické vedenie zvaru (séria MVC)

* Presné zvary vdaka vedeniu a vyhladavaniu zvarov na baze
profilu

« Sablény pre bezné druhy zvarovanych spojov

* Komunika¢né rozhranie pre korekciu drahy

@ Viac informacii o robotickom videni najdete na nasej webovej stranke.




Skripty HALCON

Okrem jednoduchej parametrizacie je v uniVision 3 mozné aj
programovanie zaclenenim skriptov HALCON zo softvéru HDe-
velop od MVTec. S licenénym balikom uniVision Script je moz-
né skripty HALCON, ktoré sa vytvaraju v softvéri HDevelop od
MVTec, jednoducho nacitat a priamo spustit v module uniVi-
sion ,HALCON Script“ - vdaka predinstalovanému HDevEngine
a existujucej licencii Runtime.

Machine Vision Device

uniVision

Objavte s nami velky svet parametrizacie a programovania v
ekosystéme uniVison s integrovanymi rozhraniami a webovou
vizualizaciou!

m Plynuld integracia do uniVision

m Priamo pouzitelny hardvér s predinstalovanym
HDevEnNgine

M" f ’EC

MVTec Software GmbH
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HALCON Script

@ Viac informacii o uniVision 3 najdete na nasej webovej stranke.




Kompatibilny hardvér

wenglor uniVision 3 je parametrizovatelny a programovatel-
ny Standardny softvér pre smart kamery série B60 a riadiace
jednotky Machine Vision série MVC. V zavislosti od oblasti
pouZitia a pripojeného hardvéru - &i na Cisté vyhodnocova-
nie obrazu alebo spracovanie profilov — ponuka modularny
softvér vhodné softvérové baliky, upgrade licencii a Sabldny.

Licenéné baliky

Licenény balik Doplinkové moduly B0  |mvc  |pc |

¢ Porovnanie vzorov

gy uniVision Extended « Citanie kddu (1D/2D) m m
¢ Deep OCR

an S . * uniVision Extended Module

9) uniVision Script « HALCON Script m m

%”)‘ uniVision Robot Vision | * Robotické videnie m
(W iVision Roboti * Robotické videnie
"/) uniVision Robotics * Robotické vedenie zvaru

aA e ¢ ONNX
.‘/) uniVision Al . Al m m
e Porovnanie vzorov
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.‘/) uniVision Simulator « Deep OCR M

* HALCON Script
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https://de.linkedin.com/company/wenglor-sensoric
https://twitter.com/wenglorDE
https://de-de.facebook.com/wenglorsensoricgroup/
https://www.youtube.com/channel/UCA_Lh_I-q-EN7ZCxhwL3Mvg
https://www.xing.com/companies/wenglorsensoricgmbh
https://www.instagram.com/wenglor_sensoric_group/
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