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1.1

1.2

Genel bilgiler

Bu kilavuza iligkin bilgiler

e Bu kilavuz, GrGnUtn glvenli ve verimli bir sekilde kullaniimasini saglar.
e Bu kilavuz, GrGnUtn bir pargasidir ve Urdnidn kullanim dmri boyunca saklanmalidir.

e Ayrica, yerel kaza 6nleme yonetmeliklerine ve ulusal is sagdlidi ve glvenligi dizenlemelerine de
uyulmalidir.
» Uruin, teknik gelismelere tabidir; bu nedenle bu kullanim kilavuzundaki uyarilar ve bilgiler de

degisikliklere tabi olabilir. Glincel strimd www.wenglor.com adresindeki Grintn indirme boliminde
bulabilirsiniz.

BILGI

Kullanim kilavuzu, kullanimdan 6nce dikkatlice okunmali ve ileride basvurmak Uzere saklanmalidir.

Sembol aciklamalari

e Gulvenlik talimatlari ve uyarilari semboller ve sinyal sézcUlkleri ile vurgulanmistir.

» Uruin ancak bu giivenlik talimatlarina ve uyarilarina uyuldugu takdirde giivenli bir sekilde kullanilabilir.
Guvenlik talimatlan ve uyarilar asagidaki prensibe goére yapilandirnimistir:

SINYAL KELIMESI

Tehlikenin tiirii ve kaynagi!

Tehlikenin g6z ardi edilmesinin olasi sonuclari.
- Tehlikeyi dnlemek icin dnlem.

Sinyal kelimelerinin anlami ve tehlikenin kapsami asagida agiklanmistir:

A TEHLIKE

Sinyal kelimesi, kaciniimadidi takdirde 6lim veya agir yaralanma ile sonuclanacak ylksek risk derecesine
sahip bir tehlikeyi belirtir.

Sinyal kelimesi, kacinilmadigi takdirde 6lim veya ciddi yaralanma ile sonuglanabilecek orta derecede risk
iceren bir tehlikeyi belirtir.

A\ DIKKAT

Sinyal kelimesi, kacinlmadigi takdirde hafif veya orta derecede yaralanmayla sonuglanabilecek disUk risk
seviyesine sahip bir tehlikeyi belirtir.

Sinyal kelimesi, kaginlmadigi takdirde maddi hasarla sonuclanabilecek potansiyel olarak tehlikeli bir
durumu belirtir.
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. BiLGI

Bilgiler, faydali ipuglari ve tavsiyelerin yani sira verimli ve sorunsuz calisma igin bilgileri vurgular.

1.3 Sorumluluk reddi

 Urlin, en son teknoloji ve gecerli normlar ve yénetmelikler dikkate alinarak gelistirilmistir. Teknik
degisiklik yapma hakki saklidir.

e Gecerli bir uygunluk beyanini www.wenglor.com adresindeki tGrdnin indirme boéliminde bulabilirsiniz.

¢ wenglor sensoric elektronische Gerate GmbH (bundan bdyle "wenglor" olarak anilacaktir) tarafindan
asagidaki durumlarda sorumluluk kabul edilmez:

Kilavuza uyulmamasi.
— Urliniin amacina uygun olmayan kullanimi.

- Egitimsiz personel kullanimi.

Onaylanmamis yedek parca kullanimi.

Urtinlerde onaylanmamis modifikasyon.

* isletim kilavuzu, agiklanan islemler veya belirli trriin &zellikleri ile ilgili olarak wenglor tarafindan
herhangi bir glivence icermez.

e wenglor, bu isletim kilavuzunda yer alan baski hatalari veya diger yanhsliklar ile ilgili olarak, wenglor'un
bu hatalari igletim kilavuzunun hazirlandigi tarihte bildigi kanitianmadigi sirece sorumluluk kabul
etmez.

1.4 Telif hakki korumasi

e Bu kilavuzun icerigi telif hakki ile korunmaktadir.
e TUm haklar sadece wenglor'a aittir.

e wenglor'un yazili izni olmaksizin, saglanan igeriklerin ve bilgilerin, 6zellikle grafiklerin veya resimlerin
ticari olarak ¢ogaltimasina veya diger ticari amaglarla kullaniimasina izin verilmez.
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2 Guvenliginiz icin

2.1 Amacina uygun kullanim

| sensori a ultrasuoni emettono onde ultrasoniche a una determinata frequenza attraverso I'ambiente
aereo. Durante questo processo, viene effettuata la valutazione del tempo di propagazione degli
ultrasuoni riflessi dall'oggetto.

Bu uriin asagidaki sektorlerde kullanilabilir:

e Ozel makine imalati e Tiketim mallari endustrisi
e Agir makine imalati e Kagit endustrisi

e |ojistik ¢ Elektronik endustrisi

e Otomotiv e Cam endustrisi

¢ Gida endustrisi e Celik endustrisi

e Ambalaj endustrisi e Havacilik endustrisi

* ilac endUstrisi » Kimya endiistrisi

¢ Plastik endUstrisi o Alternatif enerjiler

e Agac endustrisi ¢ Hammadde gikarma

2.2 Amag disi kullanim

2006/42 EC Direktifine (Makine Direktifi) uygun olarak glvenlik bileseni yoktur.
» Uriin potansiyel olarak patlayici ortamlarda kullanim icin uygun degildir.

» Urlin sadece wenglor aksesuarlari veya wenglor tarafindan onaylanmis aksesuarlar ile kullanilabilir
veya onayl drlnler ile kombine edilebilir. Onayli aksesuarlarin ve kombinasyon drlnlerinin bir listesi
www.wenglor.com adresinde Urln detay sayfasinda bulunabilir.

A A TEHLIKE

Amacina uygun kullanilmazsa kisisel yaralanma veya maddi hasar riski!

Yanlhs kullanim tehlikeli durumlara yol acabilir.
- Kullanim amacina iligkin bilgileri dikkate alin.

2.3 Personel yeterliligi

¢ Uygun teknik egitim gereklidir.
» Sirket icinde elektroteknik egitim gereklidir.
* [sletimde gérev alan uzman personelin isletim kilavuzuna (stirekli) erisimi olmalidir.

A A TEHLIKE

Dogru sekilde devreye alma ve bakimi yapilmazsa kisisel yaralanma veya maddi
hasar riski!

Kisilerin ve ekipmanin zarar gérmesi mimkanddr.
- Personelin yeterli egitimi ve kalifikasyonu
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2.6

Uriinlerin modifikasyonu

A TEHLIKE

Uriiniin modifiye edilmesi nedeniyle kisisel yaralanma veya maddi hasar riski!

Kisilerin ve ekipmanin zarar gérmesi mimkindir. Uyulmamasi CE isareti ve/veya UKCA etiketinin ve
garantinin kaybedilmesine neden olabilir.

- Uriinin modifiye edilmesine izin verimez

Genel guvenlik talimatlari

BILGI

Bu talimatlar Grinin bir pargasidir ve Urdntn tim kullanim émri boyunca saklanmalidir.

Degisiklik olmasi durumunda, isletim kilavuzunun en son sirimini www. wenglor. com adresinde Griinin
indirme alaninda bulabilirsiniz.

Urlin kullanmadan énce isletim kilavuzunu dikkatlice okuyun.
Sensorlni kirlenmeye ve mekanik etkilere karsi koruyun.

Onaylar ve koruma siniflari

CE P ¥ @ XK

72HL | E189727
For use in class 2 circuits
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3.1

Teknik veriler

Genel Veriler

Ultrasonik veriler

Calisma araligi Reflektif sensor 50...3000 mm
Ayar araligi 250...3000 mm
Azami tekrarlanabilirlik 6 mm
Dogrusallik sapmasi 15 mm
Ultrasonik frekans araligi 70...95 kHz
Anahtarlama histerezi 2%

Elektriksel veriler

Besleme gerilimi 10..30 V DC
|O-Link ile besleme gerilimi 18..30 V DC
Gug tiketimi (Ub = 24 V) <20 mA
Anahtarlama frekansi 8 Hz

Tepki stiresi 70 ms

Sicaklik kaymasi <1%

Sicaklik araligi -30...50 °C
Anahtarlama ¢ikisi sayisi 2

Anahtarlama ¢ikisi gerilim dismesi <15V

Rdle cikisi anahtarlama akimi 100 mA
Senkronize galisma modu maks. 32 sensorler
Multipleks galisma modu maks. 16 sensor
Kisa devre korumali Evet

Ters kutup korumali Evet

Asir yik korumali Evet

Kilitlenebilir Evet

Arayliz |O-Link

Veri depolama Evet

Koruma sinifi 1

Mekanik veriler

Ayar tiri |O-Link
Teach-in
Govde malzemesi Plastik, ABS/PC
Aktif ylizey Paslanmaz celik, V4A (1.4404/316L)
Koruma sinifi IP62*
Baglanti tirt M8 x 1; 4 pin'li
MTTFd (EN ISO 13849-1) |1417,85 a
Teslimat kapsami ‘1 x Devreye alma bilgisi
1 x Sensor

* Huni asagi bakiyor

3 — Teknik veriler | UTKM002 — Mesafe senséri
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3.2 Teslimat durumu

Sensor galisma modu Normal

Filtri Modu Median Filtri
Filtri Seviyesi Zayif

Ses demeti Standart
Sicaklik modu Dabhili
Nesne algilama modu ilk obje

Yakin menzil

Kisitlama yok

Uzak menzil

Kisitlama yok

Acma gecikmesi (O1, O2)

0 ms

Kapatma gecikmesi (01, O2)

0 ms

O1 Pin Islevi

Anahtarlama ¢ikisi

02 pin iglevi

Anahtarlama ¢ikisi

01 Modalita teach-in On plan
O1 PNP/NPN NPN

01 NO/NC NO

O1 Punto di commutazione 3000 mm
O1 Ek isteresi 0 mm

02 Modalita teach-in On plan
02 PNP/NPN NPN

02 NO/NC NO

02 Punto di commutazione 3000 mm
02 Ek isteresi 0 mm

3.3 Isinma agsamasi

3.4

Isinma asamasi yaklasik 30 dakika surer. Bu sirenin basinda dogrusallik sapmasi ve tekrarlanabilirlik
farklilik gosterebilir. Isinma asamasi sirasinda degerler, teknik verilere ulasana kadar Ustel bir fonksiyon
seklinde iyilesir. Bu sure zarfindaki devreye girme sapmasi asagidaki grafikte gdsteriimektedir.

Time in Min—»

o 5 10 15 20 25 30 35
:
.
:
Bl T T E R Ty ETSppuRys U NySpUpI RS, NEpR SIS B gr R R R
T H H H H H ' '
e gresaonesnes e e s ST Nt EERER R
: ; :
3| deneenneegy T P boneeenees
:
.
-3 EET . JI ----------------------- R R P P e LT
:
:

" H ' ' ' H H
s S O S A A
5 : : g d ) N M

' H ' ' ' . .
S i S S TR '
' H v v v H H

Typ. Divergence in %

H . .
N A S SR :
\ H v v v H '

Mod bagimh veriler

Bazi teknik veriler ayarlanan moda baglidir. Ayara bagl olarak asagidaki veriler elde edilir:

Median filtresi icin tepki sureleri

Anahtarlama frekansi (Hz) Tepki siiresi (ms)

Zay/f 7 |71
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Filtre seviyesi Anahtarlama frekansi (Hz) Tepki siiresi (ms)

Orta 1,4 357
Yuksek 0,4 1119

Belirtilen anahtarlama frekansi ve tepki suresi, parazit filtresi dahil maksimum sireye karsilik gelir. Filtre
fonksiyonunun ayrintil agiklamasi, " Filtreler " boéliminde bulunabilir.

3.5 Ses dalgasi konisi diyagramlari

200 x 200 mm'lik plaka lizerinde ses konisinin él¢iimu

Karakteristik egrisi, anahtarlama aninda dlgiim nesnesinin (200 x 200 mm'lik plaka) merkezinin konumunu

gosterir.
U1KM
£ 200
E
3150 -
IO R ~ T\
i N S
50
0
-50
-100 i — _—
No—— N~
-150
200 N N N N N N N
S S 5 S & N o
Ob/mm
Ob = Obje

Sc = Ses konisi
e Standart ses konisi (6lciim nesnesinin merkezi)
e Dar ses konisi (6lcim nesnesinin merkezi)

Capi 25 mm olan gubuk lizerinde ses konisinin 6l¢iimi

Karakteristik egrisi, anahtarlama aninda 6lgiim nesnesinin (capi 25 mm olan ¢ubuk) merkezinin konumunu
gosterir.
U1KM

0 ¥_Ji

-100

-150

-200

Ob = Obje

Sc = Ses konisi

e Standart ses konisi (6lcim nesnesinin merkezi)
e Dar ses konisi (6lcim nesnesinin merkezi)
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. BiLGI

Birden fazla ultrasonik sensér kullanildiginda karsilikli etkilesim yasanabilecegini litfen unutmayin. Oneri:
Etkilesimi en aza indirmek i¢cin senkron veya multipleks mod kullanin.

3.6 Kasa boyutlari

- 12 16 @ @ @
26 | /
— (® | Lt
N“ 7 \ -
- I G 1
Ay 2o N
1 g o) ~
g o las *
| o) ‘
= = = =
 —] ©
. Msx1 -8

@ Etkin alan

@ O1 anahtarlama durumu gostergesi
(3) Giig LED

(4) Anahtarlama Durumu Gdstergesi O2
@ teach-in anahtari

Boyutlar mm cinsinden (1 mm = 0,03937 ing)

3.7 Tamamlayici urunler

wenglor, Urdndniz icin uygun baglanti ve montaj teknolojisi ile diger aksesuarlari sunar. Bunlari
www.wenglor.com adresinde, urln detay sayfasinin alt kisminda bulabilirsiniz.
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4.1

4.2

Nakliye ve depolama

Nakliye

Teslimati aldidinizda, Uriinin nakliye sirasinda hasar gérmedigini kontrol edin. Hasar varsa, paketi sartl
olarak kabul edin ve Ureticiyi hasar hakkinda bilgilendirin. Ardindan, nakliye hasari oldugunu belirterek
UrtnU geri génderin.

Depolama

Depolama sirasinda asagidaki hususlara dikkat edilmelidir:
» Uriint acik havada saklamayiniz.
o Urlini kuru ve tozsuz bir yerde saklayin.
o Uriini mekanik sarsintilardan koruyun.
» Uriinl giines 1si§indan koruyun.

NOT

Uygun olmayan depolama kosullarinda maddi hasar tehlikesi vardir!
Urlinde hasar meydana gelebilir.
- Depolama kurallarina uyulmalidir.

4 — Nakliye ve depolama | UTKM002 — Mesafe sensori 12



5 Montaj ve elektrik baglantisi

5.1 Montaj

e Montaj sirasinda Urdni kirlenmeye karsi koruyun.

* lgili elektriksel ve mekanik ydnetmeliklere, standartlara ve giivenlik kurallarina uyulmalidir.
» Uriini mekanik etkilerden koruyun.

e Sensorin mekanik olarak saglam bir sekilde monte edildiginden emin olun.

e Tork degerlerine uyulmalidir (bkz. “ Teknik veriler [» 8] ” bolimu).

e PUrlzslz nesne ylzeylerinde, ses ekseni ile nesne ylizeyi arasindaki agi 90° = 3° icinde olmalidir.
PUlrGzll nesne ylzeylerinde agl gok daha blytk olabilir.

e Sensorin aktif alani diger makine parcgalarina temas etmemelidir.

anahtarlama cikisi /|Hata cikisi /

Anahtarlama LED'i |Hata LED'i

Galisma aralig X tanimlanmis tanimlanmis tanimlanmis
(250...3000 mm)

Koér nokta X tanimlanmamis tanimlanmamis tanimlanmami
(0...250 mm) ¥

Ust X tanimlanmis tanimlanmis tanimlanmis
Calisma araligi

(> 3000 mm)

A [T

Uygun olmayan montajda maddi hasar tehlikesi!

Urlinde hasar meydana gelebilir!
- Montaj talimatlarina uyun.

A\ DIKKAT

Montaj sirasinda kisisel yaralanma ve maddi hasar tehlikesi!

Kisilere ve Urlnlere zarar verme riski vardir.
- Guvenli montaj ortami saglayin.

5.2 Elektrik baglantisi

e Sensori baglanti semasina gore kablolayin.
e Besleme gerilimini acin (bkz. bélim Teknik veriler [» 8])
e |O-Link kullaniliyorsa, sensoéri 18...30 V DC'ye baglayin.

A A TEHLIKE

Elektrik akimi nedeniyle kisisel yaralanma veya maddi hasar tehlikesi.
Gerilim taslyan parcalar, kisilere ve ekipmana zarar verebilir.
- Elektrikli cihazin baglantisi sadece ilgili uzman personel tarafindan yapiimalidir.

5 — Montaj ve elektrik baglantisi | UTKM002 — Mesafe senséri 13



5.3

1

—_—t—

.o
2 02

3

Pinise —— Jpolarte __lpee |

Besleme gerilimi +

hwm_kﬁ

[O-Link

Anahtarlama cikisi 2 NPN normalde acik kontak
Besleme gerilimi 0 V
Anahtarlama ¢ikisi 1 NPN normalde acgik kontak

Teshis

Gug LED'
P

Sensor calismaya hazir

Gerilim beslemesi yok

/
AS

\|
/|

Uyari

O1 ve 02 anahtarlama durumu gdstergesi LED'leri calismaya
devam eder

/

Kritik teach-in

Teach-in ayar araligi disinda
N |/
* Hata
O1 ve 02 anahtarlama durumu gostergesi LED'leri calismiyor
\ |/ .
* Konum belirleme
Hata bulma islevi etkin
Anahtarlama durumu a1 Anahtarlama cikislar aktif
gostergesi O1, 02 amD Anahtarlama cikislari aktif degil

(I D = Yanmiyor

(D = Surekli yaniyor

Ci:) = Yanip sonuyor
I

NOT

Hata durumunda davranis:

1. Makineyi devre disi

birakin.

. Teshis bilgilerini kullanarak arizanin nedenini analiz edin ve giderin.

. Hata davranigi belirsizse ¢alistirmayin.

2
3. Hata giderilemiyorsa, wenglor destek birimine basvurun.
4
5

. Hata net bir sekilde tanimlanamiyorsa veya guvenli bir sekilde giderilemiyorsa, makine devre disi

birakilmalidir.
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A A TEHLIKE

Uyulmamasi halinde kisi veya mal hasari tehlikesi!
Sistemin glvenlik fonksiyonu devre disi kalir. Kisilere ve ekipmana zarar verebilir.
- Hata durumunda belirtilen sekilde davranin.
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6 Ayarlar

Sensor, harici 6gretme, 10-Link ve wTeach? ile ayarlanabilir. Asagida, cesitli ayar secenekleri
aclklanmaktadir.

6.1 Sensor ayarlari

Bu bélimde, sensdr Uzerindeki digme araciliglyla dogrudan yapilabilen ayarlar aciklanmaktadir.

6.1.1 on plan teach-in

Sensor teach-in anahtarina basarak, her iki ¢ikisin objeye olan anahtarlama mesafesi 6gretilebilir (6n plan
teach-in).

Sensor

Teach-in mesafesi

Anahtarlama noktasi

Anahtarlama cikisi 1 icin 6n plan 6gretme
1. Sensdrld montaj talimatlarina gére monte edin.
2. Objeyi sensoriin 6nlne yerlestirin.

3. Teach-in anahtari, anahtarlama durumu gdstergesi LED'i yanip sdnmeye baslayana kadar 2 saniye
basili tutun.

4. Mesafe 6grenilir ve 6grenmenin basariyla tamamlandigini onaylamak icin O1'deki LED yanar.
Anahtarlama cikisi 2 icin 6n plan 6gretme

1. Sensdrl montaj talimatlarina gére monte edin.

2. Objeyi sensoriin dnlne yerlestirin.

3. 02 anahtarlama durumu goéstergesi yanip sénmeye baslayana kadar teach-in anahtarini 5 saniye
basili tutun.

4. Mesafe 6grenilir ve 6grenmenin basariyla tamamlandigini onaylamak igin O2'deki LED yanar.

. BILGi

Olclilen deger ayar aralidinin disindaysa, kritik bir teach-in durumu séz konusudur. Sensér bunu LED P'de
turuncu renkte yanip sonerek bildirir.

Asagidaki yedek kablolar 6grenme islemine alinir:
"out of range (-)" dlcilen deger icin — Olclim aralidinin baslangici (250 mm)
"out of range (+)" ve "no measurement data" dlgiilen degerler icin - Olctim aralidinin sonu (3000 mm)
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6.1.2

6.2

6.2.1

Arka plan teach-in

Sensor

Teach-in mesafesi

- ---------- Anahtarlama noktasi

Anahtarlama cikisi 1 icin arka plan teach-in

1. 10-Link Uzerinden teach-in modunu secin.

2. Senso6rl montaj talimatlarina gére monte edin.
3. Sensorl arka plana hizalayin.
4

Teach-in anahtari'ni 2 saniye basili tutun, O1 anahtarlama durumu g&stergesi LED'i yanip sénmeye
baslayana kadar.

5. Mesafe 6grenilir ve O1'deki LED, 63renmenin basariyla tamamlandigini onaylamak icin yanar.
Anahtarlama cikisi 2 icin arka plan teach-in

1. 10-Link Uzerinden teach-in modunu secin.

2. Senso6rl montaj talimatlarina gére monte edin.

3. Sensorl arka plana hizalayin.
4

02 anahtarlama durumu goéstergesi LED'i yanip sénmeye baslayana kadar teach-in anahtarini 5
saniye basili tutun.

5. Mesafe 6grenilir ve O2'deki LED, 63renmenin basariyla tamamlandigini onaylamak icin yanar.

Olgllen deger ayar araliinin disindaysa, kritik bir teach-in durumu séz konusudur. Sensér bunu LED P'de
turuncu renkte yanip sdnerek bildirir.

Asagidaki yedek kablolar 6grenme islemine alinir:

"out of range (-)" dlciilen deger icin — Olciim araliginin baslangici (250 mm)

"out of range (+)" ve "no measurement data" dlgiilen degerler icin — Olciim aralidinin sonu (3000 mm)

10-Link ve wTeach2 lGizerinden ayar

Sensorler 10-Link tzerinden |O-Link parametreleri ve proses verisi alisverisi yapabilir. Parametreler
araciligiyla cihaz Uzerinde bircok ek ayar yapilabilir. Déngusel veriler ve durum izleme, proses verileri
Uzerinden iletilir.

Bunu yapmak icin sensér uygun bir 10-Link Master"a baglanir (bkz. tamamlayici Urdnler). Arayiiz protokoll
ve |ODD www.wenglor.com adresinde ilgili Griintn indirme alaninda bulunabilir.

wTeach2 yazihminin kurulumu, baglantisi ve yapisi ile genel islevleri icin wTeach2 kullanim kilavuzuna
bakin. Bu kilavuzu www.wenglor.com adresindeki indirme alaninda DNNFOO5 siparis numarasi altinda
bulabilirsiniz.

Pencere teach-in

On plan teach-in (standart ayar) disinda, anahtarlama cikisi icin pencere teach-in secenedi de mevcuttur:
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Sensor

N e S Anahtarlama noktasi Yakin
Teach-in

mesafesi I
Pencere genisligi

---------------- Anahtarlama noktasi
------------------ Anahtarlama noktasi Uzak

|O-Link lzerinden teach-in modunu segin.
Uzak anahtarlama noktasini girin veya 6gretin.
Yakin anahtarlama noktasini girin veya dgretin.

H> 0w Db

Bir obje her iki anahtarlama noktasi arasinda bulundugunda sensdr anahtarlanir.

BILGI

Uzak anahtarlama noktasi, yakin anahtarlama noktasindan daha buyuk olmalidir.

6.2.2 Senkron calisma modu

Daha genis bir alani algilamak i¢in, senkronize ¢alisma modunda 32 adede kadar sensor birlikte
kullanilabilir. Sensérler ayni anda (senkron) darbeli ultrasonik impulslar génderir.

1. TUm sensorlerin 2 numaral pinlerini birbirine baglayin.
2. Tum sensorlerde sensér modunu "Senkron" olarak ayarlayin.

I B
02 pin iglevi, Senkron modunda otomatik olarak Senkron Cikis veya Giris olarak

ayarlanir.

Sensér modunda senkronize calisma modunda O2 pin islevini degistirmek mimkun dedgildir.

Senkronize galisma modunda sensorlerin tepki siresi, normal moddaki tepki slresinin 1,2 katina ¢ikar.

6.2.3 Calisma modu multipleks

Daha genis bir alani algilamak i¢in, multipleks ¢alisma modunda maksimum 16 sensdr birlikte
kullanilabilir. Sensoérler donlsimli olarak darbeli ultrasonik sinyaller génderir.

1. 10-Link Uzerinden bir senso6ri "Multiplex Master" olarak ayarlayin ve dahil olan "Multiplex Sub Unit"

sayisini girin.

2. Diger tum sensorleri "multipleks Sub Unit" olarak ayarlayin. Her bir Sub Unit'e 1...15 araliginda bir
adres atanmaldir.

3. Tim sensorlerin 2 numarall pinlerini birbirine baglayin.

. BILGI

02 pin iglevi, multipleks modunun segilmesiyle otomatik olarak ayarlanir. Bu pindeki diger islevler
(6rnegdin, Harici Ogretme veya SSC2 ¢ikisl) senstrde otomatik olarak gecersiz kilinir ve kullanilamaz.

Karsilikli paraziti dnlemek icin, multipleks modunda her sensdre tek tek etkinlestirilecedi (ses yayacadi ve
yankilari alacagi) bir zaman araligi atanir. Bu sirada diger sensorler devre disidir.
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6.2.4

6.2.5

e Sensor 1 ses dalgasi yayar, yanklyl bekler ve bunu isler.
¢ Kisa bir bekleme suresi.

e Sensor 2 ses dalgasi gonderir, yankiyl bekler ve isler.

* Kisa bekleme suresi.

e vb.

Tepki slresi, normal modda tek bir sensériin tepki suresinin, sensdrlerin toplam sayisi (1 ana sensor + x
alt sensor) ile carpiimasiyla elde edilir.

obje algilama

Sensor, ayni anda en fazla bes objeyi taniyabilir ve verileri |O-Link ile wTeach?2 (zerinden iletebilir. Ayrica
wTeach?2, sinyal izleme 6zelligini etkinlestirerek sinyallerin gérsel olarak gdsteriimesini saglar.

Signal & X Oberwachung 8%
Signal
20,000+ v Objekt
15000+ g
~ Objekt 2

D o] | Entfernung 946.0 mm
o) Signal 5687

5 ‘ I v

o ; : ; L. ;
0 500 1000 1500 2000 2500 3000

mm

Abstand

BILGI

Genlik degeri, mesafeye kiyasla daha blyUk dalgalanmalara maruz kalir, ¢cinkl dis etkenlere (6rn. hava
akimi, sicaklik degisiklikleri) daha duyarlidir. Objenin yéninde meydana gelen kictk degisiklikler bile
genlikte dnemli bir degisiklige neden olabilir. Blylk, diz Reflektorler genellikle kiclk veya dizensiz sekilli
objelere kiyasla daha yiiksek sinyal genlikleri Uretir. Yakindaki objelerden gelen yanki sinyalleri, dogal
olarak uzak objelerden gelenlerden daha yUksektir. Sicaklik ve nem, ultrasonik yayllmada énemli bir rol
oynar ve dolayisiyla sinyal seviyesini etkiler. Sensorler arasinda sapmalar olmasi beklenebilir.

1/02 pin islevleri

I/02 islevi, ¢cikis ya da giris olarak yapilandirilabilir.

Giris Harici teach-in

Teach-in girisi Gzerinden O1 cikisini 6gretin.

1. 1/02 pinini teach-in girisi olarak ayarlayin.
2. 1/02 pinini calisma gerilimine baglayin:
- 2-4 saniye: O1 anahtarlama noktasini 6gretme
- 5-7 saniye: O2 anahtarlama noktasini programlama

Hata cikisi

Hata cikisi, 10-Link lzerinden yapilandirilabilir.
Fabrika ayarlarinda hata cikisi asagidaki durumlarda devreye girer:
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e (Cihaz hatasi (6rn. Ultrasonik sensor elemaniyla iletisim kesintisi, bu nedenle élcim yapilamaz)

e "Sinyal yok" (Olasi nedenler arasinda objenin ¢ok kliglik olmasi veya yansitma 6zelliginin zayif olmasi
ile kuvvetli hava akimi gibi rahatsiz edici ¢cevresel etkiler sayilabilir)

¢ Kisa devre

Hata cikisi icin diger secenekler sunlardir:
e Sinyal Uyarisi (zayif sinyal)
* Nesne ¢ok yakin
* Nesne ¢ok uzak
¢ Yayilan Sinyal Kapall

6.2.6 Harici sicaklik telafisi

Sicaklik telafisi, standart olarak dahili sicaklik sensorl tarafindan gerceklestirilir. Sensére sirekli harici
sicaklik iletimi de mumkundur.

1. Sicaklik modunu harici olarak ayarlayin.

2. Sabit bir sicaklik girin veya baska bir élcim cihazindan sensdre sicaklik degerini aktarin.

BILGI

Sicaklik dalgalanmalarini ve bunun sonucunda 6l¢iim sonuclarinda dalgalanmalari énlemek icin harici
sicaklik verilerinin dizenli olarak glincellenmesi dnerilir. Sensor harici sicaklik modunda baslatildiginda
sicaklik dederi iletiimezse, standart deger olan 23 °C kullanilir.

6.2.7 Diger islevler ve ayarlar

. BILGi

Cesitli modlarla ilgili teknik veriler, adresinde belirtilmistir.

_ Olasi ayarlar Varsayilan ayar

Filtre Gikis sinyaliindeki dalgalanmalari diizeltip daha istikrarli bir 0
Olcllen deger gdsterimi (IO-Link) veya daha istikrarli bir
anahtarlama davranisi saglayan cesitli filtreler mevcuttur.
Secilen filtre, tepki suresini etkiler (bkz. Genel Veriler bolima)
ve sensorin kisa sireli olarak sinyal almadigr durumlarda
atlanan olcilen degerlerin sayisini belirler.

Filtre Aciklama
Medyan Belirlenen sayida dlgilen degerden olusan
Filtre medyan filtre. Sinyal eksik veya gegersiz

oldugunda "sinyal yok" mesaiji verilir.

Bu filtre, kararh bir ortamda homojen ylzeye
sahip objelerin bulundugu uygulamalarda sinyalin
daha da dizginlestiriimesini saglayabilir.

Filtre seviyesi:

Zayif

3 olgulen degerden olusan medyan filtre
Orta

15 Olgllen degerden olusan medyan filtre
Guglu

47 Olcllen degerden olusan medyan filtre
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_ Olasi ayarlar Varsayilan ayar

Kabul Olclim sinyalindeki tekil uc degerleri algilayan ve
arahgi bastiran kabul araligi. Yeni bir olctlen deger,
yalnizca son gecerli degerden cok fazla
sapmadigi, yani kabul araligi icinde kaldigdi
takdirde kabul edilir. izin verilen kabul araligi
sabit bir mesafe degeri degil, mevcut dlcilen
degerin ylzde olarak bir kismidir.

Sirekli sapma durumunda atlama: Mesafenin
gercekten blylk ve hizli bir sekilde degismesi
durumunda sensorin kalici olarak “donmasini”
onlemek icin asagidaki istisna kurali gegerlidir:
Hata sayaci, filtre seviyesine bagli olarak kabul
araligi disindaki izin verilen dlcilen degerlerin
sayisini asarsa, sensor yeni degeri zorunlu olarak
kabul eder. Boylece sensor, gercek bir mesafe
degisikliginden sonra yeniden senkronize olabilir.

Filtre seviyesi:
Diistik
1x mesafe degeri (sadece ¢ok kaba u¢ degerler

atilir) ve pencere disindaki 5 degerin atlanmasi
(125 ms)

Orta

0,5x mesafe degeri ve pencere disindaki 20
degerin atlanmasi (500 ms)

Giiclii

0,1x mesafe degeri ve pencere disindaki 100
degerin atlanmasi (2500 ms)

On plan On plan filtresinin calisma sekli, agirliklandiriimis
filtresi hareketli ortalama filtresine benzer.

Asimetrik davranis: Filtreleme, bir objenin
yaklasip yaklasmadigina veya uzaklasip
uzaklasmadigina bagl olarak farkl hizlarda tepki
verir:

e QObje yaklasiyor: Sensér daha hizli tepki verir
(6r. glvenlikle ilgili yaklasmalari gtvenilir bir
sekilde algilamak igin).

¢ Obje uzaklasiyor: Sensér daha yavas tepki
verir (6rn. kisa sureli u¢ degerleri ve 6lgim
gurdltisini bastirmak icin).

Her 6lgiimde, yeni Olcllen deder dogrudan gikisl
vermez, bunun yerine onceki filtrelenmis degerle
birlestirilir. Yeni dlglilen degerin sonugtaki pays,
sensoOrun tepki hizini belirler. Bu pay, "Filtre
Seviyesi" parametresi araciliglyla ¢ kademede
ayarlanabilir. Kademe ne kadar yuksekse, ¢ikis
sinyali o kadar daha istikrarli olur.

Filtre Seviyesi:

Dustik

Yaklasmada hizli tepki
Uzaklasmada orta tepki

Orta

Yaklasma durumunda orta tepki
Uzaklikta yavas tepki

Gugcla

Yaklasirken yavas tepki
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_ Olasi ayarlar Varsayilan ayar

‘Uzaklaswken cok yavas tepki
NOT!
ik acilista ve sifirlamadan sonra filtre degeri dogrudan élciilen
degere ayarlanir.
Yanls bir baslangic dederinden yavas bir "dengelenme" sireci
gerceklesmez.
Calisma sirasinda filtre seviyesi degistirilirse, istenmeyen bir
gegis davranisini dnlemek icin filtre degeri de yeniden
baslatilir.
Arka plan |On plan filtresine bakiniz, ancak asagidaki
filtresi asimetrik davranisa sahiptir:
¢ Obje yaklasiyor: Sens6r daha yavas tepki verir
(tercihen objeye yakin objeler
algilanir)
* Obje uzaklasiyor: Sensor daha hizli tepki verir
(tercihen sensdrden uzak objeler algilanir)
Zayif Eksik olgllen degerlerin atlanarak belirlenen
sinyaller sayida olglilen degerden olusturulan 6zel filtre,
icin 6zel mesafe 6lglimundn kararliidini artirir. Sensor, en
filtre son Olgllen mesafe degerlerinin bir listesini dahili
olarak tutar. Ayarlanan filtre seviyesine bagli
olarak, farkh uzunluktaki élcim serilerinden
ortalama deger hesaplanir. Hesaplamaya
yalnizca gecerli 6lgim araligi icinde yer alan
Olcllen degerler dahil edilir. Araligin disindaki
degerler (6rn. “obje yok”) dikkate alinmaz. Filtre
seviyesi arttikga 6lgcim sonucunun kararhlig
artar, ancak ayni zamanda gercek mesafe
degisikliklerine tepki hizi azalir. Bu nedenle filtre
seviyesi, uygulamanin dinamiklerine uygun olarak
secilmelidir.
Filtre seviyesi:
Zayif
20 olcllen degerinden olusan filtre ve 10 eksik
Olcllen degerin atlanmasi
Orta
40 olcllen degerinden olusan filtre ve 20 eksik
Olcllen degerin atlanmasi
Gugcla
100 dlculen degerinden olusan filtre ve 60 eksik
Olcllen degerin atlanmasi

Gonderme sinyali Sensoriin génderme sinyali kapatilabilir. Bdylece sensor Acik
kullanilmadiginda devre disi birakilabilir ve gerekirse parazitler
onlenebilir.

Acik

Gonderme sinyali agiktir.

Kapali

Goénderme sinyali kapalidir. Olciim yapiimamaktadir. Sensér
dinleme modundadir.

Ses Hiuzmeligi Bu ayar ile ses htizmesinin sekli ve menzili ayarlanabilir. Standart
Standart objelere iliskin tek tek ses hiizmelerine ait
diyagramlar, ses dalgasi konisi diyagramlari bolimutnde
bulunabilir. Dar hiizmeler, 6lglim mesafesindeki sabit
parazitleri (6rn. tank duvarlar) filtrelemek igin kullanilabilir.
Standart
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_ Olasi ayarlar Varsayilan ayar

Dar

Konum Belirleme Sensorlin durum goéstergesi yanip sdnecek sekilde Kapali
ayarlanabilir. Bu sayede sensor, bir tesiste kolayca tespit
edilebilir.

Acik

Durum gostergesi yesil renkte yanip séner. Kullanici tarafindan
kapatilmadigi takdirde, yanip sonme 10 dakika sonra otomatik
olarak devre disi kalir.

Kapali
Durum goéstergesi normal ¢alisir durumda

Sicaklik Modu Sensor, dahili sicaklik telafisi 6zelligine sahiptir. Alternatif Dahili
olarak, sicaklik harici olarak o6lgulebilir ve parametreler
sensore gonderilebilir.

Dabhili

Sensor, dahili sicaklik telafisi ile galisir.

Harici

Sensor, harici sicaklik telafisi ile calisir ve génderilen
parametreleri kullanir.

Harici Sicaklik telafisi igin sicaklik degerleri, 1 °C ¢ozinurlikte 23 °C
Sicaklik sensore iletilebilir. Bu parametre, sicaklik modu "Harici" olarak
secildiginde kullanilir.
-30...+50 °C
NOT!

Sicaklik dalgalanmalarini ve bunun sonucunda 6lgim
sonuclarinda meydana gelebilecek sapmalari énlemek icin
harici sicaklik verilerinin dizenli olarak glncellenmesi onerilir.
Sensor baslatildiginda harici sicaklik modunda herhangi bir
sicaklik degeri iletiimezse, varsayilan deger olan 23 °C
kullanilir.

saptama modu Sensor, ayni anda en fazla 5 objeyi algilayabilir. Saptama ik obje
modu, bu objelerden hangisinin daha sonraki islemler ve ¢ikti
icin kullanilacagini belirler:

ilk obje

Sensorin en yakin obje gorintilenir.

Son obje
En uzaktaki obje cikti olarak verilir.
En giiclii sinyal

Sinyal genligi en ylksek olan obje gorintilenir.

NOT!
Saptama modu, yalnizca mesafe araligi icindeki objeleri
dikkate alir.
Mesafe araligi Calisma arali@i icinde, cikti icin objelerin dikkate alinacagi bir |Sinirlama yok

mesafe araligi tanimlanabilir. Ayarlanan mesafe araligi
disindaki objeler algilanir ve 10-Link tzerinden "Gozlem"
alaninda goruntllenir, ancak c¢iktiya dahil edilmez. Boylece,
kullanilabilir sinyallerin beklenmedigi alanlar tamamen
gizlenebilir.

Bu islev sayesinde, drnegin degistirilemeyen bir kablo gibi
parazit yaratan sinyaller gizlenebilir.

NOT!

Ayarlanan mesafe araliginin disindaki obje "sinyal yok" olarak
degerlendirilir.
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_ Olasi ayarlar Varsayilan ayar

Algilama Esigi Algilama Esigi, 6lcim araliginda yeni ortaya c¢ikan bir objenin {30
sensodr tarafindan ilk kez algilanip gecerli olarak
isaretlenebilmesi icin ulasmasi gereken minimum Sinyal
Gulcu'nu belirler. Ayarlanan deger ne kadar yuksekse, sinyal
genligine uygulanan esik degeri de o kadar ylksek olur. Zaten
bilinen/gecerli objeler, bu esik degerine iliskin bir histerezis
avantajindan yararlanir ve Sinyal Glcl daha sonra biraz azalsa
bile 6lcim sonucunda sabit kalir.

Algilama Esigi, 10 ile 50 arasindaki degerlerle uygulamaya
gore ayarlanabilir. Bu deger, objenin ilk kez algilanmasi ve
sabit tutulmasi igin gerekli esik degerleri arasindaki orani
belirler. Burada, objenin sabit tutulmasi icin esik degeri sabittir
ve yalnizca ilk algilama icin asiimasi gereken esik yukseltilir.

Yiksek deger: istikrarli anahtarlama davranigi

¢ Algilama sinirindaki objelerin slrekli olarak goérinlr ve
gorinmez hale gelmesini onler (titrek algilama
sonuglarinin azaltilmasi)

e parazit sinyallerinin daha iyi bastiriimasi

e kilcUk, uzak veya zayif yansitici obje gézden kacabilir veya
daha sonra algilanabilir

DusUk deger: daha yiiksek hassasiyet

e kicUk, uzak veya zayif yansitici objelerin daha iyi
algilanmasi
e kararsiz algilamalarin olasihginin artmasi

e Cevresel parazitlere karsi daha ylksek hassasiyet

Calisma sirasinda Algilama Esigi'nde yapilan bir degisiklik,
yeni 6lctimlerin degerlendirilmesine aninda etki eder. Bu
parametre, esas olarak yeni objelerin ilk algilanmasini etkiler.

» Onceki bir dlclimden zaten bilinen obje genellikle gérindr
kalir ve 6lcimden mutlaka kaybolmaz.

* Yeni ortaya ¢ikan objeler, o anda ayarlanmis olan Algilama
Esigi ile degerlendirilir ve algilanabilmeleri icin ilgili
minimum sinyal siddetini asmalari gerekir.

Yikseltilmis esik degerinin halihazirda bilinen objelere de
uygulanabilmesi icin dahili obje izleme islevinin sifirlanmasi
gerekir. Bu islem, sensoriin yeniden baslatiimasiyla
gerceklestirilir; 6rnegdin, glc kaynaginin kapatilip agiimasi veya
bir IO-Link Cihaz Sifirlamasi yoluyla

Digme Kilidi Sensorl istem disi ayar degisikliklerinden korumak icin digme [Kilitli degil
Uzerinden kullanim kilitlenebilir.

Kilitli degil

Dugmeyle kullanim mimkindur.
Kilitli

Dugmeyle kullanim mimkin degildir.
Sifirla Fabrika ayarlarina geri dén

Sensor, teslimat durumuna sifirlanir. Kaydedilmis etiketler de
silinir.
Uygulama sifirlama

Sensor, teslimat durumuna sifirlanir. Kaydedilmis etiketler
korunur.

Fabrika Ayarlarina D6n
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6.2.8

6.2.8.1

6.2.8.2

Olasi ayarlar Varsayilan ayar

Sensor, sevkiyat durumuna sifirlanir. Kaydedilmis etiketler
silinir, I0-Link iletisimi kesilir ve sensor yeniden baslatilana
kadar her iki ¢ikis da devre disi birakilir. Ardindan sensorin
|O-Link Master'a yeniden baglanmasi gerekir.

Cihaz Sifirlama

Sensorin yumusak baslatiimasi: Sensor ayarlari, etiketler dahil
olmak Uzere korunur.

Durum izleme islevleri

Durum mesaiji islevi

sensor gesitli durum mesajlari saglar. Proses veri yapisi nedeniyle, dort durum mesaji tek tek proses
verileri olarak iletilebilir.

Bu parametreler araciligiyla, proses verileri Uzerinden hangi durum mesajlarinin iletilecegi ayarlanabilir.

_ Olasi ayarlar Varsayilan ayar

Mesaj 1 Durum Mesajlar Tablosuna bakin Cihaz hatasl
Hata Mesaji 2 Durum Mesajlari Tablosuna bakiniz Kisa devre
Mesaj 3 Durum Mesajlari Tablosuna bakiniz Sinyal uyarisi
Mesaj 4 Durum Mesajlari Tablosuna bakiniz Sinyal yok

Uyar ve hata c¢ikisi fonksiyonu

Uyari ve hata cikisi icin, toplu mesajin tetiklenmesi icin kullanilan durum mesajlari tanimlanabilir. Durum
mesaijlari "veya" baglantilidir, bdylece tanimlanan durum mesajlarindan biri etkinlestirildiginde cikis da

etkinlestirilir.

_ Olasi ayarlar Varsayilan ayar

Uyari gikigl

Tabloya bakiniz Durum Mesajlari Sinyal uyarisi

Hata ¢ikisi

Durum Mesajlari Tablosuna bakiniz Olgiim verisi yok
Ciddi cihaz hatasl

Kisa devre

Durum Mesaijlari

Sinyal uyarisi Obje, yeterince ses yansitmiyor (zayif sinyal).
Verici kapall Sensodriun vericisi kapall.
Sinyal yok Sensor sinyal almiyor. Bu hata 6rnegin asagidaki nedenlerle ortaya ¢ikabilir:

e Siddetli hava tlrbulanslari
 QOlcum araliginda gok giiglii ultrasonik kaynaklar

e Calisma araliginda ¢ok klclk veya yansitma 6zelligi zayif (ses emici) obje
bulunmasi

* Yanlis montaj

Obje ¢ok yakin

Obje, ayar araliginin veya ayarlanmis 6lciim araliginin altinda bulunuyor.

Obje ¢ok uzakta

Obje, ayar araliginin veya ayarlanmis 6lgiim araliginin tstiindedir.

Kisa devre

En az bir pinde kisa devre var.

Cihaz hatasi

Bir donanim hatasi mevcuttur.
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6.2.8.3 Simiulasyon fonksiyonlari

Bu fonksiyon, sensoriin mevcut durumundan ve 6lgllen degerinden bagimsiz olarak davranisini simtle
eder. Boylece, sensorlin entegre edildigi bir sistemin sensérden gelen verilere dogru sekilde tepki verip
vermedigini ve bu verileri uygun sekilde isleyip islemedigini kontrol etmek mimkundur.

Bir dlgilen deger girildiginde, sensor girilen dlgilen dederin gergek dlgllen degere karsilik geldigi izlenimi
yaratir. Yani, gikiglarin ve durum mesajlarinin davranigi girilen 6lgltlen degere gére simdle edilir.

Ek olarak, tek tek ¢ikislar ve durum mesajlar dlcllen degerden ayri olarak simdle edilebilir.

. BILGi

Bu islevde O1 cikisl IO-Link iletisimi icin kullanilir ve simile edilemez.

SimUlasyon modu, gerilim beslemesi kesildiginde otomatik olarak sonlandirilir.

6.2.9 Durum izleme/islem verileri

Asagidaki bolimde aciklanan veriler IO-Link proses verileri araciligiyla dongtsel olarak okunabilir veya

yazilabilir.

6.2.9.1 islem verileri icinde

Veriler L

Olclilen deger

Olclilen mesafe (mm)

Sensor, asagidaki hata durumlarinda 6lgtlen degeri belirleyemediginden, yedek
degerler verilir:

Sinyal yok: Ox7FFC / 32764 mm
Obje ¢ok yakin: 0x8008 / -32760 mm
Obje ¢gok uzak: Ox7FF8 / 32760 mm

Olcek Olgtilen degerin temel uzunluk birimine gére dlceklendirimesi; -3, mm'ye karsilik
gelir.

SSCH Anahtarlama noktasi 1

SSC2 Anahtarlama noktasi 2

Uyari Hata cikis fonksiyonundaki uyari durum mesajlarindan biri i¢in toplu uyari (bkz.
tablo \"Durum mesajlari\")

Hata Hata cikis fonksiyonunda hata durum mesajlarindan biri icin toplu uyari (bkz.
\"Durum mesajlan\" tablosu)

Mesaj 1 Cikis durum mesaji 1 bkz. Durum mesaji islevi [» 25]

Mesaj 2 Cikis durum mesaji 2 bkz. Durum mesaiji islevi [» 25]

Mesaj 3 Cikis durum mesaji 3 bkz. Durum mesaji islevi [» 25]

Mesaj 4 Cikis durum mesaji 4 bkz. Durum mesaj islevi [» 25]

6.2.9.2 islem verileri Disar

Veriis ———Jamam

Sinyal iletimi

Sinyal iletimi agik/kapali

Teach-in SSC1

SSCH1 icin Teach-in surecinin baslamasi

Teach-in SSC2

SSC2 icin Teach-in sirecinin baglamasi

Harici sicaklik degeri

Sicaklik telafisi igin °C cinsinden harici sicaklik girisi

Yerellestirme

Kolay sensor lokalizasyonu igin sensor flaslar
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6.3 Pin islevleri

Asagida temel pin fonksiyonlari gosterilmektedir.

_ Olasi ayarlar Varsayilan ayar

1/01 anahtarlama cikisi anahtarlama ¢ikisl
Anahtarlama cikisina SSC1 anahtarlama noktasi atanmistir.
Hata cikisi

Hata cikisi, atanan hatalardan biri meydana geldiginde
devreye girer; bkz. "Durum Mesajlan" tablosu.

Uyari ¢ikisi

Uyari ¢ikisi, atanan uyarilarindan biri meydana geldiginde
devreye girer; bkz. "Durum Mesajlan" tablosu.

Gonderme Sinyali Kapali Girisi

Giris etkin oldugu slrece sensoriin gbnderme sinyali devre
disi birakilir. Sensér herhangi bir élgtlen deger vermez ve
"Sinyal Yok" durumuna geger.

Devre disi
Pin devre disidir
1/02 anahtarlama cikisi Anahtarlama ¢ikisi

Anahtarlama cikisina SSC2 anahtarlama noktasi atanmistir.
Antivalent anahtarlama cikisi

Anahtarlama c¢ikisi, O1 anahtarlama cikisiyla antivalent olarak
calisir.
Hata cikisi

Hata cikisl, atanan hatalardan biri meydana geldiginde
devreye girer; bkz. "Durum Mesajlar" tablosu.

Uyari cikisi

Uyari cikisl, atanan uyarilardan biri meydana geldiginde
devreye girer (bkz. "Durum Mesajlar" tablosu).

teach-in girisi

Pin 2 Uzerinden anahtarlama cikisi 6gretilebilir.
Devre disi

Pin devre disidir.

6.3.1 Giris islevleri
slov —— [Olsiayarar  Varsaylanayar |

Harici Ub aktif Ub aktif
Ogrenme Ub girisine (pin 2) uygulandiginda iglev tetiklenir.
NOT!

Bunun i¢cin gerekli zaman araliklari sunlardir:
2 saniye boyunca etkin = O1 teach-in
5 saniye boyunca etkin = O2 teach-in

Gonderme sinyali Ub aktif Ub aktif
kapatilabilir

Ub girisine (pin 4) uygulandiginda génderme sinyali kapanir

6.3.2 Cikis fonksiyonlari

Fiziksel ¢ikiglar, ¢ikis fonksiyonlari araciliiyla ayarlanir.
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_ Olasi ayarlar ve islevier Varsayilan ayar

PNP/NPN/ PNP NPN
Karsi faz NPN

Karsgi faz
normalde kapal Normalde acik kontak (NO) NO
iz Ayara (anahtarlama noktasi, uyari, hata) bagl olarak kosul
normalde agik karsilandiginda cikis ylksek seviyededir.
<GS Normalde kapali kontak (NC)

Ayara gére (anahtarlama noktasi, uyari, hata) kosul yerine
getirildiginde c¢ikis diistik seviyededir.

Uyari ve Hata cikisi

Hata ve uyari ¢ikisl, kendisine bir hata veya uyari tird atandiginda ve kosul yerine getirildiginde devreye
girer.
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7 Bakim talimatlari

A I

Bu wenglor Urlind bakim gerektirmez.

Duzenli temizlik ve fis baglantilarinin kontrol edilmesi 6nerilir.

Urlint temizlerken, Grline zarar verebilecek herhangi bir ¢dziicii veya temizlik maddesi kullanmayin.
Urlin, devreye alma sirasinda kirlenmeye karsi korunmalidir.
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8 Cevre dostu bertaraf

wenglor sensoric GmbH kullanilamaz veya onarilamaz driinleri geri almaz. Uriinlerin imhasi sirasinda,
gecerli Ulkeye 6zgu atik imha yonetmelikleri gecerlidir.
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9 Uygunluk beyani

Uygunluk beyanini www.wenglor.com adresindeki web sitemizde trinun indirme alaninda bulabilirsiniz.
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