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1.1

1.2

Informacion general

Informacion sobre estas instrucciones

e Permite un manejo seguro y eficaz del producto.
¢ Este manual forma parte del producto y debe conservarse durante toda su vida Util.

¢ Ademas, deben respetarse las normas locales de prevencion de accidentes y la normativa nacional
de seguridad y salud en el trabajo.

¢ El producto esta sujeto a mejoras técnicas, por lo que las indicaciones y la informacion contenidas
en estas Instrucciones de uso también pueden sufrir modificaciones. Encontrara la version actual en
www.wenglor.com, en la seccion de descargas del producto.

z

INFORMACION

Las instrucciones de uso deben leerse atentamente antes de su uso y conservarse para futuras consul-
tas.

Explicacidon de los simbolos

¢ Las indicaciones de seguridad y advertencia se resaltan mediante simbolos y palabras de adverten-
cia.

e Solo si se respetan estas indicaciones de seguridad y advertencias es posible un uso seguro del pro-
ducto.

Las indicaciones de seguridad y advertencia se estructuran segun el siguiente principio:

PALABRA DE ADVERTENCIA

iTipo y origen del peligro!

Posibles consecuencias en caso de ignorar el peligro.
- Medidas para evitar el peligro.

A continuacion se explica el significado de las palabras de advertencia y el grado de peligro que indican:

A PELIGRO

La palabra de advertencia indica un peligro con un alto grado de riesgo que, si no se evita, puede provo-
car la muerte o lesiones graves.

La palabra de advertencia indica un peligro con un grado de riesgo medio que, si no se evita, puede pro-
vocar la muerte o lesiones graves.

/A PRECAUCION

La palabra de advertencia indica un peligro con un grado de riesgo bajo que, si no se evita, puede provo-
car lesiones leves o moderadas.

AVISO

La palabra de advertencia indica una situacion potencialmente peligrosa que, si no se evita, puede provo-
car danos materiales.
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. INFORMACION

La informacion destaca consejos y recomendaciones Utiles, asi como informacion para un funcionamiento
eficiente y sin fallos.

1.3 Limitacion de responsabilidad
e El producto ha sido desarrollado teniendo en cuenta el estado actual de la técnica, asi como las nor-
mas Yy directivas vigentes. Nos reservamos el derecho a realizar modificaciones técnicas.

¢ Encontrara una declaracion de conformidad valida en www.wenglor.com, en la secciéon de descargas
del producto.

¢ wenglor sensoric electronica dispositivos GmbH (en lo sucesivo, «wenglor») no se hace responsable
en los siguientes casos:

Incumplimiento de las instrucciones.
— Uso indebido del producto.
- Uso por parte de personal no cualificado.

Uso de piezas de recambio no autorizadas.

Modificacion no autorizada de los productos.

¢ Este manual de instrucciones de uso no contiene garantias por parte de wenglor con respecto a los
procesos descritos o a determinadas caracteristicas del producto.

¢ wenglor no asume ninguna responsabilidad por los errores tipograficos u otras imprecisiones que
pueda contener este Instrucciones de uso, a menos que se demuestre que wenglor tenia conocimien-
to de dichos errores en el momento de la redaccién del Instrucciones de uso.

1.4 Proteccion de los derechos de autor

¢ El contenido de estas instrucciones esta protegido por derechos de autor.
e Todos los derechos pertenecen exclusivamente a wenglor.

¢ Sin el consentimiento por escrito de wenglor, no se permite la reproduccién comercial ni cualquier
otro uso comercial de los contenidos y la informacion proporcionados, en particular de graficos o
imagenes.
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2 Por su seguridad

2.1 Uso previsto

Sensores de distancia laser ToF

Los sensores de distancia laser ToF funcionan segun el principio de medicion del tiempo de transito, lo
que les permite cubrir grandes rangos de trabajo de hasta 10 000 mm, de modo que los objetos pueden
detectarse con seguridad incluso a gran distancia. Los sensores ToF son extremadamente resistentes a
la luz externa, lo que garantiza un funcionamiento fiable.

Este producto se puede utilizar en los siguientes sectores:

¢ Construccion de maquinas especiales ¢ Industria de bienes de consumo
e Construccién de maquinaria pesada ¢ Industria papelera

e Logistica ¢ Industria electronica

¢ Industria automovilistica ¢ Industria del vidrio

¢ Industria alimentaria ¢ Industria siderurgica

¢ Industria del embalaje ¢ |ndustria aerondutica

¢ |ndustria farmacéutica ¢ Industria quimica

¢ Industria del plastico * Energias alternativas

¢ Industria maderera e Extraccion de materias primas

2.2 Uso indebido

* No son componentes de seguridad segun la Directiva 2006/42/CE (Directiva sobre maquinas).
¢ El producto no es adecuado para su uso en zonas con riesgo de explosion.

e El producto solo debe utilizarse con accesorios de wenglor o con accesorios autorizados por wen-
glor, o combinarse con productos homologados. En la pagina de detalles del producto, en
www.wenglor.com, se puede consultar una lista de los accesorios y productos combinados autoriza-
dos.

A i PELIGRO

iRiesgo de danos personales o materiales si no se utiliza segun lo previsto!
El uso indebido puede provocar situaciones peligrosas.
- Tenga en cuenta la informacion sobre el uso previsto.

2.3 Cualificacion del personal

e Se requiere una formacion técnica adecuada.
e Es necesaria una formacion en electrotecnia en la empresa.

¢ El personal especializado que se ocupa del funcionamiento necesita tener acceso (permanente) a las
Instrucciones de uso.
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A A PELIGRO

iExiste peligro de dafos personales o materiales si la puesta en marcha y el mante-
nimiento no se realizan correctamente!
Es posible que se produzcan dafos personales y materiales.

- Formacion y cualificacion adecuadas del personal.

Modificacion de productos

A A PELIGRO

2.5

iLa modificacion del producto puede provocar dafios personales o materiales!

Posible dafios a personas y equipos. El incumplimiento puede dar lugar a la pérdida de la marca CE y/o
UKCA y de la garantia.

- No se permite la modificacion del producto.

Indicaciones generales de seguridad

. INFORMACION

2.6

2.7

Estas instrucciones forman parte del producto y deben conservarse durante toda la vida util del mismo.

En caso de modificaciones, encontrara la version actualizada del manual de Instrucciones de uso en
www.wenglor.com, en la seccion de descargas del producto.

Lea atentamente las Instrucciones de uso antes de utilizar el producto.
Proteja el sensor contra la suciedad y los efectos mecanicos.

Advertencias sobre laseres

Clase laser 1 (EN 60825-1)

Se deben respetar las normas y las disposiciones
de seguridad.

EN60825-1:2024 A11:2021

Homologaciones y categorias de proteccion

clojus
C€ W= @ UK

72HL | E189727
For use in class 2 circuits
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3.1

Datos técnicos

Datos generales

Datos opticos

Rango de trabajo 0...10000 mm
Distancia de ajuste 50...10000 mm
Reproducibilidad maxima 3 mm*
Desviacion de linealidad 10 mm*
Histéresis de conmutacion <15 mm
Tipo de luz Laser (rojo)
Longitud de onda 660 nm

Vida util (Tu = +25 °C) 100000 h
Clase laser (EN 60825-1) 1

Divergencia del rayo < 2 mrad

Lux externa max. admisible 100000 Lux
Diametro del punto luminoso Ver tabla 1
Reflector necesario no

Datos eléctricos

Tension de alimentacion 18..30 V DC
Consumo de corriente (Ub = 24 V) <35 mA
Frecuencia de conmutacion 50 Hz*
Frecuencia de conmutacion (max.) 250 Hz*
Tiempo de reaccion 15 ms*
Tiempo de respuesta (min.) 4,7 ms *
Temperatura de desvio < 0,4 mm/K
Rango de temperatura -40...55 °C
Numero de salidas de conmutacion 2

Caida de tension salida de conmutacion <25V
Corriente de conmutacion / salida de conmutacion |100 mA
Proteccion cortocircuitos si
Proteccion cambio polaridad si
Proteccion de sobrecarga si

Interfaz |O-Link V1.1
Velocidad de transferencia I0-Link COMS3

Categoria de proteccion

FDA Accession Number

2110079-001

Datos mecanicos

Tipo de ajustes

Teach-in

Carcasa

Acero inoxidable V4A, (1.4404 / 316L)

Proteccion de la dptica

Plastico, PMMA

Clase de proteccion IP68

IP6IK
Conexion M12 x 1; 5-pines
Conformidad FDA si

Datos técnicos de seguridad
MTTFd (EN ISO 13849-1)

543,71 a

3 — Datos técnicos | P2PY101 — Sensor de distancia laser ToF
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3.1.1

3.1.2

Datos generales

Volumen de entrega

1 set de montaje BEF-SET-49
1 indicacion sobre la puesta en marcha
1 sensor

Permisos

Ecolab
Conformidad FDA

Datos BMECat

eCl@ss 5.1.4 27-27-08-01 Optical distance sensor
eCl@ss 6.x 27-27-08-01 Optical distance sensor
eCl@ss 7.0 27-27-08-01 Optical distance sensor
eCl@ss 7.1 27-27-08-01 Optical distance sensor
eCl@ss 8.x 27-27-08-01 Optical distance sensor
eCl@ss 10.0.1 27-27-08-01 Optical distance sensor

* Depende del modo, consulte la Tabla 2

Diametro del punto luminoso

Distancia de trabajo Om 5m 10m
Diametro del punto lumi- |5 mm 10 mm 15 mm
noso

Desviacion de distancia de conmutacion

Curva caracteristica tipica, basada en el blanco Kodak (90 % de remision).

P2PY1 Speed
8
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3.2

3.3

P2PY1 Precision Plus
8 p——

TN
. AN

dSr/mm

2 \\
0

N
., \

N\

NN
LS PPLLFLFL,SLEL,SLS
SIS S SR L SR S MR

Sr/mm

Sr = distancia de conmutacion

dSr = variacion de la distancia de conmutacion
Negro 6 % de remision

gris 18 % de remision

Fase de calentamiento

La fase de calentamiento dura 6 minutos. La deriva de activacion durante este tiempo se muestra en el si-
guiente diagrama.

Switching On Drift

—
L o
SR
H H
1
H

..........

13
£
c '
- '
s ]
F=IE B EEEEEE Rt EEECEEE e | A g
8 H
5 '
B s g
g

S R g
= 6

-7 L ' ' '

0 60 120 180 240 300 360

Time in sec.—»

AVISO

Datos referidos al valor de medicidn sin carga. En las variantes analégicas, el dato puede variar debido a
la carga en la salida analdgica.

Rango de trabajo

El rango de trabajo del sensor esta influenciado por dos parametros:
* Remision del objeto
e |uz externa

Los siguientes valores se obtienen normalmente en el modo Precisidn (predeterminado):

remision 100 Lux 5.000 Lux 20 000 Lux 100 000 Lux
Blanco (90 % de remision) |50...10 000 mm |50...10 000 mm [50...10 000 mm |50...10 000 mm
Gris (18 % de remision) 50...10 000 mm [50...10 000 mm |50...10 000 mm |50...5.000 mm
Negro (6 % de remision) 50...8.000 mm 50...6.500 mm 50...5.500 mm 50...3.000 mm

3 — Datos técnicos | P2PY101 — Sensor de distancia laser ToF
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3.4

Datos dependientes del modo

Algunos datos técnicos dependen del modo seleccionado. Segun la configuraciéon, se obtienen los si-
guientes datos:

Rango de |Frecuen- [Tiempo de Deteccion
trabajo ciade respuesta |cibilidad |cion de la [con sefa-
gris (18 % |negro (6 anmuta-
% de re- |CiN
del 90 %) misiln)
Velocidad |0...10.000 |0...9.000 |0...7.000 |250 Hz 4,7 ms 5 mm 15 mm +
mm mm mm
Precision |0...10.000 |0...10.000 |0...8.000 |50 Hz 15 ms 3 mm 10 mm ++
(por defec-|mm mm mm
to)
Precision |0...10.000 |0...10.000 |0...8.000 |25 Hz 28,7ms |3 mm 10 mm +++
Plus mm mm mm

3.5 Dimensiones de la carcasa

55
25 42
. D

b

&

o o~
(el ~F -+
a A Ty
o XA
¢ 12 x10 50
(547)
145
('\
14,8

@ Diodo emisor

@ Diodo receptor
Tornillo M4 =1 Nm

Dimensiones en mm (1 mm = 0,03937 pulgadas)
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3.6 Panel de control

06 = Boton Teach

68 = LED de alimentacién

5a = monitor de estado de conmutacién O1
6a = monitor de estado de conmutacién O2

3.7 Productos Adicionales

wenglor le ofrece la tecnologia de conexion y montaje adecuada, asi como otros accesorios para su pro-

ducto. Los encontrara en www.wenglor.com, en la parte inferior de la pagina de detalles del producto.

3 — Datos técnicos | P2PY101 — Sensor de distancia laser ToF
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4 Transporte y almacenamiento

4.1 Transporte

Al recibir la entrega, debe comprobarse que la mercancia no ha sufrido dafios durante el transporte. En
caso de dafos, acepte el paquete con reservas e informe al fabricante de cualquier dafio. A continua-
cion, devuelva el aparato con una nota de dafios de transporte.

4.2 Almacenamiento

Durante el almacenamiento deben observarse los siguientes puntos:
¢ No almacene el producto a la intemperie.
¢ Almacene el producto en un lugar seco y sin polvo.
¢ Proteja el producto de golpes mecanicos.
¢ Proteja el producto de la luz solar.

A AVISO

Riesgo de dainos materiales si no se almacena correctamente.
El producto puede sufrir dafos.
- Deben respetarse las normas de almacenamiento.

4 — Transporte y almacenamiento | P2PY101 — Sensor de distancia laser ToF 14



5 Instalacion y conexion eléctrica

5.1 Montaje

¢ Proteja el producto contra la contaminacién durante el montaje.

¢ Deben observarse las normas eléctricas y mecanicas, asi como las normas y reglas de seguridad co-
rrespondientes.

¢ Proteja el producto contra impactos mecanicos.
¢ Aseglrese de que el montaje del sensor sea mecanicamente solido.

¢ Se deben respetar los pares de apriete (véase el capitulo « Datos técnicos [» 9] »).

A AVISO

iRiesgo de dafios materiales si no se instala correctamente!
Posibles dafos en el producto.
- Observe las instrucciones de instalacion.

A /A PRECAUCION

Riesgo de danos personales y materiales durante la instalacion.
Posibilidad de dafios personales y materiales.
- Garantice un entorno de instalacién seguro.

5.2 Conexion eléctrica

¢ Conecte el sensor segun el esquema de conexion.

¢ Conecte la tension de alimentacién (véase el capitulo « Datos técnicos [» 9] »)

A A PELIGRO

Peligro de lesiones personales o dafios materiales por corriente eléctrica.
Las piezas bajo tension pueden causar dafios a personas y equipos.
- La conexidn del equipo eléctrico solo debe ser realizada por personal especializado.

4
[ m il +
PNP E/A1/Q)
NPN 2
PUSH-PULL - E/A2
NO/NC E3
' > .-
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5.3

5.4

Aclaracion de simbolos

+ Tensién de alimentacion + PT Resistencia de medicion de platino ENarss22 | Codificador A/A (TTL)
- Tension de alimentacion 0 V nc No esta conectado ENBrssz2 | Codificador B/B (TTL)
~ Tension de alimentacion (tension alterna) U Test de entrada ENa Codificador A

A Salida de conmutacion contacto de trabajo (NO) 0 Test de entrada inverso ENB Codificador B

A Salida de conmutacion contacto de reposo (NC) W Entrada activadora AMIN Saida digital MIN

V Salida contaminacion/error (NO) W- “Masa de referencia” entrada activadora AMAX Saida digital MAX

v Salida contaminacion/error (NC) (0] Salida analdgica Aok Saida digital OK

E Entrada (analdgica o digital) (OF “Masa de referencia” salida analdgica SY In Sincronizacion In

T Entrada de aprendizaje BZ Salida en bloque SY OUT | Sincronizacién OUT
R Entrade de reinicio Amv Salida electrovalvula/motor Our Saida da intensidade luminosa
z Retardo temporal (activacion) a Salida control de valvula + M El mantenimiento

S Apantallamiento b Salida control de vélvula 0 V rsv Reservada

RxD Receptor RS-232 SY Sincronizacion Color de los conductores segun DIN [EC 60757
TxD Emisor RS-232 SY- “Masa de referencia” sincronizacién BK o

RDY Listo E+ Conductor del receptor BN marron

GND Cadencia S+ Conductor del emisor RD rojo

CL Ritmo =+ Puesta a tierra oG naranja

E/A Entrada/Salida programable SnR Reduccioén distancia de conmutacion YE amarillo

) 1I0-Link Rx+/— Receptor Ethernet GN verde

PoE Power over Ethernet Tx+/- Emisor Ethernet BU azul

IN Sicherheitseingang Bus Interfaz-Bus A(+)/B(-) VT violeta

OSSsD Sicherheitsausgang La Luz emitida desconectable GY gris

Signal Signalausgang Mag Control magnético WH blanco

BI_D+/- |Ethernet Gigabit bidirekt. Datenleitung (A-D) RES Entrada de confirmacion PK rosa

ENo Rrsa22 | Codificador 0-Impuls 0/0 (TTL) EDM Comprobacion de contactores GNYE verde/amarillo

Diagnéstico

L

indicador de tension de | -e- Sensor listo para funcionar

alimentacion O No hay fuente de alimentacion

P

indicador de estado de | -e- Salida de conmutacion activa

conmutacion pyTy—
Q- vertencia

01, 02 ‘
- S Error
o) Salida de conmutacion no activa

Indicador analdgico AO | -e- Objeto dentro del rango de medicion ajustado
o Objeto fuera del rango de medicion ajustado
@ Advertencia
@ Error

o = No se ilumina
Q- = Parpadea
- = Encendido fijo

Solucién de problemas

Advertencia Sefal Advertencia ¢ Reducir sensor de distancia - objeto
e Ajustar sensor de angulo - objeto
Subtension e Aumentar fuente de alimentacion a min. 18 V
DC
Error Cortocircuito e Comprobar el cableado y eliminar el cortocircui-
to
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Error de temperatura e Desconecte el sensor de la tension de alimenta-
cion y deje que se enfrie

e Monte el angulo de montaje como placa de re-
frigeracion
e Reduzca la carga de las salidas

Error del dispositivo e Desconecte el sensor de la tension de alimenta-
cion y vuelva a ponerlo en marcha

e Sustituir el sensor

. INFORMACION

Comportamiento en caso de error:

Poner la maquina fuera de servicio.

Analizar la causa del error basandose en la informacién de diagndstico y solucionarlo.
Si no se puede solucionar el fallo, pédngase en contacto con el servicio técnico de wenglor.
No poner en funcionamiento la maquina si el comportamiento del fallo no esta claro.

ok b=

La maquina debe ponerse fuera de servicio si el fallo no puede identificarse claramente o solucio-
narse con seguridad.

A A PELIGRO

iPeligro de dafnos personales o materiales en caso de incumplimiento!

Se anula la funcién de seguridad del sistema. Dafios a personas y equipos.
- Comportamiento en caso de error segun lo indicado.
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6 Ajustes

El sensor puede ajustarse a través del elemento de control, |O-Link y wTeach2. A continuacién se descri-
ben las distintas opciones de ajuste.

6.1 Ajustes pulsando un botéon / Teach-in

En este capitulo se describen los ajustes que se pueden realizar directamente en el sensor mediante el
botdn.

Hay tres modos teach-in diferentes disponibles. Estos se pueden configurar a través de 10-Link. Por de-
fecto se utiliza el teach-in en primer plano.

‘ Teach-in para O1

1. Ajuste el sensor de manera que el punto luminoso incida sobre el ob-
jeto que se va a programar.

N . 2. Mantenga pulsada la tecla teach-in durante 2 segundos hasta que el
0'1 1 0|2 LED A1 comience a parpadear.
. ’ 3. Suelte la tecla teach-in.

Se memoriza la distancia y el LED O1 parpadea para confirmar que el
aprendizaje se ha realizado correctamente.

‘ Teach-in para 02

1. Ajuste el sensor de manera que el punto luminoso incida sobre el ob-
jeto que se va a programar.

. . 2. Mantenga pulsada la tecla teach-in durante 5 segundos hasta que el
0|1 1 olz LED A2 comience a parpadear.
N ; 3. Suelte la tecla teach-in.

Se programa la distancia y la LED A2 parpadea para confirmar que la
programacion se ha realizado correctamente.

. INFORMACION

Nota

Si se realiza el aprendizaje sin objeto o si un objeto se encuentra demasiado lejos del sensor, la distancia
de conmutacién se establece en el extremo de la distancia de ajuste y la LED O1/02 parpadea a 8 Hz.
Lo mismo se aplica si un objeto se encuentra demasiado cerca; en este caso, la distancia de conmuta-
cion se establece en el inicio de la distancia de ajuste.
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7 Descripcion de funciones

Las funciones descritas en el siguiente capitulo se pueden configurar a través de wTeach o IODD me-

diante 10-Link.
7.1 Funciones del sensor
Funcion —Posiblesajustes | juste por defecto]
Modo de medicion |Velocidad Precision
El sensor esta optimizado para aplicaciones rapidas.
Precision
El sensor esta optimizado para aplicaciones de alta precision.
Precision Plus
El sensor esta optimizado para aplicaciones de alta precision
e incluso mayor sensibilidad con sefiales débiles.
Atencion
Los datos técnicos resultantes de los distintos modos se es-
pecifican en Datos dependientes del modo [» 12].
Modo de deteccion |Primer objeto Primer objeto

Se utiliza la sefal reflejada por el objeto mas cercano al sen-
sor en el Rango de trabajo.

Ultimo objeto

Se utiliza la sefal reflejada por un objeto que esta mas aleja-
do del sensor en el Rango de trabajo.

Intensidad mas alta
Se utiliza la sefal con la intensidad de la sefial mas alta.

Nota.

Si se borra un objeto con esta funcion, se crea una zona cie-
ga directamente detras de él en la que el sensor no puede
detectar ningun objeto. El tamafo de la zona ciega depende
del grado de reflexion del objeto interferente.

Rango de distancia |Dentro del Rango de trabajo puede definirse una distancia Distancia de ajuste
dentro de la cual deben evaluarse las sefiales. Las sefales
fuera del rango de distancia establecido se ignoran y no se in-
cluyen en la evaluacion de la sefial. Esto significa que las zo-
nas en las que no se esperan senales utilizables se pueden
suprimir por completo.

Esta funcion puede utilizarse para suprimir sefiales parasitas,
como las causadas por un disco de vidrio. Dependiendo del
modo ajustado y del Rango de trabajo resultante, se puede
ajustar el rango de distancia dentro del mismo.

Distancia min.: Rango de trabajo
Distancia Max. Distancia: Rango de trabajo

Nota.
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m Posibles ajustes Ajuste por defecto

* Los objetos fuera del rango de distancia ajustado se eva-
[tan como “sin sefal”.

¢ Si se establece un rango de distancia, habra una zona
ciega justo detras en la que el sensor no podra detectar
ningun objeto. El tamafo de la zona ciega depende del
grado de reflexion de los objetos que interfieren en la zo-
na ciega.

Sensibilidad El sensor tiene una sensibilidad muy alta y puede detectar ob- |Maximo

jetos con sefiales muy débiles y medir distancias hasta ellos.
Las interferencias constantes en la trayectoria de medicion,
por ejemplo debidas a la niebla o al polvo, pueden dar lugar a
mediciones incorrectas. Estas interferencias pueden suprimir-
se reduciendo la sensibilidad. El Rango de trabajo también se
reduce debido a la sensibilidad reducida.

Maximo

En este ajuste, el rango de trabajo corresponde a la especifi-
cacion de la hoja de datos.

Medio

En este ajuste, el Rango de trabajo cambia a:

Blanco (90 % de remision): , gris (18 % de remision): , negro
(6 % de remision):

Bajo

En este ajuste, el area de trabajo cambia a:

Blanco (90 % de remision): , gris (18 % remision): , negro (6 %
remision):

Minimo

En esta configuracion, el Rango de trabajo cambia a:

Blanco (90 % de remision): , gris (18 % de remisién): , negro
(6 % de remision):
Los datos técnicos de reproducibilidad y linealidad correspon-

den a los valores tipicos de la hoja de datos en los distintos
ajustes.

Filtro de interferen- El filtro de interferencias puede utilizarse para aumentar la fia- [Desactivado
cias bilidad de la medicién en caso de interferencias de corta du-
racion en la seccion de medicion. Las interferencias como la
lluvia, la nieve o las virutas en el aire generan sefiales de cor-
ta duraciéon que pueden dar lugar a mediciones incorrectas.
Un nivel de filtro mas alto hace que las sefiales de interferen-
cia se ignoren durante un periodo de tiempo definido. Si la
distancia cambia bruscamente, el tiempo de respuesta se
prolonga. Esta prolongacion del tiempo de respuesta depen-
de del nivel de filtro y del modo utilizado. Si la distancia cam-
bia continuamente, el tiempo de respuesta permanece inva-
riable con el filtro activado.

Modo
Filtros Velocidad Precision Precision Plus
Off - - -
1 2ms 10 ms 20 ms
2 4 ms 20 ms 40 ms
3 6 ms 30 ms 60 ms
4 10 ms 50 ms 100 ms
5 20 ms 100 ms 200 ms
6 40 ms 200 ms 400 ms
7 60 ms 300 ms 600 ms
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8 100 ms 500 ms 1.000 ms

9 200 ms 1.000 ms 2.000 ms
Luz transmitida El laser del sensor puede encenderse o apagarse. En
Encendido

Laser encendido

Apagado

Laser apagado

El sensor deja de proporcionar un valor de medicion.
Nota

¢ Si una entrada esta configurada como entrada de laser
apagado, la luz transmitida también se puede encender y
apagar a través de la entrada.

e Si el laser esta apagado, el comportamiento del sensor
corresponde al estado \"Sin senal\".

Localizacion El indicador de tension de alimentacion del sensor se puede |Desactivado
configurar para que parpadee en azul. De este modo, el sen-
sor se puede localizar facilmente en una instalacion.

Activado

El LED de la tension de alimentacion parpadea en azul.
Apagado

LED en funcionamiento normal.

Valor de medicion La distancia medida puede indicarse en milimetros o pulga-  |[Milimetros
Unidad das.

Milimetros

Salida de los valores de distancia en mm
Pulgadas

Salida de los valores de distancia en 1/10 de pulgada.

7.2 Funcioén pin

La funcién «Pin» sirve para definir la funcion de los pines I/01, I/02 e 13, ya que estos pueden utilizarse
para diferentes funciones.

Posibles ajustes Configuracion pre-
determinada

/01 salida de conmutacion

A la salida de conmutacién se le ha asignado el punto de con-|salida de conmuta-
mutacion SSC1. cion

salida de error

La salida de error se activa cuando se produce uno de los fa-
llos asignados; véase la tabla de mensajes de estado.

Salida de advertencia

La salida de advertencia se activa cuando se produce una de
las advertencias asignadas; véase la tabla de mensajes de es-
tado.

Entrada de apagado del laser

Para mas informacion, véase 13

entrada teach-in

Explicacion: véase I3

Medicion de Velocidad Entrada de reinicio

Explicacion: véase I3
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Posibles ajustes Configuracion pre-
determinada

Desactivado

El pin esta desactivado.

/02 salida de conmutacion salida de conmuta-
cion

A la salida de conmutacion se le ha asignado el punto de con-
mutacion SSC2.

Salida de conmutacion antivalente

La salida de conmutacion se conmutara de forma antivalente
a la salida de conmutacion O1.

salida de error

La salida de error se activa cuando se produce uno de los fa-
llos asignados; véase la tabla de mensajes de estado.

Salida de advertencia

La salida de advertencia se activa cuando se produce una de
las advertencias asignadas; véase la tabla de mensajes de es-
tado.

Entrada de apagado del laser

Para mas informacion, véase I3

entrada teach-in

Explicacion: véase 13

Medicion de Velocidad Entrada de reinicio
Explicacion: véase 13

Desactivado

El pin esta desactivado.
I€] Entrada de apagado del laser Laser-aus-

La luz de emision del sensor se desactiva mientras la entrada |entrada
esté activada. El sensor no proporciona entonces ningun valor
de medicion y establece el estado «Sin sefal».

entrada teach-in
teach-in

Las salidas se pueden configurar siguiendo el mismo procedi-
miento que con la tecla teach-in (véase el capitulo Ajustes pul-
sando un botén / Teach-in [ 18]). Una entrada activada equiva-
le a una tecla teach-in pulsada.

Bloqueo

Si la entrada teach-in se mantiene permanentemente a 18...30
V CC, la tecla teach-in permanece blogueada y protegida con-
tra ajustes involuntarios mientras la sefial de entrada esté pre-
sente.

Medicion de Velocidad Entrada de reinicio
Se restablece el mensaje de estado «Velocidad».
Desactivado

El pin esta desactivado.

7.2.1 Funciones de salida

Las salidas fisicas se ajustan mediante las funciones de salida.

Salidas digitales
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7.2.2

7.2.3

m Posibles ajustes Ajuste por defecto

Polaridad PNP PNP
NPN
Push-pull
Circuito Contacto NO Contacto normal-

Conectable en claridad (contacto de trabajo)

La salida es alta si se ha cumplido la condicién en funcion del
ajuste (punto de conmutacion, advertencia, error).

Contacto normalmente cerrado
Conmutacion en oscuridad

La salida es baja si la condicién se ha cumplido dependiendo
del ajuste (punto de conmutacion, advertencia, error).

mente abierto

Retardo del tiempo |0...10.000 ms 0ms
de conexion
Retardo del tiempo |0...10.000 ms 0 ms

de desconexion

Funciones de entrada

Las entradas fisicas se ajustan mediante las funciones de entrada.

Funcion de entrada |Posibles ajustes Ajuste por defecto

Modo de entrada

Ub activo
La funcidn se activa en cuanto se aplica Ub a la entrada.
Ub inactivo

La funcidn se activa en cuanto se aplica 0 V a la entrada o la
entrada no esta asignada.

Ub activo

Funciones de puntos de conmutacion (SSC1/SSC2)

Las funciones de punto de conmutacion permiten ajustar los dos puntos de conmutacion SSC1 y SSC2.

SSC1 estd asignado a la salida O1 y SSC2 esta asignado a la salida O2.

m Posibles ajustes Ajuste por defecto

Teach-In

Inicio del proceso Teach-In.

teach-in-

teach-in en primer plano

Sensor

Distancia teach-in

.................... Punto de conmutacion

teach-in de fondo

teach-in en primer
plano
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m Posibles ajustes Ajuste por defecto

Sensor

Distancia teach-in

- ---------- Punto de conmutacién

aprendizaje de ventana

Sensor

) | Punto de conmutacién cercano
Distancia

teach-in
Ancho de ventana

Punto de conmutacién
Punto de conmutacién lejos

punto de conmuta-
cion

50...10 000 mm
jAtencion!

Si se ha configurado un rango de distancia, el punto de con-
mutacion solo se puede establecer dentro del rango de dis-
tancia configurado.

5.000 mm

Histéresis

La histéresis es la diferencia entre los puntos de conexion y
desconexion.

5..1.000 mm

15 mm

Ventana Punto de
conmutacion cerca-
no

En el modo teach-in, aprendizaje de ventana

Distancia desde el centro de la ventana ajustado hasta el pun-
to de conmutacidn de la ventana mas cercano al sensor.

La ventana se puede ajustar de manera que abarque desde la
distancia de ajuste minima hasta la distancia de ajuste maxi-
ma del sensor. Los ajustes minimos y maximos posibles se
derivan del centro de la ventana configurado en cada caso.

30 mm

Punto de conmuta-
cion de ventana le-
jano

En modo teach-in «Aprendizaje de ventana»

Distancia desde el centro de la ventana ajustado hasta el pun-
to de conmutacion de la ventana alejado del sensor.

La ventana se puede ajustar de manera que abarque desde la
distancia de ajuste minima hasta la distancia de ajuste maxi-
ma del sensor. Las distancias de ajuste minimas y maximas
posibles se derivan del centro de la ventana ajustado en cada
caso.

30 mm

7.2.4 Funciones de monitorizacion del estado

7.2.41 Funcion de mensaje de estado

El sensor proporciona diferentes mensajes de estado. Debido a la estructura de los datos de proceso, se
pueden transmitir cuatro mensajes de estado como datos de proceso individuales.

Estos parametros permiten configurar qué mensajes de estado se transmiten a través de los datos de

proceso.
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7.2.4.2

m Posibles ajustes Configuracion predeterminada

Mensaje 1 Véase la tabla Sefal de advertencia
Mensaje 2 Véase la tabla Opticas contaminadas
Mensaje 3 Véase la tabla luz externa

Mensaje 4 Véase la tabla Sensor de aceleracion

Funcion de salida de advertencia/error

Para la salida de advertencia y la salida de error se pueden definir los mensajes de estado que se utiliza-
ran para activar el mensaje colectivo. Los mensajes de estado estan vinculados por «o0», de modo que la
salida se activa cuando se activa uno de los mensajes de estado definidos.

Aiustes posibles Configuracion predeterminada

Salida de adverten-
cia

Véase la tabla Mensajes de estado Sefal de advertencia, dptica
contaminada, luz externa, tem-
peratura demasiado alta, tem-
peratura demasiado baja, sub-
tension, fallo en el rango de tra-

bajo

Salida de error

Véase la tabla de mensajes de estado Objeto demasiado cerca, obje-
to demasiado lejos, sin sefal,

fallo del dispositivo, sobretem-

peratura, cortocircuito

Mensajes de estado

Subtension

La tensidn de alimentacion es demasiado baja.

Sefal de adverten-
cia

El objeto refleja poca luz.

Opticas sucias

El sensor reconoce cuando la proteccion de la dptica esta sucia y, como conse-
cuencia, la senal se deteriora.

Luz externa

La deteccidon de objetos se ve perturbada por la luz externa.

Fallo en el rango de
trabajo

Cuando se utiliza el filtro de interferencias, el sensor detecta si se ha producido una
interferencia momentanea en el rango de medicidn. Puede tratarse, por ejemplo, de
virutas, gotas de agua, etc.

Temperatura dema-
siado alta

La temperatura interna del sensor es alta.

Temperatura dema-
siado baja

La temperatura interna del sensor es baja.

Advertencia del dis-
positivo

Se ha producido un error interno del dispositivo.

Luz del transmisor
apagada

La luz del transmisor del sensor esta apagada.

Cortocircuito

Cortocircuito Hay un cortocircuito en al menos un pin.

No hay senal

El sensor no recibe ninguna senal.

Objeto demasiado
cerca

El objeto esta por debajo del rango de medicidn ajustado.

Objeto demasiado
lejos

El objeto se encuentra por encima del rango de medicion ajustado.

Temperatura excesi-
va

Se ha superado la sobretemperatura. Para proteger la unidad emisora, se apaga el
laser.

Error de dispositivo

Hay un error de hardware. La luz del transmisor esta apagada por razones de segu-
ridad.
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Sensor de aceleracion

Se ha detectado El sensor ha detectado, a través del sensor de aceleracion interno, una aceleracion
una aceleracion superior al umbral establecido.

7.2.4.3 Sensor de aceleracion

El sensor cuenta con un sensor de aceleracion integrado. Este registra las aceleraciones y, por lo tanto,
puede detectar golpes o impactos.

m Posibles ajustes Ajuste predeterminado

Sensor de acelera- |Activado Activado
cion Sensor de aceleracion activado
Desactivado

Sensor de aceleracion desactivado

El mensaje de estado permanece activo hasta que se con-
firma. De este modo, también se pueden detectar con se-
guridad los mensajes que se producen en un intervalo infe-
rior al tiempo de ciclo

Aceleracion El umbral define la sensibilidad con la que reacciona el 50
Uizl sensor de aceleracion

0...100 %
Contador El contador registra el nimero de veces que se ha supera- |0

do el umbral establecido.

7.2.4.4 Monitorizacion de la senal

El sensor puede detectar hasta cuatro objetos en su rango de trabajo. Para cada uno de estos objetos se
determina una distancia y una intensidad de la sefal.

Posibles ajustes Ajuste predetermi-
nado

Observacion de se- |Activada Desactivado
fiales Observacion de senal activada
Desactivada

Observacion de sefales desactivada

Estado de la detec- |Indica qué objeto se utiliza para el analisis de la sefal. —

cion de objeto Objeto 1-4

Distancia del objeto |Muestra la distancia respectiva de los cuatro objetos como —
maximo.
50...10 000 mm

Senal del objeto Muestra la intensidad de la sefial de cada uno de los cuatro  |—
objetos como maximo.
1...1.000

7.2.5 Funciones de simulacion

Esta funcion simula el comportamiento del sensor independientemente del estado actual y del valor de
medicion. De este modo, se puede comprobar si una instalacion en la que esta integrado el sensor reac-
ciona correctamente a los datos suministrados por el sensor y los procesa adecuadamente.

Si se especifica un valor de medicidn, el sensor se comporta como si el valor de medicion especificado
correspondiera al valor de medicion real. Es decir, el comportamiento de las salidas y los mensajes de
estado se simula de acuerdo con el valor de medicion especificado.

Ademas, las salidas individuales y los mensajes de estado se pueden simular por separado del valor de
medicion.
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Modo de simulacion |Activado Desactivado
Des
Prueba Valor de medicion actual Valor de medicion
valor de medicién min...max. Rango de medicion actual
Prueba SSCH1 Segun valor de medicion Segun
En valor de medicion
Apagado
Prueba SSC2 Segun valor de medicion Segun
A valor de medicion
Apagado
Prueba de mensajes |Prueba de los distintos mensajes de estado Segun
de estado Segun el valor de medicion valor de medicién
En
Apagado

. INFORMACION

La salida O1 se utiliza en esta funcion para la comunicacion 10-Link y no se puede simular.
El modo de simulacion finaliza automaticamente en cuanto se interrumpe la fuente de alimentacion.

7.3 Monitorizacion de estado/datos de proceso

Los datos descritos en el siguiente capitulo pueden leerse o escribirse ciclicamente mediante datos de
proceso |O-Link.

7.3.1 Datos de proceso En

valor de medicién Distancia medida en mm o 1/10 pulgadas

Dado que el sensor no puede determinar ningun valor de medicion en los siguien-
tes casos de error, se emiten valores sustitutivos:

Sin sefal: Ox7FFC / 32764 mm
Objeto demasiado cerca: 0x8008 / -32760 mm
Objeto demasiado lejos: Ox7FF8 / 32760 mm

Escala Escalado del valor de medicion a la unidad de longitud basica; -3 corresponde a
mm.

SSCH1 punto de conmutacion 1

SSC2 punto de conmutacion 2

Advertencia Advertencia colectiva en caso de uno de los mensajes de estado de advertencia
(véase la tabla «<Mensajes de estado») en la funcidn de salida de error

Error Advertencia colectiva en uno de los mensajes de estado de error (véase la tabla
«Mensajes de estado») en la funcién de salida de error.

Mensaje 1 Salida del mensaje de estado 1, véase Funcién de mensaje de estado [» 24]

Mensaje 2 Salida del mensaje de estado 2, véase Funcién de mensaje de estado [» 24]

Mensaje 3 Salida del mensaje de estado 3, véase Funcién de mensaje de estado [» 24]

Mensaje 4 Salida del mensaje de estado 4, véase Funcién de mensaje de estado [) 24]
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7.3.2 Datos de proceso Out
Datos significadso |

Luz de transmisién  |Sefial de transmision activada/desactivada

Localizacion El sensor parpadea para facilitar su localizacién
Teach-in SSC1 Inicio del proceso de teach-in para SSC1
Teach-in SSC2 Inicio del proceso de teach-in para SSC2

Restablecer el sen- |Se restablece el mensaje de estado «Sensor de aceleracién»
sor de aceleracion

7.3.3 Eventos

Los eventos son informacion de diagndstico estandarizada por 10-Link que se intercambia entre el master
IO-Link y el dispositivo. Se admiten los siguientes eventos:

Cadigo del [Tipo Especificacio-
evento nes

Mantenimiento necesario - Limpieza 0x8C40 Notifica- |lO-Link
cién

Error del dispositivo — Error desconocido 0x1000 Error |O-Link

Cortocircuito — Comprobar la instalacion 0x7710 Error |O-Link

Temperatura del dispositivo demasiado alta: eliminar la fuen- |0x4210 Adverten- |IO-Link

te de calor cia

Temperatura del dispositivo demasiado baja: aislar el disposi-|0x4220 Adverten- |IO-Link

tivo cia

Error de temperatura: sobrecarga 0x4000 Error |O-Link

Tension de alimentacion demasiado baja: compruebe las to- |{0x5111 Adverten- |IO-Link

lerancias cia

Sensor de aceleracion 0x1801 Adverten- |Especifico de
cia wenglor
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8 Software de configuracion wTeach2

Para obtener informacion sobre la instalacion, la conexion y la configuracion del software wTeach2, asi
como sobre las funciones generales, consulte el manual de Instrucciones de uso de wTeach?2. Este se
encuentra disponible en Internet, en www.wenglor.com, en la seccién de descargas, con el nimero de pe-
dido DNNFO005.
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9 Instrucciones de mantenimiento

A AVISO

Este producto de wenglor no requiere mantenimiento.

Se recomienda limpiarlo periddicamente y comprobar las conexiones de los enchufes.

No utilice disolventes ni productos de limpieza que puedan danar el producto para limpiarlo.
El producto debe protegerse contra la contaminacion durante la puesta en marcha.
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10 Eliminacion respetuosa con el medio ambiente

wenglor sensoric GmbH no acepta la devolucion de productos inservibles o irreparables. Para la elimina-
cion de los productos se aplicaran las normas especificas de cada pais vigentes en materia de elimina-

cion de residuos.
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11 Declaraciones de conformidad

Las declaraciones de conformidad se encuentran en nuestra pagina web www.wenglor.com, en la seccion
de descargas del producto.
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