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1 Genel bilgiler

1.1 Bu kilavuza iligkin bilgiler

e Bu kilavuz, degistirilebilir sensér kafasina sahip induktif sensorler icin gecerlidir. Bu sensorler, sensor
kafasi (Urtin no. INTT320) ve kablolu enduktif degerlendirme Unitesi (Uriin no. INTT323, INTT327,
INTT329, INTT331, INTT347, INTT349 ve INTT351) iceren endiktif degerlendirme Unitesinden olusur.
Sensodr kafasi ve endiktif degerlendirme Unitesinin izin verilen kombinasyonlari sisteme genel bakista
[» 3] gosteriimektedir.

A I

Kilavuzda aciklanan iglevlerin bazilari, yalnizca uygun bir degerlendirme Unitesi veya uygun bir sensor
kafasi (bkz. sisteme genel bakis [» 3]) ile birlikte kullanilabilir.

e Bu kilavuz, Grintn gtvenli ve verimli bir sekilde kullaniimasini saglar.
e Bu kilavuz, GrGnUtn bir pargasidir ve Urdnin kullanim émri boyunca saklanmalidir.
e Ayrica, yerel kaza 6nleme yonetmeliklerine ve ulusal is glvenligi diizenlemelerine uyulmaldir.

« Uriin teknik gelismelere tabidir, bu nedenle isletim kilavuzundaki uyarilar ve bilgiler de degisikliklere
tabidir. Guncel surimd www.wenglor.com adresindeki Urinun indirme bélimdinde bulabilirsiniz.

. BILGi

isletim kilavuzu, kullanimdan 6nce dikkatlice okunmali ve ileride basvurmak tizere saklanmalidir.

1.2 Sisteme genel bakis

degerlendirme anahtarlama kablo Kullanim amaci Uygun sensoér
unitesi mesafesi uzunlugu kafasi

INTT323 40 mm Statik uygulamalar INTT320
INTT327 40 mm 10m Statik uygulamalar INTT320
INTT329 40 mm 15m Statik uygulamalar INTT320
INTT331 40 mm 20 m Statik uygulamalar INTT320
INTT347 40 mm 10m Dinamik uygulamalar INTT320
INTT349 40 mm 15m Dinamik uygulamalar INTT320
INTT351 40 mm 20m Dinamik uygulamalar INTT320

. BILGI

"Dinamik uygulamalar" terimi, asansorler veya kaldirma Uniteleri gibi kablolarin test edilen bikim sayisina
yonelik ylksek gereksinimler iceren uygulamalari ifade eder. Bu uygulamalarda kablolarin kablo halkalari
icinde serbestce désenmesine dikkat edilmelidir. Dinamik uygulamalar, surtkleme zinciri uygulamalariyla
aynl anlama gelmez.

1.3 Sembol aciklamalari

e Guvenlik talimatlari ve uyarilari semboller ve sinyal sézcUlkleri ile vurgulanmistir.
» Uruin ancak bu giivenlik talimatlarina ve uyarilarina uyuldugu takdirde givenli bir sekilde kullanilabilir.
Gulvenlik talimatlar ve uyarilar asagidaki prensibe gore yapilandiriimistir:

SINYAL KELIMESI
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1.4

Tehlikenin tiirii ve kaynagi!
Tehlikenin g6z ardi edilmesinin olasi sonuclari.
- Tehlikeyi 6nlemek icin dnlem.

Sinyal kelimelerinin anlami ve tehlikenin kapsami asagida agiklanmistir:

A TEHLIKE

Sinyal kelimesi, ka¢inlmadigi takdirde 8lim veya agir yaralanma ile sonuglanacak ytiksek risk derecesine
sahip bir tehlikeyi belirtir.

Sinyal kelimesi, kacinilmadigi takdirde 6lUm veya ciddi yaralanma ile sonuglanabilecek orta derecede risk
iceren bir tehlikeyi belirtir.

A\ DIKKAT

Sinyal kelimesi, kacinlmadigi takdirde hafif veya orta derecede yaralanmayla sonuglanabilecek disUk risk
seviyesine sahip bir tehlikeyi belirtir.

NOT

Sinyal kelimesi, kacinlmadigi takdirde maddi hasarla sonuclanabilecek potansiyel olarak tehlikeli bir
durumu belirtir.

BILGI

Bilgiler, faydali ipuclari ve tavsiyelerin yani sira verimli ve sorunsuz ¢alisma igin bilgileri vurgular.

Sorumluluk reddi

 Uruin, en son teknoloji ve gecerli normlar ve yénetmelikler dikkate alinarak gelistirilmistir. Teknik
degisiklik yapma hakki saklidir.

e Gecerli bir uygunluk beyanini www.wenglor.com adresindeki tGrdnin indirme boéliminde bulabilirsiniz.

¢ wenglor sensoric elektronische Gerate GmbH (bundan bdyle "wenglor" olarak anilacaktir) tarafindan
asagidaki durumlarda sorumluluk kabul edilmez:

- Kilavuza uyulmamasi.

Urlintin amacina uygun olmayan kullanimi.
- Egitimsiz personel kullanimi.

Onaylanmamis yedek parca kullanimi.
Urtinlerde onaylanmamis modifikasyon.

* Isletim kilavuzu, aciklanan islemler veya belirli triin &zellikleri ile ilgili olarak wenglor tarafindan
herhangi bir glivence icermez.

e wenglor, bu isletim kilavuzunda yer alan baski hatalari veya diger yanhsliklar ile ilgili olarak, wenglor'un
bu hatalari igletim kilavuzunun hazirlandigi tarihte bildigi kanitianmadigi sirece sorumluluk kabul
etmez.
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1.5 Telif hakki korumasi

* Bu kilavuzun icerigi telif hakki ile korunmaktadir.

e TUm haklar sadece wenglor'a aittir.

¢ wenglor'un yazili izni olmaksizin, saglanan igeriklerin ve bilgilerin, 6zellikle grafiklerin veya resimlerin
ticari olarak ¢og@altiimasina veya diger ticari amagclarla kullaniimasina izin verilmez.
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2 Guvenliginiz icin

2.1 Amacina uygun kullanim

Indiiktif sensorler

IndUktif sensérlerin aktif alaninin altinda bir LC salinim devresi bulunur. Bu devrenin Urettigi
elektromanyetik alan, metaller (6r. ¢elik, aliminyum veya pirin¢) yaklastiginda etkilenir. Metal ayarlanan
anahtarlama mesafesine ulastiginda Cikis anahtarlanir.

Bu uriin asagidaki sektérlerde kullanilabilir:

e Ozel makine imalati e Tiketim mallari endustrisi
¢ Agir makine imalat e Kagit endustrisi

e |ojistik e Elektronik endustrisi

e Otomotiv e Cam endustrisi

e Gida endustrisi ¢ Celik endustrisi

* Ambalaj endustrisi e Havacilik endustrisi

* flac endUstrisi » Kimya endiistrisi

¢ Plastik endUstrisi o Alternatif enerjiler

e Agac endustrisi e Hammadde c¢ikarma

2.2 Amac disi kullanim

e 2006/42 EC Direktifine (Makine Direktifi) uygun olarak gtvenlik bileseni yoktur.
» Uriin potansiyel olarak patlayici ortamlarda kullanim icin uygun degildir.

» Uriin sadece wenglor aksesuarlari veya wenglor tarafindan onaylanmis aksesuarlar ile kullanilabilir
veya onayl drlnler ile kombine edilebilir. Onayli aksesuarlarin ve kombinasyon drlnlerinin bir listesi
www.wenglor.com adresinde Urlin detay sayfasinda bulunabilir.

A A TEHLIKE

Amacina uygun kullanilmazsa kisisel yaralanma veya maddi hasar riski!

Yanlhs kullanim tehlikeli durumlara yol acabilir.

- Kullanim amacina iliskin bilgileri dikkate alin.

2.3 Personel yeterliligi

e Uygun teknik egitim gereklidir.
» Sirket icinde elektroteknik egitim gereklidir.
* [sletimde gérev alan uzman personelin isletim kilavuzuna (stirekli) erisimi olmalidir.

A A TEHLIKE

Dogru sekilde devreye alma ve bakimi yapilmazsa kisisel yaralanma veya maddi
hasar riski!

Kisilerin ve ekipmanin zarar gérmesi mumkuinddr.
- Personelin yeterli egitimi ve kalifikasyonu
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2.4  Uriinlerin modifikasyonu

A TEHLIKE

Uriiniin modifiye edilmesi nedeniyle kisisel yaralanma veya maddi hasar riski!

Kisilerin ve ekipmanin zarar gérmesi mimkuindur. Uyulmamasi CE isareti ve/veya UKCA etiketinin ve
garantinin kaybedilmesine neden olabilir.

- Urliniin modifiye edilmesine izin verilmez

2.5 Genel guvenlik talimatlari

BILGI

Bu talimatlar GrGnin bir parcasidir ve Urdnin tim kullanim émri boyunca saklanmalidir.

Degisiklik olmasi durumunda, isletim kilavuzunun en son siriimini www. wenglor. com adresinde Griinin
indirme alaninda bulabilirsiniz.

Urlini kullanmadan énce isletim kilavuzunu dikkatlice okuyun.
Sensorlnd kirlenmeye ve mekanik etkilere karsi koruyun.

2.6 Onaylar ve koruma siniflari

C€E W ¥ @ WK

72HL /| E189727
For use in class 2 circuits
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3.1

Teknik veriler

Genel Bilgiler

indiiktif Degerlendirme Unitesi

induktif veriler

INTT349

Anahtarlama mesafesi

40 mm

Kullanim

INTT320 ile

Kullanim sahasi

Dinamik uygulamalar igin

Elektriksel veriler

Besleme gerilimi 10..30 V DC
|O-Link ile besleme gerilimi 18..30 VDC
Gug tuketimi (Ub = 24 V) <15 mA
Anahtarlama frekansi 50 Hz
Sicaklik kaymasi <10 %
Degerlendirme Unitesi sicaklik aralidi 0...70 °C
Anahtarlama cikisi sayisi 2
Anahtarlama ¢ikisi gerilim dismesi <15V

Role ¢ikisi anahtarlama akimi 100 mA
Anahtarlama c¢ikisi artik akimi <100 pA
Kisa devre korumali Evet

Ters kutup korumali Evet

Asir yik korumali Evet

Arayliz |O-Link V1.1
Koruma sinifi 11}

Mekanik veriler

Degerlendirme Unitesi malzemesi

Paslanmaz celik V2A, (1.4305 / 303)

Degerlendirme Unitesi koruma sinifi IP65
Clase de proteccion del conector push-pull IP50

IP51*
Baglanti tart M12 x 1; 4 pin'li
Kablo uzunlugu (L) 15m
Kablo kilifi materyali Plastik, PFA
Kablo dis ¢ap 3,7 mm
Bukulme yarigapi > 18,5 mm
LABS icermez Evet
Guvenlik teknolojisi verileri
MTTFd (EN ISO 13849-1) 3706,54 a
islev
Hata gdstergesi Evet

Programlanabilir anahtarlama mesafesi

30/35/40 mm

Cikis fonksiyonu

Cikis PNP
Hata cikisi
Cikis devresi NO

Ayarlanabilir parametreler
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T e

Cikis

Hata cikisi
itme - cekme
NPN

PNP

Anahtarlama

NC
NC+NO
NO

Genel veriler

Teslimat kapsami

1 x Degerlendirme Unitesi
1 x Devreye alma bilgisi
1 x Alti kése somun MUTTER-M18-E003

* |P51 solo si se monta el cabezal del sensor con la zona de deteccion orientada hacia arriba (direccion

de goteo desde arriba).

Uygun sensor kafasi (ayri olarak satilir)

T e

Enduiktif veriler

Anahtarlama mesafesi 40 mm
Standard 6l¢iim plakasi 120 x 120 mm
Duzeltme faktérl paslanmaz gelik V2A/CuZn/Al 1,10/0,65/0,58
Montaj sekli Cikik kafa
A/B/C/D montaji, m olarak 30/130/80/20
B1 montaji, mm olarak 0...70
Anahtarlama histerezi <10 %

Kullanim

INTT3xx degerlendirme Unitesi ile

Elektriksel veriler

Sensor kafasi sicaklik araligi -10...250 °C
Kullanim émri (Tu = +200 °C) 100000 h
Kullanim émri (Tu = +250 °C) 60000 h
Mekanik veriler
Aktif ylzey Plastik, PEEK
Sensor kafasi malzemesi Paslanmaz celik V2A, (1.4305 / 303)
Koruma sinifi IP50

IP51*
LABS icermez Evet
Cikis fonksiyonu
Cikis PNP

Hata cikisi
Cikis devresi NO
islev

Programlanabilir anahtarlama mesafesi

30/35/40 mm

Genel veriler

Teslimat kapsami

1 x Devreye alma bilgisi
1 x Sensor kafasi

* |P51 solo si se monta el cabezal del sensor con la zona de deteccion orientada hacia arriba (direccion

de goteo desde arriba).
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3.2 Govde boyutlari

Degerlendirme lnitesi

81,2
@ Anahtarlama durumu géstergesi
(2) push-Pull fis konektsri
Uygun sensor kafasi (ayri olarak satilir)
g
(=) (+) g
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35,3 13
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(1) Push-Pull fig konekt®ri
Boyutlar mm cinsinden (1 mm = 0,03937 ing¢)
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3.3 Kumanda panosu
=

01 = Anahtarlama durumu gdéstergesi

3.4 Tamamlayici Grinler

wenglor, Urdndniz icin uygun baglanti ve montaj teknolojisi ile diger aksesuarlari sunar. Bunlari
www.wenglor.com adresinde, Urln detay sayfasinin alt kisminda bulabilirsiniz.
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4.1

4.2

Nakliye ve depolama

Nakliye

Teslimati aldidinizda, Uriinin nakliye sirasinda hasar gérmedigini kontrol edin. Hasar varsa, paketi sartl
olarak kabul edin ve Ureticiyi hasar hakkinda bilgilendirin. Ardindan, nakliye hasari oldugunu belirterek
UrtnU geri génderin.

Depolama

Depolama sirasinda asagidaki hususlara dikkat edilmelidir:
» Uriint acik havada saklamayiniz.
o Urlini kuru ve tozsuz bir yerde saklayin.
o Uriini mekanik sarsintilardan koruyun.
» Uriinl giines 1si§indan koruyun.

NOT

Uygun olmayan depolama kosullarinda maddi hasar tehlikesi vardir!
Urlinde hasar meydana gelebilir.
- Depolama kurallarina uyulmalidir.
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5 Montaj ve elektrik baglantisi

5.1 Montaj

e Montaj sirasinda Urdni kirlenmeye karsi koruyun.

* ilgili elektriksel ve mekanik ydnetmelikler, standartlar ve glivenlik kurallarina uyulmalidir.
» Uriini mekanik etkilerden koruyun.

e Sensorin mekanik olarak saglam bir sekilde monte edildiginden emin olun.

e Tork degerlerine dikkat edilmelidir (bkz. bolim Teknik veriler [» 8]).

e Hem sensor kablosu hem de baglanti Kablosu, glc kablolarindan (6rn. frekans dénustirtci) ayr
olarak désenmelidir.

e Sensor kablosu, slrtkleme zincirine uygun degildir ve ezilmemelidir.

e Kablonun désenmesi sirasinda, bukuilme yaricapinin kablo ¢apinin bes katindan daha kicuk
olmamasina dikkat edilmelidir (bkz. Teknik veriler [ 8] bolimu).

* Kablonun dinamik uygulamalarda [» 3] ddsenmesi sirasinda, kablonun bir kablo déngusu iginde
désenmesine dikkat edilmelidir.

A

M12 fisinin 70 °C'nin Uzerine 1simmamasina dikkat edilmelidir.

A [Z

Kablo, Push-Pull fis konektorl araciligiyla sensér kafasina baglanir. Fis baglantisini kurarken pinlerin
yonine dikkat edilmelidir.

NOT

Tasarim dnlemleri alinarak, itme-cekme fis konektori ile kablo arasinda burulma yikd olusmamasi
saglanmalidir.

Fis konektdrind gikarmak igin kilit agma mansonunu geri gekmek gerekir. Kablodan gcekmek sensoriin
hasar gérmesine neden olur!

e Montaj talimatlarina uyulmalhdir (bkz. Teknik Veriler [» 8] bolimu).

A\
A\
A\ E—
A

Uygun olmayan montajda maddi hasar tehlikesi!

Urlinde hasar meydana gelebilir!
- Montaj talimatlarina uyun.

A\ DIKKAT

Montaj sirasinda kisisel yaralanma ve maddi hasar tehlikesi!
Kisilere ve Urlnlere zarar verme riski vardir.

- Guvenli montaj ortami saglayin.
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5.1.1 Hizli baglanti ile montaj

ilk montaj

* g altigenli M8 silindir bagl vidayi (1) 6ngérilen
montaj konumuna vidalayin ve énceden monte
edilmis sensor kafasi sabitleme braketini
takilan M8 silindir baslh vidanin Uzerine
yerlestirin (vidaya gegcirin). Simdi sensor
kafasini istenen y6ne getirin.

* M8 dis altigen civatayi (2) sikarak konumu
sabitleyin.

Sensor degisimi

BILGI

Sensor kafasinin sokilmesi/degistiriimesi sirasinda M8 silindir kafasi vidasinin (1) gevsetiimesi gerekmez.

e Sensor kafasini degistirmek icin M8 dis altigen
vidayi (2) hafifge gevsetin. Tamamen s6kmek
gerekli degildir.

e Sabitleme braketini sensor kafasiyla birlikte
kaldirin ve c¢ikarin. Simdi yeni sensor kafasini
takin ve yukarida aciklandigi gibi sabitleyin.

. NOT

Sensor kafasi ayri olarak satilir.

5.1.2  Diger montaj secenegi

Dort uzun delikteki vidalar sayesinde hassas bir konumlandirma midmkinddr. Bu vidalar hafifce gevsetilir.
Artik sensér, tam olarak hizalanana kadar ileri ve geri kaydirilabilir. Ardindan vidalar tekrar sikilir.

. NOT

Sensor kafasi ayri olarak satilir.

5.2 IP51 icin montaj

IP51 koruma sinifi, sensér kafasinin aktif alani yukari bakacak sekilde monte edildiginde gecerlidir. Bu
durumda damlama yénu yukaridan olmalidir.
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Damlama yénu

5.3 Montaj talimatlari

5.3.1 weproTec ile sensodrlerin montaj talimatlar

weproTec, wenglor proximity switch technology (wenglor yakinlik anahtari teknolojisi) ifadesinin
kisaltmasidir ve wenglor'un indUktif sensorler icin gelistirdigi yenilikci, patentli bir teknolojidir.

weproTec ile indUktif sensorler birbirine ¢ok yakin (= montaj 6lgctst B1) veya karsilikh (1,5 xSn) monte
edilebilir. Tanimlanan alanlarda sensdrler arasinda karsilikli etkilesim yoktur.

Standartlara gére montaj kurallari (bkz. Standartlara gére montaj kurallar bolumu) ayrica gecerlidir.

r

1,5

Montaj élcusi Aciklama
A Sensor ile sénimleyici malzeme (6rn. celik) arasindaki minimum mesafe.
B iki indUktif sensér arasindaki minimum mesafe.

Bu mesafe, havaya montaj i¢in gecerlidir. Sensorler sdndmleyici bir malzemeye
(6rn. celik) monte edilirse, mesafe azalir. Kesin mesafe, uygulamada test
edilmelidir.

B1 iki indiiktif sensoér arasindaki ek minimum mesafe.

Bu mesafe, havaya montaj icin gecerlidir. Sensorler sonimleyici bir malzemeye
(6rn. celik) monte edilirse, mesafe azalir. Kesin mesafe, uygulamada test
edilmelidir.

C IndUktif sensorlin aktif alaninin sénimleyici malzemeye (6r. gelik) olan minimum
mesafesi.

5 — Montaj ve elektrik baglantisi | INTT349 — Endiktif degerlendirme Unitesi Asiri Sicaklik Araliklar igin 15



C mesafesi, algilanacak objeye dedil, arka plana iliskindir. Algilanacak obje,
anahtarlama mesafesi icinde algilanir.

D Sensorln (aktif alan) séniimleyici malzemeden (6r. gelik) gikinti yapmasi gereken
minimum 6I¢u.
1,5 x Sn Karsilikll montaj. iki adet ayni yapidaki sensér, bu minimum mesafe ile monte

edilmelidir.

Montaj varyanti

Aciklama

izin verildi!

iki sensér, B1 alaninda yan yana monte edilebilir.

izin verildi!

iki sensér, montaj 6lciisii B'den itibaren yan yana monte
edilebilir.

izin veriimez!

iki sensér, B1 alaninin éniine yan yana monte edilemez.

iki sensor, B1 ve B arasindaki alana monte edilemez.

Ornek: B1 0 mm'den baslar

Montaj B1 mm cinsinden: 0...60
e Montaj A/B/C/D mm cinsinden: x/110/x/x
* [zin verilmeyen alan: 60...110 mm
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Ornek: B1 0 mm'den baslamaz
¢ B1 montaji mm cinsinden: 6...35
¢ Montaj A/B/C/D mm cinsinden: x/40/x/x

54 Elektrik baglantisi

e Sensori baglanti semasi gore kablolayin.

¢ Besleme gerilimini acin (bkz. bdlim Teknik veriler [» 8])

¢ |O-Link kullaniliyorsa, sensort 18...30 V DC'ye baglayin.

e |O-Link kullaniimiyorsa sensérleri 10...30 V DC'ye baglayin.

A A TEHLIKE

Elektrik akimi

nedeniyle kisisel yaralanma veya maddi hasar tehlikesi.

Gerilim taslyan pargalar, kisilere ve ekipmana zarar verebilir.

- Elektrikli cihazin baglantisi sadece ilgili uzman personel tarafindan yapiimalidir.

704

O

i +

PNP
NPN
PUSH-PULL

NO/NC

1
-
2 A2
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+

IN
OSSD
Signal
BI_D+/-
ENo Rrs422

5.5

Supply Voltage +

Supply Voltage 0 V

Supply Voltage (AC Voltage)
Switching Output (NO)
Switching Output (NC)
Contamination/Error Output (NO)
Contamination/Error Output (NC)
Input (analog or digital)
Teach Input

Reset input

Time Delay (activation)
Shielding

Interface Receive Path
Interface Send Path

Ready

Ground

Clock

Output/Input programmable
IO-Link

ower over Ethernet

Safety Input

Safety Output

Signal Output

Ethernet Gigabit bidirect. data line (A-D)

Encoder 0-pulse 0/0 (TTL)

Hata giderme

Platinum measuring resistor
Not connected

Test Input

Test Input inverted

Trigger Input

Ground for the Trigger Input
Analog Output

Ground for the Analog Output
Block Discharge

Valve Output

Valve Control Output +

Valve Control Output 0 V
Synchronization

Ground for the Synchronization
Receiver-Line

Emitter-Line

Grounding

Switching Distance Reduction
Ethernet Receive Path
Ethernet Send Path
Interfaces-Bus A(+)/B(-)
Emitted Light disengageable
Magnet activation

Input confirmation

Contactor Monitoring

ENARs422
ENBrss22
ENa
ENB
AMIN
AMAX
Aok

SY In
SY OUT
Our

M

rsv

Encoder A/A (TTL)
Encoder B/B (TTL)
Encoder A
Encoder B

Digital output MIN
Digital output MAX
Digital output OK
Synchronization In
Synchronization OUT
Brightness output
Maintenance
Reserved

Wire Colors according to DIN I[EC 60757

BK
BN
RD
0oG
YE
GN
BU
VT
GY
WH
PK
GNYE

Black
Brown
Red
Orange
Yellow
Green
Blue
Violet
Grey
White
Pink
Green/Yellow

Sensorler bir hata gdstergesi icerir (5 Hz ile slrekli yanip soner). Hata mesajinin (LED) devreye girmesinin
nedenleri sunlar olabilir:

Hata

Cikis 1'de kisa devre

Kablolamayi kontrol edin ve kisa
devreyi giderin

Bobinde mekanik hasar

Sensorl degistirin

BILGI

Hata durumunda yapilacaklar:

AR S A

Makineyi devre digi birakin.

birakilmalidir.

Hata davranigi belirsizse calistirmayin.

Teshis bilgilerini kullanarak hata nedenini analiz edin ve giderin.
Hata giderilemiyorsa, wenglor destek birimine basvurun.

Hata net bir sekilde tanimlanamiyorsa veya glvenli bir sekilde giderilemiyorsa, makine devre disi

A TEHLIKE

Uyulmamasi halinde kisi veya mal hasari tehlikesi!

Sistemin glvenlik fonksiyonu devre disi kalir. Personel ve ekipmanda hasar meydana gelir.

- Hata durumunda belirtilen sekilde davranin.
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6 I0-Link GUzerinden ayarlar

Sensorler 10-Link tzerinden |O-Link parametreleri ve proses verisi alisverisi yapabilir. Parametreler
araciligiyla cihaz Uzerinde bircok ek ayar yapilabilir. Dongusel veriler ve durum izleme, proses verileri
Uzerinden iletilir.

Bunu yapmak icin sensér uygun bir 10-Link Master"a baglanir (bkz. tamamlayici Urdnler). Arayiiz protokoll
ve |ODD www.wenglor.com adresinde ilgili Griintn indirme alaninda bulunabilir.

Proses verileri:

¢ QObje algilandi
e Hata gostergesi

Parametre verileri:
¢ Anahtarlama mesafesi (3 segenek)
e Cikis fonksiyonu A1 (PNP, NPN, push-pull)
e Anahtarlama fonksiyonu A1 (normalde acik kontak, normalde kapali kontak)

e Anahtarlama fonksiyonu A2 (antivalent, Hata ¢ikisi Normalde acik kontak, Hata ¢ikisi Normalde kapali
kontak, Cikis yok)
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7 Bakim talimatlari

NOT

Bu wenglor Urtiini bakim gerektirmez.

Duzenli temizlik ve fis baglantilarinin kontrol edilmesi 6nerilir.

Urlint temizlerken, Grline zarar verebilecek herhangi bir ¢dziicii veya temizlik maddesi kullanmayin.
Uriin, devreye alma sirasinda kirlenmeye karsi korunmalidir.
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8 Cevre dostu bertaraf

wenglor sensoric GmbH kullanilamaz veya onarilamaz driinleri geri almaz. Uriinlerin imhasi sirasinda,
gecerli Ulkeye 6zgu atik imha yonetmelikleri gecerlidir.
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9 Uygunluk beyani

Uygunluk beyanini www.wenglor.com adresindeki web sitemizde trinun indirme alaninda bulabilirsiniz.
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