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1.1

1.2

Genel bilgiler

Bu kilavuza iligkin bilgiler

o Urtiniin giivenli ve verimli bir sekilde kullanilmasini saglar.
e Bu kilavuz Urlndn bir parcasidir ve kullanim émri boyunca saklanmalidir.
e Ayrica yerel kaza 6nleme ydnetmelikleri ve ulusal is glvenligi yonetmelikleri de dikkate alinmalidir.

» Uruin teknik gelisime tabidir, bu nedenle bu isletim kilavuzundaki uyarilar ve bilgiler de degisiklige
tabidir. Glncel sirimd www.wenglor.com adresinde Urtndn indirme béliminde bulabilirsiniz.

BILGI

isletim kilavuzunu kullanmadan 6nce dikkatlice okuyun ve ileride basvurmak (izere saklayin.

Sembol aciklamalari

e Guvenlik talimatlari ve uyarilari semboller ve sinyal sézclkleri ile vurgulanmistir.
» Urlin ancak bu glivenlik talimatlarina ve uyarilarina uyuldugu takdirde givenli bir sekilde kullanilabilir.
Gulvenlik talimatlan ve uyarilar asagidaki prensibe gore yapilandiriimistir:

SINYAL KELIMESI

Tehlikenin tiri ve kaynagi!

Tehlikenin g6z ardi edilmesinin olasi sonuclari.
- Tehlikeyi 6nlemek igin dnlem.

Sinyal kelimelerinin anlami ve tehlikenin kapsami asagida agiklanmstir:

A TEHLIKE

Sinyal kelimesi, kacinilmadigi takdirde 8lim veya agir yaralanma ile sonuglanacak yiiksek risk derecesine
sahip bir tehlikeyi belirtir.

Sinyal kelimesi, kaginlmadigi takdirde 6lim veya ciddi yaralanma ile sonuglanabilecek orta derecede risk
iceren bir tehlikeyi belirtir.

A\ DIKKAT

Sinyal kelimesi, kaciniimadidi takdirde hafif veya orta derecede yaralanmayla sonuglanabilecek dislk risk
seviyesine sahip bir tehlikeyi belirtir.

Sinyal kelimesi, ka¢inlmadigi takdirde maddi hasarla sonuglanabilecek potansiyel olarak tehlikeli bir
durumu belirtir.

1 — Genel bilgiler | U18T006 — Mesafe sensorl
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. BiLGI

Bilgiler, faydali ipuglari ve tavsiyelerin yani sira verimli ve sorunsuz calisma igin bilgileri vurgular.

1.3 Sorumluluk reddi

 Urlin, en son teknoloji ve gecerli normlar ve yénetmelikler dikkate alinarak gelistirilmistir. Teknik
degisiklik yapma hakki saklidir.

e Gecerli bir uygunluk beyanini www.wenglor.com adresindeki tGrdnin indirme boéliminde bulabilirsiniz.

¢ wenglor sensoric elektronische Gerate GmbH (bundan bdyle "wenglor" olarak anilacaktir) tarafindan
asagidaki durumlarda sorumluluk kabul edilmez:

Kilavuza uyulmamasi.
— Urliniin amacina uygun olmayan kullanimi.

- Egitimsiz personel kullanimi.

Onaylanmamis yedek parca kullanimi.

Urtinlerde onaylanmamis modifikasyon.

* isletim kilavuzu, agiklanan islemler veya belirli trriin &zellikleri ile ilgili olarak wenglor tarafindan
herhangi bir glivence icermez.

e wenglor, bu isletim kilavuzunda yer alan baski hatalari veya diger yanhsliklar ile ilgili olarak, wenglor'un
bu hatalari igletim kilavuzunun hazirlandigi tarihte bildigi kanitianmadigi sirece sorumluluk kabul
etmez.

1.4 Telif hakki korumasi

e Bu kilavuzun icerigi telif hakki ile korunmaktadir.
e TUm haklar sadece wenglor'a aittir.

e wenglor'un yazili izni olmaksizin, saglanan igeriklerin ve bilgilerin, 6zellikle grafiklerin veya resimlerin
ticari olarak ¢ogaltimasina veya diger ticari amaglarla kullaniimasina izin verilmez.
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2.1

2.2

2.3

Guvenliginiz icin

Kullanim amaci

Ultrasonik sensorler, iletim ortami hava araciligiyla belirli bir frekans frekansinda darbeli ultrasonik dalgalar
yayar. Obje tarafindan yansitilan ultrasonik gecis slresi degerlendirilir. Sensdr, cisimden yansimali sensor
ve tek yollu bariyer olarak kullanilabilir.

Bu uriin asagidaki endustrilerde kullanilabilir:

o (Ozel makine konstriksiyonu e Tiketim mallari endlstrisi
¢ Agir miihendislik e Kagit endustrisi

e Joji" sti’ k ¢ Elektronik endustrisi

e Otomotiv endustrisi e Cam endustrisi

¢ Gida endustrisi e Celik endustrisi

e Ambalaj endustrisi e Havacilik endustrisi

* ilac endUstrisi » Kimya endiistrisi

¢ Plastik endUstrisi o Alternatif enerjiler

e Ahsap endustrisi e Hammaddelerin cikariimasi

Amag disi kullanim

2006/42 EC Direktifine (Makine Direktifi) uygun olarak glvenlik bileseni yoktur.
» Uriin potansiyel olarak patlayici ortamlarda kullanim icin uygun degildir.

» Urlin sadece wenglor aksesuarlari veya wenglor tarafindan onaylanmis aksesuarlar ile kullanilabilir
veya onayl drlnler ile kombine edilebilir. Onayli aksesuarlarin ve kombinasyon drlnlerinin bir listesi
www.wenglor.com adresinde Urln detay sayfasinda bulunabilir.

A A TEHLIKE

Amacina uygun kullanilmazsa kisisel yaralanma veya maddi hasar riski!
Yanlhs kullanim tehlikeli durumlara yol acabilir.
- Kullanim amacina iligkin bilgileri dikkate alin.

Personel yeterliligi
¢ Uygun teknik egitim gereklidir.
» Sirket icinde elektroteknik egitim gereklidir.
* [sletimde gérev alan uzman personelin isletim kilavuzuna (stirekli) erisimi olmalidir.

A A TEHLIKE

Dogru sekilde devreye alma ve bakimi yapilmazsa kisisel yaralanma veya maddi
hasar riski!

Kisilerin ve ekipmanin zarar gérmesi mimkanddr.
- Personelin yeterli egitimi ve kalifikasyonu

2 — Glvenliginiz icin | U18T006 — Mesafe sensori 6



2.6

Uriinlerin modifikasyonu

A TEHLIKE

Uriiniin modifiye edilmesi nedeniyle kisisel yaralanma veya maddi hasar riski!

Kisilerin ve ekipmanin zarar gérmesi mimkindir. Uyulmamasi CE isareti ve/veya UKCA etiketinin ve
garantinin kaybedilmesine neden olabilir.

- Uriinin modifiye edilmesine izin verimez

Genel guvenlik talimatlari

BILGI

Bu talimatlar Grinin bir pargasidir ve Urdntn tim kullanim émri boyunca saklanmalidir.

Degisiklik olmasi durumunda, isletim kilavuzunun en son sirimini www. wenglor. com adresinde Griinin
indirme alaninda bulabilirsiniz.

Urlin kullanmadan énce isletim kilavuzunu dikkatlice okuyun.
Sensorlni kirlenmeye ve mekanik etkilere karsi koruyun.

Onaylar ve koruma sinifi

ce ux B Y

72HL /| E189727
For use in class 2 circuits
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3 Teknik veriler

3.1 Genel veriler

Ultrasonik veriler

(Calisma alani Refleks sensor

100 ... 1200 mm

Calisma alani Tek yonlu bariyer 1...2400 mm
Ayar araligi 100 ... 1200 mm
Maksimum tekrarlanabilirlik 2 mm
Dogrusallik sapmasi 3 mm
Cozunurlik 1 mm

Ultrason frekansi 240 kHz
Kullanim émri (Tu = +25 °C) 100000 saat
Anahtarlama histerezisi 2%

Elektriksel veriler

Besleme gerilimi 18 .30V DC
Akim tuketimi (Ub = 24 V) <40 mA
Anahtarlama frekansi Refleks sensoér 7 Hz
Anahtarlama frekansi Tek yonlu bariyer 7 Hz

Tepki siresi Refleks sensor 71 ms

Tepki stresi Tek yonla bariyer 71 ms

Sicaklik sapmasi <10 %

Sicaklik aralig -30 ... 60 °C
Anahtarlama ¢ikisi sayisi 2

Gerilim distsi Anahtarlama gikisi <25V
Anahtarlama akimi Anahtarlama cikigi 100 mA

Analog c¢ikis -

Senkron ¢alisma Maks. 32 sensor
Coklu calisma Maks. 16 sensor
Kisa devreye dayanikli evet

Ters polarite korumali evet

Araylz

[O-Link V1.1 Akilli Sensdr Profili

Veri Depolama

Koruma sinifi

Mekanik veriler

Ayar tiri Ogretme/IO-Link

Govde malzemesi Paslanmaz celik V2A, (1.4305 / 303)
Aktif ylzey Epoksi regine/cam bos kire karigimi
Koruma sinifi IP67

Baglanti tart

M12 x 1; 4/5 pimli

3.2 Teslimat durumu

teach-in anahtar kilitli degil
Calisma modu Senkron
filtreler 0

ses demeti Standart

Proses veri tipi

Cikislar ve dlgulen deger
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Sicaklik modu

Stajyer

A1 Pin islevi anahtarlama cikisl
A2 pin islevi Antivalent anahtarlama cikisi
O analog cikis -

A1 Teach+ modu On plan

A1 PNP/ NPN PNP

A2 PNP/ NPN -

A1 NO/ NC HAYIR

A1 Anahtarlama noktasi 1200 mm

A1 Yakin anahtarlama noktasi -

A1 Uzaktan anahtarlama noktasi =

A1 Ek histerezis 0 mm

A2 Ogretme Modu PNP

A2 NO/ NC NC

A2 Anahtarlama noktasi

A2 Ek histerezis

E3 pin islevi

Senkron giris/cikis

3.3 Isinma asamasi

Isinma asamasi yaklasik 30 dakika surer. Bu sirenin basinda dogrusallik sapmasi ve tekrarlanabilirlik
farklilik gosterebilir. Isinma asamasi sirasinda degerler, teknik verilere ulasana kadar Ustel bir fonksiyon
seklinde iyilesir. Bu sure zarfindaki devreye girme sapmasi asagidaki grafikte gosterilmektedir.

Time in Min—»

35

—

Typ. Divergence in %

3.4 Mod bagimh veriler

Bazi teknik veriler ayarlanan moda baglidir. Ayara bagh olarak asagidaki veriler elde edilir:

Refleks ve bariyer modu

Filtre degeri Anahtarlama frekansi Hz Tepki siiresi (ms)

0 7 71

1 5,3 95

2 4,2 119
3 3,5 143
4 3,0 167
S 2,6 190
6 2,3 214
7 2,1 238

3 — Teknik veriler | U18T006 — Mesafe senséri



Filtre degeri Anahtarlama frekansi Hz Tepki siiresi (ms)

8 1,9 262
S 1,8 286
10 1,6 310
11 1,5 333
12 1,4 357
13 1,3 381
14 1,2 405
15 1,2 429
16* 1,1 452
17* 0,9 548
18* 0,78 643
19* 0,75 667
20 0,75 667

* Belirtilen anahtarlama frekansi ve tepki slresi, parazit filtresi dahil maksimum streye karsilik gelir. Filtre
fonksiyonunun ayrintili agiklamasi, " Diger islevler ve ayarlar [» 21] " bélimUunde bulunabilir.

3.5 Ses dalgasi konisi diyagramlari

100 x 100 mm plakada ses demeti 6lciimi

Karakteristik egrisi, anahtarlama aninda 6l¢cim nesnesinin (100 x 100 mm plaka) ortasinin veya 6n
kenarinin konumunu gdsterir.

U18T Long-Range
150

£
E
@ 100 _—
]
50 an kel il ‘
---'---- - '-...I
hm= .
0 .
Moy ']
50 B L e P PR k|
) ~— = Y /
_100 ——
s © S ® I N
S ® © N
AR S S S I SR S SRR IR S SR

Capi 25 mm olan ¢ubuk lizerinde ses demeti 6lcliimii

Karakteristik e@risi, anahtarlama aninda 6lgiim nesnesinin (cubuk @ 25 mm) ortasinin veya 6n kenarinin
konumunu gosterir.

U18T Long-Range
150

Sc/mm

100 —

N

50

0

-50

-100

-150

S P PSS PSS S S®
R S T B S S SR SRS S SRS

Ob = Obje
Sc = ses demeti
- Standart ses demeti (6lglim nesnesinin ortasi)

- Ekstra dar ses demeti (6lgim nesnesinin ortasl)
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=n=a Standart ses demeti (6lcim nesnesinin 6n kenari)

. BILGI

Birden fazla ultrasonik sensoér kullanildiginda, birbirlerini etkileyebileceklerini litfen unutmayin.

3.6 Kasa boyutlari

M 18 x1

55,4

95
83,5
63,4

M 12 x1

SW (AF) 24

@ = Transduser
Olciiler mm cinsindendir (1 mm = 0,03937 ing)

3.7 Kumanda panosu
Di2]

01 = Anahtarlama durumu gdstergesi

06 = Teach-in anahtari

79 = Calisma/Hata gostergesi

3 — Teknik veriler | U18T006 — Mesafe senséri
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3.8 Tamamlayici ariinler

wenglor, Urdndnuz igin uygun baglanti ve montaj teknolojisi ile diger aksesuarlari sunar. Bunlari
www.wenglor.com adresinde, urin detay sayfasinin alt kisminda bulabilirsiniz.

3.9 Teslimat kapsami

e Sensor
e Glvenlik uyarisi
e Sabitleme somunu

3 — Teknik veriler | U18T006 — Mesafe senséri
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4.1

4.2

Nakliye ve depolama

Nakliye

Teslimati aldidinizda, Uriinin nakliye sirasinda hasar gérmedigini kontrol edin. Hasar varsa, paketi sartl
olarak kabul edin ve Ureticiyi hasar hakkinda bilgilendirin. Ardindan, nakliye hasari oldugunu belirterek
UrtnU geri génderin.

Depolama

Depolama sirasinda asagidaki hususlara dikkat edilmelidir:
» Uriint acik havada saklamayiniz.
o Urlini kuru ve tozsuz bir yerde saklayin.
o Uriini mekanik sarsintilardan koruyun.
» Uriinl giines 1si§indan koruyun.

NOT

Uygun olmayan depolama kosullarinda maddi hasar tehlikesi vardir!
Urlinde hasar meydana gelebilir.
- Depolama kurallarina uyulmalidir.

4 — Nakliye ve depolama | U18T006 — Mesafe senséri 13



5

5.1

5.2

Montaj ve elektrik baglantisi

Montaj

e Montaj sirasinda Urdnu kirlenmeye karsi koruyun.

« lgili elektriksel ve mekanik yonetmelikler, standartlar ve giivenlik kurallarina uyulmalidir.
» Uriin mekanik etkilerden koruyun.

e Sensorin mekanik olarak saglam bir sekilde monte edildiginden emin olun.

¢ Tork degerlerine dikkat edilmelidir.

e PUrlzslz nesne ylzeylerinde, ses ekseni ile nesne ylizeyi arasindaki agi 90° = 3° icinde olmalidir.
PUlrGzlU nesne ylzeylerinde agl gok daha buyutk olabilir.

e Sensorin aktif alani diger makine parcalarina temas etmemelidir.

BILGI

Koér nokta kurallari uyarinca hareket edin.

Sensorln aktif alani ile calisma araliginin baslangi¢ noktasi arasindaki alanda sensorin ¢alismasi garanti
edilemez. Bu alanda hi¢bir obje bulunmamalidir.

NOT

Uygun olmayan montajda maddi hasar tehlikesi!

Urlinde hasar meydana gelebilir!
- Montaj talimatlarina uyun.

A\ DIKKAT

Montaj sirasinda kisisel yaralanma ve maddi hasar tehlikesi!

Kisilere ve Urlnlere zarar verme riski vardir.
- Gulvenli montaj ortami saglayin.

Elektrik baglantisi

e Sensori baglanti semasi gore kablolayin.

¢ Besleme gerilimini acin (bkz. bdlim Teknik veriler [» 8])

¢ |O-Link kullaniliyorsa, sensoéri 18...30 V DC'ye baglayin.
e |O-Link kullaniimiyorsa sensoért 16...30 V DC'ye baglayin.

A TEHLIKE

Elektrik akimi nedeniyle kisisel yaralanma veya maddi hasar tehlikesi.

Gerilim taslyan pargalar, kisilere ve ekipmana zarar verebilir.
- Elektrikli cihazin baglantisi sadece ilgili uzman personel tarafindan yapiimalidir.

5 — Montaj ve elektrik baglantisi | U18T006 — Mesafe sensori 14



& A DIKKAT

Kisa devre durumunda asiri iIsinma tehlikesine karsi dikkatli olun.

Sensorlerimiz kisa devreye karsi korumalidir. Bununla birlikte, kisa devre durumunda sensér muhafazasi
1sinabilir.

- Elektrik baglantisinin ters polaritesine dikkat edin.

372
1
I " i +
PN E/A1/
PUSH-PULL 2 e
| PUSHPULL | A2
NO/NC 5 E3
L S am-
5
4 3
1 2
1 |kahverengi beyaz
3 |mavi siyah
5 |gri
Legend
+ Supply Voltage + PT Platinum measuring resistor ENarsaze | Encoder A/A (TTL)
= Supply Voltage 0 V nc Not connected ENBrsize |Encoder B/B (TTL)
~ Supply Voltage (AC Voltage) U Test Input ENa Encoder A
A Switching Output (NO) 8] Test Input inverted ENB Encoder B
A Switching Output (NC) W Trigger Input AMIN Digital output MIN
V Contamination/Error Output (NO) W- Ground for the Trigger Input AMAX Digital output MAX
\Y} Contamination/Error Output (NC) (0] Analog Output Aok Digital output OK
E Input (analog or digital) O- Ground for the Analog Output SY In Synchronization In
T Teach Input BZ Block Discharge SY OUT | Synchronization OUT
R Reset input Awmv Valve Output Our Brightness output
Zz Time Delay (activation) a Valve Control Output + M Maintenance
S Shielding b Valve Control Output 0 V rsv Reserved
RxD Interface Receive Path SY Synchronization Wire Colors according to DIN IEC 60757
TxD Interface Send Path SY- Ground for the Synchronization BK Black
RDY Ready E+ Receiver-Line BN Brown
GND Ground S+ Emitter-Line RD Red
CL Clock = Grounding oG Orange
E/A Output/Input programmable SnR Switching Distance Reduction YE Yellow
) I0-Link Rx+/- Ethernet Receive Path GN Green
PoE ower over Ethernet Tx+/- Ethernet Send Path BU Blue
IN Safety Input Bus Interfaces-Bus A(+)/B(-) VT Violet
OSSD Safety Output La Emitted Light disengageable GY Grey
Signal Signal Output Mag Magnet activation WH White
BI_D+/- |Ethernet Gigabit bidirect. data line (A-D) RES Input confirmation PK Pink
ENoRrs422 | Encoder 0-pulse 0/0 (TTL) EDM Contactor Monitoring GNYE Green/Yellow
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6 Teshis

6.1 Goruntuleme LED'leri

Gerilim beslemesi yok

Sensor calismaya hazir

Bir hata var. anahtarlama durumu gostergesi A1 LED'i devre disi

Bir uyari var. Anahtarlama durumu gostergesi A1 LED'i aktif kalir.

Konum belirleme islevi etkin

Sol durum LED'i ¢ikis durumunu gdstermeye devam eder.

O = Yanmiyor

® _ Sirekli yaniyor

® = Yanip séniyor

6.2 Hata giderme

Hata ve uyari

Sinyal yok

Sensor ile obje arasindaki mesafeyi ayarlayin

Cevresel etkiler (hava akimi, ultrasonik kaynaklar) en aza
indirin

Montaji kontrol edin

Obje cok yakin

Sensor-obje mesafesini artirin

Obje ¢ok uzak

Sensor ile obje arasindaki mesafeyi azaltin

Kisa devre * Kablolamayi kontrol edin ve kisa devreyi giderin
Dustk voltaj e Sensorin gerilim beslemesini kontrol edin
Cihaz hatasi e Sensori besleme gerilimiinden ayirin ve yeniden baslatin

sensor degdistirin

IO-Link araciligiyla, durum izleme sayesinde ilgili nedenleri tam olarak belirlemek mimkinddr.
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A

Hata durumunda davranis:
Makineyi devre digi birakin.

Teshis bilgilerini kullanarak arizanin nedenini analiz edin ve giderin.
Hata giderilemiyorsa, wenglor destek birimine basvurun.
Hata davranigi belirsizse calistirmayin.

ok~ w0

Hata net bir sekilde tanimlanamiyorsa veya glvenli bir sekilde giderilemiyorsa, makine devre digl
birakilmalidir.

A A TEHLIKE

Uyulmamasi halinde kisi veya mal hasar tehlikesi!

Sistemin glivenlik fonksiyonu devre disi kalir. Kisilere ve ekipmana zarar verebilir.

- Hata durumunda belirtilen sekilde davranin.
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7 Ayarlar

Sensor, harici 6gretme, 10-Link ve wTeach? ile ayarlanabilir. Asagida, cesitli ayar secenekleri ele
alinmaktadir.

71 Sensor ayarlari

Ug farkli teach-in modu mevcuttur: On plan teach-in, Arka plan teach-in ve Pencere teach-in. Bunlar 1O-Link
veya sensordeki teach-in anahtari ile parametrelendirilebilir. Burada, pencere teach-in isleminin tusla degil,
yalnizca 10-Link ile gerceklestiriimesi gerektigi unutulmamalidir. Varsayilan ayarda 6n plan teach-in
kullanilir. Ogretme tusu ile A1 anahtarlama cikisi dgretilebilir.

7.1.1 on plan teach-in

Sensor

Teach-in mesafesi

- .................... Anahtarlama noktaSI

Sensorld montaj talimatlarina gére monte edin.

Senso6rl 6n plana hizalayin.

LED anahtarlama durumu gostergesi A1 yanip sdnmeye baslayana kadar teach-in anahtarini basili
tutun.

2 saniye sonra teach-in anahtarini birakin.
Mesafe 6grenilir ve A1'deki LED, 6grenmenin basarili oldugunu onaylamak igin yanar.

. BiLGI

Olclim araliginda obje yoksa, anahtarlama mesafesi ayar araliginin sonuna ayarlanir.

7.1.2  Arka plan teach-in

Sensor

Teach-in mesafesi

- ---------- Anahtarlama noktasi

|O-Link Uzerinden teach-in modunu segin.

Sensérld montaj talimatlarina gére monte edin.
Sensorl arka plana hizalayn.

Howbd =

Teach-in anahtarini, A1 anahtarlama durumu géstergesi LED'i yanip sdnmeye baslayana kadar basili
tutun.

2 saniye sonra teach-in anahtarini birakin.
6. Mesafe 6grenilir ve A1'deki LED, 63renmenin basarili oldugunu onaylamak igin yanar.
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7.2

7.2.1

. BiLGI

Olclim araliginda obje yoksa, anahtarlama mesafesi ayar araliginin sonuna ayarlanir.

10-Link ve wTeach2 lGizerinden ayar

Sensorler 10-Link Gzerinden [O-Link parametreleri ve proses verisi alisverisi yapabilir. Parametreler
araciligiyla cihaz Uzerinde bircok ek ayar yapilabilir. Dongusel veriler ve durum izleme, proses verileri
Uzerinden iletilir.

Bunu yapmak igin sensor uygun bir 10-Link Master"a baglanir (bkz. tamamlayici Uriinler). Arayliz protokoll
ve |ODD www.wenglor.com adresinde ilgili Griintn indirme alaninda bulunabilir.

wTeach2 yazihminin kurulumu, baglantisi ve yapisi ile genel islevleri igcin wTeach2 kullanim kilavuzuna
bakin. Bu kilavuzu www.wenglor.com adresindeki indirme alaninda DNNFOO5 siparis numarasi altinda
bulabilirsiniz.

pencere teach-in

On plan teach-in (standart ayar) disinda, anahtarlama ¢ikis igin pencere teach-in secenedi de mevcuttur:

Sensor

) [ p—— Anahtarlama noktasi Yakin
Teach-in mesafesi

Pencere genigligi
---------------- Anahtarlama noktasi
------------------ Anahtarlama noktasi Uzak

1. Uzak anahtarlama noktasini girin.
2. Yakin anahtarlama noktasini girin.
3. Sensor, iki anahtarlama noktasi arasinda bir obje bulundugunda anahtarlanir.

. BILGi

7.2.2

Uzak anahtarlama noktasi, yakin anahtarlama noktasindan daha buyik olmalidir.

Tek yollu bariyer calisma modu

Refleks modunun (standart ayar) yani sira tek yonll bariyer modu da mevcuttur. Bunun igin iki sensor
gereklidir.

1. Bir senséri verici olarak ayarlayin.
2. Diger sensoérU alici olarak ayarlayin.

3. Alici normalde kapali kontak olarak galistirilirsa, verici ile alici arasinda bir obje bulundugunda devreye
girer.

(| —
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7.2.3

. BiLGI

1. Alicidaki ses konisi ayari, tek yollu bariyerin hassasiyetini belirler:
2. Standart ses demeti ile maksimum menzil elde edilebilir.

. BILGi

Refleks ve bariyer modu olan sensérler birlestirilemez!

Tek yonld bariyer modunda, kagit ve folyo gibi tek ve cift katmanli ince malzemeleri ayirt etmek
mUmkindar.

1. Verici ve aliclyl birbirine yakin bir mesafede konumlandirin.

2. Verici ile alici arasindaki mesafeyi, alici tek katmanda calismaya devam edecek ve iki katmanda
calismayacak sekilde ayarlayin.

Senkron calisma modu

Daha genis bir alani algilamak icin, senkronize ¢calisma modunda 32 adede kadar sensoér birlikte
kullanilabilir. Sensérler ayni anda (senkron) darbeli ultrasonik impulslar génderir.

1. Tdm sensorlerin pin 5'lerini birbirine baglayin.
2. Sensorler otomatik olarak senkronize galisma modunu baslatir (calisma modu = senkron).

— N
N~ N
N N

. BiLGI

7.2.4

Senkronize ¢calisma modu, dogrudan baglanti i¢in tasarlanmistir.

Senkronize calisma modu, senkronizasyon yalnizca Pin 5 Uzerinden gerceklestirildiginden, Pin 2 ve Pin
4'teki her iki ¢cikis da kullaniimaya devam edilebilir. E3 icin pin islevi, senkronize ¢calisma modu
secildiginde otomatik olarak ayarlanir. Bu pindeki diger islevler, érnegin Harici Ogretme, sensérde
otomatik olarak uzerine yazilir ve kullanilamaz.

Calisma modu multipleks

Daha genis bir alani algilamak icin, multipleks ¢alisma modunda maksimum 16 sensor birlikte
kullanilabilir. Sensoérler donlisimli olarak darbeli ultrasonik sinyaller génderir.

1. Tum sensdrlerin pin 5'lerini birbirine baglayin.
2. Bir sensorl "multipleks master" olarak ayarlayin ve katilan "multipleks sub units" sayisini kaydedin.
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3. Diger tim sensdrleri "Multipleks Alt Birimi" olarak ayarlayin. Her Alt Birime 1...15 arasinda bir adres

atanmalidir.
—
—
— —
—
—

. BILGi

Multipleks ¢alisma modu, bu ¢alisma modu yalnizca Pin 5 tzerinden ¢alistigi icin Pin 2 ve Pin 4'teki her iki
cikis da kullanilmaya devam edilebilir. E3 i¢in pin islevi, multipleks ¢alisma modu segcildiginde otomatik
olarak ayarlanir. Bu pindeki diger islevler, drnegin Harici Ogretme, sensdrde otomatik olarak (izerine yazilir
ve kullanilamaz.

((

7.2.5 Diger iglevler ve ayarlar

m Olasi ayarlar Varsayilan ayar

filtreler Secilen filtre, tepki slresini etkiler, bkz. Genel Veriler bolimi ve 0
degerlendirilen mesafe degerlerinin sayisini etkiler.

filtreler Aciklama

0-15 Medyan filtreler
Belirlenen sayida dlgiilen degerden medyan filtre. Sinyal
eksik veya gecersizse bir hata mesaji verilir.
Bu filtre, homojen ylzeyli objelerin bulundugu istikrarli
ortamlardaki uygulamalarda sinyalin ek olarak
yumusatiimasini saglayabilir.

0 3 dlcllen dederden medyan filtre

1 4 dlcllen degerden medyan filtre

2 5 dlcllen degerden medyan filtre

3 6 dlclulen degerden olusan medyan filtre

4 7 dlcllen degerden medyan filtre

5 8 oOlgllen degerinden olusan medyan filtre

6 9 o6lgtlen degerden medyan filtre

7 10 olgllen degerden medyan filtre

8 11 Olcllen degerden olusan medyan filtre

9 12 olcllen degerden olusan medyan filtre

10 13 Olgllen degderi kullanarak medyan filtre

11 14 dlcllen degerden olusan medyan filtre

12 15 Olcllen degerden elde edilen medyan filtre
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m Olasi ayarlar Varsayilan ayar

13 16 Olcllen degerden medyan filtre

14 17 olcilen degerden elde edilen medyan filtre

15 18 olcllen degerden elde edilen medyan filtre

16 Belirli sayida 6l¢lilen dederden olusan 6zel filtre, eksik

Olcllen degerleri atlar. Ek gurtltt filtresi yardimiyla,
6lcim hattinda kisa sureli gurtlttlerde 6lcim glvenligi
artirilabilir. Dalgalar, hava girdaplari, ses emici noktalar
veya dokme yuk, kisa sUreli gecersiz sinyaller
olusturarak hatali élgimlere neden olabilir. Daha ylksek
bir filtre seviyesi, parazit sinyallerin belirli bir stre
boyunca g6z ardi edilmesini saglar. Mesafenin strekli
degismesi durumunda, filtre etkinlestirildiginde tepki
slresi degismez.

16 19 olcllen de@erden filtreler ve 4 eksik 6lgllen degerin
atlanmasi (95 ms)

17 23 oOlcllen degerden filtreler ve 7 eksik dlgllen degerin
atlanmasi (167 ms)

18 27 dlgllen degerden filtreler ve 15 eksik Olgllen degerin
kdprulenmesi (357 ms)

19 28 dlgllen degerden filtreler ve 31 eksik Olgllen degderin
koprilenmesi (738 ms)

20 28 dlgilen degerden filtreler ve 62 eksik Ol¢llen degerin

atlanmasi (1476 ms)

NOT!

Cesitli modlarla elde edilen teknik veriler Genel Veriler boliminde
belirtilmistir.

Gonderme Sensoriin génderme sinyali kapatilabilir. Boylece sensor Ac
sinyali kullanilmadiginda devre disi birakilabilir ve gerekirse arizalar
Onlenebilir.
A
Gonderme sinyali agiktir.
Kapali
Goénderme sinyali kapalidir. Olciim yapiimaz. Anahtarlama davranisi,
yansima modunda veya tek yollu bariyerde sinyal alinmadiginda
oldugu gibidir.
ses demeti Bu ayar ile ses demetinin sekli ve menzili ayarlanabilir. Standart Standart
objeler Uzerindeki tek tek ses demetleri ile ilgili diyagramlar ses
dalgasi konisi diyagramlari [» 10] bélimunde bulunabilir. Dar
demetler, 6lcim mesafesindeki sabit parazitleri (6rn. tank duvarlari)
gizlemek icin kullanilabilir.
Standart
Dar
Ekstra Dar
Konum Sensorin durum gostergesi yanip sonebilir. Bu sayede sensodr, bir  |Kapal
sistemde kolayca yerellestirilebilir.
Acik
Durum gostergesi yesil renkte yanip séner
Kapali
Durum goéstergesi normal calisiyor
Olclilen deger  |Olciilen mesafe milimetre veya ing cinsinden gésterilebilir. Milimetre

birimi (stre¢
verisi tlrd)

Milimetre

Dahili sicaklik telafisi veya harici sicaklik telafisi ile mesafe
deg@erlerinin mm cinsinden gdsterilmesi, parametreler aracilidiyla
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m Olasi ayarlar Varsayilan ayar

In¢

Dahili sicaklik telafisi veya parametreler araciligiyla harici sicaklik
telafisi durumunda mesafe degerlerinin 1/10 in¢ cinsinden
gdsterilmesi.

Milimetre (harici sicaklik ile)

Mesafe degerlerinin mm cinsinden ¢ikisi ve Process Data Out
araciliglyla harici sicakligin girisi

inc (harici sicaklik ile)

1/10 in¢ cinsinden mesafe degerlerinin ¢ikisi ve Process Data Out
araciligiyla harici sicakligin girisi

Sicaklik modu  |Sensor, dahili sicaklik telafisi 6zelligine sahiptir. Alternatif olarak, Dahili
sicaklik harici olarak 6lgulebilir ve proses dederi veya parametre
olarak sensére gonderilebilir.

Dabhili

Sensdr dahili sicaklik telafisi ile galisir.

Harici

Sensor, harici sicaklik telafisi ile calisir ve génderilen proses veya
parametreleri kullanir (bkz. Bolim Durum izleme/Proses Verileri

[» 25]). Proses veya parametre verilerinin kullanilip
kullanilmayacadgi, "Olgtlen Deger Birimi" "Proses Verileri Tipi"
ayarindan yapilir.

Harici Sicaklik degerleri, sicaklik telafisi igin 1 °C ¢dzinUrlikle senstre 23 °C

Sicaklik iletilebilir. Parametre, harici sicaklik telafisinin parametreler Gzerinden
calismasi gerektiginde kullanihr.

-30...+60 °C

NOT!

Sicaklik sigramalarini ve bunun sonucunda 6lgiim sonuglarinda
meydana gelen sigramalari dnlemek icin harici sicaklik verilerinin
dizenli olarak giincellenmesi dnerilir. Sensor harici sicaklik
modunda baslatildiginda sicaklik degeri iletimezse, standart deger
olan 23 °C kullanilir.

Sifirla Fabrika Ayarlarina Geri D6n

Sensor, teslimat durumuna sifirlanir. Kaydedilen etiketler de silinir.
Uygulama Sifirlama

Sensor, teslimat durumuna geri dondurdlir. Kaydedilen etiketler
korunur.

Kutuya Geri D6n

Sensor, teslimat durumuna geri dondurilir. Kaydedilen etiketler
silinir ve 10-Link iletisimi kesilir. Sensér daha sonra 10-Link Master'a
yeniden baglanmaldir.

Cihaz Sifirlama

Sensor ayarlari, etiketler dahil korunur. 10-Link iletisimi yeniden
baslatihr.

7.2.6 Durum izleme islevleri

7.2.6.1  Durum mesaiji islevi

sensor cesitli durum mesajlari saglar. Proses veri yapisi nedeniyle, dort durum mesaji tek tek proses

verileri olarak iletilebilir.

Bu parametreler araciligiyla, proses verileri Uzerinden hangi durum mesajlarinin iletilece@i ayarlanabilir.
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_ Olasi ayarlar Varsayilan ayar

Mesaj 1 Bkz. durum mesajlar tablosu Cihaz hatasli
Mesaj 2 Durum mesajlari tablosuna bakin Kisa devre
Mesaj 3 Durum mesajlari tablosuna bakin Dustk voltaj
Mesaj 4 Durum mesajlari tablosuna bakin Sinyal yok

7.2.6.2 Uyar ve hata cikisi fonksiyonu

Uyar ve hata ¢ikisi igin, toplu mesajin tetiklenmesi icin kullanilan durum mesajlari tanimlanabilir. Durum
mesajlari "veya" baglantiidir, bdylece tanimlanan durum mesajlarindan biri etkinlestirildiginde ¢ikis da

etkinlestirilir.

islov ———olasiayarlar ——— WVarsayian |

Uyari cikigl Tablo Durum mesajlarina bakin Sinyal uyarisi,
duslk voltaj

Hata cikisi Bkz. durum mesajlari tablosu Olclim verisi yok
Ciddi cihaz hatasi
Kisa devre

Durum mesaijlari

Uyari ve hata

Sinyal Uyari Obje ¢ok az ses yansitiyor (zayif sinyal).

Disuk voltaj Besleme gerilimi cok dusuk.

Verici kapall Sensorin vericisi kapalidir.

Sinyal yok Sensor sinyal almiyor. Hata érnedin su nedenlerle ortaya cikabilir:

e Gugcll hava akimlari

o Olclim araliginda cok giiclii ultrasonik kaynaklar

* Calisma araliginda ¢ok kiguk veya kot yansitici (ses emici) obje bulunmasi
* Yanlis montaj

Obje ¢ok yakin Obje, ayar veya ayarlanmis 6l¢cim araliginin altinda bulunuyor.
Obje ¢ok uzak Obje, ayar veya ayarlanmis 6lcim araliginin Ustlinde.

Kisa devre En az bir pinde kisa devre var.

Cihaz hatali Bir donanim hatasi var.

7.2.6.3 Simiulasyon fonksiyonlari

Bu fonksiyon, sens6rin mevcut durumundan ve dlcilen dederinden bagimsiz olarak davranisini simtle
eder. Boylece, sensdriin entegre edildigi bir sistemin sensérin sagladigi verilere dogru sekilde tepki verip
vermedigini ve bu verileri uygun sekilde isleyip islemedigini kontrol etmek mumkundur.

Bir dlgllen deger girildiginde, sensor girilen dlgllen deger gercek dlgllen degerine karsilik geliyormus gibi
davranir. Yani, gikislarin ve durum mesajlarinin davranigi girilen 6lclilen degerine gore simdle edilir.

Ek olarak, tek tek c¢ikislar ve durum mesajlari dlcllen degerden ayri olarak simdle edilebilir.

. BILGi

Bu islevde A1 cikisi IO-Link iletisimi icin kullanilir ve simUle edilemez.
SimUlasyon modu, gerilim beslemesi kesildiginde otomatik olarak sonlandirilir.
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7.2.7 Durum izleme/islem verileri

Asagidaki bolimde aciklanan veriler |O-Link proses verileri araciliiyla déngisel olarak okunabilir veya

yazilabilir.

7.2.7.1  islem verileri icinde

Olclilen deger

Olglilen mesafe mm veya 1/10 inc olarak

Asagidaki hata durumlarinda sensor bir 6lgtilen deger belirleyemediginden, yedek
degerler cikarilir:

Sinyal yok: Ox7FFC / 32764 mm
Obje ¢ok yakin: 0x8008 / -32760 mm
Obje ¢ok uzak: 0x7FF8 / 32760 mm

Olcek Olclilen degerin temel uzunluk birimine dlceklendiriimesi; -3 mm"ye karsilik gelir.

SSCAH Anahtarlama noktasi 1

SSC2 Anahtarlama noktasi 2

Uyari Hata c¢ikis fonksiyonundaki uyari durum mesajlarindan biri igin toplu uyari (bkz.
tablo \"Durum mesajlari\")

Hata Hata cikis fonksiyonunda hata durum mesajlarindan biri i¢in toplu uyari (bkz.
\"Durum mesajlarn\" tablosu)

Mesaj 1 Cikis durum mesajl 1 bkz. Durum mesaji islevi [» 23]

Mesaj 2 Cikis durum mesajl 2 bkz. Durum mesaji islevi [» 23]

Mesaj 3 Cikis durum mesaji 3 bkz. Durum mesaji islevi [» 23]

Mesaj 4 Cikis durum mesaji 4 bkz. Durum mesaiji islevi [» 23]

7.2.7.2 islem verileri Disari

Sinyal iletimi

Sinyal iletimi agik/kapali

Teach-in SSC1

SSC1 icin Teach-in sirecinin baslamasi

Teach-in SSC2

SSC2 icin Teach-in slrecinin baslamasi

Harici sicaklik degeri

Sicaklik telafisi igin °C cinsinden harici sicaklik girisi

Yerellestirme

Kolay sensdr lokalizasyonu igin sensor flaglari

7.3 Pin islevleri

Asagida temel pin fonksiyonlari gosteriimektedir.

E/A1 anahtarlama cikisi anahtarlama ¢ikisl

Anahtarlama c¢ikisina SSC1 anahtarlama noktasi atanmistir.
Hata cikisi

Hata cikisi, atanan hatalardan birinde devreye girer, bkz. "Durum
mesajlan" tablosu.

Uyari ¢ikisi

Uyari cikisl, atanan uyarilarindan birinde devreye girer, bkz.
"Durum mesajlari" tablosu.

Gonderme sinyali kapali girisi

Giris etkin oldugu slrece sensérin gonderme sinyali devre disi
birakilir. Sensoér 6lgllen deger vermez ve "Sinyal yok" durumunu
ayarlar.
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7.3.1

7.3.2

Devre disi
Pin devre digidir.

A2 anahtarlama cikisi Antivalent anahtarlama
Anahtarlama ¢ikisina SSC2 anahtarlama noktasi atanmistir. cikigi

Antivalent anahtarlama cikisi

Anahtarlama ¢ikisi, anahtarlama cikisi Al'e antivalent olarak
anahtarlanir.

Hata cikisi

Hata cikisi, atanan hatalardan birinde devreye girer, bkz. "Durum
mesajlar" tablosu.

Uyari cikisi

Uyari cikisl, atanan uyarilarindan birinde devreye girer, bkz.
"Durum mesajlari" tablosu.

Devre disi
Pin devre disidir.
E3 teach-in girisi Senkron giris/cikis

Pin 5 Uzerinden Normal ¢alisma modunda anahtarlama ¢ikisi A1
Ogretilebilir.

Devre disi

Pin devre digidir.

Senkron giris/cikis*

Girig, birbirine bagli sensdrler arasindaki iletisim icin kullanilir.
Multipleks Giris/Cikis*

Giris, multipleks Master Unit ve multipleks Sub Unit arasindaki
iletisim icin kullanilir.

* E3 Uzerindeki pin islevi, Calisma Modlari se¢imi ile senkron ve multipleks galisma modlari igin ayarlanir.
Ayar, cihazda otomatik olarak yaplilir. IO-Link Uzerinden ayar yapmak artik gereksizdir, bu nedenle senkron
ve multipleks pin iglevleri ayar segenekleri olarak segilemez.

Giris islevleri

Harici Ub aktif Ub aktif
Ogretme Bu islev, Ub girise uygulandidinda tetiklenir.
Not

Bunun igin gerekli zaman araliklari sunlardir:
2 saniye boyunca etkin = teach-in A1

Gonderme sinyali Ub aktif Ub aktif
il ZBly Ub girise uygulandiginda génderme sinyali acilir

Ub pasif

Girise 0 V uygulandiginda veya giris bos oldugunda génderme

sinyali agilr.
Cikis fonksiyonlari

Fiziksel ¢ikiglar, ¢ikis fonksiyonlari araciligiyla ayarlanir.

PNP/NPN/ |PNP |PNP
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push-pull NPN
push-pull
normalde kapal Normalde acik kontak (NO) A1: normalde acik
kontak/ Cikis, ayara bagl olarak (anahtarlama noktasi, uyari, hata) kontak
normalde agik kosul yerine getirildiginde aktiftir. A2: Normalde
ezl Normalde kapali kontak (NC) kapall emiels,
antivalent
Cikis, ayara bagl olarak (anahtarlama noktasi, uyari, hata) anahtarlama gikig!
kosul yerine getirildiginde dusuktr.

Uyari ve hata cikisi

Hata ve uyarn cikisli, bir hata veya uyar tlirt atandiginda ve kosul karsilandiginda devreye girer.
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8 Bakim talimatlari

A I

Bu wenglor Urlind bakim gerektirmez.

Duzenli temizlik ve fis baglantilarinin kontrol edilmesi 6nerilir.

Urlint temizlerken, Grline zarar verebilecek herhangi bir ¢dziicii veya temizlik maddesi kullanmayin.
Urlin, devreye alma sirasinda kirlenmeye karsi korunmalidir.
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9 Cevre dostu bertaraf

wenglor sensoric GmbH kullanilamaz veya onarilamaz driinleri geri almaz. Uriinlerin imhasi sirasinda,
gecerli Ulkeye 6zgu atik imha yonetmelikleri gecerlidir.
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10  Uygunluk beyani

Uygunluk beyanlarini web sitemizde www.wenglor.com Urinin indirme bolimunde bulabilirsiniz.
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