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1.1

1.2

Genel bilgiler

V5.3.3 veya Uzeri Urdn yazilimina sahip sensorler icin gecerlidir.

Bu kilavuza iligkin bilgiler

o Urliniin givenli ve verimli bir sekilde kullanilmasini saglar.
e Bu kilavuz Urlnun bir parcasidir ve kullanim émri boyunca saklanmalidir.
e Ayrica yerel kaza 6nleme ydnetmelikleri ve ulusal is glvenligi ydnetmelikleri de dikkate alinmalidir.

 Urlin teknik gelisime tabidir, bu nedenle bu isletim kilavuzundaki uyarilar ve bilgiler de degisiklige
tabidir. GUncel sirimd www.wenglor.com adresinde Urtndn indirme béliminde bulabilirsiniz.

BILGI

isletim kilavuzunu kullanmadan énce dikkatlice okuyun ve ileride basvurmak lzere saklayin.

Sembol aciklamalari

e Gulvenlik talimatlan ve uyarilari semboller ve sinyal sézcUkleri ile vurgulanmistir.
» Uriin ancak bu gilvenlik talimatlarina ve uyarilarina uyuldugu takdirde givenli bir sekilde kullanilabilir.
Gulvenlik talimatlan ve uyarilar asagidaki prensibe gore yapilandiriimistir:

SINYAL KELIMESI

Tehlikenin tiirii ve kaynagi!

Tehlikenin g6z ardi edilmesinin olasi sonuglari.
- Tehlikeyi dnlemek icin onlem.

Sinyal kelimelerinin anlami ve tehlikenin kapsami asagida aciklanmistir:

A TEHLIKE

Sinyal kelimesi, kacinlmadigi takdirde 8lim veya agir yaralanma ile sonuglanacak yiiksek risk derecesine
sahip bir tehlikeyi belirtir.

Sinyal kelimesi, kacinlmadigi takdirde 8lim veya ciddi yaralanma ile sonuglanabilecek orta derecede risk
iceren bir tehlikeyi belirtir.

A\ DIKKAT

Sinyal kelimesi, ka¢inlmadigi takdirde hafif veya orta derecede yaralanmayla sonuglanabilecek disulk risk
seviyesine sahip bir tehlikeyi belirtir.

NOT

Sinyal kelimesi, kacinilmadigi takdirde maddi hasarla sonuclanabilecek potansiyel olarak tehlikeli bir
durumu belirtir.

1 — Genel bilgiler | PNBC106 — Lazer mesafe sensoérl Giggenleme prensipli
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. BiLGI

Bilgiler, faydali ipuglari ve tavsiyelerin yani sira verimli ve sorunsuz calisma igin bilgileri vurgular.

1.3 Sorumluluk reddi

 Urlin, en son teknoloji ve gecerli normlar ve yénetmelikler dikkate alinarak gelistirilmistir. Teknik
degisiklik yapma hakki saklidir.

e Gecerli bir uygunluk beyanini www.wenglor.com adresindeki tGrdnin indirme boéliminde bulabilirsiniz.

¢ wenglor sensoric elektronische Gerate GmbH (bundan bdyle "wenglor" olarak anilacaktir) tarafindan
asagidaki durumlarda sorumluluk kabul edilmez:

Kilavuza uyulmamasi.
— Urliniin amacina uygun olmayan kullanimi.

- Egitimsiz personel kullanimi.

Onaylanmamis yedek parca kullanimi.

Urtinlerde onaylanmamis modifikasyon.

* isletim kilavuzu, agiklanan islemler veya belirli trriin &zellikleri ile ilgili olarak wenglor tarafindan
herhangi bir glivence icermez.

e wenglor, bu isletim kilavuzunda yer alan baski hatalari veya diger yanhsliklar ile ilgili olarak, wenglor'un
bu hatalari igletim kilavuzunun hazirlandigi tarihte bildigi kanitianmadigi sirece sorumluluk kabul
etmez.

1.4 Telif hakki korumasi

e Bu kilavuzun icerigi telif hakki ile korunmaktadir.
e TUm haklar sadece wenglor'a aittir.

e wenglor'un yazili izni olmaksizin, saglanan igeriklerin ve bilgilerin, 6zellikle grafiklerin veya resimlerin
ticari olarak ¢ogaltimasina veya diger ticari amaglarla kullaniimasina izin verilmez.

1 — Genel bilgiler | PNBC106 — Lazer mesafe sensoérl Giggenleme prensipli 6



2.1

2.2

2.3

A A TEHLIKE

Guvenliginiz icin

Kullanim amaci

ylksek hassasiyet dzellikli lazer mesafe sensorleri

Bu grup, tarama modunda cesitli prensiplere gére calisan mesafe dlcimdu icin en gulcll sensorleri bir
araya getirir. Yiksek hassasiyet dzellikli lazer mesafe sensdrleri 6zellikle hizli, hassas veya genis calisma
araliginda ylksek performanslarini kanitiamaktadir. Zorlu uygulamalar icin idealdirler. Siyah ve parlak
objeler bile givenilir bir sekilde algilanir. Ethernet sensorler secilen sensdrlere entegre edilmigtir.

Bu Urin asagidaki endistrilerde kullanilabilir:

o Ozel makine konstrilksiyonu e Tulketim mallari endustrisi
e Agir mihendislik e Kagit endustrisi

e |oji" sti’ k ¢ Elektronik endustrisi

e Otomotiv endUstrisi e Cam enddstrisi

e Gida endustrisi e Celik endUstrisi

* Ambalaj endustrisi e Havacilik endustrisi

* jlac endstrisi e Kimya endustrisi

e Plastik endUstrisi ¢ Alternatif enerjiler

¢ Ahsap endustrisi ¢ Hammaddelerin cikariimasi

Amag disi kullanim

2006/42 EG Direktifi (Makine Direktifi) uyarinca glvenlik bilesenleri yoktur.
» Uruin potansiyel olarak patlayici ortamlarda kullanim icin uygun degildir.

 Urlin, yalnizca wenglor aksesuarlari veya wenglor tarafindan onaylanmis aksesuarlarla kullanilabilir
veya onaylanmis Urlnlerle birlestirilebilir. Onaylanmis aksesuarlarin ve birlestirilebilir Grinlerin listesi,
www.wenglor.com adresindeki Urln ayrintilar sayfasinda bulunabilir.

A A TEHLIKE

Amacina uygun olmayan kullanimda kisi veya mal hasari tehlikesi!

Amacina uygun olmayan kullanim tehlikeli durumlara yol acgabilir.
- Amacina uygun kullanimla ilgili bilgilere dikkat edin.

Personel yeterliligi
e Uygun teknik egitim gereklidir.
* Sirket icinde elektroteknik egitim gereklidir.
* [sletimde gorev alan uzman personelin isletim kilavuzuna (stirekli) erisimi olmalidir.

Dogru sekilde devreye alma ve bakimi yapilmazsa kisisel yaralanma veya maddi
hasar riski!

Kisilerin ve ekipmanin zarar gérmesi mumkdnddr.
- Personelin yeterli egitimi ve kalifikasyonu

2 — Glvenliginiz icin | PNBC106 — Lazer mesafe senséri licgenleme prensipli 7



2.4  Uriinlerin modifikasyonu

A TEHLIKE

Uriiniin modifiye edilmesi nedeniyle kisisel yaralanma veya maddi hasar riski!

Kisilerin ve ekipmanin zarar gérmesi mumkindur. Uyulmamasi CE isareti ve/veya UKCA etiketinin ve
garantinin kaybedilmesine neden olabilir.

- Urliniin modifiye edilmesine izin verilmez

2.5 Genel guvenlik talimatlari

BILGI

Bu talimatlar GrGnin bir parcasidir ve Urdnin tim kullanim émri boyunca saklanmalidir.

Degisiklik olmas! durumunda, isletim kilavuzunun en son strimini www. wenglor. com adresinde Urinln
indirme alaninda bulabilirsiniz.

Uriini kullanmadan énce isletim kilavuzunu dikkatlice okuyun.

Sensorlnd kirlenmeye ve mekanik etkilere karsi koruyun.

2.6 Lazer

EN60825-1: 2014
2= 620-690 nm

Lazer sinifi 2 (EN 60825-1)

LASER (] )
> CAUTION CAUTION
LASER RADIATION LASER RADIATION -

DO NOT STARE INTO BEAM

é % Complies with 21 CFR

1040.10 and 1040.11 except for conformance
with IEC 60825-1 Ed. 3., as described in Laser
Notice No. 56, dated May 8, 2019

CLASS 2 LASER PRODUCT
\ J

~

DO NOT STARE INTO BEAM

* Conforme aux normes de sécurité
21 CFR 1040.10 et 1040.11,

a I'exclusion de la norme CEI 60825-1 éd. 3.,
comme indiqué dans la notice
du laser n° 56 en date du 8 mai 2019

CLASS 2 LASER PRODUCT )

Standartlara ve glvenlik yonetmeliklerine uyulmalidir. Ekteki lazer talimatlarina uyulmahdir. Lazer isinina

bakmayin.

A\ DIKKAT

Burada belirtilenler disinda calistirma veya ayarlama cihazlari kullanilirsa veya baska prosedurler
uygulanirsa, bu tehlikeli radyasyona maruz kalmaya neden olabilir.
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2.7 Onaylar ve koruma sinifi

C€

CUS

LISTED

IND. CONT. EQ
72HL / E189727

For use in class 2 circuits

O

RoHS
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3 Teknik veriler

3.1 Genel veriler

Calisma alani 200...400 mm
Olctim araligi 200 mm
Dogrusallik sapmasi 100 um
Maksimum tekrarlanabilirlik 60 um
Tekrarlanabilirlik 1 Sigma 13 um

Isik tdrd Lazer (kirmizi)
Dalga boyu 658 nm
Kullanim 6mri (Tu = +25 °C) 100000 saat
Lazer sinifi (EN 60825-1) 2

Maks. izin verilen dis isik 10000 Lux

Isik lekesi capi < 0,9 mm
Elektrik

Besleme gerilimi 15 .30V DC
Akim tiketimi (Ub = 24 V) 280 mA
Anahtarlama frekansi 15 kHz

Tepki suresi <33 us

Cikis hizi 1... 30000 /s
Sicaklik sapmasi* 10 um/K
Sicaklik aralig -10 ... 40 °C
Anahtarlama cikisi sayisi 4

Gerilim distsU Anahtarlama cikisi <15V
Anahtarlama akimi Anahtarlama ¢ikisi 100 mA
Anahtar girisi Disuk seviye <2V
Anahtarlama girisi Ylksek seviye >25V
Anahtarlama girisi giris empedansi ** > 24kQ
Acici/kapatici degistirilebilir Acici/kapatici
PNP/NPN/karsit faz programlanabilir evet

Analog cikis Analog cikis
Kisa devreye dayanikli evet

Ters polarite korumal evet

Asir yik korumali evet

Ogdretme modu VT, FT

Araylz Ethernet TCP/IP; EtherCat
Aktarim hizi 100 Mbit/s
Koruma sinifi II

Web sunucusu evet

Mekanik

Ayar tir( Ogretme

Govde malzemesi Aliminyum, eloksal
Koruma sinifi IP67

Baglanti tirt M12 x 1; 8 pimli
Baglanti tirl Ethernet M12 x 1; 4 pimli
Optik kapak Cam

3 — Teknik veriler | PNBC106 — Lazer mesafe sensoéri licgenleme prensipli 10



* Sensor sicakligl 20...40 °C oldugunda
** sadece giris yuku kapaliyken gecerlidir

3.2 Teslimat durumu

Aciklama Varsayilan deger

IP adresi 192.168.0.225

Alt ag maskesi 255.255.0.0

Degerlendirme yontemi FCOG

Ortalama deger filtresi 0 (KAPALI durumuna karsilik gelir)
olcim hizi Otomatik

Lazer Otomatik

Ofset 0,0 mm

Analog mod 4..20 mA

E1 Dis Teach A3

E2 Dis Teach A4

A3 Anahtarlama c¢ikisi PNP / NO
A4 Anahtarlama ¢ikisi PNP / NO
Giris yaki 2mA bir

giris Ub aktif

teach-in modu o6n plan teach-in

3.3 Yuzey efektleri

Sensorln pozlama suresi/6lgim hizi, 6lgim nesnesinin yapisina ve garpma agisina bagldir. Asagidaki
tabloda, farklh yansitma 6zelliklerine sahip daginik yansitici nesneler igin 6lgim hizi belirtilmistir.

beyaz 90 30 kHz
gari %20 30 kHz
siyah %6 30 kHz

Degerler, ylzeye dik olarak gelen yayin isini ile Zenith Polimer Diflzér ile dlgUlmastar.
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3.4 Kasa boyutlari

Olciiler mm cinsindendir (1 mm = 0,03937 ing)

3.5 Yapl

1 |Baglant fisi Besleme 2 |Baglanti Soketi Ethernet
3 |LED gosterge 4 |Lazer cikigl
5 |alic 6 |Koruyucu cam tutucusu sabitleme i¢in vida disi
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3.6 kumanda panosu

®: @ O

68 = besleme voltaj gostergesi

85 = Baglanti/Etkin LED

8c = Sinyal/Durum

N S

Gulg Mavi Galisma gerilimi agik
Kapali Calisma gerilimi kapali
Sinyal/Durum Yesil Sinyal Glucu tamam, sensor 6lgim hazir

Yesil yanip sénen

Sinyal Gucu dusuk, dlgim sonucu guvenilir degil

Kirmizi

Sinyal yok, sensor kirlenmis ve/veya 6lgim aralidi
disinda

Soluk/Etkin

Sari Baglanti mevcut (TCP/IP)
Sari yanip sbnen iletisim
Yesil EtherCAT aktif

3.7 Tamamlayici drinler

wenglor, Urdndniz icin uygun baglanti ve montaj teknolojisi ile diger aksesuarlari sunar. Bunlari
www.wenglor.com adresinde, Urln detay sayfasinin alt kisminda bulabilirsiniz.

3.8 Teslimat kapsami

* sensor

e Gulvenlik uyarisi

* Kalibrasyon protokoli
e Sabitleme seti BEF-SET-21
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4.1

4.2

Nakliye ve depolama

Nakliye

Teslimati aldidinizda, Uriinin nakliye sirasinda hasar gérmedigini kontrol edin. Hasar varsa, paketi sartl
olarak kabul edin ve Ureticiyi hasar hakkinda bilgilendirin. Ardindan, nakliye hasari oldugunu belirterek
UrtnU geri génderin.

Depolama

Depolama sirasinda asagidaki hususlara dikkat edilmelidir:
» Uriint acik havada saklamayiniz.
o Urlini kuru ve tozsuz bir yerde saklayin.
o Uriini mekanik sarsintilardan koruyun.
» Uriinl giines 1si§indan koruyun.

NOT

Uygun olmayan depolama kosullarinda maddi hasar tehlikesi vardir!
Urlinde hasar meydana gelebilir.
- Depolama kurallarina uyulmalidir.
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5.1

5.2

Montaj ve elektrik baglantisi

Montaj

e Montaj sirasinda Urdni kirlenmeye karsi koruyun.

* ilgili elektriksel ve mekanik ydnetmelikler, standartlar ve glivenlik kurallarina uyulmalidir.
» Uriini mekanik etkilerden koruyun.

e sensoOrin mekanik olarak saglam bir sekilde monte edildiginden emin olun.

sensdri monte ederken, lazer isinyla dogrudan goéz temasi kesinlikle 6nlenmelidir. Lazer uyar isareti,
gorunur bir alana yerlestiriimelidir.

Kesin 8lcim sonugclar elde etmek igin, sensériin montajinda dl¢cim isininin élgim ylzeyine tam olarak dik
olarak carpmasi dikkate alinmalidir. Hatali hizalama, geometrik olarak daha buyik bir 6lgim mesafesine
neden olur.

Hareketli veya ¢izgili 6lclim nesneleri

Hareketli veya cizgili objeleri algilamak igin, sensdr kafasinin montaj yonu, uzun kenari hareket yénitne ve
cizgilere dik olacak sekilde olmalidir. Bu sekilde, kenar boélgesinde optimum 6lgim sonuclari elde edilebilir
ve gdlgelenmeler 6nlenebilir:

NOT

Uygun olmayan montajda maddi hasar tehlikesi vardir!

Urlinde hasar meydana gelebilir!
- Montaj kurallarina uyun.

A\ DIKKAT

Montaj sirasinda kisisel yaralanma ve maddi hasar tehlikesi!
Kisilere ve Urlnlere zarar verme tehlikesi vardir.

- Guvenli montaj ortami saglayin.

Elektrik baglantisi

e Sensord baglanti semasina gore kablolayin.

¢ Besleme gerilimini acin (bkz. bdlim Teknik veriler [» 10])
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A TEHLIKE

Elektrik akimi nedeniyle kisisel yaralanma veya maddi hasar tehlikesi.
Gerilim taslyan parcalar nedeniyle kisilere ve ekipmana zarar gelebilir.
- Elektrikli cihazin baglantisi sadece ilgili uzman personel tarafindan yapilimalidir.

Besleme gerilimi baglanti semasi Ethernet baglanti semasi

0 1 1
I i + I —5<(Tx+
o S e A BE
PUSH-PULL _‘F;-E/AZ
I 5
——
NO/NC [ --—r— E;:j
———
4..20mA '--L- ¢} 2
...20m. 7 Elg—“ Rx+
0...10V 1—_3- O- — % (Rx—
il -

iki baglanti fisi sensérin gévde sekline entegre edilmistir. 8 pin'li fis sensére +24 V calisma gerilimi

saglarken, 4 pin'li soket parametre ve proses verilerinin iletisimini saglar.

+ Supply Voltage + PT Platinum measuring resistor ENarss22 | Encoder A/A (TTL)
- Supply Voltage 0 V nc Not connected ENBrss22 |Encoder B/B (TTL)
~ Supply Voltage (AC Voltage) U Test Input ENAa Encoder A

A Switching Output (NO) U] Test Input inverted ENB Encoder B

A Switching Output (NC) W Trigger Input AMIN Digital output MIN
\ Contamination/Error Output (NO) W- Ground for the Trigger Input AMAX Digital output MAX
v Contamination/Error Output (NC) (0] Analog Output Aok Digital output OK
= Input (analog or digital) O- Ground for the Analog Output SY In Synchronization In
T Teach Input Bz Block Discharge SY OUT |Synchronization OUT
R Reset input Amv Valve Output Our Brightness output
z Time Delay (activation) a Valve Control Output + M Maintenance

S Shielding b Valve Control Output 0 V rsv Reserved

RxD Interface Receive Path SY Synchronization Wire Colors according to DIN IEC 60757
XD Interface Send Path SY- Ground for the Synchronization BK Black

RDY Ready E+ Receiver-Line BN Brown

GND Ground S+ Emitter-Line RD Red

CL Clock = Grounding oG Orange

E/A Output/Input programmable SnR Switching Distance Reduction YE Yellow

) I0-Link Rx+/- Ethernet Receive Path GN Green

PoE ower over Ethernet Tx+/- Ethernet Send Path BU Blue

IN Safety Input Bus Interfaces-Bus A(+)/B(-) VT Violet

OSSD Safety Output La Emitted Light disengageable GY Grey

Signal Signal Output Mag Magnet activation WH White

BI_D+/- |Ethernet Gigabit bidirect. data line (A-D) RES Input confirmation PK Pink

ENo rs422 | Encoder 0-pulse 0/0 (TTL) EDM Contactor Monitoring GNYE Green/Yellow

5.3

Hata giderme

BILGI

Ariza durumunda davranis:

ok~ 0D

birakilmalidir.

Makineyi devre digi birakin.

Hata davranisi belirsizse calistirmayin.

Teshis bilgilerini kullanarak arizanin nedenini analiz edin ve giderin.
Hata giderilemiyorsa, wenglor destek birimine basvurun.

Hata net bir sekilde tanimlanamiyorsa veya guvenli bir sekilde giderilemiyorsa, makine devre digl
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A A TEHLIKE

Uyulmamasi halinde kisi veya mal hasari tehlikesi!
Sistemin glvenlik fonksiyonu devre disi kalir. Personel ve ekipman hasarl.
- Hata durumunda belirtilen sekilde davranin.
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6.1

islev aciklamasi

PNBC serisi lazer mesafe sensdrleri, yiksek ¢ozUnUrlikli CMOS satiri ile calisir ve 30 kHz'e kadar dlgim
hiziyla triangllasyon prensipli mesafeyi belirler. Sensoér, entegre elektronik aksamina sahiptir ve bu
nedenle ek bir kontrol6re ihtiyac duymaz.

Belirlenen mesafe degerleri, araylz Gzerinden ve analog cikista 16 bit ¢dzindrllkle proses verileri olarak
verilir.

Olclim icin belirleyici olan, élciim noktasinin daginik yansiyan isigidir. Sensérler kumanda panosundaki bir
LED sinyal lambasi, yansitilan i1sigin yogunlugunun ¢ok distk oldugunu g&sterir. Hassas 6lcim sonuglari
saglamak igin sensor, lazer gliciinl ve pozlama siresini numunenin remisyon oranina gore otomatik
olarak ayarlar. Pozlama kontroll i¢in ¢esitli otomatik ve manuel modlar mevcuttur. Ayrintilar Pozlama
Kontroll béliminde [» 19] aciklanmaktadir.

Lazer i1sik noktasi, CMOS satirinda birkag pikselde yayilan bir yogunluk egrisi olusturur. Bu yogunluk egrisi
asagida "tepe" olarak adlandirilacaktir. Tepenin seyri veya konumu, mesafeye, dahili optik Unitelere ve
6lclim nesnesinin ylzeyine baglidir. Dederlendirme yontemi, elde edilebilecek dlcim hassasiyeti icin
belirleyicidir. Bazi ylzeyler, bu amag icin 6zel olarak uygun bir degerlendirme yéntemi gerektirir. Olasi
degerlendirme yontemleri, Degerlendirme Yéntemi bolimiinde [» 21] aciklanmaktadir. PNBC sensorleri,
kullanilan malzemelerden (6r. metal, plastik, seramik, kaucuk veya kagit) bagimsiz olarak objelere olan
mesafeyi hassas bir sekilde dlger. Yiksek yansitici ylzeyler veya sivilar s6z konusu oldugunda, kullanim
her bir durumda ayr ayri kontrol edilmeli ve uygun montaj yapiimalidir.

Birden fazla senso6rln birbiriyle senkronizasyonu veya bir tetikleme sinyaliyle dlcimun baslatiimasi icin
enkoder girisi kullanilabilir. Gerekli ayarlar, A/B Kanal Enkoder ile Calistirma boliminde [» 25]
aciklanmaktadir.

Sensor fonksiyonlari ve parametreleri, entegre web sayfasi (bkz. Bolim 9 [» 33]) ve wTeach?2 gériintileme
yazihmi (bkz. wTeach?2 yapilandirma yazilimi Yapilandirma yazilimi wTeach?2 [» 37], TCP/IP komutu (bkz.
Ethernet TCP/IP araylz protokoli [» 38]) veya EtherCAT (bkz. EtherCAT araytiz protokold [» 55]) ile
etkinlestirilebilir veya ayarlanabilir. ligili komutlar ve ayar sinirlari, ilgili alt bdlimlerde bulunabilir.

Ag ayarlan

Sensor, teslimat durumunda "Ethernet TCP/IP" a§ modundadir ve entegre web sayfasi (Web sitesi
Uzerinden ayarlar [» 33]) veya TCP/IP araylz (Araylz protokoll Ethernet TCP/IP [» 38]) Uzerinden
erisilebilir. A§ yapilandirmasi igin asagidaki ayarlar yapilabilir.

m Olasi ayarlar Varsayilan ayar

IP adresi Agda benzersiz IP adresi. 192.168.0.225
I[P adresi, elektrik kesintisi olmadan web sitesi Uzerinden
degistirilebilir. TCP/IP veya wTeach?2 ile degisiklik yapildiginda,
yeni adresi etkinlestirmek icin elektrik kesintisi gerekir.

Adres Alt ag Adin alt ag maskesi. 255.255.0.0
maskesi

Alt ag maskesi, elektrik kesintisi olmadan web sitesi lizerinden
degistirilebilir. TCP/IP komutu ile degdistirme durumunda, yeni
adresi etkinlestirmek icin elektrik kesintisi gerekir.

Ag gecidi adresi  |Agdaki ag gecidi adresi. 169.254.150.1
Ag gecidi adresi, elekirik kesintisi olmadan web sitesi

Uzerinden degistirilebilir. TCP/IP komutu ile degistirme
durumunda, yeni adresi etkinlestirmek icin elektrik kesintisi

gerekir.
EtherCAT ‘Sensér, web sitesi Uzerinden EtherCAT moduna gecirilebilir. ‘devre disi

BILGI

EtherCAT modundan Ethernet TCP/IP moduna geri dénmek icin bir EtherCAT Master gereklidir, glinkl
bunun igin EthernetEnable kaydi yaziimalidir. Bkz. "Araytz protokoll EtherCAT [» 55]"
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6.2 Pozlama kontrolu

Sensor, objeye bir lazer 1sik noktasi yansitir ve bunu alici tarafinda CMOS satirina yansitir. Sensér, CMOS
satirina dusen 1sik miktarini dizenlemek igin elektronik bir deklansére sahiptir. Ayrica, lazer isik glcu
degistirilerek lazer 151k miktari da degistirilebilir.

Otomatik kontrol modunda sensdr, mesafe dlgimu icin en uygun sinyali elde etmek lzere pozlama
sUresini, ve/veya lazer giclni otomatik olarak ayarlar (sekil, kirmizi egri). Sensor, sabit olarak
ayarlanabilir bir 6lcim hizi f ile ¢alisir, béylece ayarlanan dlgim hizina bagh olarak maksimum pozlama
sUresi me kullanilabilir, ancaks ., ayarlanan dlgim hizi f ile sinirhidir.

Pozlama stresi, lazer glcl veya nesne yansima orani ¢ok distk oldugunda, azaltiimig, optimum olmayan
bir tepe ylUksekligi elde edilir, bu da 6lgim hassasiyetini azaltir veya 6lgcimu engeller (bkz. sekil, mor egri).

Dis aydinlatma durumunda, tepe noktasinin arka plan seviyesi artar (sekil, mavi egri) ve dl¢cim
hassasiyetinin azalmasina veya hatall 6lcime neden olabilir. Genel olarak ve 6zellikle uygulamada dis
aydinlatma seviyesi yuksek oldugunda, yabanci isigin etkisini azaltimis pozlama suresi . ile en aza
indirmek tavsiye edilir. Otomatik olarak dizenlenen lazer gicul, her zaman yeterli 1SIin mevcut olmasini ve
Olcllecek objeilerin yansima degisikliklerinden kaynaklanan biytk bir dinamik araligin kullanilabilmesini
saglar (sekil, yesil egri).

CMOS satir sinyalini géruntulemek igin wTeach?2 yazihmi kullanilabilir (bkz. Yapilandirma yazimi wTeach2
[» 37]) veya satir sinyali TCP/IP araylzu Uzerinden ¢agrilabilir (bkz. Tepe verileri [P 52]).

| A

X

Pozlama suresi Pozlama 6n ayari, 6nceden tanimlanmis uygulama durumlari  |0: Bireysel
modu icin 6lcim hizi, kontrol modu, pozlama suresi ve lazer glicindn
bir kombinasyonunu secer.

Cogu uygulama icin "Maksimum 6lgtim hizi, iyi siyah duyarlihgr"
on ayari dnerilir. Bu ayarda, pozlama sUresi ve lazer glcinin
kontrold ile maksimum 6lcim hizinda ylksek duyarliliga sahip
genis bir dinamik aralik kapsanir.

Pozlama 6n ayarlari, TCP/IP araylizl veya entegre web
sunucusu Uzerinden etkinlestirilebilir.

Bir pozlama 6n ayari, pozlama modu, 6lgtim hizi, maksimum
pozlama slresi, sabit pozlama slresi, maksimum lazer gicu
ve sabit lazer gucl gibi tek tek kayitlari manuel olarak
ayarlayarak da yapilabilir.

0: Bireysel: Pozlama ile ilgili parametrelerin degerleri herhangi
bir pozlama slresi moduna karsilik gelmez ve bireysel olarak
secilebilir.

1: Maksimum &lcim hiz, iyi siyah hassasiyeti: Olclim hizi 30
kHz, otomatik pozlama suresi kontroll, maksimum pozlama
slresi 29 us, otomatik lazer glici kontroll
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2: Maksimum 8lctiim hizi, yilksek yabanci isik direnci: Olgiim
hizi 30 kHz, otomatik pozlama siresi kontrolli, maksimum
pozlama sUresi 5 ps, otomatik lazer giict kontroll

3: Yiiksek siyah hassasiyeti: Olcim hizi 20 kHz, otomatik
pozlama suresi kontroll, maksimum pozlama suresi 50 us,
otomatik lazer glict kontroli

4: En yliksek siyah hassasiyeti: Olciim hizi 10 kHz, otomatik
pozlama stresi kontroll, maksimum pozlama suresi 200 s,
otomatik lazer glci kontroli

5: Lazer sinifi 1: OIgUm hizi 10 kHz, otomatik pozlama siresi
kontroll, maksimum pozlama suresi 100 ps, sabit lazer glcu
kontroll, lazer gict ayar 390 us

Not:

Bu ayar, lazer glcini Lazer Sinifi 1'de gecerli olan 390 pwW
sinir de@erine sinirlar. Ancak, cihaz EN 60825-1'e gére Lazer
Sinifi 1 lazer cihazi olarak siniflandirilamaz, ¢linkl anahtarlama
ile Lazer Sinifi 2 lazer gigcleriyle calismaya devam etmek
mumkdnddr.

6: DUsuKk jitter, maksimum olgtim hizi, iyi siyah hassasiyeti:
Olclim hizi 30 kHz, sabit pozlama slresi 29 ps, otomatik lazer
gli¢ kontroll

7: DusUK jitter, maksimum &lgum hizi, yiksek parazit igik
direnci: Olgim hizi 30 kHz, sabit pozlama slresi 5 us,
otomatik lazer glci kontroli

Lazer glicl ve Otomatik Pozlama Stresi veya lazer gicl kontroll 0
pozlama suresi etkinlestirilebilir ve devre disi birakilabilir
kontrolu

0: Pozlama stresi ve lazer glicl kontrolli otomatik

1: Pozlama stiresi kontrolli otomatik, lazer giict kontroll
manuel olarak ayarlanabilir

2: Lazer glicl kontroll otomatik, pozlama siresi kontroli
manuel olarak ayarlanabilir

3: Pozlama suresi ve lazer guct kontroll manuel olarak
ayarlanabilir.

Lazer glicl ve pozlama suresi kontrolinde sensar, en iyi piksel
yogunlugunu saglayan ayari otomatik olarak secer. Uygulama
durumuna bagli olarak, pozlama stiresi kontroll veya lazer
glct kontroli tercih edilebilir. Sabit bir pozlama siresi
isteniyorsa, lazer glicl kontroli uygundur. Sabit bir lazer giicl
isteniyorsa, pozlama suresi kontroll daha uygundur.

Not:

Otomatik pozlama siresi kontrold, lazer glict kontroliine
kiyasla daha hizli bir kontrol hizina sahiptir.
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6.3

Olciim hizi

Olcim hizi
750...30 000 Hz arasinda ayarlanabilir.
Not:

Olclim hizi, olasi pozlama stireleri icin merkezi bir degerdir,
yani maksimum veya sabit pozlama suresi, ayarlanan 6lgim
hizi icin olasi maksimum pozlama stresinden daha biyik
segilirse, sensér pozlama slresini olasi maksimum degere
sinirlar.

10 kHz

Pozlama siresi

Otomatik pozlama siresi kontrolinde mevcut ayarlanmis
pozlama suresi web sitesi Gzerinden sorgulanabilir.

Maksimum pozlama
suresi

Maksimum pozlama slresi ayari, otomatik pozlama suresi
kontroliinU (kontrol modu 0 veya 1) sinirlamak igin
kullanilabilir. Bu, 6zellikle glclt dis aydinlatmada avantajlidir.

Cihaz tarafindan ayarlanan maksimum pozlama siresi, 6lgiim
hizi ve burada ayarlanan degerden elde edilir.

Pozlama suresi, sinir degerinden daha kiguk olmalidir
wmax = 1/6lgUm hizi -3.725ps.
Daha buytk degerler ayarlanirsa, g, kullanilir.

200 s

Sabit Pozlama
suresi

Otomatik pozlama siresi kontroli aktif degilse, sabit bir
pozlama suresi secilebilir. Kontrol modu 2 veya 3 bu
kombinasyonu icerir.

1,6 .. 200 us

n.a.

Lazer glcu

Mevcut ayarlanmis lazer gicl web sitesinde okunabilir veya
TCP/IP komutu ile sorgulanabilir.

Sabit lazer glct

Sabit lazer glicl, ayar modu 1 ve 3'te 6nceden segilebilir.
0,03 .. 0,9 mW

n.a.

Gonderme 1s1d1
(Lazer)

Gonderme 15131, Ethernet araylizi veya bir kullanici giris/
cikisinin pin islevi aracihgiyla acilabilir veya kapatilabilir.

Gonderme 15181 devre disi birakildiginda, kullanilabilir bir
Olcllen deger elde edilemez.

Bir giris/cikis icin pin islevi giris islevi Lazer acik/kapali olarak
ayarlandiginda, Ethernet araylizii izerinden génderme 1si3inin

kontroll devre disl birakilir ve pin durumu baskindir.

An

Degerlendirme yontemi

Degerlendirme Satir sinyalinin yogunluk egrisinin degerlendiriimesi, ¢cesitli 2
ybntemi degerlendirme yontemleri ile gerceklestirilebilir
2: FCOG
3: FCOG filtreler
4: MEDIAN
5: EDGE
Not:
Cogu durumda, FCOG degerlendirme yontemi ¢ézinUrlik ve
saglamlik arasinda en iyi dengeyi saglar.
Koruyucu cam Aksesuar koruyucu camlar kullanildiginda mesafe hatasini off

telafisi

telafi eder.
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6.3.1

6.3.2

6.3.3

6.3.4

Agirlik merkezi (FCOG)

FCOG degerlendirme ydntemi, x koordinati aranan ham sonucu temsil eden tepe noktasinin agirlk
merkezini hesaplar. AQirlik merkezi analizi icin sinyal filtrelenir ve tepe noktasi kabaca belirlenir. Ardindan,
tepe noktasinin etrafindaki kiguk bir aralikta agirlik merkezi olusturulur. Bu degerlendirme yontemi
sayesinde, 16 bit ¢cozlinurlUkte verilen olgllen degerler en ylksek hassasiyete ulasir.

MEDIAN

MEDIAN degerlendirme yéntemi, medyani temel alarak tepe noktasinin x koordinatini hesaplar.
Hesaplama icin, FCOG degerlendirme yontemine benzer sekilde tepe noktasi belirlenir ve esit alana sahip
iki alt araliga bollndr. Tepe noktasi konumu, iki alt araligin sinirina karsilik gelir. Medyan, FCOG'ye kiyasla
tepe noktasinin kenarlarinda gurtlttiden kaynaklanan hatalara karsi daha az duyarlidir. 16 bitlik bir
¢ozundrlik elde edilir.

FCOG filtreleri

FCOG filtre degerlendirme yontemi, FCOG ydntemine benzer sekilde tepe noktasinin x koordinatini
hesaplar, ancak degerlendirme dncesinde tepe noktasi ek bir yumusatma filtreleri ile genisletilir. Bu,
Ozellikle gucli ylzey yapisina sahip objelerdeki tek tek alt tepe noktalarinin bir toplam tepe noktasi olarak
birlestiriimesini saglar, bdylece sonraki FCOG algoritmasi tim tepe noktasi bilesenlerini dikkate alir.
Degerlendirme yontemi, FCOG veya MEDIAN y&nteminin sorun yarattigi 6zel uygulamalar icin dnerilir.
Algoritma 16 bit ¢ézunurltge ulasir.

Kenarlar (Edge)

EDGE yontemi, tepe noktasinin kenarlarini degerlendirir. Bu dederlendirme yénteminin avantaji, drnegin bir
sacin benek efektiyle olusabilecek asimetrik tepe noktalarinin degerlendirmeye dahil edilmemesidir. Kenar
degerlendirmesiyle, 6lgtlen degerler 11 bitlik bir ¢ézlnurlige ulasir.

|
Edge
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6.4  Giris-Cikis islevleri (G/C)

6.4.1 Pin islevleri

Tek tek giris/cikislar igin farkl pin fonksiyonlar ayarlanabilir. Giris veya ¢ikis olarak ayarlamaya bagli
olarak, davranigi etkileyen diger parametre ayarlari da mevcuttur.

_ Olasi ayarlar Varsayilan ayar

E/A1 ila E/A4 anahtarlama cikisi: E/A1: teach-in A3
Secilen pin, anahtarlama ¢ikisi olarak islev gortr E/A2: teach-in A4
A1 igin teach-in girisi E/AS3: Anahtarlama
A2 icin teach-in girisi cikist
E/A4: Anahtarlama

A3 igin teach-in girisi cikis
A4 igin teach-in girisi

Enkoder girisi:

E/A1 ve E/A2 pinleri ¢ift olarak enkoder girisi olarak
yapilandirilabilir. Béylece sensoér, HTL sinyalli iki kanalli bir
enkoder veya girislerden birindeki bir tetikleyici ile birlikte
calistirilabilir. Bkz. Bolim 8.3.5. E/A3 ve E/A4 pinlerinde bu
islev mevcut degildir.

Enkoder sifirlama girisi:

Enkoder sayaci "0" olarak ayarlanir.

Lazer kapali girisi:

Girisi etkinlestirerek lazer agilabilir veya kapatilabilir.

Hata cikisi:

Cikis, secilen minimum ve maksimum yogunlugun tzerine
cikildiginda veya altina dustiginde ya da 6lgim nesnesi
6l¢cim arahgmnin disinda oldugunda devreye girer.

Not:

Yogunluk igin ayarlanan esik degerleri, durum gdstergesinde
belirtilen sinyal glcu ile ayni degildir.

6.4.2 Cikis fonksiyonlari
islov — [Olsiaarar  Jonayar |

PNP/NPN/push-pull  |PNP E/A3: PNP

Yik veya dederlendirme Unitesi, eksi kutup (referans) ile gikis |E/A4: PNP
arasina baglanir. Sensoér anahtarladiginda, c¢ikis bir elektronik
anahtar araciligiyla arti kutba baglanir. Bir pulldown direnci
baglandiginda anahtarlama sinyali korunur.

NPN

Yik veya degerlendirme Unitesi, arti kutup (referans) ile ¢ikis
arasina baglanir. Sensér anahtarladiginda, ¢ikis bir elektronik
anahtar araciligiyla eksi kutuplara baglanir. Bir pull-up direnci
baglandiginda anahtarlama sinyali korunur.

push-pull

PNP ve NPN déntstimliU olarak anahtarlanir.
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6.4.3

6.5

Normalde kapall
kontak/normalde
acik kontak

normalde acik kontak

Ayar (anahtarlama noktasi, uyari, hata) kosullari yerine
getirildiginde cikis kapaldir.

normalde kapali kontak

Ayar (anahtarlama noktasi, uyari, hata) bagli olarak kosul
yerine getirildiginde cikis agiktir.

E/A3: normalde
acik kontak

E/A4: normalde
acik kontak

Giris fonksiyonlari

Giris fonksiyonlari ile fiziksel girigler ayarlanir.

Giris modu Ub aktif Ub aktif
Ub girise uygulandiginda, ilgili pin'de kayith islev (bkz. Pin
islevleri [ 23]) tetiklenir.
Ub pasif
Bu islev, girise 0 V uygulandiginda veya giris bos oldugunda,
ilgili pin'de kayitl iglev (bkz. Pin islevleri [F 23]) tarafindan
tetiklenir.
Giris yuku 2 mA giris yuku, érnegin PLC'nin yiiksek empedansli bir PNP | aktif

cikisl varsa kapatilabilir.

Anahtarlama noktasi fonksiyonlari

Teach-in modu FT
(pencere teach-in)

Pencere teach-in'de iki anahtarlama noktasi vardir. iki
anahtarlama noktasi arasindaki mesafe pencere olarak
adlandirilir. Pencerenin boyutu pencere genigligi
(ayarlanabilir) olarak adlandirilir. Bir obje pencere
icindeyse, sens6r anahtarlanir.

sensor

) L p— Anahtarlama noktasi Yakin
teach-in mgsafesi

Pencere genigligi
I — anahtarlama noktasi
Anahtarlama noktasi Uzak

Teach-in modu VT
(6n plan teach-in)

Sensor, nesneye yonlendirilirken 6gretilir. Anahtarlama
mesafesi, sensor ile obje arasindaki mesafeden biraz daha
blylk bir anahtarlama mesafesine otomatik olarak
ayarlanir. Boylece sensor, sensore olan mesafesi teach-in
icin kullanilan objenin mesafesinden daha kliglk veya ona
esit olan her objedeki anahtarlama yapar.

sensor

teach-in mesafesi

anahtarlama noktasi

Anahtarlama noktasi

Bu durumda LaserActive kaydinin ayari etkisizdir.

32768
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Anahtarlama histerezi

Anahtarlama histerezi, agcma ve kapatma noktasi
arasindaki farktir.

Olgiim arahiginin 0...1/4'

2

Anahtarlama rezervi

Anahtarlama rezervi, teach-in mesafesi ile sensoérin
anahtarlama noktasi arasindaki mesafeyi ifade eder.
Anahtarlama rezervi, nesnelerin sensdre olan mesafelerinin
hafifce degismesi durumunda bile nesnelerin glivenli bir
sekilde obje algilama yapmasini saglar. Anahtarlama
rezervi yalnizca én plan teach-in modunda ayarlanabilir.

Olctim aralidinin 0...1/4'

Pencere genisligi

Pencere genisligi, pencere teach-in modunda anahtarlama
noktasi 1 ile anahtarlama noktasi 2 arasindaki mesafeyi
belirlemek icin kullanihr.

0... Olctim araligi

1300

6.6 Enkoder girisi

Enkoder girisleri E1 ve E2'ye, 5V ile 30V arasinda ylksek ¢ikis gerilimine sahip bir HTL déner kodlayicinin
iki kanall (tipik olarak A/B) baglanabilir. Sensér, mevcut dénme acisini mevcut dlcllen degdere ekleyebilir
ve her iki de@eri birlikte proses verileri Uzerinden iletebilir. Bunun icin sensér ve déner kodlayici ayni
referans potansiyeli GND'ye sahip olmalidir. Sayma yonu, E1 ve E2 girisleri degistirilerek degistirilebilir. Ek
olarak, kalan giris pinlerinden birine, enkoder sayacini sifirlayan bir enkoder sifirlama sinyali baglanabilir.

Kanal A, Kanal B'ye gore 90° faz kaydinlmistir. Olasi parazit etkilerini veya hatlarin ¢apraz konusmasini
onlemek icin ekranli bir kablo kullaniimasina dikkat edilmelidir. Enkoder girisleri olarak E1 ve E2 girisleri
kullanilmaldir. Ayar, web sitesi veya TCP/IP veya EtherCAT komutlarn araciligiyla yapilir.
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E1/A

5..30V
oV
E2/B
5..30V4—
oV
Darbeler
Enkoder
Sayag

Acl

Mesaf

e
EncRightShift = 0
EncRightShift = 2

i I T 3
Yol
Yol

BILGI

Enkoder girislerindeki maksimum giris frekansi 500 kHz'dir (Kanal A ve B arasinda 90° faz kaymasi ve 2
tarama orani varsayilir). Yani, maksimum 2 MHz enkoder darbe hizi ile ¢calisilabilir.

Enkoder darbeleri, enkoder sayaci degerini 1 artirir/azaltir. Olciim degerinin kaydedildigi andaki enkoder
sayacl degeri, "Gelismis surekli dlcim" ve "Tepe verileri" modunda dijital TCP/IP araylzu veya EtherCAT
arayuzl Uzerinden verilir. Bkz. "Gelismis strekli 6lcim" veri formatini ayarlama [» 38] veya "Tepe verileri"
veri formatini ayarlama [» 38].
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Yiiksek frekansli enkoderlerde, Enkoder Sag Kaydirma n yardimiyla her?"® bir enkoder darbesi sayilabilir
ve boylece 16 bit enkoder sayac degerinin tasmasi geciktirilebilir/azaltilabilir. Ayar, web sitesi veya TCP/IP
komutlari veya EtherCAT arayiz Uzerinden yapilir.

6.7 analog cikis

sensorin olgllen degeri, analog gikisin akim veya voltaj degeri ile orantilidir. Analog ¢ikis dogrusaldir.

Analog mod Cikis akimi Akim
4..20 mA
Bagl yuk >= 1 kQ olmaldir.
gerilim cikisi
0...10V
Baglanan yik <= 400 Q olmaldir.
Gerilim
4 dlglim araligi
oV —
X X
S| £ g =
T > = ©
>0 x X >
(= [e) o c
n| S o 175}
oV
Mesafe
Akim
4 dlgtim araligi -
20 mA
RS 3 =
> Xx X >
= [e) o [
| O o 175}
4 mA
Mesafe

6.8 Durum izleme iglevleri

6.9 Dijital 6lcim degeri cikisi

Mesafe, yogunluk ve enkoder sayaci dlgllen degerleri, TCP/IP veya EtherCAT dijital protokolleri araciligiyla

aktarilabilir.
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Olgiilen deger Aciklama

Mesafe Sinyal tepe noktasinin x koordinatindan (Degerlendirme yontemi [» 21]) belirlenen
tepe konumu fabrikada kalibre edilir ve dijital araylz tzerinden verilebilir.
Yogunluk Sinyal tepe noktasinin tepe yiksekligi (esik veya temel gizgisinden 6lcultr) dijital

araylz Uzerinden cikarilr.

Bu deder, sabit pozlama suresi ve lazer gicl ile yogunluk 6lgtimleri icin
kullanilabilir.

Enkoder sayaci Enkoder sayaci, her enkoder darbesi ile artirilir/azaltilir ve mesafe ve yogunluk
degerleri ile birlikte gikarilabilir. Enkoder sag kaydirma n > 0 kullanildiginda, sadece
her®"™ darbe sayilir.

Ethernet TCP/IP modunda, birden fazla él¢llen deger bir veri paketinde birlestirilir ve ayar ve meta
verilerden olusan bir baslik ile iletilir. Paket basina ol¢llen deger sayisi ayarlanabilir. Paketlerin yapisi
hakkinda daha ayrintili bilgi Baslik ve veri formati [» 50] adresinde agiklanmaktadir. Ethernet TCP/IP
modunda, tim ol¢llen degerler 30 kHZ'lik en ylksek 6l¢im hizina kadar kayipsiz olarak iletilebilir.

Ethernet TCP/IP modunda, sensor satir sinyalinin ¢ikisi da mimkuinddr. Bunun igin CMOS pikselinin 1024
yogunluk degeri cikarilir ve 6lgilen deger, ayar ve meta verilerden olusan bir baslik ile birlikte aktarilir.
Paketlerin yapisi hakkinda daha ayrintili bilgi Baslik ve veri formati [» 50]adresinde agiklanmaktadir.

Ethernet TCP/IP modu varsayilan olarak etkindir. Yani, teslimat durumunda sensér TCP/IP arayizi ile
kontrol edilebilir ve web sitesi Gzerinden calistinilabilir.

EtherCAT modunda, élgilen degerler mesafe, yogunluk ve enkoder gergcek zamanl olarak proses verileri
Uzerinden aktarilir. Bu modda ¢ikis orani maksimum 1 kHz ile sinirlidir.

Ethernet TCP/IP veya EtherCAT modunda iletilen dl¢llen degerler (mesafe, yogunluk ve enkoder)
asagidaki islevlerle etkilenebilir ve filtrelenebilir.

_ Olasi ayarlar Varsayilan ayar

Olciim filtresi Devreye sokulabilir 6lcim degeri filtresi, M uzunlugunda bir 0
dbnen ortalama filtresidir ve son M mesafe degerlerinin
ortalamasinin sonucunu mesafe ¢ikis degeri olarak verir.

Gecersiz mesafe degerleri, 65536 veya 0 yedek degeri ile
ortalamaya dahil edilmez. Bdylece, sinyaldeki kisa sureli
kesintilerin ortalama degeri etkilememesi saglanir. Ornegin
gizli bir alici nedeniyle hatali 6lgimler olmasi durumunda,
65535 degeri gecikmeden olcllen deger olarak verilir.
Filtrelerin durumu hatal élgtimlerden etkilenmez. Her 6lgim,
onceki gecerli dlgimlerle ortalamaya alinir. Uzun sureli hatali
Olctmler olmasi durumunda, bu dlcimler ¢cok eski olabilir.

Daha buyuk bir filtre, sensoriin tekrarlanabilirligini iyilestirir ve
sinyal seyrini dizeltir. Secilen filtre ne kadar blyUk olursa,
Olcllen degerlerde bir degisiklik oldugunda sensorin tepki
suresi o kadar yavaslar.

0,1 = Kapal
2..1000

Ofset Ofset islevi, mevcut Olcllen degerini belirli bir deger kadar 0 um
degistirmek igin kullanilir. Bu durumda, anahtarlama esikleri ve
analog 6lciim araligi da buna gére ayarlanir. Ofset degeri,
mevcut mesafeye eklenir. Ofset, analog ¢ikis ve anahtarlama
cikisilarini da etkiler.

Ethernet Cikisi Filtre |Dijital arayiz lzerinden verilen mesafe degerleri, 6rnegin daha |0
Kosulu dusUk bir gikis orani elde etmek icin azaltilabilir. EtherCAT
modunda filtre kosulu kullanilamaz. Bunun yerine, bir ¢ikis
orani parametrelendirilirse, "Ornekleme, N'den biri" filtre
kosulu, en uygun 6rnekleme/asagi 6érnekleme parametresi N
ile otomatik olarak ayarlanir.

TCP/IP modunda asagidaki parametrelendirme yapilabilir:
0: Tim olgumleri cikti

1: Ornekleme, N'den biri
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6.9.1

6.9.2

_ Olasi ayarlar Varsayilan ayar

Ornekleme durumunda, her N'inci élcllen deger cikar. Etkin
cikis orani, veri paketinde veya komutla cagrilabilir.

2: Enkoder degistirildi
3: Enkoder artirildi (tetik modu)
4: Enkoder azaltildi (tetik modu)

Enkoder kosul modlarinda, élcilen degerlerin ¢ikisi bir
enkoder kosulu ile baglantilidir. Ayrintilar ayri bélimde bulunur:
Enkoder cikis filtresi ile mesafe dlcima [P 29].

anekleme/Asagjl Ornekleme parametresi N, cikis filtresi érneklemeye 1
Ornekleme ayarlandiginda uygulama olarak kullanilir.
Parametresi

Ornekleme etkinlestirildiginde, her N'inci dlgiilen deger gikar.
1..32767

Enkoder sayaci sag |Enkoder sayac sag kaydirma n, enkoder sayacindaki darbe 0
kaydirma frekansini azaltir.

Her?" darbe sayilir. 0...8
Enkoder Sifirlama Enkoder sayaci 0'a ayarlanir.

Enkoder cikis filtresi ile mesafe 6lcimu

Enkoder kosulu ile cikis filtresi modunda, enkoder deg@eri degistiginde TCP/IP araylzUu lzerinden yalnizca
bir élctlen deger verilir. Bu durumda asagidaki modlar arasinda se¢im yapilabilir

- Enkoder degisti

- Enkoder artinldi (tetik modu)

- Enkoder azaldi (Tetik modu)

arasinda secim yapilabilir.

Enkoder sayaci sad kaydirma, énceki ve mevcut enkoder sayaci degeri arasindaki karsilastirma
isleminden dnce uygulanir.

Yukaridaki kosullara gore verilmesi gereken dlgllen degerler toplanir ve TCP/IP Uizerinden paketler
halinde gonderilir.

BILGI

TCP/IP cikisinin paket boyutu ayarlanabilir, bkz. Baslik ve veri formati [» 50].

Enkoder sinyali, enkoder filtrelerinin sinir frekansina kadar frekanslarla algilanir ve bu sekilde dretilen
enkoder sayaci degeri, ¢ikti icin karar kriteri olarak kullanilir.

Tek kanalli tetikleyici ile mesafe élciimu

Enkoder girisi Gizerinden bir tetikleyici uygulanacaksa, sadece kanal A veya B kullaniimali ve kullaniimayan
kanal GND'ye baglanmalidir. Kanal A, Enkoder ayarli G/C A1 girisine, kanal B ise G/C A2 girisine karsilik
gelir.

Kanal B GND'ye ayarlanmissa, tetikleyici kanal A'nin her ylikselen kenari enkoder degerini 1 artirir ve her
disen kenari 1 azaltir.

Tetik sinyalinin her ylkselen kenari igin yalnizca bir ¢l¢llen deger elde etmek igin, cikis filtresi Tetikleyici
Enkoder'e ylkseltiimelidir.
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6.10

6.10.1

BILGI

"Cikis filtresi tetikleyici" modunda, tetikleme sinyali sonrasi mimkin olan en yakin zamanda bir él¢llen
deger verilir. Daha ytksek bir 8lcim frekansi, tetikleme sinyali ile 6lgtlen degerinin kaydedilmesi
arasindaki olasi gecikmeyi azaltir.

Ornek: Olctim hizi 30 kHz, maksimum pozlama siiresi 5 ps. Cikti dlciilen deger, tetikleme sinyali ile
karsilastinldiginda, 1/30 kHz = 33 us zamanl bir belirsizlikle kaydedilmistir.

BILGI

Pulse-pause orani Y2 olan tek kanalli bir tetikleme sinyali'nin maksimum tetik hizi, dlcim hizinin ¥4'G4nU
asmamalidir. Aksi takdirde, tetik darbeleri atlanabilir.

Olciim hassasiyeti ve hata etkileri

kalibrasyon raporu

Sensorler, mat beyaz ylizeyde 6dlcllen dedere gore % olarak dogrusal sapmay grafiksel olarak gdsteren
bir kalibrasyon raporu eklenmistir.

Asagida bir kalibrasyon raporu 6rnegdi verilmigtir:
Ornek:
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Calibration Protocol

Order Number: PNBC108.A
Serial Number: 020042
Production Number; 1328332
MAC Address: 54:4A:05:0A:4E:4D

wenglor

the innovative family

S

8 QD55 e

.E 0- _ e s i B L VTP P

® D24 ===

(a]

£

@

=

-
I I T 1 | I T T T | |
200 280 360 440 520 600 680 760 840 920 1000
Working Range [mm]

Measurement Conditions:

Measuring Range 800 mm

Working Range 200...1000 mm

Measured Surface White

Evaluation Method COG

Temperature

20° C (+/-1° C)

Laser Class

2 (max 1.0 mW)

Differences to the above data can appear due to:
1. Target material and surface
2. Target geometry
3. Sensor mounting
4. Temperature fluctuation during the measurement
5. Strong circulation of warm air between sensor and target

Further statements in the datasheet and the operation instructions are valid.

Inspector:
Date: 04.06.2024

6.10.2 Olclim nesnesinin yluzey yapisi ve ozelligi

Olclim nesnesinin yiizeyinin yapisi ve ézellikleri, dlcllen degerin kalitesini etkileyebilir. Temel olarak, lazer
1sik noktasindaki ylzey elemanlarinin yapisi ve remisyonu, belirlenen mesafe degerini etkiler. Sonug,
uygun bir algoritma secilerek etkilenebilir.

Yapisal veya purizli ylzeye sahip hareketli objelerde, ylzeyin Gzerinden gecgerken 6lcllen degder
dalgalanabilir, ancak yapisal ylzeyin taranmasi sirasinda ortalama oélcilen deger (bkz. bolim
Degerlendirme yontemi [» 21]) sabit kalir. Uygun bir ortalama deger filtresi secilmesi, istenmeyen sapmalari
en aza indirir.
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6.10.3 Dis aydinlatma

Dis aydinlatma, 6lgtim degerlerinin kaydedilmesini olumsuz etkileyebilir. Bu nedenle sensdriin montaji
sirasinda, dogrudan veya yansitiimis glines i1siginin alici optige girmesini énlemek gerekir. Bu mimkin
degilse, mimkin oldugunca kisa pozlama siresi ve mimkin oldugunca ytksek lazer gicu secilerek dis

aydinlatma etkisi azaltilabilir.

. BILGi

MUmkun oldugunca ylksek yabanci isik direnci elde etmek icin, mimkin oldugunca kisa bir maksimum
pozlama suresi ayarlanmalidir.
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7.1

7.2

Web sitesi Uzerinden ayarlar

Cihaz ayarlari, PNBC sensdrlerinde bulunan entegre web sitesi lzerinden yapilabilir. Bu web sitesi isletim
sisteminden bagimsiz olarak calisir. Sensor, bir web tarayicisi Uzerinden kolayca parametrelendirilebilir.
Web tabanli ayar araytzl, kontrol Unitesinde normal ¢alisma igin gerekli degildir.

Web sitesine erisim

Urliniin web sitesini agcmak icin, IP adresi tarayicinin adres cubuduna girilmelidir.
Bagli sensorle ilgili genel bilgileri iceren "Ana Sayfa" sayfasi géruntilenir.

BILGI

Web sitesini acmak icin sensér ve web tarayicisi bulunan u¢ cihazin uyumlu bir IP ve alt ag maskesi
araliginda olmasi gerekir. Fabrika ayarlarinda énceden ayarlanmis ag parametreleri IP adresi
(192.168.0.225) ve alt ag maskesi (255.255.0.0) dikkate alinmalidir.

= || kA PNBC x | + ~ = O ®

<« c O 8 192.168.0.225/indexhim i L @ 5 =

wenglor

the innovative family

[ Status
Home

] Measured
value: 790,148 mm
Network Settings - 0
Basic Settings z 0
03: 0
O Settings 04: 0
Measurement 30000 Hz

rate:

Shutter time:  1.600 us
Laser power: 0.78 m\W

Signal
strength: S
o 431 !

Order number PNBC108 A ;em::'atw 031 € 0K
Product version A neeeer:
Producer Wenglor Sensoric
Description High Performance Distance Sensor
Serial number PNBC108.A_020042
MAC Address 54-4A-05-0A4E-4D
Hardware version 1.0.0
Firmware version 5.3.3release_candidate2
EtherCAT COM Unknown
EtherCAT APP Unknown
Calibration protocol PNBC108.A_020042.pdf

§ B
3 Legal Disclaimer = Print

wenglor sensoric GmbH ct Privacy Palicy

trale 2
tinang

Web sitesinin sol sttununda, c¢esitli bilgi ve ayar sayfalarini cagirabileceginiz ment bulunmaktadir.

Sag slUtunda, 6nemli sensér parametrelerinin otomatik olarak glincellenen canli verilerini gdsteren bir
durum alani bulunmaktadir. Tek tek parametrelerin agiklamasi igin bkz. bélim islev aciklamasi [> 18].

Ag ayarlan

"Ag Ayarlarn" alt sayfasinda sensoriin ag ayarlan degistirilebilir. Ayrica sensor EtherCAT moduna
gegcirilebilir.
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7.3

Ag ayarlarinin degistiriimesi icin "admin" sifresinin girilmesi gerekir. Sifre girilip onaylandiktan sonra
sensdr yeniden baglatilir ve kisa bir siire erisilemez hale gelir.

Not: Ag parametrelerinin degistiriimesi, cihazin agda bulunamamasina neden olabilir. Bilinmeyen bir IP
adresi veya alt ag maskesi durumunda, > yapilandirma yazilimi wTeach2 araciligiyla ag ayarini diizeltmek
icin wTeach?2 aracini kullanin.

BILGI

EtherCAT modunu etkinlestirdiginizde, cihaza web sitesi, wTeach2 ve TCP/IP araylzl Uzerinden
erisilemeyecegdini unutmayin. EtherCAT modunu devre disi birakmak icin EtherCAT uyumlu bir kontrol
kullanin.

(3] Wi\ PNBC x| + ~ = [m] b

<« ¢] Q & 192.168.0.225/networkhtm w Y @ 9

wenglor

the innovative family

[ Status

M d
P address: 192.168.0.225 vana €4 790,148 mm
Subnet mask: 255.255.0.0 iz ]
Standard gateway: 169.254.150.1 = v
_— 03: 0
Ethemet mode (EtherCAT): | 1P (webserver, TCP) v | - .
gte;suremenl 30000 Hz
Ok
Impartant; Access to settings may get lost. Reboots Shutter time:  1.600 us
ically!
CEnretly Laser power:  0.78 mW\V
Signal
strength: A
Temperature: +31°C Ok!
Encoder: 0

§ =]
5 Legal Disclaimer & print

wenglor sensoric GmbH ct Privacy Policy

Trsdemark |
EZOE

Temel ayar parametreleri

sensor 6lcim performansini ve davranisini etkileyebilecek temel ayar parametreleri, "Temel Ayarlar"alt
sayfasinda ayarlanabilir.
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7.4

BILGI

Cihaz "Varsayilan Degerler"e sifirlayarak, ag ayarlari hari¢ tim sensér parametreleri fabrika ayarlarina geri
dénduardldr.

5 || i enec x| + ~ - o %

« a O & 192.168.0.225/device.nim B v r @ @ =

wenglor

the innovative family

— Status
value
. Lo ] . | Measured 790,185 mm
A | average filter (2.1000, 0 OF): Values ok | '
I 12: 0
SEEHLTE || Evaluation method | FcoG Filter v | a3 0
Screening Grid: (m] 04 0
' 30000 Hz
rate:

—Timing and Exposura
Shutter time: 1.600 us

Exposure mode lMaxlmum measurement rate, good blacl v Laser power: 0.78 mW
Measurement rate (75030000 Hz) 30000 Hz Signal . 100%
strength:
Automatic shutter control: Temperature: +31°C Okl
Maximum shutter time (1.6ps_200ps): 29.000 us Encoder: 0

Fixed shutter time (1.6ps..200ps): us
Automatic laser power control:
Maximum laser power: 1.00 mW

Fixed laser power mwW

[ Ethernet Output

Filter condition | output all measurements v

Encoder counter right shift |o ~ |

Encoder reset Reset

—Reset

Default values Reset

S primt

wenglor sensoric GmbH Privacy Policy

Giris-Cikis Fonksiyonlari

"I/O Ayarlan" alt sayfasi Uzerinden sensorin fiziksel pinlerindeki giris-gikis fonksiyonlari ve analog ¢ikisin
davranisi parametrelendirilebilir.
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& || & PuBC X |+ v — O b

wenglor

the innovative family

Analog Output Status

Analog Mode 4..20mA v Measured 790,234 mm
value: -
11: 0
12 0
03: 0

10 Seitings , Pin Function: | Encoder 11+12 v 04: a

2mA Input load: | on v gte:surement 30000 Hz

Input setting: |ubactv | Shutter time:  1.600 us
Laser power:  0.78 m\W/
Signal
strength: Rl
Temperature: +31°C Okl
Encoder: 0

§ Legal Disclaimer & pint

wenglor sensoric GmbH Privacy Policy

Links | Lisbi
Trademark
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8 Yapilandirma yazilimi wTeach2

wTeach2 yazihminin kurulumu, baglantisi ve yapisi ile genel islevleri icin wTeach2 kullanim kilavuzuna
bakin. Bu kilavuzu www.wenglor.com adresindeki indirme alaninda DNNFOOQ5 siparis numarasi altinda
bulabilirsiniz.

8.1 wTeach2 islevleri

wTeach?2 isletim yazilimi ile, islev agiklamasina gore segilen islevler ayarlanabilir. Sens6r entegrasyonunu
desteklemek icin, mesafe ve yogunluk gibi dlctlen degerler ile sicaklik ve 6lgtim hizi gibi proses verileri
goruntilenebilir. wTeach?2, sensdr satir sinyalini ¢cikarma imkani sunar.

. BILGi

IP adresi bilinmiyorsa, sensér wTeach?2 ile bulunabilir ve IP adresi bilinmeden ag yapilandirmasi
degistirilebilir.
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9.1

9.1.1

9.1.2

9.1.3

9.1.4

9.1.5

Arayuz protokolu Ethernet TCP/IP

Bu bolim, Firmware strim 5.3.3'ten itibaren ylksek hassasiyet 6zellikli PNBC1xx lazer mesafe
sensorlerinin kontrolld ve ayarlanmasi i¢cin TCP komutlarinin yapisini ve islevini agiklamaktadir.

Komutlar 3000 numarali port Gzerinden gonderilir. Port acildiktan sonra, cihaz baska bir komut almadan
veri paketleri génderir.

Baslik ve veri formati hakkinda daha fazla bilgi icin Baslik ve veri formati [ 50] adresini ziyaret edin.
Parametrelendirme yapmadan énce 6lcUmu durdurmaniz énerilir.

BILGI

Biyulk/kucuk harf kullanimina dikkat edilmelidir.

TCP/IP arayiizi Uzerinden sayi girisi genellikle . olarak ondalik ayirici ile yapiimalidir. Asagdidaki bélimde
belirtilen formatin, varsa ekli ondalik basamak sayisi da dahil olmak Uzere, uyuldugundan emin
olunmalidir.

BILGI

Yalnizca Yanit modu [» 39] etkinlestirildiginde, Set komutlari bir yanitla onaylanir.

Genel 6lcim komutlari

"Surekli mesafe olcimu” veri formatini ayarlama

Komut set measure start<CR>
Yanit Veri akisi
Aciklama "Stirekli Olgim" (mesafe verileri) veri akisini [» 50] baslatr.

"Gelismis surekli 6lcum" veri formatini ayarlama

Komut set ext measure start<CR>
Yanit Veri akisl
Aciklama "Gelismis surekli dlgiim" veri akisini baslatir (mesafe, yogunluk ve kodlayici verileri).

Olciimii durdur

Komut set measure stop<CR>
Yanit Yanit yok
Ac¢iklama Veri akigl durdurulur ve dlgum verileri artik aktariimaz.

"Tepe verileri" veri formatini ayarlama

Komut set peak<CR>
Yanit Veri akisi
Aclklama Bir tepe degeri vericisi tarafindan génderilir.

Paket uzunlugu

Komut (Ayar) ‘setipacketisize=x<CR>
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Komut (Sorgulama) |get packet size=x<CR>

Yanit OK:packet size=x<CR>

Aciklama Paket basina mesafe degerlerinin sayisi.
"x" icin olasI degerler sunlardir:

e Surekli 6lgimde: 1...450

* Genigletilmis sirekli 6lgimde: 1...220

Girilen deger, veri formati degistirilene kadar gecerli kalir. Degerler daha sonra
fabrika ayarlarina (150/450) sifirlanir.

9.1.6 Hizli yeniden iletim

Komut (ayarlama) |set fast retransmissions=x<CR>

Komut (sorgulama) |get fast retransmissions<CR>

Yanit OK:fast_retransmissions=x<CR>
Aciklama ACK eksik oldugunda hizli yeniden iletim génderimini etkinlestirir.
Not

Yavas ag baglantilarinda, hizli yeniden iletim vericisi coklu yeniden iletimlere ve
baglanti kesilmesine neden olabilir.

"x" icin olasI degerler sunlardir:
0: Normal yeniden iletimler (varsayilan)

1: Hizli yeniden iletimler

9.1.7 Yanit modu

Komut set reply echo activate<CR>

set reply echo deactivate<CR>

Yanit Yalnizca "reply echo activate" durumunda: OK:reply_echo_activate<CR>

Aciklama Tum komutlar onaylanir (fabrika ayari: mod devre digl).

9.2 Cihazla ilgili bilgiler

9.2.1 Siparis numarasini sorgula

Komut get name<CR>
Yanit Beispiel: OK:name=PNBC105<CR>
Aciklama Siparis numarasi verilir.

9.2.2  Uriin siirimiinii sorgulama

Komut get pversion<CR>
Yanit Beispiel: OK:pversion=1.0.0<CR>
Aciklama Urin strimi gérintdlenir.

9.2.3  Uretici sorgulama

Komut get manufacturer<CR>
Yanit OK:manufacturer=wenglor sensoric_ GmbH<CR>
Aciklama Uretici gérintilenir. Bosluklar alt cizgi ile degistirilir.
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9.2.4

9.2.5

9.2.6

9.2.7

9.3

9.3.1

9.3.2

9.3.3

Aciklama sorgulama

Komut get description<CR>
Yanit OK:description=High Performance Distance Sensor<CR>
Aciklama Aciklama goérintilenir. Bosluklar alt cizgi ile degistirilir.

Seri numarasini sorgula

Komut get serial<CR>
Yanit Beispiel: OK:serial=001020<CR>
Aciklama Seri numarasi goruntulenir.

MAC adresini sorgula

Komut get mac_ address<CR>
Yanit Beispiel: OK:mac address=0007ABFO0CAB<CR>
Aciklama MAC adresi goruntilenir.

Donanim surimiini sorgulama

Komut get hwversion<CR>
Yanit Beispiel: OK:hw version=3.0.0<CR>
Aciklama Donanim strimu géruntulenir.

Ag ayarlari

IP adresi

Komut (Ayar)

set ip addr=192.168.0.225<CR>

Komut (Sorgulama)

get ip addr<CR>

Yanit

OK:ip addr=192.168.0.225<CR>

Aciklama

Yeni ayarlanan IP adresi, yeniden baslatildiktan sonra etkin hale gelir.

Ag gecidi adresi

Komut (Ayar)

set gateway addr=192.168.0.1<CR>

Komut (Sorgulama)

get gateway<CR>

Yanit

OK:gateway addr=192.168.0.1<CR>

Aciklama

Yeni ayarlanan ag gegidi adresi, yeniden baslatildiktan sonra etkin hale gelir.

Ag ayarlarini varsayilan degerlere sifirla

Komut set activate network default<CR>
Yanit OK:activate network default<CR>
Acliklama IP adresi, ag gecidi ve alt ag maskesi sifirlanir.
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9.4

9.4.1

9.4.2

9.4.3

9.4.4

Olciim degeri ayarlari

Degerlendirme yontemi

Komut (Ayar)

set calc mode=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get calc mode<CR>

Yanit

OK:calc mode=x<CR>

Aciklama

Bu komutla tepe degerlendirme ydntemi belirlenir.
"x" icin olasI degerler sunlardir:

2: FCOG (fabrika ayari)

3: FCOG filtreler

4: MEDIAN

5: EDGE

Ortalama deger filtresi

Komut (Ayar)

set avg filter cnt=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get avg filter cnt<CR>

Yanit

OK:avg filter cnt=x<CR>

Aciklama

Hareketli ortalama 2 ile 1000 arasinda bir dederdir. Ayarlanan deger ne kadar
klglkse, dlgllen deger sicramalara o kadar hizli tepki verir. Ayarlanan deger ne
kadar blytkse, dlgilen dedger o kadar dizgtn olur.

"x" igin olasi degerler sunlardir:
0: kapali (fabrika ayari)

1: kapal

2..1000

olciim hizi

Komut (Ayar)

set meas freg=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get meas freg<CR>

Yanit

OK:meas freg=x<CR>

Aciklama Olgiim hizi Hertz cinsinden ayarlanir ve verilir.
"x" icin olasI de@erler sunlardir:
750 .. 30000

Cikis orani

Komut (Ayar)

set_ freqg=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get freg<CR>

Yanit

OK: freg=x<CR>

Aciklama

Komut eski! Cikti filtresi ayarini ve Downsampling parametresini kullanarak ¢ikti
Olctlen degerlerinin hizini etkileyin.

Cikis orani Hertz cinsinden ayarlanir ve verilir (fabrika ayari: 10 000 Hz).
"x" icin olasi degerler sunlardir:
1...30 000
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9.4.5

9.4.6

9.4.7

9.4.8

Cikt filtresi

Komut (Ayarla)

set ethernet filter condition=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get ethernet filter condition<CR>

Yanit

ethernet filter condition=x <CR>

Aciklama

Cikti filtresi kosulunun ayarlanmasini ve sorgulanmasini saglar.
"x" icin olasl degerler sunlardir:

0: Tim olgumleri ¢ikt

1: Ornekleme, N'den biri

2: Enkoder degistirildi

3: Enkoder artirildi (tetik modu)

4: Enkoder azaltildi (tetik modu)

Asagi érnekleme parametresi

Komut (Ayar)

set n sampling=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get n sampling<CR>

Yanit

OK:n_ sampling=x<CR>

Aciklama

Downsampling parametresi N ayarlanabilir ve gértnttlenebilir. Downsampling

parametresi, gikis filtresi Downsampling olarak ayarlandiginda uygulama alani bulur.

"x" icin olasiI degerler sunlardir:
1..832767

Pozlama sliresi modu

Komut (Ayar)

set exposure preset=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get exposure preset <CR>

Yanit

OK:exposure preset=x<CR>

Aciklama

Ayarlamis oldugunuz pozlama én ayarini ayarlamaniza ve sorgulamaniza olanak
tanir. set_exposure_preset, 6n ayar icin gerekli ayarlari toplu olarak yapar; bu
ayarlar set_regulator, set_meas_freq, set_max_shutter, set_shutter ve
set_laser_power ile ayr ayri da yapilabilir.

"x" igin olasi degerler sunlardir:

: Bireysel

: Maksimum 6lgim hizi, iyi siyah hassasiyeti

: Maksimum 6lgum hizi, yiksek yabanci 1sik direnci

: Yuksek siyah hassasiyeti

: En ylksek siyah hassasiyeti

: Lazer sinifi 1

: DUsUk titresim, maksimum 6lgim hizi, iyi siyah duyarlilidi

~N O O b WO N = O

: DUsuk titresim, maksimum olgum hizi, yiksek parazit isik direnci

Lazer glicl ve pozlama siresinin ayarlanmasi

Komut (ayar)

set regulator=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get regulator<CR>

Yanit

OK:regulator=x<CR>

Aclklama

Burada pozlama suresi/lazer glict kontroll ayarlanir ve sorgulanir.
"x" icin olasI degerler sunlardir:
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9.4.9

9.4.10

9.4.11

9.4.12

0: Pozlama suresi VE lazer glcu kontroll otomatik (fabrika ayari)

1: Pozlama suresi kontroli otomatik, lazer gict kontrolli manuel olarak ayarlanabilir
2: Lazer gucl kontroll otomatik, pozlama stresi kontroli manuel olarak ayarlanabilir
3: Pozlama suresi ve lazer gucl kontroll manuel olarak ayarlanabilir.

Lazer glicl ve pozlama slresi kontrolinde sensor, en iyi piksel yogunlugunu
saglayan ayari otomatik olarak seger. Uygulamaya bagl olarak, pozlama siresi
kontroll veya lazer glicl kontroll tercih edilebilir. Sabit bir pozlama stiresi
isteniyorsa, lazer glicl kontroli uygundur. Sabit bir lazer giicl isteniyorsa, pozlama
suresi kontroll daha uygundur.

Lazer acma/kapama

Komut (Ayarla)

set activate laser<CR>
set deactivate laser<CR>

Yanit OK:activate laser<CR>
OK:deactivate laser<CR>
Aciklama Lazer, TCP komutu ile acilir veya kapatilir (fabrika ayari: lazer acgik). Bir USRIO igin

pin islevi lazer acik/kapali giris islevine ayarlanmissa, USRIO ile yapilan ayar
baskindir ve komut ile génderme 1si3inin anahtarlanmasi etkisizdir.

Sabit lazer glicu

Komut (Ayar)

set laser power=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get laser power<CR>

Yanit

OK:laser power=x<CR>

Aciklama

Manuel lazer giclu kontrolinde (regilatér = 1 veya 3) lazer giiciniin mW cinsinden
ayarlanmasl ve okunmasi.

"x" icin olasI degerler:
0,08...0,9
Bicim: x.yy mW. 0,01 mW!'lik adimlarla ayarlanabilir

Ornek: set_laser power=0.31

Maksimum lazer giicu

Komut (Ayar)

set max laser power =x<CR>

Komut (Sorgulama)

get max laser power <CR>

Yanit

OK:max laser power=x<CR>

Aciklama

Otomatik lazer glicl kontroliinde (regtlatér = 0 veya 2) maksimum kontrolll lazer
glclini mW cinsinden ayarlama ve okuma.

"x" icin olasI degerler:

0,03...0,9

Bigim: x.yy mW. 0,01 mW!'lik adimlarla ayarlanabilir
Ornek: set_max_laser_power=0.31

Guncel lazer glci

Komut (Sorgulama)

get current laser power <CR>

Yanit

OK:current laser power=x<CR>

Aciklama

Otomatik ve manuel lazer glcl kontroliinde mevcut lazer glicinin mW cinsinden
okunmasi.
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9.4.13

9.4.14

9.4.15

9.4.16

9.4.17

Sabit Pozlama suresi

Komut (Ayar)

set shutter=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get shutter<CR>

Yanit

OK:shutter=x<CR>

Aciklama

Manuel pozlama stiresi kontroliinde (regulatér = 2 veya 3) pozlama siresini us
cinsinden ayarlama ve okuma.

"x" icin olasI degerler:

1,6...200

Bigim: x.yyy us. 0,025 us'lik adimlarla ayarlanabilir
Ornek: set_shutter=1.625

Maksimum pozlama suresi

Komut (Ayar)

set max shutter=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get max shutter<CR>

Yanit

OK:max shutter=x<CR>

Aciklama

Otomatik pozlama suresi kontroliinde (regtlatér = 0 veya 1) maksimum pozlama
suresini us cinsinden ayarlama ve okuma.

"x" icin olasI degerler:

1,6...200

Bigim: x.yyy us. 0,025 pus'lik adimlarla ayarlanabilir
Ornek: set_max_shutter=20.625

Gincel pozlama suresi

Komut (Sorgulama)

get current shutter<CR>

Yanit

OK:get current shutter=x<CR>

Aciklama

Otomatik veya manuel pozlama siresi kontrolinde mevcut pozlama siresinin ps
cinsinden okunmasi.

Ofset

Komut (Ayarla)

set digout offset=x<CR>

Yanit

OK:digout offset=x<CR>

Aciklama

Burada sifir ofset girilebilir. Ofset 16 bitlik bir deger olarak girilir (fabrika ayari: 0).
"x" igin olasi degerler sunlardir:

-30 000...30 000

Ofsetin dijitalden mm'ye dénusturdlmesi:

Ofset [mm] = x / 65536 x Olciim araligi [mm]

Koruyucu cam telafisi

Komut (Ayar)

set compensation activate<CR>
set compensation deactivate<CR>

Yanit

Yanit yok

Aciklama

Koruyucu cam telafisini etkinlestirir veya devre disi birakir.
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9.4.18

9.4.19

9.4.20

9.5

9.5.1

9.5.2

9.5.3

Enkoder sifirlama

Komut (Ayar)

set clear encoder<CR>

Yanit

OK:clear encoder<CR>

Aciklama

Dahili enkoder sayaci sifirlanir.

Encoder sayaci sag kaydirma

Komut (Ayar)

set enc right shift=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get_enc_ rshift<CR>

Yanit

OK:enc_ rshift=x<CR>

Aciklama

Enkoder girisinin bélme orani ayarlanir ve sorgulanir.
"x" icin olasI de@erler sunlardir:

0: Her enkoder kenari sayilir

1: Her 2. enkoder kenari sayilir

2: Her 4. enkoder kenari sayilir (fabrika ayari)

8: Her 256. enkoder kenari sayilir

Varsayilan degerlere sifirla

Komut (Ayarla)

set activate default<CR>

Yanit

OK:activate default<CR>

Aciklama

A ayarlan hari¢ tim ayarlari fabrika ayarlarina sifirlar.

G/C ayarlari

Analog modu

Komut (Ayar)

set anaout mode=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get anaout mode<CR>

Yanit

OK:anaout mode=x<CR>

Aciklama

Analog modunun segimi.
"x" icin olasI degerler:
1:0..10 V

8: 4...20 mA (fabrika ayari)

Giris durumunu sorgulama

Komut (Sorgulama)

get usr 10l1<CR>
get usr i02<CR>
get usr 103<CR>
get usr i04<CR>

Yanit

Beispiel: OK:usr iol=1<CR>

Aciklama

pin giris durumunu verir, olasi degerler: 0 ve 1

Tum giris/cikislarin giris/cikis durumunu sorgulama

Komut (Ayarla)

get usr allinputs<CR>

Yanit

OK:usr io allinputs=0111<CR>
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9.5.4

9.5.5

9.5.6

Aciklama

EA4, EA3, EA2 ve EA1 sirasiyla tim giris/cikislarin durumunu verir.
Olasi degerler:

Ove 1

Yukaridaki érnek yanit sunu ifade eder:

EA4: 0O (inaktif)

EA3: 1 (aktif)
EA2: 1 (aktif)
EA1: 1 (aktif)

Pin islevi

Komut (Ayar)

set usriol pin function=x<CR>
set usrio2 pin function=x<CR>
set usrio3 pin function=x<CR>
set usrio4 pin function=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get usriol pin function<CR>
get usrio2 pin function<CR>
get usrio3 pin function<CR>
get usrio4 pin function<CR>

Yanit

(z. B. I/01): OK:usr iol pin function=x<CR>

Aciklama

pin islevinin se¢imi.

"x" icin olasI de@erler sunlardir:
: Anahtarlama cikisl

: Al icin harici 6gretme girisi
: A2 icin harici 6gretme girisi
: A3 icin harici 6gretme girisi
: A4 icin harici 6gretme girisi
: Enkoder girisi (E1+E2)

7: Enkoder sifirlama girisi

o O A W N =

10: Lazer agik/kapal girisi
11: Hata cikisl

Cikis

Komut (Ayar)

set usriol output mode=x<CR>
set usrio2 output mode=x<CR>
set usrio3 output mode=x<CR>
set usriod4 output mode=x<CR>

Komut (Sorgu)

get usriol output mode<CR>
get usrio2 output mode<CR>
get usrio3 output mode<CR>
get usrio4 output mode<CR>

Yanit (z. B. I/01): OK:usr iol output mode=x<CR>
Aciklama Cikis modunun belirlenmesi.

"x" icin olasI degerler sunlardir:

1: PNP

2: NPN

3: Push-Pull
Cikis fonksiyonu

Komut (Ayar)

‘set_usriol_output_function=x<CR>
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9.5.7

9.5.8

9.5.9

set usrio2 output function=x<CR>
set usrio3 output function=x<CR>
set usriod4 output function=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get usriol output function<CR>
get usrio2 output function<CR>
get usrio3 output function<CR>
get usrio4 output function<CR>

Yanit

(z. B. I/01): OK:usr iol output function=x<CR>

Aciklama

Cikis fonksiyonunun belirlenmesi.
"x" icin olaslI degerler sunlardir:
1: normalde acik kontak (NO)

2: normalde kapali kontak (NC)

Teach-in modu

Komut (Ayar)

set usriol teach mode=x<CR>
set usrio2 teach mode=x<CR>
set usrio3 teach mode=x<CR>
set usriod4 teach mode=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get usriol teach mode<CR>
get usrio2 teach mode<CR>
get usrio3 teach mode<CR>
get usrio4 teach mode<CR>

Yanit

(z. B. I/01): OK:usr_ iol teach mode=x<CR>

Aciklama

Ogretme modunun belirlenmesi.
"x" icin olasiI degerler sunlardir:
1: 8n plan teach-in (fabrika ayari)
2: pencere teach-in

on plan teach-in: Sensor objeye yonlendirilir ve 6gretilir. Teach-in mesafesi otomatik
olarak ayarlanir, bdylece sensor ile obje arasindaki mesafe énceden 6gretilen
mesafeye esit veya daha az oldugunda sensor devreye girer.

pencere teach-in: pencere teach-inde iki anahtarlama noktasi vardir. iki
anahtarlama noktasi arasindaki mesafe pencere genisligini belirtir. Obje pencere
icindeyse sensor anahtarlanir.

Anahtarlama mesafesini 6gretme (Teach-in)

Komut set usriol teach in
set usrio2 teach in
set usrio3 teach in
set usriod4 teach in
Yanit (z. B. I/0l): OK:usr iol switch dist mm=87.614<CR>
Aciklama Anlik olarak kaydedilen degerlerden gelecekteki ayar degerleri otomatik olarak

hesaplanir ve kaydedilir.
Not
ilgili ¢ikisin pin islevi, anahtarlama ¢ikisi olarak ayarlanmalidir.

Pencere genisligi

Komut (Ayarla)

set usriol window size mm=x<CR>
set usrio2 window size mm=x<CR>
set usrio3 window size mm=x<CR>
set usriod4 window size mm=x<CR>

Komut (Sorgu)

get usriol window size mm<CR>
get usrio2 window size mm<CR>
get usrio3 window size mm<CR>
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9.5.10

9.5.11

9.5.12

get usrio4 window size mm<CR>

Yanit

(z. B. I/01l): OK:usr iol window size mm=x<CR>

Aciklama

Pencere genisliginin belirlenmesi

Giris degderi, sensorin dlgim araligindan daha kiclik olmalidir.
Ornek: 0,100 (mm cinsinden).

Not:

Tamsay! olmayan sayilarda virgul yerine nokta kullaniimalidir.

Anahtarlama noktasi degistirme

Komut (Ayar)

set usriol switch dist mm=x<CR>
set usrio2 switch dist mm=x<CR>
set usrio3 switch dist mm=x<CR>
set usrio4 switch dist mm=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get usriol switch dist mm<CR>
get usrio2 switch dist mm<CR>
get usrio3 switch dist mm<CR>
get usrio4 switch dist mm<CR>

Yanit

(z. B. I/01): OK:usr_iol switch dist mm=x<CR>

Aciklama

Anahtarlama noktasi girilen mesafeye kaydirilir. On plan teach-in durumunda bu,
teach-in mesafesidir; pencere teach-in durumunda ise pencere ortasina olan
mesafedir.

"x" deg@erleri calisma araliginda olmalidir, 6rnek: 22.123 (mm cinsinden).
Not
Tam sayilar disinda, virgul yerine nokta konulmalidir.

Anahtarlama histerezi

Komut (ayar)

set usriol hysteresis mm=x<CR>
set usrio2 hysteresis mm=x<CR>
set usrio3 hysteresis mm=x<CR>
set usriod4 hysteresis mm=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get usriol hysteresis mm<CR>
get usrio2 hysteresis mm<CR>
get usrio3 hysteresis mm<CR>
get usrio4 hysteresis mm<CR>

Yanit

(z. B. I/01l): OK:usr iol hysteresis mm=x<CR>

Aciklama

Histerezis, agma ve kapatma noktasi arasindaki mesafeyi tanimlar.
"x" icin olasI degerler sunlardir:

0...1/4 6lcim araligi

Ornek: 0,030 (mm cinsinden)

Not

Tam sayilar disinda, virgul yerine nokta kullaniimalidir.

Anahtarlama rezervi

Komut (ayar)

set usriol switch res mm=x<CR>
set usrio2 switch res mm=x<CR>
set usrio3 switch res mm=x<CR>
set usrio4 switch res mm=x<CR>

Komut (Sorgu)

get usriol switch res mm<CR>
get _usrio2 switch res mm<CR>
get usrio3 switch res mm<CR>
get usrio4 switch res mm<CR>

Yanit

(z. B. I/01l): OK:usr iol switch res mm=x<CR>
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9.5.13

9.5.14

9.5.15

Aciklama

Anahtarlama rezervi, 6gretme mesafesi ile sensértin anahtarlama noktasi arasindaki
mesafeyi ifade eder. Anahtarlama rezervi, nesnelerin sensére olan mesafesinin
hafifce degismesi durumunda bile nesnelerin glivenli bir sekilde obje algilama
yapmasini saglar.

"x" igin olasI degerler sunlardir:

0...6lctm araliginin 1/4'G

Ornek: 0,120 (mm cinsinden)

Anahtarlama rezervi yalnizca dn plan teach-in sirasinda ayarlanabilir.
Not:

Tam sayilar disinda, virgll yerine nokta konulmalidir.

Giris yuku

Komut (Ayar)

set usriol input load=x<CR>
set usrio2 input load=x<CR>
set usrio3 input load=x<CR>
set usriod4 input load=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get usriol input load<CR>
get usrio2 input load<CR>
get usrio3 input load<CR>
get usrio4 input load<CR>

Yanit

(z. B. I/01): OK:usr_ iol input load=x<CR>

Aclklama

Giris ylkunu belirleme.

"x" igin olasi degerler sunlardir:

1: Giris yUku aktif (2 mA; fabrika ayari)
2: Giris yuku aktif degil

Giris islevi

Komut (Ayar)

set usriol input function=x<CR>
set usrio2 input function=x<CR>
set usrio3 input function=x<CR>
set usriod4 input function=x<CR>

Komut (Sorgulama)

get usriol input function<CR>
get usrio2 input function<CR>
get usrio3 input function<CR>
get usrio4 input function<CR>

Yanit

(z. B. I/01): OK:usr iol input function=x<CR>

Aciklama

Giris islevini belirleme.

"x" icin olasI de@erler sunlardir:

1: Ub aktif (Ub = acik oldugunda bekleyen gorevier yuritillr; fabrika ayarr)
2: Ub pasif (Ub = 0 V oldugunda bekleyen goérevler yiritalr)

Minimum yogunluk

Komut (Ayar)

set usriol min err intens=x<CR>
set usrio2 min err intens=x<CR>
set usrio3 min err intens=x<CR>
set usriod4 min err intens=x<CR>

Komut (Sorgu)

get usriol min err intens<CR>
get usrio2 min err intens<CR>
get usrio3 min err intens<CR>
get usrio4 min err intens<CR>

Yanit

(z. B. I/01): OK:usr_ iol min err intens=x<CR>

Aciklama

Hata cikis icin minimum yogdunluk degerini belirler. "x" icin olasi degerler sunlardir:
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|0..4095

9.6 Baslik ve veri formati
port 3 000 acildiktan sonra, sensér en son ayarlanan veri formatinda veri paketleri gbnderir (istisna: tepe
verileri,Tepe verileri [» 52]).
Asagidaki veri formatlari mimkundur:
e Sirekli mesafe 6lcimu (fabrika ayari)
e Gelismis slrekli mesafe dlcimui
* Tepe verileri

Baslik ve veriler iki TCP/IP paketine bélundr, bdylece her iki paket de yaklasik olarak ayni boyutta olur. 94
baytlik bir baslik ve 900 baytlik veriler (toplam 994 bayt) icin, ilk paket 496 bayt ve ikinci paket 498 bayt
icerir. Paketin basinda her zaman baslik bulunur, ardindan veriler gelir.

Verilerin yapisi asagidaki tablolarda agiklanmaktadir. "Veri formati" alani, ilgili veri formatini tanimlar.
Ornek: "Veri format" alaninda 17520 degeri varsa, bu siirekli bir mesafe élcimiine karsilik gelir.
TUum degerler little-endian'dir, yani en distk degerli bayt énce gelir.

Sifirla sonlanan metinlerde giris ilk "0" ile biter. En geg son deger "0" olmalidir, yani giris igin bir bayt daha
az kullanilabilir. Sifirla sonlanan tim metinler ASCII kodunda verilir.

BILGI

Tum kayitlar onaltilik deger olarak belirtilir.

9.6.1 Sirekli mesafe élcumu

Bu veri formati, enkoder gerektirmeyen islemlerde kullaniimalidir. Olclilen tim mesafe degerleri kesintisiz
olarak aktarilir.

. BILGi

Varsayilan paket uzunlugundan farkli bir paket uzunlugu (bkz. bdlim Paket uzunlugu [» 38]) durumunda,
paket basina eklenen dlclulen degerlerin sayisi buna gére degisir.

Adlandirma Ofset [Bayt] Uzunluk Cikti/Aciklama
[Bavt]

Veri bigimi unsigned int 17520
Dahili 4 24

Siparis numarasi (sifirla 28 12 dize PNBC102*
sonlandiriimis)

Seri numarasi (sifirla sonlaniyor) |40 12 dize 001000*
SW sirimu (sifirla sonlandirimig) |52 10 dize v2.11*
Calisma suresi sayacl (ms 62 4 unsigned int 1467*
cinsinden)

Olclim araligi baslangici (mm) 6 2 imzasiz kisa 25

Olclim araligi mm cinsinden 68 2 isaretsiz kisa 10

Lazer gtict 0,1 mW cinsinden 70 2 imzasiz kisa 1...10
Olclim hizi Hz cinsinden 72 2 imzasiz kisa 900...30000
sensordeki sicaklik °C cinsinden |74 1 isaretsiz karakter |35
Degerlendirme yontemi 75 1 imzasiz char 2,5

Lazer giicl/6l¢clim hizi kontroll 76 1 isaretsiz char 0..3
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9.6.2

Adlandirma Ofset [Bayt] Uzunluk Cikti/Aciklama
[Bavt]

EncRightShift imzasiz char

Durum 78 1 imzasiz char 0...255
Dabhili 79 8

Durum E/Ax, Lazer 87 1 imzasiz char 0...255
Cikis orani Hz cinsinden 88 2 imzasiz kisa 1..30000
Ortalama deger filtresi 90 2 imzasiz kisa 0...1000
Ofset 92 2 imzall kisa -30000...+30000
Paket basina mesafe degerlerinin |94 2 isaretsiz kisa 1...450
sayisl

Mesafe 96 2 0..65535
Mesafe 2 98

Mesafe 450 994

* 6rnek deger

Gelismis surekli 6lcim (mesafe, yogunluk, enkoder)

Bu veri formati, uygulamada bir enkoder kullaniliyorsa secilmelidir. Mesafe degerlerine ek olarak, burada
her bir 6lgtimin yodunlugu ve enkoder degeri (PNBC'deki enkoder Sayacg) de aktarilir. Boylece, mesafe
degerleriyle zaman acisindan senkronize bir konum gercek dederi elde etmek mimkunddr.

. BiLGI

Varsayilan paket uzunlugundan farkli bir paket uzunlugu kullanildiginda (bkz. boélim Paket uzunlugu [» 38]),

paket basina eklenen 6élgtlen degerlerin sayisi buna gdre degisir.

Adlandirma Ofset [Bayt] Uzunluk Cikti/Aciklama
[Bavt]

Veri bigimi unsigned int 17536
Dabhili 4 24

Siparis numarasi (sifirla 28 12 dize PNBC102*
sonlandiriimis)

Seri numarasi (sifirla sonlaniyor) |40 12 dize 001000*
SW siirimd (sifirla sonlandiriimis) |52 10 dize V2.11*
Calisma stresi sayacl (ms 62 4 unsigned int 1467*
cinsinden)

Olclim araligi baslangici (mm) 6 2 imzasiz kisa 25

Olgiim araligi mm cinsinden 68 2 isaretsiz kisa 10

Lazer glict 0,1 mW cinsinden 70 2 imzasiz kisa 1..10
Olclim hizi Hz cinsinden 72 2 imzasiz kisa 900...30000
sensordeki sicaklik °C cinsinden |74 1 isaretsiz karakter |35
Degerlendirme yontemi 75 1 imzasiz char 2.5

Lazer giicl/6lclim hizi kontroll 76 1 isaretsiz char 0..3
EncRightShift 77 1 imzasiz char 0..8
Durum 78 1 imzasiz char 0...255
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9.6.3

Adlandirma Ofset [Bayt] Uzunluk Cikti/Aciklama
[Bavt]

Dahili

Durum E/Ax, Lazer 87 1 imzasiz char 0...255
Cikis orani Hz cinsinden 88 2 imzasiz kisa 1...30000
Ortalama deger filtresi 90 2 imzasiz kisa 0...1000
Ofset 92 2 imzall kisa -30000...+30000
Paket basina mesafe, yogunluk ve |94 2 isaretsiz kisa 1..150
enkoder degerlerinin sayisi

Mesafe 1 96 6 imzasiz kisa 0...65 535
Yogunluk 1 98 0...4 095
Enkoder 1 100 0...65 535
Mesafe 150 990

Yogunluk 150 992

Enkoder 150 994

* érnek deger

Tepe verileri

Bu veri formati, teshis amaclari icin uygundur. Sensériin CMOS satirindaki tim 1024 piksel yogunluklari
aktarilir. Yeniden baslatma sonrasinda bu veri formati korunmaz, otomatik olarak énceden secilen formata

geri donulir.

Adlandirma Ofset [Bayt] Uzunluk Cikti/Aciklama
[Bayt]

Veri bigimi unsigned int 17488
Dahili 4 24

Siparis numarasi (sifirla 28 12 dize PNBC102*
sonlandirimig)

Seri numarasi (sifirla sonlaniyor) |40 12 dize 001000*
SW siirimd (sifirla sonlandiriimig) |52 10 dize V2.11*
Galisma suresi sayaci (ms 62 4 unsigned int 1467*
cinsinden)

Olctim araligi baslangici (mm) 6 2 imzasiz kisa 25

Olclim aralidi mm cinsinden 68 2 isaretsiz kisa 10

Lazer glict 0,1 mW cinsinden 70 2 imzasiz kisa 1..10
Olgiim hizi Hz cinsinden 72 2 imzasiz kisa 900...30000
sensodrdeki sicaklik °C cinsinden |74 1 isaretsiz karakter |35
Degerlendirme yontemi 75 1 imzasiz char 2,5

Lazer glici/6lgtim hizi kontrolu 76 1 isaretsiz char 0..3
EncRightShift 77 1 imzasiz char 0..8
Durum 78 1 imzasiz char 0...255
Dahili 79 8

Durum E/Ax, Lazer 87 1 imzasiz char 0...255
Mesafe, basamak cinsinden 88 2 imzasiz kisa 10...65 535
Yogunluk (Dijital) 90 2 imzasiz kisa 0..4 095
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9.6.4

Adlandirma Ofset [Bayt] Uzunluk Cikti/Aciklama
[Bavt]

Enkoder degeri, basamak imzall kisa 0...65 535
cinsinden

Paket basina mesafe ve yogunluk (94 2 imzasiz kisa 1024
degerlerinin sayisi

Yogdunluk piksel 1 96 2 imzasiz kisa 0...4 095
Yogunluk piksel 2 98

Yogunluk piksel 1024 2124

* 6rnek deger

Olciim verilerinin aciklamasi

Durum:

Durum, durum bayti olarak gosterilir:

7 6 5 4 3 2 1 0
Bit O: Aralik disi hata: Yodunluk veya mesafe gecerli calisma aralidinin disindadir
Bit 1: Dahili tepe belledi tasma hatasi

Bit 2: sensor FIFO tasmasi: CPU, 6lglim verilerinin islenmesini takip edemiyor

Bit 3...7: =0

E/Ax durumu, Lazer:

Giris/Cikislarin ve lazerin durumu G/C, lazer bayti olarak goésterilir:

7 6 5 4 3 2 1 0
Bit O: Durum E/A1

Bit 1: Durum E/A2

Bit 2: Durum E/A3

Bit 3: Durum E/A4

Bit 7: Lazer durumu: 1 = Acik; 0 = Kapal

Bit cinsinden mesafe:

Mesafe 16 bitlik bir deger olarak gosterilir:

15 [14 [13 [12 [11 10 |9 [8 [7 [6 [5 4 [3 [2 [1 Jo
Bit 0...15: Mesafe dlcim degeri (0...65 535)

Web sitesinde gdsterilen dedere ulasmak icin asagidaki formul gecerlidir:

Olclilen deger mm cinsinden = (mesafe bit cinsinden x sensér dlglim araligi mm cinsinden / 65536) +
calisma araliginin baslangici mm cinsinden

Ornek (PNBC105): Olclilen deger = 35 721 x 100 mm / 65 536 + 90 mm = 144,5 mm

Yogunluk degeri:
Yogunluk bayti, yogunluk degerini igerir ve 16 bitlik bir deger olarak gdsterilir:

15 [14 [13 [12 [11 10 o [8 [7 [6 [5 4 [3 2 [1 Jo

Bit 0...11: Yogunluk degderi (=tepe yUksekligi; 0...4 095)
Bit 12: Rezerve (=0)

9 — ArayUz protokolli Ethernet TCP/IP | PNBC106 — Lazer mesafe sensoéri liggenleme prensipli 53



Bit 13: Rezerve (=0)

Bit 14: Hata biti: Yogunluk cok disik veya ¢cok ylksek
Bit 15: Hata biti: Mesafe calisma araligi disinda
Enkoder degeri:

Enkoder degeri 16 bitlik bir deger olarak gosterilir:

15 [14 [13 [12 [11 [10 |9 8 [7 [6 [5 [4 |3

Bit 0...15: Enkoder degeri (0...65 535)
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10 Arayuz protokolu EtherCAT

Web sitesi Uzerinden Ethernet araylizi TCP/IP'den EtherCAT'e donusturdlebilir (bkz. bolim Ag ayarlari
[»33]).

EtherCAT, gercek zamanli calisabilen ve tim EtherCAT uyumlu cihazlara kolay baglanti saglayan bir
endustri standardidir.

NOT

Web sitesine erisilemiyor

EtherCAT modu etkinlestirildiginde, sensér web sitesi acilmaz ve TCP/IP lzerinden komutlar yirUutilemez.
Sensorin EtherCAT'ten TCP/IP'ye gecirilmesi gerekiyorsa, bu islem EtherCAT araytzu Gzerinden
yapiimalidir.

Dizin 0x1000 - Cihaz Tiiri

Adi Oge Veri turid |Bit Aciklama Fabrika ayar
boyut

\UDINT |32

Dizin 0x1018 - Kimlik Nesnesi

Adi Oge Veri tlri |Bit Aciklama Fabrika ayan

0 Eleman sayisi USINT 8 ro 04
Satici Kimligi UDINT |32 ro 0x0000059B
2 Uriin Kodu UDINT |32 ro PNBC101 0x053F2B65
PNBC102 0x053F2B66
PNBC103 0x053F2B67
PNBC104 0x053F2B68
PNBC105 0x053F2B69
PNBC106 0x053F2B6A
PNBC107 0x053F2B6B
PNBC108 0x053F2B6C
3 Revizyon UDINT 32 ro
Numarasi
4 Seri Numarasi  |UDINT |32 ro

Dizin 0x10F8 - Zaman Damgasi Nesnesi

Adi Oge Veri Aciklama Fabrika ayar
o | ULINT |64 o
Dizin 0x1a00 - 1. TxPDO

Adi Oge Veri tura |Bit Aciklama Fabrika ayan
0 Eleman sayisi USINT 8 rw 0
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1

Veri tira (Bit

Aciklama

Fabrika ayar

PDO Nesnesi 1 |UDINT 32 rw 0x30000110
2 PDO Nesnesi 2 |[UDINT 32 rw 0x30000210
3 PDO Nesnesi 3 |UDINT 32 rw 0x30000310

Dizin 0x1c12 - Senkronizasyon Yoneticisi 1PDO Atamasi

Veri

Ad| Oge
0

Eleman sayisi USINT

Bit Aciklama
boyut
8 rw

Fabrika ayari

Alt endeks 001

DT1C12ARR

16

rw

Dizin 0x1c13 - Senkronizasyon Yoneticisi 2PDO Atamasi

Adi Oge Veri Bit Aciklama Fabrika ayari
boyut
0 Eleman sayisi USINT 8 rw 0
Alt endeks 001 |DT1C13ARR |16 rw 0x1A00

Dizin 0x3000 - Girisler

Ad| Oge
0

Eleman sayisi

Veri tira

USINT

ro

Aciklama

Fabrika ayari

03

1 Mesafe UINT

ro

Mesafe degeri 16 bit deger
olarak.

'mm' cinsinden donustirme

MeasurementRange ve
MeasurementBegin

0000

2 Yogunluk UINT

16

ro

Yogunluk degeri 16 bitlik deger
olarak.

0000

3 Enkoder UINT

16

ro

Enkoder degeri 16 bit deger
olarak.

0000

Dizin 0x4000 - Kontrol

Adi Oge

Veri tiri

Aciklama

Fabrika ayari

0 Eleman sayisi USINT 8 ro 24
1 Olgiim BOOL 1 rw Olgiimi baglatir/durdurur 0
Baslangici
2 EthernetEtkinlesti| BOOL 1 rw TCP/IP ve EtherCAT calismasi |0
r arasinda gegis yapar. Kaydi
"True" olarak ayarlamak, sensorl
aninda TCP/IP moduna gegirir.
3 Frekans UDINT 32 rw Cikis oraninin Hertz cinsinden

ayarlanmasi/gikis.
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Veri tiri i Aciklama Fabrika ayari

Frekans parametresi
ayarlandiginda, 6lciim hizina
(MeasureFrequency) en uygun
ornekleme/asagl 6rnekleme
parametresi secilir (bkz. bolim
Dijital 6lcim degeri ¢ikisi [» 27]).

Degerler:
1...1000
4 MeasureFrequen |[UDINT 3 rw Olgiim hizi Hertz cinsinden 10 kHz
cy ayarlanir ve verilir.
Not:

Pozlama suresi kontrolintn
maksimum pozlama suresi,
olctim hizi ile sinirlandirilir, bkz.
bolUim Pozlama kontroll [» 19]

Degerler:
750 .. 30000

5 CalcMode UDINT 32 rw Tepe degerlendirme 2
prosedurinun ayari/giktisi.

Degerler:

2: FCOG

3: FCOG filtreler
4: MEDIAN

5: EDGE

6 LaserActive BOOL 1 rw Lazer agilmasi/kapatiimasi. Bir |1
USRIO igin pin iglevi girig islevi
Lazer agma/kapama olarak
ayarlandiginda, pin Uzerindeki
seviye baskindir. Bu durumda

LaserActive kaydinin ayari
etkisizdir.

Degerler:
= O: Lazer kapali
= 1: Lazer acik

7 Lazer Gucu UDINT 32 rw Lazer gicl 1/10 mW adimlarla
ayarlanir.

Ayar, yalnizca manuel lazer glcl
kontroliinde etkilidir.

Degerler:
= 0: 0,1 mW

= 10: 1 mW

8 Regulator UDINT 3 rw Olclim hizi/lazer glicl 0
kontrolintn ayarlanmasi/
sorgulanmasi.

Lazer glcl ve pozlama suresi
kontroliinde
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Veri tiri

Aciklama

Fabrika ayari

sensor, en iyi piksel
yogunlugunu saglayan ayari
otomatik olarak secer. Sabit bir
lazer glcu isteniyorsa, pozlama
suresi kontrolt daha uygundur.

Degerler:

= 0: Pozlama suresi ve lazer
gliclu kontroll otomatik

= 1: Pozlama siresi kontrolU
otomatik, lazer gict kontroll
manuel olarak ayarlanabilir

9 Olctim araligi UINT 16 ro Olclim araliginin mm cinsinden
okunmasi
10 |Olgiim UINT 16 ro Olclim araliginin baslangicini
baslangici mm cinsinden okuma
11 Sicaklik USINT 8 ro Sensor sicakhiginin okunmasi
12 |IP Adresi * UDINT 32 rw IP adresi yalnizca TCP/IP #COA800E1
modunda uygulamanin disinda
higbir yerde kullaniimaz.
Yeni ayarlanan IP adresi,
yeniden baslatildiktan sonra
etkin hale gelir. Hex formatinda
girin.
13 |Alt A§ Maskesi |UDINT 32 rw Alt ag maskesi yalnizca TCP/IP | #FFFFFFO0
Adresi * modunda uygulamanin disinda
kullanihr.
Yeni ayarlanan alt a§ maskesi,
yeniden baslatildiktan sonra
etkin hale gelir. Hex formatinda
giris
14 |Ag gecidi UDINT 32 rw Ag gecidi adresi yalnizca TCP/IP |#A9FE9601
Adres * modunda uygulanir.
Yeni ayarlanan ag gecidi adresi,
yeniden baslatildiktan sonra
etkin hale gelir. Hex formatinda
giris
* |P adresi, alt ag maskesi ve ag gecidi adresi formatlar:
Hex formati: Ox | 00 00 01 Ox | FF | FF ] FF ] FE
Ondalik format: 0 . 0 0 1 255 . 255 . 255 . 254

Aciklama

Fabrika ayari

15 |AgdiI Ayarla BOOL 1 rw IP adresi, ag gecidi ve alt ag 0
Varsayilan maskesi sifirlanir.
16 Ortalama filtreler |UINT 16 rw Hareketli ortalama 2 ile 1000 0

arasinda degisir. Ayarlanan
deger ne kadar klglkse, olgilen
deger sigramalara o kadar hizl
tepki verir. Ayarlanan deger ne
kadar bulytikse, dlglilen deger o
kadar dizgln olur.
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Veri tiri

Aciklama

Fabrika ayari

Degerler:
= O: kapali
= 1: kapali
= 2.1 000
17  |Koruyucu Ekran |BOOL 1 rw Koruyucu cam telafisini 0
etkinlestirir veya devre disi
birakir.
Degerler:
= 0: devre disl
= 1: etkinlestirilir
18 |Ofset INT 16 rw Sifir ofset'in girisi. Ofset, 16 bitlik |0
bir deger olarak girilir.
Ofsetin dijitalden mm'ye
doénustirilmesi:
Ofset [basamak] = Ofset [mm] /
OlctimAralg x 65536
Degerler:
= -30 000...30 000
19 Enkoder BOOL 1 rw Dahili enkoder sayaci sifirlanir 0
sifirlama
20  |Enkoder USINT 8 rw Enkoder girisinin bélme orani. 2
Kaydirma Degerler:
= O: Her darbe sayilir
= 1: Her 2. darbe sayilir
= 2: Her 4. darbe sayilr
= 8: Her 256. impuls sayilir
21 Varsayilanlari BOOL 1 rw Ag ayarlari hari¢ tim ayarlari 0
Ayarla fabrika ayarlarina sifirlar.
22 |FPGA FW STRING(16) |12 ro
Sdrimi
23 |COM FW STRING(16) |[128 ro
Sdrimi
24  |APP FW Surimd |STRING(16) |128 ro

Dizin 0x5000 - USRIO Ortak

Adi Oge

Veri tiri

Aciklama

Fabrika ayari

0 Eleman sayisi USINT 8 ro 0
1 Analog Mod USINT 8 ro Analog modunun segimi. 8
Degerler:
= 1:0..10V
= 8:4..20 mA
2 USRIO Durumu [USINT 8 ro Pin 1-4'teki giris durumunun 0

sorgulanmasi. Pin durumu Bit
0-3'te kodlanmistir.

Dizin 0x5100 - USRIO1
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Veri tiri

Aciklama

Fabrika ayari

0 Eleman sayisi

USINT

@

ro

1 Pin Islevi

USINT

@

r'w

pin islevinin segimi.

Degerler:

= 0: Anahtarlama gikisi

= 1: A1 icin harici 63retme girisi
= 2: A2 icin harici teach-in girisi
= 3: A3 icin harici 6gretme girisi
= 4: A4 icin harici 6gretme girisi
: Enkoder girisi (E1+E2)

: Enkoder sifirlama girisi

D OB W N

= 9: Lazer agik/kapall girisi
= 10: Hata cikisl

2 Cikis Modu

USINT

rw

Cikis modunun belirlenmesi.
Degerler:

= 0: PNP

= 1: NPN

= 2: Push-Pull

3 Cikis Fonksiyonu

USINT

rw

Cikis fonksiyonunun
belirlenmesi.

Degerler:
= 0: normalde agik kontak (NO)

= 1: normalde kapall kontak
(NC)

4 teach-in

BOOL

r'w

Anlik olarak kaydedilen
degerlerden gelecekteki ayar
degerleri otomatik olarak
hesaplanir ve kaydedilir.

ilgili cikisin pin fonksiyonu,
anahtarlama cikisi olarak
ayarlanmaldir.

5 Ogretme Modu

USINT

rw

Ogretme modunun belirlenmesi.

on plan teach-in: Sensor objeye
yonlendirilir ve 6gretilir. Teach-in
mesafesi otomatik olarak
ayarlanir, boylece sensor ile obje
arasindaki mesafe dnceden
ogretilen mesafeye esit veya
daha az oldugunda sensor
devreye girer.

pencere teach-in: pencere teach-
inde iki anahtarlama noktasi
vardir. ki anahtarlama noktasi
arasindaki mesafe pencere
genisligini belirtir. Obje pencere
icindeyse senso6r anahtarlanir.

Degerler:
= 0: 6n plan teach-in
= 1: pencere teach-in
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Veri tiri

Aciklama

Fabrika ayari

6 Anahtarlama
Noktasi

UINT

r'w

Anahtarlama noktasi girilen
mesafe kadar kaydirilir. On plan
teach-in durumunda bu, teach-in
mesafesidir; pencere teach-in
durumunda ise pencere ortasina
olan mesafedir. Anahtarlama
noktasl 16 bitlik bir deger olarak
belirtilir.

mm cinsinden donustirme,
MeasurementRange ve
MeasurementBegin ile yapllir:

Anahtarlama Noktasi [basamak]
= (AnahtarlamaNoktasI [mm] -
OlctimBaslangiciimm]) /
OlctimAraligi [mm]x 65536

Degerler:
0..65535

32 768

7 Histerez

UINT

16

r'w

Agma ve kapatma noktasi
arasindaki mesafe.

Histerezis 16 bitlik bir deger
olarak belirtilir.

mm cinsinden donustlirme
MeasurementRange ile yapilir:
Histerezis [basamak] =
Histerezis [mm] /
MeasurementRange [mm] x
65536

Degerler:

= 2..16383

8 endustriyel
switch Rezervi

UINT

16

rw

Ogretme mesafesi ile sensoriin
anahtarlama noktas| arasindaki
mesafe. Anahtarlama rezervi,
nesnelerin sensdre olan
mesafesinin hafifce dedismesi
durumunda bile nesnelerin
glvenli bir sekilde obje algilama
yapmasini saglar.

Anahtarlama rezervi yalnizca 6n
plan teach-in sirasinda
ayarlanabilir. Anahtar Rezervi 16
bit deger olarak belirtilir. mm
cinsine doénustirme

Olclim Araligi ile yapilir:

endustriyel switch Rezervi
[basamak] = enddstriyel switch
Rezervi [mm] / Olcim Aralig
[mm] x 65536

Degerler:
= 0..16383

9 Pencere

UINT

rw

Pencere 16 bit deger olarak
belirtilir.

mm'ye dondlstirme
MeasurementRange ile yapllir:

1300
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Veri tiri i Aciklama Fabrika ayari

Pencere [basamak] = Pencere
[mm] / MeasurementRange
[mm] x 65536

Degerler:
= 0..65535
1 Giris YUkU USINT 8 rw Giris yuknin belirlenmesi. 0

Degerler:

= 0: Giris yukU aktif (2 mA)
= 1: Giris yuku aktif degil
11 Giris Fonksiyonu |USINT 8 rw Giris fonksiyonunun belirlenmesi. |0

Ub aktif: Ub = agik oldugunda
bekleyen gdrevler yaratalr.

Ub pasif: Bekleyen gorevier Ub
= 0 V oldugunda gergeklestirilir.

Degerler:
= 0: Ub aktif
= 1: Ub pasif

Dizin 0x5200 - USRIO2
Adi Oge Veri tura i Aciklama Fabrika ayan

0 Eleman sayisi USINT 8 ro
1 pin islevi USINT 8 rw pin islevinin segimi. 4

Degerler:

= 0: Anahtarlama cikisi

= 1: A1 icin harici 6gretme girisi
= 2: A2 icin harici 63retme girisi

: A3 icin harici teach-in girisi

: A4 icin harici 6gretme girisi

D A WD

: Enkoder sifirlama girisi
= 9: Lazer acgik/kapali girisi
= 10: Hata c¢ikisi

2 Cikis Modu USINT 8 rw Cikis modunun belirlenmesi. 0
Degerler:

= 0: PNP

= 1: NPN

= 2: Push-Pull

) Cikis Fonksiyonu |USINT 8 rw Cikis fonksiyonunun 0
belirlenmesi.

Degerler:
= 0: normalde agik kontak (NO)

= 1: normalde kapall kontak
(NC)
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Veri tiri i Aciklama Fabrika ayari

4 teach-in BOOL 1 rw Anlik olarak kaydedilen 0
degerlerden gelecekteki ayar
degerleri otomatik olarak
hesaplanir ve kaydedilir.

ilgili cikisin pin fonksiyonu,
anahtarlama cikisi olarak
ayarlanmalidir.

5 Ogretme Modu |USINT 8 rw Ogretme modunun belirlenmesi. [0

on plan teach-in: Sensor
nesneye yonlendirilir ve ogretilir.
Teach-in mesafesi otomatik
olarak ayarlanir, bdylece sensér
ile nesne arasindaki mesafe
onceden 6gretilen mesafeye esit
veya daha az oldugunda sensor
devreye girer.

pencere teach-in: pencere teach-
inde iki anahtarlama noktasi
vardir. iki anahtarlama noktasi
arasindaki mesafe pencere
genisligini belirtir. Obje pencere
icindeyse sensdr anahtarlanir.

Degerler:
= 0: 6n plan teach-in
= 1: pencere teach-in

6 Anahtarlama UINT 16 rw Anahtarlama noktasi girilen 32 768
Noktasl mesafe kadar kaydirilir. On plan
teach-in durumunda bu, teach-in
mesafesidir; pencere teach-in
durumunda ise pencere ortasina
olan mesafedir. Anahtarlama
noktasi 16 bitlik bir deger olarak
belirtilir.

mm cinsinden donustlirme,
MeasurementRange ve
MeasurementBegin ile yapilir:

Anahtarlama Noktasi [basamak]
= (AnahtarlamaNoktas| [mm] -
OlctimBaslangici[mm]) /
OlctimAraligr [mm]x 65536

Degerler:
0..65535

7 Histerez UINT 16 rw Acma ve kapatma noktasi 2
arasindaki mesafe.

Histerezis 16 bitlik bir deger
olarak belirtilir.

mm cinsinden donustlirme
MeasurementRange ile yapllir:

Histerezis [basamak] =
Histerezis [mm] /
MeasurementRange [mm] x
65536

Degerler:

= 2..16383
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E Adi Oge Veri tiri i Aciklama Fabrika ayari
8

endustriyel UINT 16 rw Ogretme mesafesi ile sensérin |0
switch Rezervi anahtarlama noktasi arasindaki
mesafe (mm). Anahtarlama
rezervi, nesnelerin sensoére olan
mesafesinin hafifce degismesi
durumunda bile obje algilama
guvenli bir sekilde yapiimasini
sagdlar.

Anahtarlama rezervi yalnizca 6n
plan teach-in sirasinda
ayarlanabilir. Anahtar Rezervi 16
bit deger olarak belirtilir. mm
cinsine dénustirme

Olctim Araligi ile yapilir:

endustriyel switch Rezervi
[basamak] = endustriyel switch
Rezervi [mm] / Olclim Aralig
[mm] x 65536

Degerler:
= 0..16383

9 Pencere UINT 16 rw Pencere 16 bit deger olarak 1 300
belirtilir.

mm'ye donustlirme
MeasurementRange ile yapllir:

Pencere [basamak] = Pencere
[mm] / MeasurementRange
[mm] x 65536

Degerler:
= 0..65535
1 Giris YUkU USINT 8 rw Giris yuklnin belirlenmesi. 0

Degerler:

= 0: Giris yukU aktif (2 mA)
= 1: Giris yuku aktif degil
11 Giris Fonksiyonu |USINT 8 rw Giris fonksiyonunun belirlenmesi. |0

Ub aktif: Ub = acik oldugunda
bekleyen gdrevler yaratalr.

Ub pasif: Bekleyen goérevier Ub
= 0 V oldugunda gergeklestirilir.

Degerler:
= 0: Ub aktif
= 1: Ub pasif

Dizin 0x5200 — USRIO3

Adi Oge Veri turia i Aciklama Fabrika ayan

0 Eleman sayisi USINT |8 |ro | 11
1 Pin Islevi USINT

rw pin islevinin se¢imi. 0
Degerler:
= 0: Anahtarlama cikisl
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Veri tiri i Aciklama Fabrika ayari

= 1: A1 icin harici 63retme girisi
= 2: A2 icin harici teach-in girisi
= 3: A8 icin harici teach-in girisi
= 4: A4 icin harici 6gretme girisi
= 6: Enkoder sifirlama girisi

= 9: Lazer agik/kapall girisi

= 10: Hata gikisl

2 Cikis Modu USINT 8 rw Cikis modunun belirlenmesi. 0
Degerler:

= 0: PNP

= 1: NPN

= 2: Push-Pull

3 Cikis Fonksiyonu |USINT 8 rw Cikis fonksiyonunun 0
belirlenmesi.

Degerler:

= 0: normalde agik kontak (NO)
= 1: normalde kapall kontak
(NC)

4 teach-in BOOL 1 rw Anlik olarak kaydedilen 0
degerlerden gelecekteki ayar
degerleri otomatik olarak
hesaplanir ve kaydedilir.

ilgili cikisin pin fonksiyonu,
anahtarlama ¢ikisi olarak
ayarlanmalidir.

6 Ogretme Modu |USINT 8 rw Ogretme modunun belirlenmesi. |0

on plan teach-in: Sensér objeye
yonlendirilir ve dgretilir. Teach-in
mesafesi otomatik olarak
ayarlanir, boylece sensor ile obje
arasindaki mesafe onceden
ogretilen mesafeye esit veya
daha az oldugunda sensor
devreye girer.

pencere teach-in: pencere teach-
inde iki anahtarlama noktasi
vardir. iki anahtarlama noktasi
arasindaki mesafe pencere
genisligini belirtir. Obje pencere
icindeyse sensdr anahtarlanir.

Degerler:
= 0: 6n plan teach-in
= 1: pencere teach-in

6 Anahtarlama UINT 16 rw Anahtarlama noktasi girilen 32 768
Noktasl mesafe kadar kaydirilir. On plan
teach-in durumunda bu, teach-in
mesafesidir; pencere teach-in
durumunda ise pencere ortasina
olan mesafedir. Anahtarlama
noktasi 16 bitlik bir deger olarak
belirtilir.
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Veri tiri i Aciklama Fabrika ayari

mm cinsinden doénustirme,
MeasurementRange ve
MeasurementBegin ile yapilir:

Anahtarlama Noktasi [basamak]
= (AnahtarlamaNoktasI [mm] -
OlctimBaslangici[mm]) /
OlctimAraligr [mm]x 65536

Degerler:
0..65535

7 Histerez UINT 16 rw A¢ma ve kapatma noktasi 2
arasindaki mesafe (mm).

Histerezis 16 bitlik bir deger
olarak belirtilir.

mm cinsinden donustlirme
MeasurementRange ile yapllir:

Histerezis [basamak] =
Histerezis [mm] /
MeasurementRange [mm] x

65536
Degerler:
= 2..16383
8 endustriyel UINT 16 rw Ogretme mesafesi ile sensériin |0
switch Rezervi anahtarlama noktasi arasindaki

mesafe (mm). Anahtarlama
rezervi, nesnelerin sensdre olan
mesafesinin hafifce degismesi
durumunda bile nesnelerin
glvenli bir sekilde obje algilama
yapmasini saglar.

Anahtarlama rezervi yalnizca én
plan teach-in sirasinda
ayarlanabilir. Anahtar Rezervi 16
bit deger olarak belirtilir. mm
cinsine doénustirme

Olclim Araligi ile yapilir:
enduUstriyel switch Rezervi
[basamak] = endustriyel switch
Rezervi [mm] / Olgim Aralig
[mm] x 65536

Degerler:

= 0..16383

9 Pencere UINT 16 rw Pencere 16 bit deger olarak 1 300
belirtilir.

mm'ye dondstirme
MeasurementRange ile yapllir:

Pencere [basamak] = Pencere
[mm] / MeasurementRange
[mm] x 65536

Degerler:

= 0..65535
1 Girig YUku USINT 8 rw Giris yukinun belirlenmesi. 0
Degerler:

= 0: Giris yUku aktif (2 mA)
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Veri tiri i Aciklama Fabrika ayari

= 1: Girig yUuku aktif degil
11 Giris Fonksiyonu |USINT 8 rw Giris fonksiyonunun belirlenmesi. |0

Ub aktif: Ub = acik oldugunda
bekleyen goérevler ylrutallr.

Ub pasif: Bekleyen gorevier Ub
= 0 V oldugunda gergeklestirilir.

Degerler:
= 0: Ub akiif
= 1: Ub pasif

Dizin 0x5200 — USRIO4

Adi Oge Veri tiira i Aciklama Fabrika ayari

0 Eleman sayisi USINT 8 ro 11
1 Pin islevi USINT 8 rw pin islevinin secimi. 0

Degerler:

= 0: Anahtarlama ¢ikigi

= 1: Al icin harici 6gretme girisi
= 2: A2 icin harici 6gretme girisi
= 3: A3 icin harici 63retme girisi
= 4: Ad icin harici 6gretme girisi
: Enkoder girisi (E1+E2)

: Enkoder sifirlama girisi

oD g A~ W N

= O: Lazer acik/kapali girisi
= 10: Hata ¢ikigl

2 Cikis Modu USINT 8 rw Cikis modunun belirlenmesi. 0
Degerler:

= 0: PNP

= 1: NPN

= 2: Push-Pull

3 Cikis Fonksiyonu |USINT 8 rw Cikis fonksiyonunun 0
belirlenmesi.

Degerler:

= 0: normalde agik kontak (NO)
= 1: normalde kapall kontak
(NC)

4 teach-in BOOL 1 rw Anlik olarak kaydedilen 0
deg@erlerden gelecekteki ayar
degerleri otomatik olarak
hesaplanir ve kaydedilir.

ilgili cikisin pin fonksiyonu,
anahtarlama ¢ikisi olarak
ayarlanmalidir.

5 Ogretme Modu  [USINT 8 rw Ogretme modunun belirlenmesi. |0
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Veri tiri

Aciklama

Fabrika ayari

on plan teach-in: Sensor objeye
yonlendirilir ve dgretilir. Teach-in
mesafesi otomatik olarak
ayarlanir, boylece sensor ile obje
arasindaki mesafe dnceden
ogretilen mesafeye esit veya
daha az oldugunda sensor
devreye girer.

pencere teach-in: pencere teach-
inde iki anahtarlama noktasi
vardir. iki anahtarlama noktasi
arasindaki mesafe pencere
genisligini belirtir. Obje pencere
icindeyse sensor anahtarlanir.

Degerler:
= 0: 6n plan teach-in
= 1: pencere teach-in

6 Anahtarlama
Noktas

UINT

'w

Anahtarlama noktasi girilen
mesafe kadar kaydirilir. On plan
teach-in durumunda bu, teach-in
mesafesidir; pencere teach-in
durumunda ise pencere ortasina
olan mesafedir. Anahtarlama
noktasi 16 bitlik bir deger olarak
belirtilir.

mm cinsinden donustirme,

MeasurementRange ve
MeasurementBegin ile yapilir:

Anahtarlama Noktasi [basamak]
= (AnahtarlamaNoktasi [mm] -
OlctimBaslangiciimm]) /
OlctimAraligi [mm]x 65536

Degerler:
0..65535

32 768

7 Histerez

UINT

rw

A¢ma ve kapatma noktas
arasindaki mesafe (mm).

Histerezis 16 bitlik bir deger
olarak belirtilir.

mm cinsinden donustirme
MeasurementRange ile yapilir:
Histerezis [basamak] =
Histerezis [mm] /
MeasurementRange [mm] x
65536

Degerler:

= 2..16383

8 endustriyel
switch Rezervi

UINT

rw

Ogretme mesafesi ile sensérin
anahtarlama noktas| arasindaki
mesafe (mm). Anahtarlama
rezervi, nesnelerin sensdre olan
mesafesinin hafifce dedismesi
durumunda bile nesnelerin
glvenli bir sekilde obje algilama
yapmasini saglar.
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Veri tiri i Aciklama Fabrika ayari

Anahtarlama rezervi yalnizca 6n
plan teach-in sirasinda
ayarlanabilir. Anahtar Rezervi 16
bit deger olarak belirtilir. mm
cinsine dénustirme

Olctim Araligi ile yapilir:

endustriyel switch Rezervi
[basamak] = endustriyel switch
Rezervi [mm] / Olcim Araligi
[mm] x 65536

Degerler:
= 0..16383

9 Pencere UINT 16 rw Pencere 16 bit deger olarak 1 300
belirtilir.

mm'ye donlstirme
MeasurementRange ile yapllir:

Pencere [basamak] = Pencere
[mm] / MeasurementRange
[mm] x 65536

Degerler:
= 0..65535
1 Giris YUku USINT 8 rw Giris yukunudn belirlenmesi. 0

Degerler:

= 0: Girig yuku aktif (2 mA)
= 1: Girig yuku aktif degil
11 Giris Fonksiyonu |USINT 8 rw Giris fonksiyonunun belirlenmesi. |0

Ub aktif: Ub = aclk oldugunda
bekleyen goérevler yuratallr.

Ub pasif: Bekleyen goérevier Ub
= 0 V oldugunda gergeklestirilir.

Degerler:
= 0: Ub akiif
= 1: Ub pasif
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11 Bakim talimatlari

A I

Bu wenglor Urlind bakim gerektirmez.

Duzenli temizlik ve fis baglantilarinin kontrol edilmesi 6nerilir.

Urlint temizlerken, Grline zarar verebilecek herhangi bir ¢dziicii veya temizlik maddesi kullanmayin.
Urlin, devreye alma sirasinda kirlenmeye karsi korunmalidir.
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12 Cevre dostu bertaraf

wenglor sensoric GmbH kullanilamaz veya onarilamaz driinleri geri almaz. Uriinlerin imhasi sirasinda,
gecerli Ulkeye 6zgu atik imha yonetmelikleri gecerlidir.
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13 Uygunluk beyani

Uygunluk beyanlarini web sitemizde www.wenglor.com Urinin indirme bolimunde bulabilirsiniz.
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