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1.1

1.2

Genel bilgiler

Bu kilavuza iligkin bilgiler

o Urtiniin giivenli ve verimli bir sekilde kullanilmasini saglar.
e Bu kilavuz Urlndn bir parcasidir ve kullanim émri boyunca saklanmalidir.
e Ayrica yerel kaza 6nleme ydnetmelikleri ve ulusal is glvenligi yonetmelikleri de dikkate alinmalidir.

» Uruin teknik gelisime tabidir, bu nedenle bu isletim kilavuzundaki uyarilar ve bilgiler de degisiklige
tabidir. Glncel sirimd www.wenglor.com adresinde Urtndn indirme béliminde bulabilirsiniz.

BILGI

isletim kilavuzunu kullanmadan 6nce dikkatlice okuyun ve ileride basvurmak (izere saklayin.

Sembol aciklamalari

e Guvenlik talimatlari ve uyarilari semboller ve sinyal sézclkleri ile vurgulanmistir.
» Urlin ancak bu glivenlik talimatlarina ve uyarilarina uyuldugu takdirde givenli bir sekilde kullanilabilir.
Gulvenlik talimatlan ve uyarilar asagidaki prensibe gore yapilandiriimistir:

SINYAL KELIMESI

Tehlikenin tiri ve kaynagi!

Tehlikenin g6z ardi edilmesinin olasi sonuclari.
- Tehlikeyi 6nlemek igin dnlem.

Sinyal kelimelerinin anlami ve tehlikenin kapsami asagida agiklanmstir:

A TEHLIKE

Sinyal kelimesi, kacinilmadigi takdirde 8lim veya agir yaralanma ile sonuglanacak yiiksek risk derecesine
sahip bir tehlikeyi belirtir.

Sinyal kelimesi, kaginlmadigi takdirde 6lim veya ciddi yaralanma ile sonuglanabilecek orta derecede risk
iceren bir tehlikeyi belirtir.

A\ DIKKAT

Sinyal kelimesi, kaciniimadidi takdirde hafif veya orta derecede yaralanmayla sonuglanabilecek dislk risk
seviyesine sahip bir tehlikeyi belirtir.

Sinyal kelimesi, ka¢inlmadigi takdirde maddi hasarla sonuglanabilecek potansiyel olarak tehlikeli bir
durumu belirtir.
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. BiLGI

Bilgiler, faydali ipuglari ve tavsiyelerin yani sira verimli ve sorunsuz calisma igin bilgileri vurgular.

1.3 Sorumluluk reddi

 Urlin, en son teknoloji ve gecerli normlar ve yénetmelikler dikkate alinarak gelistirilmistir. Teknik
degisiklik yapma hakki saklidir.

e Gecerli bir uygunluk beyanini www.wenglor.com adresindeki tGrdnin indirme boéliminde bulabilirsiniz.

¢ wenglor sensoric elektronische Gerate GmbH (bundan bdyle "wenglor" olarak anilacaktir) tarafindan
asagidaki durumlarda sorumluluk kabul edilmez:

Kilavuza uyulmamasi.
— Urliniin amacina uygun olmayan kullanimi.

- Egitimsiz personel kullanimi.

Onaylanmamis yedek parca kullanimi.

Urtinlerde onaylanmamis modifikasyon.

* isletim kilavuzu, agiklanan islemler veya belirli trriin &zellikleri ile ilgili olarak wenglor tarafindan
herhangi bir glivence icermez.

e wenglor, bu isletim kilavuzunda yer alan baski hatalari veya diger yanhsliklar ile ilgili olarak, wenglor'un
bu hatalari igletim kilavuzunun hazirlandigi tarihte bildigi kanitianmadigi sirece sorumluluk kabul
etmez.

1.4 Telif hakki korumasi

e Bu kilavuzun icerigi telif hakki ile korunmaktadir.
e TUm haklar sadece wenglor'a aittir.

e wenglor'un yazili izni olmaksizin, saglanan igeriklerin ve bilgilerin, 6zellikle grafiklerin veya resimlerin
ticari olarak ¢ogaltimasina veya diger ticari amaglarla kullaniimasina izin verilmez.
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2 Guvenliginiz icin

2.1 Amacina uygun kullanim

Ucgenleme lazer mesafe sensérleri

Lazer mesafe sensorleri Gggenleme prensipli ¢alisir; bu da renk, sekil ve nesne ylzeyinin dlcimu B
etkilemedigi anlamina gelir. Ayara bagli olarak, ¢ok ytksek hizda veya ¢ozlnurlikte calistinlabilirler. Olgtim
araligl, calisma araligi iginde bireysel olarak secilebilir.

Bu uriin asagidaki sektérlerde kullanilabilir:

e Ozel makine imalati e Tiketim mallari endustrisi
¢ Agir makine imalat e Kagit endustrisi

e |ojistik e Elektronik endustrisi

e Otomotiv e Cam endustrisi

e Gida endustrisi ¢ Celik endustrisi

* Ambalaj endustrisi e Havacilik endustrisi

* flac endUstrisi » Kimya endiistrisi

¢ Plastik endUstrisi o Alternatif enerjiler

e Agac endustrisi e Hammadde c¢ikarma

2.2 Amac disi kullanim

e 2006/42 EC Direktifine (Makine Direktifi) uygun olarak gtvenlik bileseni yoktur.
» Uriin potansiyel olarak patlayici ortamlarda kullanim icin uygun degildir.

» Uriin sadece wenglor aksesuarlari veya wenglor tarafindan onaylanmis aksesuarlar ile kullanilabilir
veya onayl drlnler ile kombine edilebilir. Onayli aksesuarlarin ve kombinasyon drlnlerinin bir listesi
www.wenglor.com adresinde Urlin detay sayfasinda bulunabilir.

A A TEHLIKE

Amacina uygun kullanilmazsa kisisel yaralanma veya maddi hasar riski!

Yanlhs kullanim tehlikeli durumlara yol acabilir.

- Kullanim amacina iliskin bilgileri dikkate alin.

2.3 Personel yeterliligi

e Uygun teknik egitim gereklidir.
» Sirket icinde elektroteknik egitim gereklidir.
* [sletimde gérev alan uzman personelin isletim kilavuzuna (stirekli) erisimi olmalidir.

A A TEHLIKE

Dogru sekilde devreye alma ve bakimi yapilmazsa kisisel yaralanma veya maddi
hasar riski!

Kisilerin ve ekipmanin zarar gérmesi mumkuinddr.
- Personelin yeterli egitimi ve kalifikasyonu
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2.4  Uriinlerin modifikasyonu

A TEHLIKE

Uriiniin modifiye edilmesi nedeniyle kisisel yaralanma veya maddi hasar riski!

Kisilerin ve ekipmanin zarar gérmesi mimkuindur. Uyulmamasi CE isareti ve/veya UKCA etiketinin ve
garantinin kaybedilmesine neden olabilir.

- Urliniin modifiye edilmesine izin verilmez

2.5 Genel guvenlik talimatlari

BILGI

Bu talimatlar GrGnin bir parcasidir ve Urdnin tim kullanim émri boyunca saklanmalidir.

Degisiklik olmasi durumunda, isletim kilavuzunun en son siriimini www. wenglor. com adresinde Griinin
indirme alaninda bulabilirsiniz.

Urlini kullanmadan énce isletim kilavuzunu dikkatlice okuyun.
Sensorlnd kirlenmeye ve mekanik etkilere karsi koruyun.

2.6 Lazer

Lazer sinifi 1 (EN 60825-1)

Standartlara ve glvenlik ydnetmeliklerine
uyulmalidir.

LASER CLASS 1
EN 60825-1:2014

2.7 Onaylar ve koruma sinifi

ce ux Q- ¥

72HL | E189727
For use in class 2 circuits
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3 Teknik veriler

3.1 Genel bilgiler

Technische Daten

Optische Daten

Calisma araligi 40 ... 240 mm
Olctim araligi 40 ... 240 mm
Maksimum tekrarlanabilirlik 70 um
Tekrarlanabilirlik 1 Sigma 6 um
Dogrusallik sapmasi 200 um

Isik tdrd Lazer (kirmizi)
Dalga boyu 655 nm
Kullanim émri (Tu = +25 °C) 100000 h
Lazer sinifi (EN 60825-1) 1

Maks. izin verilen yabanci isik 20000 Lux

Isik lekesi capi Siehe Kapitel isik noktasi capi [» 9]

Elektrische Daten

Besleme gerilimi 18 ... 30V DC

Akim tiketimi (Ub = 24 V) <60 mA

Messrate 2500 /s

Tepki stresi <0,5ms

Sicaklik sapmasi < 15 um/K

Sicaklik araligi -30 ... 60 °C

Analog c¢ikis 4..20 mA

Kisa devreye ve asiri yiike dayanikli evet

Ters polarite korumali evet

Araylz [O-Link V1.1

Aktarim hizi COM3

Koruma sinifi I

Mechanische Daten

Ayar tiri Ogretme

Govde malzemesi Aliminyum, eloksal
Plastik, ABS

Optik kapak Plastik, PMMA

Koruma sinifi IP67

Baglanti tirt

M12 x 1; 4/5 pimli

Ausgangsfunktionen

Cikis fonksiyonu Analog cikis
PNP
Kapama

Sicherheitstechnische Daten

MTTFd (EN ISO 13849-1) 621,06 a
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. NOT

Die Angaben zur Genauigkeit (Linearitatsabweichung, Reproduzierbarkeit und Temperaturdrift) beziehen
sich auf die per I0O-Link Ubertragenen Messwerte.

Bei Verwendung eines Analogausgangs muss dessen Abweichung in der Betrachtung der Genauigkeit
bericksichtigt werden. Diese max. Abweichung betragt:

Analogausgang 0...10 V: +/-= 15 mV bei >5 kOhm Last
Analogausgang 4...20 mA: +/- 25 pA bei 0..500 Ohm Last

3.1.1 IStk noktasi capi

Calisma mesafesi 40 mm 140 mm 240 mm

Isik lekesi gapi 1,5 mm 1 mm 1 mm

3.2 Isinma agsamasi

Isinma asamasi genellikle 5 dakika strer. Bu slreden sonra sensér, Dogrusallik sapmasi icin belirtilen
degerleri verir.

. NOT

Veriler, yik olmadan 6lgtlen degere iliskindir. Tim varyantlarda, deger
Cikistaki yik nedeniyle farklilik gésterebilir.

3.3 Kasa boyutlari

@ = Emitor diyotu

@ = alici diyotu

Vida M4 =1 Nm

Vida M5 = 2 Nm

Boyutlar mm cinsinden (1 mm = 0,03937 ing)
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3.4 kumanda panosu
[ Xs_

5a 68 7c

s @

5a = Anahtarlama durumu gostergesi A1

7c¢ = Analog c¢ikis O gostergesi

68 = Gii¢ LED

06 = Teach-in anahtari

3.5 Tamamlayici Grinler

wenglor, Urdndniz icin uygun baglanti ve montaj teknolojisi ile diger aksesuarlari sunar. Bunlari
www.wenglor.com adresinde, Urln detay sayfasinin alt kisminda bulabilirsiniz.

3.6 Teslimat kapsami

* Sensor
e Guvenlik uyarisi

3 — Teknik veriler | P3PC181 — Lazer mesafe sensoérl liggenleme prensipli
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4.1

4.2

Nakliye ve depolama

Nakliye

Teslimati aldidinizda, Uriinin nakliye sirasinda hasar gérmedigini kontrol edin. Hasar varsa, paketi sartl
olarak kabul edin ve Ureticiyi hasar hakkinda bilgilendirin. Ardindan, nakliye hasari oldugunu belirterek
UrtnU geri génderin.

Depolama

Depolama sirasinda asagidaki hususlara dikkat edilmelidir:
» Uriint acik havada saklamayiniz.
o Urlini kuru ve tozsuz bir yerde saklayin.
o Uriini mekanik sarsintilardan koruyun.
» Uriinl giines 1si§indan koruyun.

NOT

Uygun olmayan depolama kosullarinda maddi hasar tehlikesi vardir!
Urlinde hasar meydana gelebilir.
- Depolama kurallarina uyulmalidir.
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5 Montaj ve elektrik baglantisi

5.1 Montaj

e Montaj sirasinda Urdni kirlenmeye karsi koruyun.

ilgili elektriksel ve mekanik yonetmelikler, standartlar ve glivenlik kurallarina uyulmalidir.
» Uriini mekanik etkilerden koruyun.

* Sensorlerin mekanik olarak saglam bir sekilde monte edildiginden emin olun.

e Tork degerlerine dikkat edilmelidir (bkz. bolim Teknik veriler [» 8]).

e Sensord, sabitleme deligi Uzerinden M4 vidalarla monte edin.

¢ Alternatif olarak, sensérler M5 vidalarla gévde sekline entegre edilmis disli delik tUzerinden de
sabitlenebilir.

s
iy

=P

e Maksimum sikma torku asmayin:
— M4 vidalar kullanildiginda: 1 Nm
— M5 vidalar kullanildiginda: 2 Nm

A [T

Uygun olmayan montajda maddi hasar tehlikesi!

Urlinde hasar meydana gelebilir!
- Montaj talimatlarina uyun.

A A DIKKAT

Montaj sirasinda kisisel yaralanma ve maddi hasar tehlikesi!

Kisilere ve Urlnlere zarar verme riski vardir.
- Gulvenli montaj ortami saglayin.
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5.2 Ayarlama

Obje algilama/obje 6l¢imi'nin mimkin oldugunca kararl olmasini saglamak icin sensér ayarlamasinda

asagidaki hususlara dikkat edilmelidir:

Basamaklar/Kenarlar/Cukurlar

X ! J

—

Basamaklar/kenarlar/girintilerin hemen yaninda 6lgiim yapiliyorsa, alici isinin basamak/kenar tarafindan
engellenmemesine dikkat edilmelidir. Ayni durum, yariklarin ve deliklerin derinliginin dlcilmesi icin de
gecerlidir.

Hareketli parcalarin ylzeyindeki delikler, kér delikler ve kenarlar icin sensor, kenarin lazer noktasini
kapatmayacak sekilde yerlestiriimelidir.

5 — Montaj ve elektrik baglantisi | PBPC181 — Lazer mesafe sensori liggenleme prensipli
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Yuvarlak, parlak yuzeyler

Yuvarlak, parlak yiizeylerde, yansimalari 6nlemek icin sensoér yuvarlak objeyle ayni eksende hizalanmahdir.

Esit sekilde hizalanmis renkli kenarlara sahip élciim nesneleri

X ! J

Dogru ydénlendirmede, 6lcim hassasiyeti Uzerindeki etki disuktir. Yanlis ydnlendirmede, sapmalar farkli
renklerin yansiticilik farklarina baghdir.

5 — Montaj ve elektrik baglantisi | PBPC181 — Lazer mesafe sensori liggenleme prensipli 14



Hareketli 6lciim nesneleri

Hareketli bir obje dlcullrken, gbélgelenmeyi ve aliciya dogrudan yansimalari édnlemek icin objenin sensoére
dik olarak hareket etmesine dikkat edilmelidir.

5.3 Elektrik baglantisi

e Sensori baglanti semasi gore kablolayin.

e Besleme gerilimini acin (bkz. bélim Teknik veriler [» 8])

e |O-Link kullaniliyorsa, sensoért 18...30 V DC'ye baglayin.

e |O-Link kullaniimiyorsa sensérleri 10...30 V DC'ye baglayin.

* Mavi besleme voltaj gostergesi yanar.

* Sensord, 1sik noktasi algilanacak/odlgllecek objeye denk gelecek sekilde ayarlayin.

A A TEHLIKE

Elektrik akimi nedeniyle kisisel yaralanma veya maddi hasar tehlikesi.
Gerilim taslyan parcalar, kisilere ve ekipmana zarar verebilir.
- Elektrikli cihazin baglantisi sadece ilgili uzman personel tarafindan yapiimalidir.

’
I L.
PNP E/AT/Q)
NPN [4...20mA 2
PUSH-PULL 5 O
NO/NC E3
T S -
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I l il +
PNP E/A1/Q)
NPN [4..20mA 2
PUSH-PULL 5 O
NO/NC E3
T S mm -
5
4 3
1 2

1 |kahverengi 2 |beyaz

3 |mavi 4 |siyah

5 |gri
Legend
+ Supply Voltage + PT Platinum measuring resistor ENarsize | Encoder A/A (TTL)
- Supply Voltage 0 V nc Not connected ENBrss22 |Encoder B/B (TTL)
~ Supply Voltage (AC Voltage) U Test Input ENA Encoder A
A Switching Output (NO) U] Test Input inverted ENB Encoder B
A Switching Output (NC) W Trigger Input AMIN Digital output MIN
Vv Contamination/Error Output (NO) W- Ground for the Trigger Input AMAX Digital output MAX
\ Contamination/Error Output (NC) (0] Analog Output Aok Digital output OK
B Input (analog or digital) O- Ground for the Analog Output SY In Synchronization In
T Teach Input BZ Block Discharge SY OUT |Synchronization OUT
R Reset input Amv Valve Output Our Brightness output
z Time Delay (activation) a Valve Control Output + M Maintenance
S Shielding b Valve Control Output 0 V rsv Reserved
RxD Interface Receive Path SY Synchronization Wire Colors according to DIN IEC 60757
XD Interface Send Path SY- Ground for the Synchronization BK Black
RDY Ready E+ Receiver-Line BN Brown
GND Ground S+ Emitter-Line RD Red
CL Clock = Grounding oG Orange
E/A Output/Input programmable SnR Switching Distance Reduction YE Yellow
) I0-Link Rx+/- Ethernet Receive Path GN Green
PoE ower over Ethernet Tx+/—- Ethernet Send Path BU Blue
IN Safety Input Bus Interfaces-Bus A(+)/B(-) VT Violet
OSSD Safety Output La Emitted Light disengageable GY Grey
Signal Signal Output Mag Magnet activation WH White
BI_D+/- | Ethernet Gigabit bidirect. data line (A-D) RES Input confirmation PK Pink
ENo rs422 | Encoder 0-pulse 0/0 (TTL) EDM Contactor Monitoring GNYE Green/Yellow

5.4

P

Teshis

Guc LED'

Sensor calismaya hazir

Gerilim beslemesi yok

N /
/| AS

Uyari

Anahtarlama durumu gdstergesi A1, A2 ve analog gosterge O
LED'leri calismaya devam eder

N/

7N

Hata

Anahtarlama durumu gostergesi A1, A2 ve analog gosterge O
LED'leri ¢alismiyor

Yer belirleme

Konum belirleme islevi etkin

Anahtarlama durumu
gostergesi A1, A2

Anahtarlama cikisi aktif

\| /
/| AS

Anahtarlama cikisi aktif degil
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Obje ayarlanan o6lgtiim araligi iginde
Obje ayarlanan 6lcim araligi disinda

Analog gosterge O

(I D = Yanmiyor

(D = Surekli yaniyor
Ci:) = Yanip sonuyor
I

5.5 Hata giderme
hata  Joasinesen  Joomm

Uyari

Sinyal uyarisi e Sensor ile obje arasindaki mesafeyi azaltin
e Sensor - obje agisini ayarlayin
e Kirlilikleri temizleyin
Dusuk voltaj e Gerilim beslemesini min. 18 V DC'ye yukseltin

dis aydinlatma

Sensorin yonunl rahatsiz edici 1sik kaynagina
gore ayarlayin

Sicaklik gok ylksek

Sabitleme braketini sogutma levhasi olarak
monte edin

Cikislardaki yuku azaltin

Sicaklik gok dusuk

Cevre sicakligini artirin

Hata

Kisa devre

Kablolamay! kontrol edin ve kisa devreyi giderin

Sicaklik hatasi

Sensorleri besleme gerilimiinden ayirin ve
sogumasini bekleyin

Sabitleme braketi sogutma levhasi olarak monte
edin

Cikiglardaki yUkU azaltin

Cihaz hatasi

Sensorleri besleme gerilimi'nden ayirin ve
yeniden baslatin

Sensorleri degistirin

. BILGi

Hata durumunda yapilacaklar:

a ~ W N =

. Makineyi devre digi birakin.

. Hata davranisi belirsizse calistirmayin.

. Teshis bilgilerini kullanarak hata nedenini analiz edin ve giderin.
. Hata giderilemiyorsa, wenglor destek birimine basvurun.

. Hata net bir sekilde tanimlanamiyorsa veya guvenli bir sekilde giderilemiyorsa, makine devre digl
birakiimalidir.

A A TEHLIKE

Uyulmamasi halinde kisi veya mal hasari tehlikesi!

Sistemin glvenlik fonksiyonu devre disi kalir. Personel ve ekipmanda hasar meydana gelir.

- Hata durumunda belirtilen sekilde davranin.
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6.1

Ayarlar

Sensor, teach-in, I0-Link ve wTeach? ile ayarlanabilir. Asagida, cesitli ayar secenekleri ele alinmaktadir.

Tusla ayarlama / teach-in

Bu bélimde, sensdrdeki tusla dogrudan yapilabilen ayarlar aciklanmaktadir.

anahtarlama cikigi
teach-in

Cesitli teach-in modu mevcuttur. Bunlar 10-Link (bkz. bdlim Parametreler [» 34]) (izerinden ayarlanabilir.
Varsayilan ayarda on plan teach-in kullanilir.

A1 icin teach-in
1. Sensodrd, 1sik noktasi 6grenilecek objeye denk gelecek sekilde ayarlayin.

2. Teach-in anahtarini veya Enter digmesini LED A1 yanip sénmeye baslayana kadar 2
saniye basili tutun.

teach-in anahtarini veya Enter tusunu birakin.

Mesafe ddrenilir ve LED A1, 6§renmenin basaril oldugunu onaylamak icin iki kez kisa
sureli yanip séner.

BILGI

Nesne olmadan 6gretme yapilirsa veya obje sensdrden ¢ok uzaksa, anahtarlama mesafesi ayar araliginin
sonuna ayarlanir. GlUg LED'i sari renkte yanar ve ilgili anahtarlama ¢ikisinin anahtarlama durumu LED'leri
iki kez yanar. Ayni durum, ¢ok yakin bir obje icin de gecerlidir; bu durumda anahtarlama mesafesi ayar
araliginin baslangicina ayarlanir. Ogretme sirasinda bir hata varsa ve bu nedenle 6gretme islemi
gerceklestirilemiyorsa, bu durum kirmizi renkte yanan bir LED ile gdsterilir.

Analog cikis
Analog cikis iglevi

Sensor, dlcllen dederini dogrusal orantili akim veya voltaj de@eri olarak verir. Karakteristik egrisi, tim
6lctim aralidi icinde ayarlanabilir.

Gerilim
b olgim araligi
0V Bl o o ———EE
~
x| c Sso ~ | x
| & S~o s =
sl > > > T
>| x ~ x | >
£l o S S| £
n| o Seo ol o
oV = -~ - -
. Mesafe
Yedek deger aktif
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Akim

A e o
. Slclim aralig -~
21 mA =3 « =
20,5 mA .
20 mA ]L |
~ ~ o -
4 c ~ ~ X
o = ~ o
> = ~o ¥ =
| > SIS 2 IS
> x ~ X >
=3 =] So Q =
7 KS) SO O 73]
4mA R
3,5mA '—I |
. ) Mesafe
Yedek deger aktif
Yedek deger devre disi

Yedek degerler (sadece cikis akimi)

Sensor, yedek degerler araciliiyla analog sinyalin dlgiim aral@r icinde gegerli bir 6lctlen degere karsilik
gelip gelmedigini daha kesin bir sekilde teshis edebilir.

Sinyal yok: 21 mA

Yiikselen karakteristik egrisi

Olclim araligi disinda yakin obje: 3,5 mA
Olclim araliinin disinda uzak obje: 20,5 mA
Diisen karakteristik egrisi

Olclim araligi disinda yakin obje: 20,5 mA
Olctim aralidi disinda uzak obje: 3,5 mA

Yedek degerlerin iglevi men(, Bluetooth veya |O-Link Uzerinden devre digi birakilabilir.
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7 Islev aciklamasi

Asagidaki bolimde aciklanan fonksiyonlar, wTeach veya IODD araciligiyla 10-Link lzerinden ayarlanabilir.

71 Sensor fonksiyonlari
Pozlama modu Siyah veya parlak obje i¢in pozlama slresini uzatmak yararli  |Otomatik

olabilir. Sensor gok parlak objelere odaklandiginda pozlama
sdresini kisaltmak yararli olabilir. Pozlama sUresi ne kadar
uzun olursa sensoérin hizi o kadar disuk olur.

Otomatik

Adaptif Otomatik Pozlama iglevi ile sensér, pozlama siresini
veya Isik darbesi siresini taninacak objeye gére otomatik
olarak maksimum degere ayarlar.

Sabit

Pozlama sturesi, Pozlama Siresi Sabit parametresi ile ayarlanir
ve sensor tarafindan otomatik olarak ayarlanmaz.

Olclim degeri filtresi |Daha byilk filtreler, sensériin tekrarlanabilirligini artirir ve 3
sinyal egdrisini duzeltir. Secilen filtreler ne kadar blyUk olursa,
Olcllen degerlerde bir degisiklik oldugunda sensoériin tepki
suresi o kadar yavaslar.

0 = Kapali
1...9

Ofset Ofset islevi, mevcut olcllen degerini belirli bir deger kadar 0 um
degistirmek igin kullanilir. Bu durumda, anahtarlama esikleri ve
analog 6lcim arali§i da buna gore ayarlanir. Ofset degeri,
mevcut mesafeye eklenir.

Ofset ayari Mevcut 6lgtlen degerinin ilgili ofset ile ayarlanacagdi deger. 0 um
Ofset otomatik olarak hesaplanir.

40.000...240.000 pm

Ofset ayarinin Mevcut 6lctlen deger ofset varsayilan degerine degistirilir. 0
uygulamasini yap

1= uygula

Mesafe araligi Calisma aralidi iginde sinyallerin degerlendirilecedi bir mesafe |ayar aralidi
araligi tanimlanabilir. Ayarlanan mesafe araligi disindaki
sinyaller yok sayilir ve sinyal degerlendirmesine dahil edilmez.
Boylece, kullanilabilir sinyallerin beklenmedigi alanlar
tamamen gizlenebilir.

Bu islevle, 6rnegin bir cam diskten kaynaklanan rahatsiz edici
sinyaller gizlenebilir.

Min. mesafe: Calisma araligi

Maks. mesafe: Calisma araligi

Not!

e Ayarilan mesafe araligi disindaki obje "sinyal yok" olarak
deg@erlendirilir.

* Bir mesafe araligi ayarlandiginda, bu araligin hemen
arkasinda sensorin obje algilayamadigi bir kor nokta
olusur. Kér nokta'nin boyutu, gizlenen alandaki rahatsiz
edici obje'lerin yansima derecesine bagldir.

Hassasiyet Sensor ylksek hassasiyete sahiptir ve cok zayif sinyallere Standart
sahip objeleri algilayabilir ve bunlara olan mesafeyi dlcebilir.
Algilanacak objelerin daha da zayif sinyaller verdigi
uygulamalarda, 6rnegin yiksek egimlerde, hassasiyeti veya
optik sinyalin glclendiriimesini daha da artirmak yararli olabilir.
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Hassasiyet ne kadar yiksek olursa, sensor parazitlere karsi o
kadar hassas hale gelir. Sensérin hizi, bu ayar ile azaltimaz.

Standart

Standart ayara karsilik gelir
Yiiksek

2 kat glclendirme
Maksimum

4 kat glglendirme

Gonderme 1siQ1 sensorun lazeri agilabilir veya kapatilabilir. Ac
Ac
Lazer agik
Kapali
Lazer kapali
Sensor artik dlgtlen deger vermez.
Not!
e Bir giris lazer kapali girisi olarak ayarlanmissa, génderme
1191 da giris Uzerinden acilip kapatilabilir.
* Lazer kapallysa, sensdr davranigi "Sinyal yok" durumuna
karsilik gelir.
Yer belirleme Sensorlin besleme voltaj gdstergesi yesil renkte yanip Kapall
sdnecek sekilde ayarlanabilir. Bdylece sensor, bir sistemde
kolayca yerellestirilebilir.
An
LED besleme gerilimi yesil renkte yanip séner.
Kapali
LED'ler normal calisir.
Olciilen deger Birim |Olclilen mesafe mikrometre veya mil cinsinden verilebilir. Mikrometre

Mikrometre
Mesafe deg@erlerinin um cinsinden gdsterilmesi.
Mil

Mesafe degerlerinin mil cinsinden gosterilmesi.

7.2  Giris-Cikis islevleri (E/A)

7.2.1 Pin islevi

Pin islevi, E/A1 ve ES pinlerinin islevini belirlemek icin kullanilir, ¢lnkl bunlar farkli islevler igin

kullanilabilir.

_ Olasi ayarlar Varsayilan

E/A1

anahtarlama cikisi
Anahtarlama ¢ikisi anahtarlama noktasi SSC1'e atanmistir.
Hata cikisi

Hata cikisi, atanan hatalardan birinde devreye girer, bkz.
"Durum mesajlari [» 32]" tablosu.

Uyari ¢ikisi

Uyar cikisi, atanan uyarilarindan birinde devreye girer,
bkz."Durum mesajlari [» 32]" tablosu.

Hata cikisi
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7.3

Lazer kapal girisi
Agiklama icin bkz. E3
teach-in girisi
Agiklama icin bkz. E3
Devre disi

Pin devre disidir.

Olasi ayarlar Varsayilan

E3

Lazer kapal girisi

Giris etkin oldugu slirece sensériin génderme isigi devre digl
birakilir. Sensér bu durumda 6lcllen deder vermez ve "Sinyal
yok" durumunu ayarlar.

teach-in girisi
teach-in

Cikislar (anahtarlama cikislari/analog cikis), teach-in anahtari
ile ayni prosedirle (bkz. Tusla ayarlama / teach-in [» 18])
ayarlanabilir. Etkinlestirilmis bir giris, basil bir teach-in
anahtarina karsilik gelir.

Kilitleme

Teach-in girisi strekli olarak 18...30 V DC'ye ayarlanirsa, giris
sinyali mevcut oldugu sirece teach-in anahtari kilitlenir ve
istenmeyen ayarlamalara karsi korunur.

Devre disi
Pin devre disidir.

Lazer kapall
giris

Cikis fonksiyonlari

Cikis fonksiyonlari ile

fiziksel ¢ikislar ayarlanir.

Dijital Cikislar
islev ——olasiayarar — lonayar |
Polarite PNP PNP
NPN
push-pull
Devre normalde acik kontak normalde acgik
Isiga bagli anahtarlama (normalde agik kontak, NO) kontak
Cikis (anahtarlama noktasl, uyari, hata) bagli olarak kosul
yerine getirildiginde yUksektir.
normalde kapali kontak
Karanlik anahtarlama
Ayar (anahtarlama noktasi, uyari, hata) bagli olarak kosul
yerine getirildiginde cikis dusuk olur.
agcma gecikmesi 0...10.000 ms 0 ms
kapatma gecikmesi |0...10.000 ms 0 ms

Analog cikislar

Teach-in

|Teaoh—in islemini baglatma

Teach-in modu

| Mesafe

| Mesafe
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Analog sinir degerlerine bir mesafe 6gretilir ve mesafe
dogdrusal orantili akim veya gerilim degderi olarak verilir.

sensor I I

4 mA/OV 20 mA/O V
20 mA/10 V 4 mA/10 V

Tolerans

Olclim araliginda, élciim icin referans olusturan ve 5 V veya 12
mA olan bir mesafe 6gdretilir. Tolerans araligi bu degerin
etrafina yerlestirilir.

Poz. Egim: Pozitif egim:
C AN 4mA/O V
Neg. Egim: Neg. Egim:
A Y 20 mA/O V
Tolerans araligi
sensor
12 mA/5 V
OV/4mA teach-in modu mesafe 40.000 um

teach-in modu mesafe, 0 V veya 4 mA degeri 6lcim araligi
icindeki bir mesafeye atanir.

Olctim arahgi
10V /20 mA teach-in modu mesafe 240.000 um

teach-in modunda mesafe, 10 V veya 20 mA degderi 6lcim
araligi icindeki bir mesafeye atanir.

Olctiim arahgi
5V /12 mA teach-in modu tolerans 140.000 um

teach-in modu toleransinda, 5 V veya 12 mA degeri 6lgcim
araligi icindeki bir mesafeye atanir.

Olctim arahgi

Tolerans araligi teach-in modu tolerans 100.000 um
Tolerans araligi, 5 V/12 mA noktasi etrafinda simetrik olarak
yerlestirilir ve 6lcimun gerceklestigi aralidi tanimlar.
1.000...240.000 pm

Not!

Tolerans araligi 6lctim araliginin sinirlarini asarsa, o noktadan
itibaren 6lcim araligr disindaki ilgili analog degerler veya
yedek degerler verilir.

Tolerans teach-in modu tolerans Pozitif egim
karakteristigi

Karakteristik, mesafenin artmasiyla analog deg@erin yikselip
yukselmedigini belirtir.

Pozitif egim

Mesafe arttikca analog deg@er artar
Negatif egim

Mesafenin artmasiyla analog deger diser
Analog mod Cikis akimi 4..20 mA
4..20 mA
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gerilim cikisi

0. 10V
Analog Ayarlar - analog cikis bdlimUinde aciklanan yedek degerler Etkin
Yedek degerler etkinlestirilebilir veya devre disi birakilabilir.

Etkin

sensor yedek degerleri verir
Devre disi

Sensor yedek degderleri kullanmaz
Not

islev sadece cikis akimi icin mimkindr

7.4 Giris fonksiyonlari

Giris fonksiyonlari ile fiziksel girigler ayarlanir.
sl olasiayarar —————————lonayar |
Giris modu Ub aktif Ub aktif

Ub girise uygulandiginda islev tetiklenir.
Ub pasif

Bu fonksiyon, girise 0 V uygulandiginda veya giris bos
oldugunda tetiklenir.

7.5 Anahtarlama noktasi fonksiyonlari (SSC1/SSC2)

Anahtarlama noktasi fonksiyonlari ile SSC1 ve SSC2 olmak (zere iki anahtarlama noktasi ayarlanir.

SSC1 ve SSC2 ilk olarak sadece 10-Link Uzerinden kullanilabilir. /01 anahtarlama c¢ikisi olarak
yapilandirilirsa, bu SSC1'e atanir.

Teach-in Teach-in igleminin baslatiimasi
Teach-in- on plan teach-in on plan teach-in
Modu

Sensor

Teach-in mesafesi

.................... Anahtar|ama nokta3|

arka plan teach-in

Sensor

Teach-in mesafesi

- ---------- Anahtarlama noktasi
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pencere teach-in
Sensoér

------------------- Anahtarlama noktasi Yakin
Teach-in

mesafesi I
Pencere genisligi

----------------- Anahtarlama noktasi
------------------ Anahtarlama noktasi Uzak

Sicrama algilama

Bu modda, mutlak bir dlctlen degdere degil, 2 dlcim arasinda
meydana gelen bir dl¢llen degderindeki sicramaya gecilir.

Referans Guincel 6lgllen deger
oletim
degeri
Atlama yiiksekligi maks.
------------- Atlama yuksekligi min.
Negatif Pozitif
Zaman farki

Mesafe ve yogunluk

Bu modda, mesafeye ek olarak alinan sinyalin yogunlugu da
degerlendirilir. Bu sirada sensére, mesafe icin bir anahtarlama
noktasi ve yogunluk icin bir anahtarlama noktasi igeren bir
referans Ogretilir. Sensér mesafe veya yogunlukta bir sapma
tespit eder etmez, bu durum ¢ikis Uzerinden kaydedilir.

Yogunluk Anahtarlama noktasi
Yogunluk |k Anahtarlama
penceresi noktasi
Yogunluk
Mesafe Pencere
I Mesafe ve yogunluktan égrenilen referans
Not!
Kararl bir calisma igin teach-in gereklidir.
Anahtarlama noktasi|{40.000...240.000 pm 240.000 pm
Not

Bir mesafe araligi ayarlandiysa, anahtarlama noktasi yalnizca
ayarlanan mesafe aralidi iginde ayarlanabilir.

Histerezis Modu Histerezis, agma ve kapatma noktasi arasindaki farktir. Otomatik
Otomatik

7 —Islev agiklamasi | P3PC181 — Lazer mesafe sensérii licgenleme prensipli 25



Histerezis, sensor tarafindan otomatik olarak hesaplanarak
ilgili duruma en uygun sekilde ayarlanir. Teach-in veya
anahtarlama noktasinin degistiriimesinden sonra histerezis
yeniden hesaplanir ve otomatik olarak Histerezis
parametresinde glncellenir. Veri sayfasinda verilen bilgi,
ayarlanan anahtarlama noktasina iliskindir, 6rn. anahtarlama
noktasi 100 mm, veri sayfasina gore histerezis < 0,5%
Histerezis < 0,5 mm

Sabit

Histerezis, Histerezis parametresinde sabit bir degere
ayarlanir. Bu degder, teach-in veya anahtarlama noktasi
degistiriimesi durumunda otomatik olarak ayarlanmaz. Diz
objeyi arka plandan ayirt etmek icin kiglk bir histerezis,
degisen kosullarda istikrarli bir algilama saglamak icin daha
blUyUk bir histerezis énerilir.

Histerezis Histerezis modunda histerezisin mutlak degeri. Sabit 700 pm
3 um...200.000 pm
Pencere teach-in modu pencere teach-in
anshtarlama noktasi Ayarlanan pencere ortasindan sensore yakin pencere
yaxin anahtarlama noktasina olan mesafe.
Pencere, sensorin min. ayar araligindan maks. ayar araligina
kadar uzanacak sekilde ayarlanabilir. Min. ve maks. olasi
ayarlar, ayarlanan pencere ortasindan elde edilir.
Pencere Teach-in modu pencere teach-in
Ana;tarlama noktasi Ayarlanan pencere ortasindan pencerenin sensorden uzak
uza anahtarlama noktasina olan mesafe.
Pencere, sensdriin minimum ayar araliindan maksimum ayar
araligina kadar uzanacak sekilde ayarlanabilir. Minimum ve
maksimum olasi ayarlar, ayarlanan pencere ortasindan elde
edilir.
Atlama yUksekligi teach-in modu sigrama algilama Otomatik
min Minimum sigrama ylksekligi, dl¢tlen degerinin hangi
sigramadan itibaren bir sigcrama olayinin algilanacagini
tanimlar.
"Otomatik" ayarinda sensér, mimkun olan en kigcuk sicramayi
kendi basina hesaplar.
0 = Otomatik
5 um...200.000 pm
Atlama yUksekligi teach-in modu sigrama algilama kisittama yok
maks. Maks. sicrama yuksekligi, dlcllen degerinin hangi sicrama
deg@erine kadar bir sicrama olaymin algilanacagini tanimlar.
"Kisitlama yok" ayarinda, maksimum sicrama yUksekligi icin
herhangi bir sinirlama yoktur. Gecerli bir dlgilen degerden
"Olgllen deger yok" degerine gecis, negatif sigrama olarak
degerlendirilir.
4294967295 = Kisitlama yok
5 um...200.000 pm
Sigcrama yoni teach-in modu sicrama algilama Negatif

Pozitif

Olclilen deger daha yiksek bir degere atladiginda, yani
kontrast dederi daha parlak hale geldiginde bir atlama
algilanir.

Negatif
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7.6

Olciilen deger daha disiik bir degere atladiginda, yani
kontrast dederi daha koyu hale geldiginde bir atlama algilanir.

Her ikisi
Sigrama, hem pozitif hem de negatif olarak algilanir.

Dongl kaymasi

teach-in modu atlama algilama

Doéngu kaymasi, sicramay!i algilamak icin mevcut olctlen
degerinin hangi zaman kaymali referans dlclilen degeriyle
karsilastirilacagini belirtir.

1...256 Donguler

50

Atlama Darbe
Siresi

Teach-in modu sirasinda sigrama algilama
0 = tutma

Cikis, zit sigrama yonunde bir sonraki sicrama algilanana
kadar aktif kalir.

Burada "Her ikisi" atlama yonu ile bir kombinasyon
kullanilamaz.

1..10.000 ms

Bir sicrama algilandiginda, ¢ikis ilgili darbe uzunlugu ile
etkinlestirilir.

Mesafe Penceresi

teach-in modu Mesafe + Yogunluk

Ayarlanan anahtarlama noktasi (pencerenin ortasi) pencerenin
sinirlarina kadar olan mesafe.

Mesafe penceresi, anahtarlama noktasi etrafinda simetrik
olarak yer alir.

3 ym...10.000 pm

700 um

Anahtarlama noktasi
Yogunluk

teach-in modu mesafe + yogunluk
Yogunlugun anahtarlama noktasi, sayilarla
1...1.000.000

30.000

Yogunluk Penceresi

teach-in modu Mesafe + Yogunluk

ayarlanan anahtarlama noktasi yogunlugundan (pencerenin
ortasl) pencerenin sinirlarina kadar.

Yogunluk penceresi anahtarlama noktasi etrafinda simetrik
olarak yer alir.

1..50

Fark ve kalinlik olcimiu

Bu calisma modunda 2 sensor birlikte galisir ve tek tek dlgiim sonuglarindan bir fark veya kalinlik degeri

hesaplar.

Baylelikle kontrol Unitesinde zahmetli bir programlama yapilmasina gerek kalmaz ve sistem hesaplanmis
bir deger sunar. Bu deger daha sonra anahtarlama fonksiyonu icin kullanilabilir veya analog cikis
Uzerinden verilebilir. Ayrica hesaplanan fark veya kalinlik, 10-Link Gzerinden mutlak deger olarak verilir.

Mekanik yapi

Fark élguimu
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Sensor yonelimi Ofset

H

Referans kalinligi

¥

kalinlik élcimi

Sensdr mesafesi

Sensdrler, 6lcim aralidi tarafindan kapsanmayan bir alan olusmayacak sekilde yerlestiriimesi Onerilir (Sek.
1 ve 2). Boyle bir durum s6z konusuysa, Olgllecek obje kapsanmayan alandan daha genis olmalidir (Sek.
3).

Sensorler, gobnderme isinlarinin karsisindaki sensoriin 6n camina ¢carpacak sekilde hizalanmalidir. Bu
sirada, isinlarin dogrudan vericiye veya aliclya carpmamasina dikkat edilmelidir.

.
-

Sekil 2 !

Wi oL ¢ ;

Sekil 3 -
o] i

" Calisma aralig

.
-

!
L

Kablolama
Adaptor ile
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Kolay kablolama icin ZC4G004 adaptérd kullanilabilir. Bu durumda sensoérlerin sadece gosterildigi gibi
baglanmasi gerekir. Sensdrler baglandiginda, sensorlerin ilgili Calisma Modlar’na gére
parametrelendirimesi otomatik olarak yapilir. Bu durumda Ana Sensér "Kalinlik Olcimi" Calisma Moduna
ayarlanir. Fark 6lcimi yapilacaksa, Calisma Modlari buna gére ayarlanmalidir.

Sensoér Ana @L{L\

| Kontrol

ikincil sensor

Adaptdrin baglanti noktalari, baglanti kablolari ile uzatilabilir. Sensoérlerin baglanti noktalarinda 5 pin'li
baglanti kablolari kullaniimasi gerektigine dikkat edilmelidir. Kontrol tarafina bir IO-Link Master baglanirken
4 pin'li bir baglanti kablosu kullaniimalidir.

Dogrudan kablolama

Adaptdrin kullaniimasina alternatif olarak, kablolama baglanti klemensleri Uzerinden veya bir kontrol
Unitesinde dogrudan da yapilabilir. Bunun icin sensdrler asadidaki baglanti semasina gére baglanmalidir.
Bunun icin sensorlerdeki Calisma Modlarinin her birinin manuel olarak ayarlanmasi gerekir.

Ub
1 '
I -
PR [ m £/ /1
PUSH m—‘>—5- E/A2
NONG . E3
T 3 -
Main
. -+
PNP [ £ /A1 N
USHPUL /A
NONC . E3
T S - ®
Secondary GND

Ornek, 2 adet dijital sensériin kullanimini géstermektedir. Burada, hesaplanan fark veya kalinliga gére ana
sensdrin 2 ve 4 numarall pinleri Gzerinden anahtarlama noktalari ayarlanabilir. Ayrica 2 adet analog
sensodr veya dijital ve analog sensorlerin bir kombinasyonu da kullanilabilir. Bu durumda, hesaplanan
kalinlik ana sensoériin analog c¢ikisindan analog sinyal olarak alinabilir.
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A

Farkh 6lcim araliklarina sahip sensérler de birbirleriyle birlestirilebilir. Bu durumda, montaj sirasinda ilgili
calisma araliklarina dikkat edilmelidir.

Kirmizi ve mavi lazerli versiyonlarin bir kombinasyonu da miumkindir. Bu kombinasyon, montaj durumuna
bagli olarak sensdérlerin obje olmadan birbirlerini etkilemesi durumunda onerilir.

Referanslama

Kalinlik veya fark dlcimunid gerceklestirebilmek icin, mekanik kurulum ve kablolama islemlerinden sonra
sistemin referanslandiriimasi gerekir.

Bu islem sirasinda sensdrler birbirleriyle olan mesafeleri otomatik olarak kalibre eder, boylece dl¢cim
sonuglar kurulumuna goére hesaplanabilir. Referanslama, teach-in veya Enter tusu, OLED menisd(,
Bluetooth veya |O-Link araciligiyla yapilabilir.

Referans nesnesi, mekanik kurulumuna gére 6lgim sistemine yerlestirilmelidir. Teach-in anahtari ile
referanslama yapmak icin, iki LED yanip sdnmeye baslayana kadar anahtari 10 saniye basili tutun.
Ardindan anahtari birakin. LED'ler onay olarak iki kez kisa sureli yanip sdner. Sensorler artik
referanslanmistir.

Cikislar

Bir sensoér Ana Kalinlik/Fark galisma modundaysa, hesaplanan kalinlk veya fark bundan sonra Cikislarda
cikti olarak kullanilir.

SSC1/SSC2

Tum ayarlar, bagimsiz calisma modunda oldugu gibi yapilabilir. Ancak anahtarlama noktalari bir mesafeye
degil, kalinlk/fark degerine karsilik gelir. Anahtarlama noktalari ayri parametreler Gzerinden ayarlanir.
Diger tum ayarlar, SSC1/SSC2'nin genel parametreleri ile yapilir,

Analog cikis

Analog cikis, bu calisma modunda yalnizca Tolerans modu ile calisir. Referans degderi, analog cikista 12
mA veya 5 V'a karsilik gelir. Tolerans araligi ve karakteristik, ayri parametreler araciligiyla ayarlanabilir.

Kalinlik élgim

Tolerans araligi Tolerans araligi

4 mA/OV 20 mA/10 V

D

12mA/5V

Fark 6lgiimi

Sensor

Tolerans araligi
12 mA/5V
Tolerans araligi

- 20 mA/10V
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Ayarlar

Calisma modu

Bagimsiz

Cihaz tek basina calisir

ikincil

sensor, bir ana cihaz i¢in 6lgtim verileri saglar
Ana Kalinhk

sensor, bagl ikincil cihaz yardimiyla kalinlik élgimu
gerceklestirir

Ana fark

Sensor, bagl ikincil cihaz yardimiyla bir fark élgimi
gercgeklestirir

Otomatik

ZC4G004 adaptorintn kullanihp kullaniimadigr otomatik

olarak algilanir ve baglantiya gore calisma modlari 6énceden
ayarlanir. Ana sensor, kalinhk moduna ayarlanir.

Otomatik

Referanslama

Referanslama isleminin baslatiimasi

Bunun icin referans nesnesi mekanik yapiya gore dlgim
sistemine yerlestiriimeli ve referanslama baslatiimalidir.

Analog sensorde, referanslamadan sonra analog cikista
otomatik olarak 5 V/12 mA deg@erine ulasilir. Referans
kalinigina goére degisiklikler artik uygun sekilde verilir.

Sensor hizalama
sapmasi (fark)

Ofset, referanslama sirasinda 6énceden belirlenmis referans
kalinhid kullanilarak hesaplanir.

0 um

Sensor mesafesi
(kahnlhk)

Sensor mesafesi, referanslama sirasinda énceden belirlenmis
referans kalinligi kullanilarak hesaplanir.

480.000 ym

Referans kalinlk

Referans kalinligi, referans nesnesinin gercek kalinligina
karsilik gelir. Sensor, bu kalinlidi kullanarak 10-Link Gzerinden
ana sensorden verilen mutlak degeri hesaplar.

Analog ana sensorlerde referans kalinhgi, analog deger 12
mA veya 5 V ile iligkilendirilir.

0 um

Anahtarlama noktasi

SSC1 ve SSC2'nin ¢alismasi icin kullanilan kalinlik veya farka
goére anahtarlama noktasi.

Tolerans araligi

Tolerans aralgi, 12 mA/5 V degerinin etrafinda simetrik olarak
yerlestirilir ve analog degerin dlgllen dederiyle doJrusal olarak
degistigi aralid tanimlar.

200.000 pm

1.000...200.000
um

Tolerans
karakteristigi

Pozitif egim

Kalinlik arttikga analog deger de artar.
Negatif egim

Kalinlik arttikga analog deger diser.

Pozitif egim

7.7 Durum izleme iglevleri

7.7.1 Durum mesaiji iglevi

sensor gesitli durum mesajlari saglar. Proses veri yapisi nedeniyle, dért durum mesaji tek tek proses
verileri olarak iletilebilir.

Bu parametreler araciligiyla, proses verileri Gzerinden hangi durum mesajlarinin iletilecegi ayarlanabilir.

_ Olasi ayarlar Varsayilan ayar

Mesaj 1

‘Bkz. durum mesajlari [ 32] tablosu

‘Sinyal Uyarisi
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7.7.2

7.7.3

_ Olasi ayarlar Varsayilan ayar

Mesaj 2 Durum mesajlari [> 32] tablosuna bakin dis aydinlatma
Mesaj 3 Durum mesajlari [ 32] tablosuna bakin Sicaklik ¢cok yiiksek
Mesaj 4 Durum mesajlari [» 32] tablosuna bakin Kisa devre

Uyari/Hata Cikisi islevi

Uyari ¢ikisi ve hata ¢ikisi icin, toplu mesajin tetiklenmesi i¢in kullanilan durum mesajlari tanimlanabilir.
Durum mesajlari "veya" baglantilidir, boylece tanimlanan durum mesajlarindan biri etkinlestirildiginde ¢ikis
da etkinlesgtirilir.

_ Olasi ayarlar Varsayilan

Uyari ¢ikisl Bkz. durum mesajlari tablosu Sinyal Uyari, optik Uniteler
kirlenmis, dis aydinlatma,
sicaklik cok yiksek, sicaklik
cok dustk, disuk voltaj,
calisma araliginda ariza

Hata cikisi Bkz. durum mesajlari tablosu Obje ¢ok yakin, Obje ¢cok uzak,
Sinyal yok, Cihaz hatasi, Asiri
sicaklik, Kisa devre

Durum mesajlari

Disuk voltaj Besleme gerilimi cok dusuk.
Sinyal Uyarisi Obje ¢ok az isik yansitiyor.
dis aydinlatma Nesne algilama, dis aydinlatma tarafindan engellenir.

Asiri maruz kalma |sensoérin sinyali asiri maruz kalma durumundadir.
Sicaklik ¢ok yiiksek |sensorlerin i¢ sicakligl yiksek.
Sicaklik gok disik |sensorlerin i sicakligi disik.

Gonderme 1181 sensorlerin génderme 15131 kapaldir.
kapall

Kisa devre En az bir pin'de kisa devre var.

Sinyal yok Sensor sinyal almiyor.

Obje ¢ok yakin Obje, ayar veya ayarlanmis 6l¢clim araliginin altinda bulunuyor.

Obje ¢ok uzak Obje, ayar veya ayarlanmis 6l¢ciim araliginin tzerinde bulunuyor.

Sicaklik hatasl Sicaklik izin verilen araligin disindadir. Verici Unitesini korumak icin verici 1si1g1
kapatilr.

Cihaz hatal Donanim hatasi var. Glvenlik nedenleriyle génderme is1g1 kapatilir.

Lazer hatali Lazer modulinde bir hata var. Glvenlik nedenleriyle lazer kapatilir.

Simulasyon fonksiyonlari

Bu fonksiyon, sensoériin mevcut durumundan ve 6lgltlen degerinden bagimsiz olarak davranigini simule
eder. Boylece, sensorin entegre edildigi bir sistemin sensdriin sagladigi verilere dogru sekilde tepki verip
vermedigini ve bu verileri uygun sekilde isleyip islemedigini kontrol etmek mumkundr.

Bir olctlen deger girildiginde, sensor girilen dlcilen deger gercek dlcllen degerine karsilik geliyormus gibi
davranir. Yani, cikislarin ve durum mesajlarinin davranisi girilen élctlen degderine gére simtle edilir.

Ek olarak, tek tek c¢ikislar ve durum mesajlari dlglilen degerden ayri olarak simdle edilebilir.

Similasyon modu |Ag |Kapal|
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Kapali
Test Guncel dlculen deger Guncel dlculen
Olgiilen deger min...maks. Olciim araligi deger
Test Cikis O Olclilen degere goére Olclilen degere
4..20 mA gore
Test SSC1 Olclilen degere gére Uygun
An Olgiilen deger
Kapali
Test SSC2 Olclilen degere gore Uygun
An Olclilen deger
Kapali

Test durum mesajlari

Tek tek durum mesajlarinin testi
Olglilen degere gére

An

Kapali

Uygun
Olglilen deger

. BILGi

Bu islevde A1 cikisi IO-Link iletisimi icin kullanilir ve simile edilemez.
Simulasyon modu, gerilim beslemesi kesildiginde otomatik olarak sonlandirilir.
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8.1

8.2

8.2.1

8.2.2

8.2.3

10-Link

Sensorler 10-Link tzerinden |O-Link parametreleri ve proses verisi alisverisi yapabilir. Parametreler
araciligiyla cihaz Uzerinde bircok ek ayar yapilabilir. Dongusel veriler ve durum izleme, proses verileri
Gzerinden iletilir.

Bunu yapmak icin sensér uygun bir 10-Link Master"a baglanir (bkz. tamamlayici Urdnler). Arayiiz protokoll
ve |ODD www.wenglor.com adresinde ilgili Griintn indirme alaninda bulunabilir.

Parametreler

|O-Link tzerinden ayarlanabilen 10-Link parametreleri Fonksiyon agiklamasi bolimundeki fonksiyon [» 20]
aciklamasinda bulunabilir.

Durum izleme/iglem verileri

Asagidaki bélimde aciklanan veriler |O-Link proses verileri araciliiyla déngisel olarak okunabilir veya
yazilabilir.

islem verileri icinde

Ve anam

Olclilen deger Mikrometre veya milimetre cinsinden o6l¢lilen mesafe.

Asagidaki hata durumlarinda sensér bir dicilen deger belirleyemediginden, yedek
degerler cikarilr:

Sinyal yok: Ox7FFFFFFC / 2147483644
Obje ¢ok yakin: 0x80000008 / -2147483640
Obje gok uzak: Ox7FFFFFF8 / 2147483640

Olcek Olglilen degerin temel uzunluk birimine 8lgeklendiriimesi; -6 pm"ye karsilik gelir.

SSCH Anahtarlama noktasi 1

SSC2 Anahtarlama noktasi 2

Uyari Hata cikis fonksiyonundaki uyari durum mesajlarindan biri icin toplu uyari (bkz.
tablo \"Durum mesajlari\")

Hata Hata cikis fonksiyonunda hata durum mesajlarindan biri icin toplu uyari (bkz.
\"Durum mesajlari\" tablosu)

Mesaj 1 Cikis durum mesaji 1 bkz. Durum mesaji islevi [» 31]

Mesaj 2 Cikis durum mesaji 2 bkz. Durum mesaiji islevi [» 31]

Mesaj 3 Cikis durum mesajl 3 bkz. Durum mesaji islevi [» 31]

Mesaj 4 Cikis durum mesaji 4 bkz. Durum mesaji islevi [» 31]

islem verileri Disari

Isik iletimi Sinyal iletimi agik/kapali

Yerellestirme Kolay sensor lokalizasyonu igin sensor flaslar
Teach-in SSC1 SSCH1 icin Teach-in sirecinin baslamasi
Teach-in SSC2 SSC2 icin Teach-in surecinin baslamasi
Etkinlikler

Olaylar, 10-Link Master ve cihaz arasinda degis tokus edilen IO-Link tarafindan standartlastiriimis teshis
bilgileridir. Asagidaki olaylar desteklenmektedir:
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Etkinlik
ozellikleri

Gerekli bakim - Temizlik 0x8C40 Bildirim  |IO-Link
Cihaz hatasi - Bilinmeyen hata 0x1000 Hata |O-Link
Kisa devre - Kurulumu kontrol edin 0x7710 Hata |O-Link
Cihaz sicakligi cok yiksek - 1si kaynagini ortadan kaldirin 0x4210 Uyari |O-Link
Cihaz sicakligi cok disUlk - Cihazi izole edin 0x4220 Uyarl |O-Link
Sicaklik hatasi - asir yiik 0x4000 Hata |O-Link
Besleme gerilimi cok dusUk - toleranslar kontrol edin 0x5111 Uyari |O-Link
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9.2

Yapilandirma yazilimi wTeach2

wTeach2 yazihminin kurulumu, baglantisi ve yapisi ile genel islevleri icin wTeach2 kullanim kilavuzuna
bakin. Bu kilavuzu www.wenglor.com adresindeki indirme alaninda DNNFOOQ5 siparis numarasi altinda
bulabilirsiniz.

Tdm fonksiyonlar wTeach? isletim yazilimi Gzerinden fonksiyon aciklamasina [» 20] uygun olarak
ayarlanabilir ve |O-Link proses verileri okunabilir . [» 20]

Buna ek olarak, sadece wTeach Uzerinden kullanilabilen fonksiyonlar da vardir. Bunlar asagidaki
boélimlerde agiklanmistir.

Lazer sinifi 2 lisanslama

A MenU cubugundaki ilgili simgeye tiklayarak bir iletisim penceresi acilir.
*3

é\{r/%

Create License file
Read in License key

Cancel

iletisim penceresinde &nce "Lisans dosyas! olustur" diimesine tiklanir. Lisans dosyasinin saklanacagi yeri
secmek icin baska bir pencere acilir. Secim ve onaylandiktan sonra, ilgili dosya .3pk uzantisiyla kaydedilir.

Bu dosya, lisans siparisi verilirken iletilmelidir.
Ardindan wenglor tarafindan lisans anahtari saglanir. Bu anahtar, .p3I uzantil bir dosya olarak iletilir.

Lisanslama islemini gerceklestirmek icin, diyalog penceresinden "Lisans anahtarini oku" digmesine
tiklanmalidir. Simdi .p3l dosyasi segilir ve yuklenir.

Lisanslama basariyla tamamlandidinda, "lazer sinifi" parametresi etkinlestirilir ve buna gdre ayarlanabilir.
Ayarin etkin hale gelmesi i¢in sensérin yeniden baglatiimasi gerekir.

/\ UYARI

Lazer sinifi 2'ye gecmeden dnce, standartlara uygun olarak saglanan uyar isaretleri takilmahdir! Ayrica,
sensorin tip etiketinde artik gegerli olmayan lazer sinifi 1 isaretinin Gzerine, ekteki lazer sinifi 2 etiketi
yapistiriimalidir.

Kalibrasyon raporu cagirma

r Sensodre 6zgU kalibrasyon raporu agmak icin ment ¢cubugundaki ilgili simgeye tiklamaniz

ﬁ gerekir.
(Y
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http://www.wenglor.com

wenglor

the innovative family

Calibration Protocol

Laser Distance Sensor Triangulation

Supplier: wenglor sensoric GmbH

Order Number: P3PC312

Serial Number: 750126317

E

=

B - D =05 R e B R e e S s R s
% 04 ——————MW,_\/ =
o D = = e e e e e e e e e S s S semsasmssetnaes
2

E

L

£

poit ]

(=11} 120 180 240 300 360 420 480 540 E00 EE0
Wwiorking Range [mm]

Measurement Conditions

‘Working Range "60 .. 660 mm

Linearity Deviation 900um

Measured Surface White (90%) lambertian
Filter 3 (default)

Sensor warmed up >5min

Differences of these Data can appear because of:

- Target material and surface

- Sensor mounting (tilt)

- Temperature fluctuation during the measurement
- Circulation of warm air between sensor and target

- Ambient light

Document was created electronically and thus valid without signature

Inspector: wenglor
Data: 06.04.2023

PDF belgesinin saklanacagdi yeri secmek icin bir pencere acilir. Segim ve onaydan sonra belge uygun
sekilde kaydedilir.
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10 Bakim talimatlari

A I

Bu wenglor Urlind bakim gerektirmez.

Duzenli temizlik ve fis baglantilarinin kontrol edilmesi 6nerilir.

Urlint temizlerken, Grline zarar verebilecek herhangi bir ¢dziicii veya temizlik maddesi kullanmayin.
Urlin, devreye alma sirasinda kirlenmeye karsi korunmalidir.
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11 Cevre dostu bertaraf

wenglor sensoric GmbH kullanilamaz veya onarilamaz driinleri geri almaz. Uriinlerin imhasi sirasinda,
gecerli Ulkeye 6zgu atik imha yonetmelikleri gecerlidir.
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12 Uygunluk beyani

Uygunluk beyanini www.wenglor.com adresindeki web sitemizde trinun indirme alaninda bulabilirsiniz.
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