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Oprogramowanie do przemystowego systemu wizyjnego
uniVision 3

Oprogramowanie do przemystowego systemu wizyjnego uniVision 3 tgczy tradycyjne narzedzia regulacyjne z nowoczesnymi
technologiami Al W potgaczeniu z inteligentnym sprzetem nadaje sie zarowno do analizy obrazow, jak i profili i mozna je ptynnie
zintegrowac z produkcja.

3 o T —

OH</>3

5 >

Oprogramowanie standardowe Wysoki komfort uzytkowania Réznorodne algorytmy Wiele interfejsow

Szybka konfiguracja kompleksowych zastosowan dzigki
intuicyjnej parametryzacji

Potaczenie modeli sztucznej inteligenciji i klasycznych
narzedzi regulacyjnych zapewnia maksymalng doktadnosc¢

Analiza obrazéw i profili w jednym oprogramowaniu dla
wiekszej liczby zastosowan
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Powszechnie stosowane interfejsy przemystowe utatwiajgce o uni\/ision 3

integracje

Indywidualnie konfigurowana wizualizacja za pomocg
webowego interfejsu uzytkownika

Szybkie uruchamianie i wyregulowanie za pomocg symulato-
ra uniVision

Rejestracja profilu 360° za pomocg aplikacji VisionApp 360




Interfejsy robotow uniVision

uniVision 3 oferuje bezposrednie interfejsy do sterowania robotami w celu tatwej i szybkiej konfiguracji zastosowan Robotic Vision
lub zrobotyzowanego spawania.

IZI katwa integracja za posrednictwem strony internetowej urzgdzenia i serwera robotéow

Elastyczne stosowanie z robotami réznych producentéw dzieki otwartemu interfejsowi

m Moduty do przetwarzania obrazéw lub profili do réznych zastosowarn robotycznych

Robotic Vision (seria B60 i seria MVC)

* Wysokowydajne aplikacje robotyczne 2D, takie jak Pick-an-
d-Place lub Handling

¢ Optymalna wspoétpraca miedzy kamerg a robotem dzieki
precyzyjnemu algorytmowi kalibracji reka-oko

* Indywidualne dostosowanie dzieki roznym ptytkom kalibra-
cyjnym

Robotyczna prowadnica spoiny (seria MVC)

* Doktadne spoiny dzieki prowadzeniu i wyszukiwaniu spoin
na podstawie profilu

e Szablony dla typowych rodzajéw stykéw

JI‘E‘ * Interfejs komunikacyjny do korekty toru

@ Wiecej informacji na temat Robot Vision mozna znalez¢ na stronie internetowej.




Skrypty HALCON

Oprécz prostej parametryzacji w uniVision 3 mozliwe jest row-
niez programowanie poprzez integracje skryptéw HALCON
z oprogramowania HDevelop firmy MVTec. Dzieki pakietowi
licencyjnemu uniVision Script skrypty HALCON utworzone w
oprogramowaniu HDevelop firmy MVTec mozna tatwo zata-
dowagé i bezposrednio uruchomié¢ w module uniVision ,HAL-
CON Script” - dzieki wstepnie zainstalowanemu silnikowi
HDevENgine i dostepnej licencji Runtime.

Machine Vision Device

uniVision

Odkryj z nami wielki $wiat parametryzacji i programowania w
ekosystemie uniVison ze zintegrowanymi interfejsami i wizuali-
zacjg internetowa!

m Ptynna integracja z uniVision

m Gotowy do uzycia sprzet z wstepnie zainstalowanym silni-
kiem HDevENngine
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MVTec Software GmbH
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HALCON Script

@ Wiecej informacji na temat uniVision 3 mozna znalez¢ na stronie internetowe;j.




Kompatybilny sprzet

wenglor uniVision 3 to parametryzowane i programowalne
oprogramowanie standardowe do kamer Smart Camera serii
B60 i jednostki centralne wizji maszynowej serii MVC. Moduto-
we oprogramowanie oferuje odpowiednie pakiety oprogramo-
wania, aktualizacje licencji i szablony w zaleznos$ci od obszaru
zastosowan i podtgczonego sprzetu — do analizy samego ob-
razu lub przetwarzania profili.

Pakiety licencyjne

Pakiet licencyjny Dodatkowe moduly B0  |mvc  |pc |

e Poréwnanie wzoréw

5‘{9 uniVision Extended * Odczyt kodow (1D/2D) |Z| |ZI
e Deep OCR

A uniVision Scriot * Modut rozszerzony uniVision m m

) P « Skrypt HALCON

qJ(’)A uniVision Robot Vision * Robotic Vision m
an Vision R . * Robotic Vision
9) uniVision Robotics * Robotyczne prowadzenie spoiny
aA s e ONNX
.‘/) uniVision Al . Al m m
¢ Porédwnanie wzoréw
aa . . e Odczyt kodoéw (1D/2D)
.‘/) uniVision Simulator « Deep OCR M

e Skrypt HALCON
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https://de.linkedin.com/company/wenglor-sensoric
https://twitter.com/wenglorDE
https://de-de.facebook.com/wenglorsensoricgroup/
https://www.youtube.com/channel/UCA_Lh_I-q-EN7ZCxhwL3Mvg
https://www.xing.com/companies/wenglorsensoricgmbh
https://www.instagram.com/wenglor_sensoric_group/

	Schaltfläche 26: 
	Schaltfläche 27: 
	Schaltfläche 28: 
	Schaltfläche 29: 
	Schaltfläche 30: 
	Schaltfläche 31: 


