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Machine Vision yazilimi uniVision 3

Machine Vision yazilimi uniVision 3, kural tabanl araclari ve modern YZ teknolojilerini birlestiriyor. Akilli donanimla birlikte hem
gorunti hem de profil degerlendirmesi icin uygundur ve Uretiminize kesintisiz bir sekilde entegre edilebilir.
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Standart yazilim Yiksek kullanici dostu olma Cok yonlu algoritmalar Cok sayida arayuz
ozelligi

Sezgisel parametrelendirme sayesinde karmasik
uygulamalarin hizli kurulumu

Maksimum hassasiyet i¢cin YZ modellerinin kural tabanli
araclarla kombinasyonu

Daha fazla uygulama olanagi icin tek bir yaziimda
gorintl ve profil dederlendirmesi
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Kolay entegrasyon icin yaygin endUstriyel araytzler ' uni\/ision 3

Web tabanli bir araylz Uzerinden bireysel olarak
ayarlanabilen gorsellestirme

uniVision simulator Uzerinden kolay devreye alma ve ek
ayarlama

VisionApp 360 sayesinde 360° profil algilama




uniVision Robotic arayuzleri

uniVision 3, Robotic Vision ya da robot kontrolli kaynak uygulamalarinin kolay ve hizli kurulmu icin robot kumandalarina dogrudan

araylzler sunar.

m Cihaz web sitesi ve robot sunucusu Uzerinden kolay entegrasyon

Acik araylz sayesinde farkl robot Ureticileriyle esnek olarak kullanilabilir

m Cesitli robotik uygulamalari igin goriintl ya da profil isleme moddlleri

Robotic Vision (B60 serisi ve MVC serisi)

* Pick-and-Place ya da Handling gibi yiksek verimli 2D robot
uygulamalari

* Hassas el gdz kalibrasyon algoritmasi sayesinde kamera ve
robot arasinda optimal igbirligi

 Farkli kalibrasyon plakalari sayesinde bireysel uyarlama

Robotik kaynak dikisi takibi (MVC serisi)

* Profil bazli kaynak dikisi takibi ve tespiti sayesinde hassas
kaynak dikigleri

* Yaygin birlesme tlrleri icin sablonlar

* Hat dizeltmesi icin iletisim araylzi

@ Robot Vision hakkinda daha fazla bilgi igin web sitemizi ziyaret edin.




HALCON-Scripting

uniVision 3’da basit parametrelemenin yaninda, MVTec’in
HDevelop yazilimindan HALCON skriptlerin dahil edilmesiyle
programlama da mumkiindir. uniVision Script lisans paketiyle,
MVTec’in HDevelop yaziiminda olusturulan HALCON skriptle-
ri, dnceden kurulmus HDevEngine ve mevcut Runtime lisansi
sayesinde uniVision modulli “HALCON Script” te kolayca yUk-
lenebilir ve dogrudan calistirilabilir.

Machine Vision Device

uniVision

Entegre araylzler ve web tabanli gdrsellestirmele uniVision
ekosisteminde parametreleme ve programlamanin bidyudk din-
yasini bizimle kesfedin!

m uniVision’a kesintisiz entegrasyon

m Onceden monte edilmis HDevEngine ile dogrudan kullani-
labilen donanim
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HALCON Script

@ uniVision 3 ile ilgili daha ayrintili bilgileri web sitemizde bulabilirsiniz.




Uyumlu donanim

wenglor uniVision 3, B60 serisi akilli kameralar ve MVC seri-
si Machine Vision kontrol Uniteleri igin parametrelenebilir ve
programlanabilir standart yazilimdir. Moduler yazilim, ister salt
gorlintl degerlendirme, ister profil isleme igin olsun, kullanim
alanina ve bagli donanima bagl olarak uygun yazilim paketle-
ri, lisans ylkseltmeleri ve sablonlar sunar.

Lisans paketleri

* Numune karsilagtirmasi

gy uniVision Extended * Kod okuma (1D/2D) m m
¢ Deep OCR

an e e . e uniVision genisletiimis moddilleri

9) uniVision Script « HALCON Script m m

QLG uniVision Robot Vision * Robotic Vision m
an Vision R . * Robotic Vision
Y UL AL « Robotic kaynak dikis takibi

aA s ¢ ONNX
.‘/) uniVision Al Y7 m m
* Numune karsilastirmasi
g . . e Kod okuma (1D/2D)
.‘/) uniVision Simulator « Deep OCR M

* HALCON Script
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https://de.linkedin.com/company/wenglor-sensoric
https://twitter.com/wenglorDE
https://de-de.facebook.com/wenglorsensoricgroup/
https://www.youtube.com/channel/UCA_Lh_I-q-EN7ZCxhwL3Mvg
https://www.xing.com/companies/wenglorsensoricgmbh
https://www.instagram.com/wenglor_sensoric_group/
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