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Machine Vision Software uniVision 3

El software para vision artificial uniVision 3 combina el procesamiento de imagenes basado en reglas con las modernas tecno-
logias IA. En combinacion con un hardware inteligente, es adecuado tanto para la evaluacion de imagenes como de perfiles y
se puede integrar perfectamente en su produccion.
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Software estandar Gran facilidad de uso Multiples algoritmos Numerosas interfaces
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Configuracion rapida de aplicaciones complejas gracias
a la parametrizacion intuitiva

Combinacion de modelos de IA y herramientas basa-
das en reglas para obtener la maxima exactitud

Evaluacion de imagenes y perfiles en un software para
mas posibilidades de aplicacion
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Interfaces industriales habituales para una facil cone- o uni\/ision 3

xién

Visualizacion ajustable individualmente a través de una
interfaz web

Puesta en marcha y reajuste rapidos a través del
uniVision Simulator

Registro de perfiles de 360° con VisionApp 360




Interfaces robotizadas uniVision

uniVision 3 ofrece interfaces directas con los sistemas de control de robots para una configuracién sencilla y rapida de aplica-
ciones para la vision robdtica o la soldadura guiada por robots.

m Integracion sencilla a través del sitio web del dispositivo y del servidor del robot

Uso flexible con diferentes fabricantes de robots gracias a la interfaz abierta

M Moddulos para el procesamiento de imagenes o perfiles para diversas aplicaciones robdticas

Robotic Vision (serie B60 y serie MVC)

* Aplicaciones robdticas 2D de alta productividad, como
Pick-and-Place o Handling

e Colaboracién 6ptima entre la camara y el robot gracias al
preciso algoritmo de calibracién mano-ojo

e Adaptacion individual mediante diferentes placas de cali-
bracién

Guia de cordones para soldadura robética (serie MVC)

» Cordones de soldadura exactos gracias a la deteccién y
guia de cordones para soldadura basadas en perfiles

* Plantillas para tipos de juntas habituales

e — J1 * Interfaz de comunicacion para la correccién de la trayecto-
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@ Para obtener mas informacion sobre Robot Vision, visite nuestro sitio web.




Scripts HALCON

Ademas de tener una parametrizacion sencilla, en uniVision 3  Descubra con nosotros el amplio mundo de la parametrizacion
también se puede programar conectando scripts HALCON del vy la programacién del ecosistema uniVision con interfaces inte-
software HDevelop de MVTec. Con el paquete de licencias uniVi-  gradas y visualizacion basada en la web.

sion Script, los scripts HALCON creados en el software HDevelop

de MVTec se pueden cargar facilmente y ejecutar directamente m Integracion perfecta en el ecosistema uniVision

en el médulo “HALCON Script” del software uniVision gracias al

HDevENgine preinstalado y a la licencia de Runtime existente. m Hardware listo para usar con HDevEngine preinstalado

Machine Vision Device
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MVTec Software GmbH
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HALCON Script

@ Encontrara mas informacion sobre uniVision 3 en nuestro sitio web.




Hardware compatible

wenglor uniVision 3 es el software estandar parametrizable y
programable para las Smart Cameras de la serie B60 y los
controladores de vision artificial de la serie MVC. En funcion
del campo de aplicacion y del hardware conectado, ya sea
para la evaluacién de imagenes puras o el procesamiento
de perfiles, el software modular ofrece paquetes de software,
actualizaciones de licencias y plantillas adecuados.

Paquetes de licencias

Paquete de licencias Modulos adicionales _

e Comparacion de patrones

5‘{9 uniVision Extended * Lectura de codigos (1D/2D) m |ZI
e Deep OCR

A o . * Mddulos uniVision Extended

9) uniVision Script « Script HALCON m m

gff uniVision Robot Vision e Visién robotizada m

* Visién robotizada
ag;’)l uniVision Robotics * Guia de cordones para soldadura

robotizada
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* Script HALCON
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https://de.linkedin.com/company/wenglor-sensoric
https://twitter.com/wenglorDE
https://de-de.facebook.com/wenglorsensoricgroup/
https://www.youtube.com/channel/UCA_Lh_I-q-EN7ZCxhwL3Mvg
https://www.xing.com/companies/wenglorsensoricgmbh
https://www.instagram.com/wenglor_sensoric_group/
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