Kontrol Unitesi

uniVision All in One

BB1C505

Siparis numarasi

® Machine Vision kamera gériintiilerinin
degerlendirilmesi icin parametrelenebilen
uniVision yazilimi

o Maks. 16 adet 2D/3D profil sensoriine ait ylikseklik
profilinin degerlendirilmesi i¢in
parametrelenebilen yazilim uniVision

e Onceden kurulu VisionApp 360, uniVision Profile
ve Image Extended yazilimlarina sahip kontrol
unitesi

o Pasif, fansiz sogutma sayesinde asinma ve
glriltide azalma

Control unit, go6rinti isleme drinlerinin  verilerinin
degerlendiriimesine yonelik bir hesaplama birimidir.
Kompakt tasarim, &rn. kontrol panosunun igcine veya
duvara kolay ve yer tasarrufu saglayan montaj icin
gerekli esnekligi sunar. Onceden kurulu yaziim
sayesinde hizli bir devreye alma vyapilabilmektedir.
Sonugclarin  ¢ikarilmasi i¢in ¢esitli standart araylzler
mevcuttur. Monitér, klavye ve anahtar gibi kapsamli
aksesuarlar opsiyonlu olarak mevcuttur.

Teknik Veriler

Besleme gerilimi 9..48 V DC
G tuketimi (Ub = 24 V) <5A
Sicaklik aralig 0..45 °C
Endustriyel Ethernet RJ45 sayisi 2

USB 2.0 arabirimi sayisi 2

USB 3.0 arabirimi sayisi 6

Gigabit Ethernet RJ45 portu sayisi 2
Displayport arayiizii sayisi 2

VGA araylizii sayisi 1

HDMI arayuzi sayisi 1

PS/2 arayiizli sayisi 1

Govde malzemesi Aliminyum, eloksal

kaplama
Koruma sinifi 1P40
Duvar sabitleme Evet

uniVision All in One
Intel® Core i7

4,4 GHz

16 GB

128 GB SSD

Yazihm
Islemci

Saat frekansi
RAM

Sabit disk

Ethernet
PROFINET-1/O, CC-C
EtherNet/IP™

USB arabirimi

PS/2 (fare/klavye)
VGA baglantisi
Displayport baglantisi

Tamamlayici Griinler
2D/3D profil sensérleri MLSL/MLWL
Endustriyel switch EHSS001
Klavye Z0044
Lisans ylkseltme control unit
Machine Vision kamera BBZK
Monitér ZNNG026



www.wenglor.com/product/BB1C505
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Olgiiler mm olarak verilmistir (1 mm = 0.03937 ing)
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