Smart Camera

uniVision
Referencia Datos técnicos
Datos 6pticos
Rango de trabajo > 50 mm
Resolucién 2448 x 2048 Pixeles
Resolucion 5MP
Distancia focal 7 mm
Chip imagen color
Tamano imagen chip 1/1,8"
Tamafio del pixel 2,74 x 2,74 ym
Tipo de luz o 60F
Sistema 6ptico Autofoco ancho
Clase laser (EN 60825-1) 1
Frequencia de imagen (pantalla completa) <67 fps
Rango de temperatura 0...40 °C
Temperatura de almacenamiento 0..70 °C
Humedad del aire gBhgdse;/;h%ii%n
Resistencia a impactos DIN IEC 68-2-27 30g/11 ms
Resistencia a vibraciones DIN EN 60068-2-64 69 (10...55 Hz)
Datos eléctricos
Tensién de alimentacién 24V DC
Consumo de corriente (Ub = 24 V) 700 mA
Entradas/Salidas 6
o Capacidad de procesamiento de un sistema de vi- Ca'd_a detension sahd?,de Con.mmac'on iy =221
., Corriente de conmutacion / salida de conmutacion 100 mA
sion en formato sensor P I - P
- R roteccion cortocircuitos Sl
o Diseno de hardware modular ampliable Proteccién cambio polaridad sf
o Herramientas de vision faciles de usar Interfaz Ethernet
e Interfaces de comunicacion de dltima generacion,  Velocidad de transferencia Ethernet 1 Gbit/s
incl. Funcionalidad PoE Velocidad de transferencia PROFINET 100 Mbit/s
@ Supervision de estado (entre otros, control de po- ~ Fretocolos industriales EtherCAT
sicién a través del sensor de posicién) Protocolos industriales EtherNet/IP™
Protocolos industriales PROFINET Class B
Protocolos generales FTP
Protocolos generales sFTP
Protocolos generales TCP/IP
La Smart Camera B60 ofrece la funcionalidad y el ren-  protocolos generales UDP
dimiento de un sistema de procesamiento de image- Categoria de proteccion I
nes completo y, por lo tanto, es adecuada incluso para  RAM 4GB
aplicaciones complejas de procesamiento de image- | Capacidad de guardado 32 GB
nes. La adquisicién y evaluacion de imagenes del po-  Clase PoE 4
tente software de procesamiento de imagenes uniVi- _
sion, facil de utilizar, se combinan en una carcasa mo-  Tipo de ajustes Servidor web
dular compacta y robusta. Las licencias de actualiza-  Distanciade objeto minimo SO
cién permiten afiadir médulos de software adicionales — ©3casa Aluminio, anodizado
en cualq uier momento. Proteccion de la dptica Plastico, PMMA
Clase de proteccién P67
UL Enclosure Type 1
Conexién M12 x 1; 12-pines

T M12 x 1;f-pines,

ipo de conexion Ethernet

MTTFd (EN I1SO 13849-1) 1494 a
Sensor de distancia multizona si*

Software uniVision 3
Paquete de licencias uniVision
PNP NO o

* Cuando se utiliza un médulo de iluminacién

A partir de la revisién C: 4 GB de RAM y 32 GB de memoria; clase PoE 4

Durante el arranque pueden producirse picos de corriente de hasta 800 mA

Smart Cameras y sensores de vision



www.wenglor.com/product/B60M211
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Aclaracion de simbolos

Tension de alimentacion +

Tension de alimentacion 0 V

Tensién de alimentacion (tension alterna)
Salida de conmutacién contacto de trabajo (NO)
Salida de conmutacién contacto de reposo (NC)
Salida contaminacién/error (NO)

Salida contaminacién/error (NC)

Entrada (analégica o digital)

Entrada de aprendizaje

Entrade de reinicio

Retardo temporal (activacion)
Apantallamiento

Receptor RS-232

Emisor RS-232

Listo

Cadencia

Ritmo

Entrada/Salida programable

I0-Link

Power over Ethernet

Sicherheitseingang

Sicherheitsausgang

Signalausgang

Ethernet Gigabit bidirekt. Datenleitung (A-D)
Codificador 0-Impuls 0/0 (TTL)
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Conexién M12, 12-pines = 0,6 Nm
Conexién M12, 8-pines = 0,4 Nm
Orificios de montaje = 1 Nm
Todas las dimensiones en mm (1mm =0.03937 Inch)

Resistencia de medicion de platino
No esta conectado

Test de entrada

Test de entrada inverso

Entrada activadora

“Masa de referencia” entrada activadora
Salida analégica

“Masa de referencia” salida analdgica
Salida en bloque

Salida electrovélvula/motor

Salida control de vélvula +

Salida control de vélvula 0 V/
Sincronizacién

“Masa de referencia” sincronizacién
Conductor del receptor

Conductor del emisor

Puesta a tierra

Reduccién distancia de conmutacién
Receptor Ethernet

Emisor Ethernet

Interfaz-Bus A(+)/B(-)

Luz emitida desconectable

Control magnético

Entrada de confirmacién
Comprobacién de contactores

ENArsazz
ENBrsa22
ENa
ENB
AMIN
AmAx
Aok
SYIn
SY OUT

Color de lo
BK
BN
RD
OoG
YE
GN
BU

VT
GY
WH
PK
GNYE

Codificador A/A (TTL)
Codificador B/B (TTL)
Codificador A
Codificador B

Saida digital MIN
Saida digital MAX
Saida digital OK
Sincronizacién In
Sincronizaciéon OUT
Saida da intensidade luminosa
El mantenimiento
Reservada

s conductores segun DIN [EC 60757
o
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