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1. BestimmungsgemaBe Verwendung

Die Smart Camera weQube ist in der Lage, Uber Profinet mit einer SPS zu kommunizieren. So kénnen Pro-
zessdaten zwischen Smart Camera und SPS ausgetauscht werden. Dartber hinaus sendet die Smart Camera
einen Status an die SPS, die ihrerseits Befehle an die Smart Camera senden kann.

HINWEIS!
. Im Handbuch wird die Profinet-Integration mit einer SPS S7-1200 von Siemens mit TIA
Portal V15 gezeigt.

2. Elektrischer Anschluss und Netzwerktibersicht

SchlieBen Sie Port 1 der Smart Camera an 18...30 V DC an. SchlieBen Sie Pin 1 (wenglor-Standardkabel:
Braun) an den Pluspol und Pin 2 (wenglor-Standardkabel: Blau) an den Minuspol an.
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Anschlussdiagramm, weQube Smart Camera, Passende wenglor-Anschlusstechnik
Port 1

» SchlieBen Sie Port 2 der Smart Camera flr die Profinet-Kommunikation mit einer SPS an — direkt oder tber
einen Switch.
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Anschlussdiagramm, weQube Smart Camera, Passende wenglor-Anschlusstechnik
Port 2
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HINWEIS!

. Port 2 der Smart Camera unterstiitzt die Profinet-Kommunikation sowie weitere Netzwerk-
funktionalitaten (z. B. uniVision-Software fir Windows, Website, Prozessdaten Giber TCP,
UDP und FTP).

Beispiel: Die Smart Camera weQube, die SPS und ein PC mit der Software TIA Portal und uniVision befinden
sich im selben Netzwerk.

IP-Adresse: 192.168.0.1
Subnetzmaske: 255.255.255.0

IIISPS

TIA Portal + uniVision-Software

[ =
Gwensior o

—
IP-Adresse: 192.168.0.2 IP-Adresse: 192.168.0.3
Subnetzmaske: 255.255.255.0 Subnetzmaske: 255.255.255.0

4 Elektrischer Anschluss und NetzwerkUbersicht
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3. Eingangs- und Ausgangsdaten

In der SPS-Ansicht stehen fir die Smart Camera die folgenden Eingangs- und Ausgangsdaten zur Verfigung:
* Steckplatz 1 (fest): Projekthummer (1 Byte Ausgang der SPS)

» Steckplatz 2 (fest): Status (4 Byte Eingang der SPS)

 Steckplatze 3-6 (flexibel): Benutzerdefinierte Prozessdaten (x Byte Eingang oder Ausgang der SPS)

HINWEIS!
. Steckplatz 1 und 2 sind standardméBig immer vorhanden. Die Steckplétze 3 bis 6 sind opti-
onal. Die Anzahl der optionalen Steckplatze und die Datentypen dieser benutzerdefinierten

Steckplatze kénnen angepasst werden.

Das folgende Beispiel zeigt die Standardkonfiguration der Steckplatze der Smart Camera weQube mit Steck-
platz 1 und 2.

Beispiel:

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help. Totally Integrated Automation
PORTAL
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% Online & diagnostics
VB Program Biodks °
» [ Technology objects
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~ [ PLC tags [
B Showalltags
I Add newtag table
4 StandardVariablentab.

I~ Project number 1 65 Project Number » [l Head module
State =y
B " Byte Input (8 8001)
Bl " 5yt Output (8 B00L)
Bl 1024 Byte Input (1 CHART1024)
125 Byte Input (2 CHARIG4])
Bl 125 Byte Output (2 CHART6])
Il 76 Byte Input (4 DIND,
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Devices & networks

51003 901U <]

5 Tog table_1 [28]
5 Tog table_2[33]
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» [ Online backups enera = halemconta s et ST e Ml 32 Byte Output (2 CHARIT6])
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I Add newtrace 7 RO nerce bl 1P address Bl 512 Byte Output (2 CHART256])
B Trace () :;:’“ = Subnet mask: M 64 Byte Input (2 CHARI32])
~ Advanced options ) Synchronize router zettings with 10 controller Il 54 eyte Output (2 CHAR(32])
Interface options [ use router B
» Real time settings et [

b B Il ! O 1P address iz setdirectyat he device
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» [ Combined meszureme.

Details view

PROFINET

(] Generate PROFINET device name automatically
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i et i ‘
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5§ securiysetings ~ Device number: [2 Bt
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3.1

Status

Die Smart Camera weQube sendet Statusinformationen mit einer GréBe von 4 Byte an die SPS. Der Status
gibt Rickmeldung daruber, ob die Smart Camera korrekt funktioniert oder sich in einem Fehlerzustand
befindet:

* Status 0: Kein Fehler

¢ Status nicht 0: Fehler

Im Falle eines Fehlers zeigt die Binarzahl die Ursache des jeweiligen Fehlers an. Die Binarzahl beginnt mit
null. Bits mit dem Wert "wahr" liefern weitere Informationen tber den Fehler.

Bit |Kapitel Signal Beschreibung

0 Allgemeines Info Busy
Ist wahrend der Verarbeitung von LIMA-Befehlen
wahr (z. B. weil ein Projekt geladen oder ein Projekt-
parameter geandert wird)

1 Warnung Es ist mindestens ein Bit gesetzt, Stufe = Warnung

2 Kritischer Fehler Es ist mindestens ein Bit gesetzt, Stufe = Kritischer
Fehler

3 Schwerwiegender Fehler Es ist mindestens ein Bit gesetzt, Stufe = Schwerwie-
gender Fehler

6 Peripherie TCP/IP An der TCP/IP-Buchse ist ein Fehler aufgetreten

7 UDP An der UDP-Buchse ist ein Fehler aufgetreten

8 Industrial Ethernet Am Industrial Ethernet ist ein Fehler aufgetreten

12 UART Am UART-Gerat ist ein Fehler aufgetreten

13 FTP An der FTP-Schnittstelle ist ein Fehler aufgetreten

14 Speicher Flash Beim Flash-Zugriff ist ein Fehler aufgetreten

15 Arbeitsspeicher Beim RAM-Zugriff ist ein Fehler aufgetreten

16 SD-Karte Beim Zugriff auf die SD-Karte ist ein Fehler aufge-
treten

17 Dateizugriff Beim allgemeinen Dateizugriff ist ein Fehler aufge-
treten

18 Kompatibilitat In der Version des geladenen Projekts ist ein Fehler
aufgetreten

24 Bildverarbeitung Sequenzierung In der IData Vision Engine ist ein Fehler aufgetreten

25 Verarbeitung In einem Vision Modul ist ein Fehler aufgetreten

26 Trigger Es ist ein Fehler am HW-Trigger aufgetreten

HINWEIS!

Weitere Einzelheiten zu Fehlern und méglichen Losungen finden Sie im uniVision-Soft-
warehandbuch.

Eingangs- und Ausgangsdaten
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Beispiel:
Der Status mit der Binarzahl 10 0000 0000 0000 0010 zeigt einen Fehler an Bit 1 und Bit 13 an. Folglich gibt
es eine Warnung, die auf ein Problem mit der FTP-Schnittstelle hinweist. Ein solches Problem kénnte bei-
spielsweise darin bestehen, dass die Smart Camera so konfiguriert ist, dass sie Daten auf einem FTP-Server
speichert, der FTP-Server jedoch nicht im Netzwerk verflgbar ist.

1

Bit 13 1 1
1

2 11
Binarzahl 00
Der folgende Bildschirm zeigt die Statusbits von der Smart Camera weQube im TIA Portal bei einem Auftreten
des beschriebenen FTP-Fehlers.

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

CF i soveproiecs @ ¥ E 2 X D2 B EEER F coonine F Gooffine o I8 I ¢ S (1 i PORTAL
Project tree m bnual > P P DR PLC tags » Tag table a o
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] E L] =] =3
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v(@rci(curnzcacnerlyl MO| |3 @ swwssi2 Bool %722 0O [ FaLsE 0] Whole words only S
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% Online & diagnostics =l @ swussrs Bool w24 0 @ FaLsE Elrzmshess
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<3 rictags o| |ola swussts Bool w730 [ @ @B @ @Erase =] © usewidcards
%5 Showall tags. Tlo @ sewssite Bool %1731 O ~ 7] M @rase Stz mpE e TS
I Add new tag table i@ swwssitio 8ool w732 (1 @ @ @ Erms ®bomn
5 StandardVariablentab. 2@ swewussn Bool w3 0 @ FaLse
8 Tag tabie 1 (28] Bola swwssiz Bool w734 0 @ rase Ovue
o Tg bl (23] @ swweotns ol @ems [ EL—
» [ PLC data types ® |5 @ swwssitis Bool %736 (=] [ FALSE
» [ Watch and force tables 16 @ sawssitis Bool %1737 (=] [ FALSE | PReplace with
» [ig Online backups 17 @ stusbitle Bool 740 (=] [ FALSE [ =
> [ Taces B @ sewssiy Bool wral 0 @ FaLsE @ wihole document
» [ Device proxy data 9@ sweussis Bool wra2 0 @ FaLsE
B} Program info 0 @ swwssitis Bool w0743 0 [ FaLSE O From curent posiion
5 PLCalam textlists 2 |@ stwwssito Bool %744 (=] [ FaLse O selection
» (1@ Local modulez oz @ swwsern ool %745 0 @ rase
< Gi = e sessit2 Bool %746 ] [@ FALSE
e 24 @ swtusbit23 Bool %747 (=] [ FALSE. v | Languages & resources
25 @  Sswwssit2s Bool w750 =] @ FaLsE B
26 @ StatusBit25 Bool %I75.1 (] (@ FALSE Eifig gy
@ swussezs ool sz 0 Erase
e == % @ sewssiz Bool wrss =] @ FaLse
L Command el G ool A2 @ seussrs Bool wirss 0 @ Fase e =
e = 0@ sk Bool wrss =] @ FaLsE e —
B i = 5@ sk Bool wi7ss =] @ FaLsE v
l@  commandsools ool = < u >
£ > @ Properties  |%i}Info |2l Diagnostics 5 M
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3.2 Befehle

Befehle (z. B. Triggerbefehle) werden von der SPS an die Smart Camera gesendet. Die Smart Camera
weQube unterstitzt die folgenden Befehle:
* Trigger

* Projekt laden

Es ist nicht erlaubt, mehrere Befehle (z. B. die Befehle Trigger und Projekt laden) gleichzeitig zu senden!
Bevor der nachste Befehl gesendet wird, muss gewartet werden, bis die Verarbeitung des letzten Befehls
vollstdndig abgeschlossen ist.

HINWEIS!

Wenn die SPS einen Befehl an die Smart Camera sendet, nimmt die Smart Camera ein Bild
. auf oder 1adt das Projekt. Im Gegensatz zu Prozessdaten, die nur im Falle einer Auswer-

tung, die durch ein Triggersignal gestartet wurde, von der Smart Camera gesendet oder

empfangen werden, werden Befehle sofort ausgefihrt.

3.2.1 Befehl ,Trigger”

Wenn die SPS einen Triggerbefehl an die Smart Camera sendet, nimmt die Smart Camera ein Bild auf, wertet
es aus und sendet die Ergebnisse.

Die folgenden Schritte sind notwendig, um einen Triggerbefehl Uber Profinet zu konfigurieren:

1. Stellen Sie Gber die uniVision-Software fur Windows eine Verbindung zur Smart Camera her.

2. Fugen Sie Gerat Industrial Ethernet zum Projekt hinzu.

3. Legen Sie die Anzahl der Steckplatze fest, um die Anzahl der flexiblen Steckplatze zu definieren (es wird
mindestens ein flexibler Steckplatz fur den Triggerbefehl benétigt).

4. Konfigurieren Sie einen der flexiblen Steckplatze als 1 Byte Ausgang (8 BOOL)

8 Eingangs- und Ausgangsdaten
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Im folgenden Beispiel wird der Triggerbefehl Gber Profinet an Steckplatz 3 gesendet.

Navigator =

~ Module Application

> Device Camera

v '8%..:.‘ Device Industrial Ethernet
+ Slot Count
> Slot#3
» Slot#4
» Slot#5
> Slot #6
Error Handling

A\ Add Module

Property Value
Process Time [us]
.

Module State

ﬂar Number
iﬂ'odm’e 1D

S ubmodule 1D .
_Dara Size . 1

Direction PLC to Device

Data Nodes 8

a4
olal oolaelee

1 Byte Output (8 BOOL)
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5. Wahlen Sie "Gerat Kamera" und verbinden Sie einen der Bools von Steckplatz 3 mit dem Triggereingang
(Industrial Ethernet). In diesem Beispiel sendet die SPS den Triggerbefehl an Bool 0 von Steckplatz 3.

HINWEIS!
. Fir die Triggerung Uber Profinet muss der Trigger-Modus von Gerat Kamera auf Trigger

eingestellt werden.

File Accounts Settings View Help

Pr#E ©- - © O swichorunMode

Navigator & x
~ Module Application
> @ Device Camera
> . Device Industrial Ethernet
A\ add Module
Property Value
_Process Time fus] __ 3000 L
Module State o -3
_Capture Duratjon [us] __ 21000 E-d
Queue Position o -3
Color Mode Monochrome
P Light Internal -3
o Light External o -3
(=]
Rotate Input Image o &
Exposure Time [us] 150 E-d
Gain 16 -3
Focus Position [steps] 181 -3
Subsampling [} k-3
Auto Focus m] e
Light Current [%] 13 -]
Light Mode Flash Light -
Light Segments 7 -3
Trigger Mode Trigger -3

D TrggerInput (ndustrial Ethernet)

@ Linked value O Manual value

~ Module Application
Toggle Bit
v 2, Device Industrial Ethernet
~ slot Count
v slot#3
v Data Nodes
800l 0
Bool 1
Bool 2
Bool 3
Bool 4
Bool 5
Bool 6
Bool 7

10
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6. Verwenden Sie den letzten Steckplatz, um zu Uberprtfen, ob alle neuen Ergebnisse der Bildauswertung
auf der SPS verfugbar sind. Konfigurieren Sie zum Beispiel Steckplatz 6 als ,,16 Byte Eingang (4 DINT)“
und verknupfen Sie das Toggle-Bit und den Ausfuhrzahler:

¢ Integer 1: Feste Projektnummer

¢ Integer 2: Ausfuhrzéhler
¢ Integer 3: Toggle-Bit

File Accounts Settings View Help

PrBE®- @® O swichtorunMode

Navigator & x

~ Module Application
> @ Device Camera
¥ 2. Device Industrial Ethemet
~Slot Count
> Slot#3
> Slot#4
> Slot#s
v Slot#6
Data Nodes
Emor Handling
A\ Add Module

O Integer3 X

® Linked Value O Manual Value

~ Module Application
Process Time Last Run [us]

Property Value Module State Last Run
P imeger1 . Fy Run Counter
& nceger 2 CmEsr = Free Memory lal
- _ Filename
Toggle Bit [=] Project Version
O megers o ) Toggle bit

> @ Device Camera
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7. Offnen Sie die Software TIA Portal und fiigen Sie Steckplatz 3 mit dem Modul ,1 Byte Ausgang (8 BOOL)*
an der Smart Camera hinzu. Fugen Sie dann weitere Steckplatze gemaB der Konfiguration der uniVision-
Software hinzu.

PR Edt Vew et onine Opions ook Wndow iy ; Totaly Integrated Automaton
Ui i El smeproiect @ X 32 H X 902 (s DM BRI coonine o Goofiine fg M X ) i PORTAL
Project tree 0 4 Manual » Ungrouped devices » weQube2.2 [weQube V1.4] — @ @ X  Hardware catalog FE

Devices | Topology view | Network view | I Device view || Options (]
X =
LE] df [wequbez2weqube vial [v] & B* [&]" =i [ [ Device overview Q‘E_
B g o = T < ataiog :
T el . ] @~ weqube22 o o weqube vi.4 [ | it ]| 5
H e @ o N D [~ T ]
2 (DT GE TS [~ Project number o 1 65 Project Num. 5
E ~ [ PLC_1 [CPU 1212C ACIDCIRIY] [ ] 7l S o) = s e » [ Head module.
i ~ [ odule
8 e et — "% I V] 1Byte Output (8B00L) O 3 1 1 Byte Outp. L
& Online & diagnostics B 1 6yte Input (8 800L) W
u © M teyempuesoon o 4 COTS I Bt Y
» [ s blecks . 2 v o e -+ i SE— °
b S s [ (G .10 oo e H
» @} External source files e Input -
~ [ PLC togs ° } : ; Bl 128 8yte Output (2 CHARI6S) 3
B Showall tags ‘ . - Bl 16 Byte Input (4 DINT) @
[ Add newtag table ‘ s = Bl 16 Byt Input (4 REAL)
%4 Standard-Variablentab. 1 5 " Ml 16 Byte Output (4 DINT)
B Tog table_1 [28] : I 1658yt Output (4 REAL)
B Tag table_2 [33] Bl 256 Byte Input (2 CHAR[128])
» [@ PLC data types Y | weQube2.2 [weQube v1.4] Il 256 6yte Output (2 CHARTI28])
Pl T s || General [ 10 tags | System constants | Texts | =§; CHEEeTD EE
» [ online backups Y — il ( et P address in the project [+ o )
- & Tace: B 512 Byte nput 2 ChaRi2ss) H
I Add newtrace < A T=={ 1P address. [l 512 Byte Output (2 CHARI2S6]) z
L ° e Subret mask Ml 64 By Input 2 CHAR32)
CEEEE
» [ Weszurement: e e B e e DT 64 By Qutput (2 CHARI32])
e
2 Interface options [] Use router B
Y TR — D e et 55 ]
Details view b st b i (O 1P address is set directlyat the device
PROFINET
A e dics () Generate FROFINETdevice name automatiall
e T et ]
=
. T .- ]
R
Device number: |2 v
g securysetings ~ [ ] ST

8. Senden Sie den Wert TRUE an die richtige Adresse, um einen Triggerbefehl an die Smart Camera zu
senden. Jedes Mal, wenn das Triggerbefehlsbit von FALSE auf TRUE wechselt, nimmt die Smart Camera ein
Bild auf und wertet es aus.

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

G i H sveprior & ¥ 5= X s e LM R Y oonine o cooine fp M ¥ 1] oo opore |

Project tree 0l 4 Manual » PLC_1 [CPU 1212C ACUDGRIy] » Watch and force tables » Watch table_2
Devices
] F & Ex 1 EE
Name ~ Address |Display format  Monitorvalue  Modify value ! | Comment
~ [ Manual EOo~| *Trigger command” %Q1.0 Bool [+ m e TRUE ] !
¢ Add new device 2 *Run counter result” %ID96 DEC+- 2 O
g Devices & networks 3 “Toggle bit result” %ID100 DEC+- ] 0O
~ [ pc 1[crut212cacporlyl B O |2 <Add news O

HINWEIS!
Nach der Aufnahme und Auswertung des Bildes sendet die Smart Camera die Ergebnisse
in Form von Prozessdaten (bei entsprechender Konfiguration auch tber Profinet).
 Die Verarbeitung des Triggersignals und die Auswertung des Bildes sind abgeschlos-
sen, wenn sich das Toggle-Bit gedndert und der Ausfuhrzahler um eins erhéht hat.
. * Es ist nicht erlaubt, mehrere Befehle gleichzeitig zu senden (z. B. den Triggerbefehl und
den Befehl ,Projekt laden®).

* Nachdem ein Triggerbefehl von der SPS an die Smart Camera gesendet wurde, warten
Sie, bis die Ergebnisse auf der SPS verfigbar sind, bevor Sie den nachsten Befehl sen-
den.

12 Eingangs- und Ausgangsdaten
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4
4 Run counter result
3
14
4 Toggle bit result
04
T T - - :
1
g Trigger command
C R —
T T T T T T T T T T T T T T
34 36 38 4 42 44 46 48 5 52 54 5.6 58 6
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3.2.2 Befehl ,Projekt laden*

Mit dem Befehl ,Projekt laden” kann ein anderes Projekt auf die Smart Camera geladen werden. Es kdnnen
bis zu 255 verschiedene Projekte Uber Profinet geladen werden.

Die folgenden Schritte sind notwendig, um einen ,Projekt laden “ Befehl Gber Profinet zu konfigurieren:

1. Offnen Sie die uniVision-Software fur Windows und stellen Sie eine Verbindung zur Smart Camera weQube
her.

2. Erstellen Sie uniVision-Projekte und speichern Sie diese mit einer Nummer am Anfang des Dateinamens.

HINWEIS!

Um Projekte Uber Profinet zu laden, missen alle Projekte im folgenden Format ge-

speichert sein: ,xxx_testproject.u_p“ (x = eine beliebige ganze Zahl von 0 bis 9). z. B.
. ,001_MyProject.u_p“. Die Projektnummern kénnen zwischen 1 und 255 eingestellt werden

(0 wird ignoriert — Standardwert). Verwenden Sie fUr jede uniVision-Projektdatei eindeutige

Nummern. Die Slotanzahl und Slotkonfiguration muss in allen uniVision-Projekten auf der

Smart Camera identisch sein, damit der Projektwechsel von der SPS maéglich ist.

3. Benutzen Sie den letzten Steckplatz, um die Projektnummer als fixes Ergebnis von der Smart Camera an
die SPS zu senden. Dieser Wert kann verwendet werden, um zu Uberprifen, ob das Projekt fertig geladen
wurde.

b uniVision [ 2.u_p]
File Accounts Sertings View Help

' E} .. ] é @ - ® @SwitchtoRun Mode

Navigator g x

~ Module Application
> Device Camera

v ':?i'. Device Industrial Ethernet
~ Slot Count
» Slot#3
» Slot #4
> Slot #5
v Slot #6
Data Nodes
Error Handling

AN\ Add Module

Property Value
4 C
f Integer 2 . Run Counter o
& Integer 3 Toggle Bit =
ted
¢~ Integer 4 . 0 o
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4. Offnen Sie die TIA Portal Software.
5. Steckplatz 1 (fest) der Smart Camera ist fur das Laden von uniVision-Projekten vorkonfiguriert.

F:xipcl Edit View Insert Ov:lmu Options  Tools. Vivduw Help . TSty el A e
Gi i saveproject @ ¥ 3 B X M2t G M B[R coonline &F Goofiine fiz I8 B ¥ T [[] [Searchinprojece | G PORTAL
Project tree m grouped devices » weQube2.2 [weQube P —— m
Devices & Topology view | g Network view |Y Device view || Options @]
N = S
£ g [veauber 2 (neuee visl [v] ) B [4]° 4 | | Device overview ElE
[ S
s 92] [ ioduie [Rock [slot [1oddress [Q address Type | catalog H
= M 5:1::‘ . @0 @ - weaue22 o o weQqubeVia | [earchs o )| &
newdevice V] » PNHO 0 ox1 ‘weqube S
Al eh Devices & networks . o— = < @rier  Fofie [ ]S
|~ e icruz12cacoomyl @0 o s oo »gmumm 3
: B evice configuration < ~ (i@ vodule
g - 18y Output@BOO) 0 3 1 1 8yte Output
4] online & diagnostics g ste Output (8 BOOL) ORI M1 eyce input (8 800L) @
n @ eyempusoon) o 4 1 1 eyte Input (8 o oo 5000 Y
~ I Frogram blocks @ teepempnGREA) 0 5 7691 16Byte Input .m;‘fa . g
[ e 6Byeinput@DIND 0 6 92107 16 Byte Input ( ol H
= vain[081] — 128 Byte nput 2 CHARIS4]) :
» [ Technology objects e 128 Byte Output 2 CHARIBA) E
» I Extemal source fes — 16 Byte Input ¢ DIND E
~ & ricug: ) o I 16 Byte Input 4 REAL)
% showalltags — I 16 Byte Outpus DIV
I Add new tag table [ —— 16 Byte Output (4 REAL)
& Standard-variablentab. i . 256 Byte npuc 2 CHARI128)
By Tog table_1 [5] F — 256 Byte Output 2 CHAR(128])
2 Tag table_2 [33] & H e Ml 32 Byte Input (2 CHARI16]) ]
» [ PLC data tpes ° — 32 8yte Output (2 CHARIB]) E
~ [ Viotch and force tables 512 Byee npuc 2 CHARZS ) H]
W Add newwatch able 512 Byte Output 2 CHARI256]) B
6 Byte Input 2 cHaRiz2])
6 Byte Output (2 CHAR2])
v
< i 5
v | Details view
Name
<[] [oo% 5 ——— @< O ]
6 Properties |7} Info | %] Diagnostics =l |

6. Senden Sie die im Dateinamen des uniVision-Projekts definierte Nummer von der SPS an die Smart
Camera, um das Projekt zu laden. Bei jeder Anderung der Projektnummer, die von der SPS an die Smart
Camera gesendet wird, 1adt die Smart Camera das Projekt (nur wenn das uniVision-Projekt verfligbar ist
und wenn die Projektnummer vom aktuell geladenen Projekt abweicht).

|Project |Edit View Inzer Online Options Tools Window Help
5 i sevepoiect @ ¥ B 5 X 9t ('t T B G B R coonine oF Goottine o B 3¢ ) 1) [Feon e ]

Project tree 0 4 Manual » PLC_1[CPU 1212CACDGRIy]l » Watch and force tables » Watch table_2
Devices

£} £ 2FL A L2 RS
2 i Heme | Address | Display format | Menitor value [ Modify value [# | Comment
= |~ ] Manual Ee~| “Trigger command” %Q1.0 Bool [ FALSE FALSE M 1
E B Add new device 2 *Run counter result” ~%iD96 DECsI- o 0
'gl iy Devices & networks 3 *Toggle bit result” %ID100 DEC+- o O
| ~l@mcicuinzcacncry E@) |4 “Load project command” [E]] %QB65 DECH- [+]=2 2 [~
é BY Device configuration _1s “Project number result” %IDI2 DEC+- 1 [m]

%) Online & diagnestics s <Add news O
= [ Program blocks [ ]
I Add new block

HINWEIS!
* Nach dem Laden des Projekts initialisiert die Smart Camera alle Ergebnisse (z. B. wird
der Ausflhrzahler auf 0 zurickgesetzt).

* Das Projekt ist fertig geladen, wenn das Ergebnis der Projektnummer auf der SPS ver-

. fagbar ist.
* Es ist nicht erlaubt, mehrere Befehle gleichzeitig zu senden (z. B. den Triggerbefehl und
den Befehl ,Projekt laden®).
* Nachdem ein ,Projekt laden® Befehl von der SPS an die Smart Camera gesendet wurde,
warten Sie, bis das Ergebnis der Projektnummer auf der SPS verflgbar ist, bevor Sie
den nachsten Befehl senden.
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Load project command

Ra—

Project number result

HINWEIS!

Nach dem Start der Smart Camera weQube wird das Startprojekt geladen, das in den
. globalen Eigenschaften definiert ist. Es ist moglich, einen Befehl zum Laden eines anderen

Projekts von der SPS an die Smart Camera zu senden, bevor der Bootvorgang abge-

schlossen ist, aber es muss gewartet werden, bis die Smart Camera mit der richtigen

Projektnummer antwortet, bevor der erste Triggerbefehl gesendet wird.

3.3 Benutzerdefinierte Prozessdaten

Bei allen Gbrigen Profinet-Werten im uniVision-Projekt handelt es sich um Prozessdaten. Prozessdaten kon-
nen vom Geréat an die SPS und von der SPS an das Gerat gesendet werden. Genauere Informationen finden
Sie in den Einstellungen der Smart Camera (siehe Kapitel ,4.2 Geréat Industrial Ethernet” auf Seite 18).

HINWEIS!

. Im Vergleich zu Befehlen und Statusdaten, die standig aktualisiert werden, werden Pro-
zessdaten nur dann ausgewertet und gesendet, wenn ein Bild aufgrund eines Triggersig-
nals ausgefuhrt wird.
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4. Smart Camera Einstellungen

Fur die Profinet-Kommunikation mussen in der Smart Camera folgende Schritte ausgefuhrt werden.

HINWEIS!
* Die Smart Camera weQube unterstitzt ab der Smart Camera Firmware Version 2.2.0
. und der Software uniVision Version 2.2.0 die Profinet-Funktionalitat.

« Nicht alle Smart Cameras unterstiitzen die Profinet-Kommunikation. Uberpriifen Sie die
technischen Daten auf der wenglor-Website; diese enthalten weitere Einzelheiten tber
die verschiedenen Smart Camera Versionen.

4.1 Einrichtung eines uniVision-Projekts

Die folgenden Schritte sind notwendig, um eine Kommunikation zwischen der Smart Camera und der SPS
herzustellen:

1. Installieren und 6ffnen Sie die uniVision-Software fur Windows.
2. Richten Sie die Netzwerkkonfiguration und den Geratenamen der Smart Camera Uber die uniVision-Soft-
ware ein.

HINWEIS!
. Es wird empfohlen, der Smart Camera, die spater im Profinet-Netzwerk verwendet werden
soll, die Netzwerkkonfiguration und den Geratenamen direkt zuzuweisen.

3. Stellen Sie eine Verbindung zur Smart Camera her.

4. uniVision-Projekte auf der Smart Camera bearbeiten und speichern. Alle Projekte miissen Geréat Industrial
Ethernet beinhalten (siehe Kapitel ,4.2 Gerat Industrial Ethernet” auf Seite 18).

5. Offnen Sie die Eigenschaften der Smart Camera in der Gerételiste, um das Startverhalten zu konfigurieren.
Es muss ein gultiges Startprojekt mit einer geeigneten Profinet-Konfiguration ausgewahlt werden.

Property Value
Name weqube [
Article Number B50M002 H I NWEIS .
Sertal Number 600093015 * Stellen Sie sicher, dass der
Device Quick Search Description weQube
Stats  Name Froduct Version ] Typ fur Industrial Ethernet
v control-uni MAC-Address 54:4a:05:09:0c:db . )
© applicai | O 0 ralze in den Eigenschaften
digite IP-Address 192.168.100.5
Unknown wecat3d Subnet Mask 255.255.255.0 der Smart Camera auf
control-uni Std. Cateway 192.168.100.5 R .
weaube PROFINET eingestellt ist.
wequbel UDP State Interval 5
Type Of Industrial Ethernet  PROFINET . . -
Star Project Ly ¢ Ausflhrliche Informationen
Startup Policy Start Project . .
Start Focus Value B Uber alle aufgefiihrten
FTP Remote IP-Address 192.168.100.100 . . . .
FIP Remote Usemame | fpuser Schritte finden Sie im
FTP Remote Password passwd .
b obr) o Softwarehandbuch zu uni-
Display Rotation [ False .
el e Vision.
= Display Locked [ False
Display Mode Text
Display Intensity Screensaver
Display Language Deutsch

+ Refresh | [ Restore| | &/ Apply.

Smart Camera/Vision-Sensor/1D-/2D-Code-Scanner/ OCR-Reader 17



4.2 Gerat Industrial Ethernet

Fugen Sie Gerat Industrial Ethernet Uber die Toolbox zu den uniVision-Projekten hinzu, um die flexiblen
Steckplatze zu konfigurieren. Die Smart Camera unterstutzt bis zu vier Steckplatze fur das Versenden oder
Empfangen von Prozessdaten. Uber einen der flexiblen Steckplatze kann auBerdem der Triggerbefehl an die
Smart Camera gesendet werden (siehe Kapitel ,3.2.1 Befehl , Trigger** auf Seite 8).

File Accounts Settings View Help (L Extended view &
ProBE©®- - ® ® swihorunmode

5x ~] [Toolbox 8 x

3.tep: Result Calculation

PROFINET 211 Module Numeric Comparison
241 Module Match Code

+- Module Math

{} Module Logic

|
&8

Slot Count 4

o8

Error Handling Value Substitution

Module Statistic
) Module Counter
3 Module Spreadsheet

EET—

&, Device RS232
5. Device Industrial Ethernet

Device FTP.
&, Device TCP

10 Device 10 Unit
Device Indicator
B Device Display

7 Comeciedto 192.168.100.5 - 32001 R Verson- 2.20. Done Yz zo [ —

HINWEIS!

* Im Vergleich zu Befehlen und Statusdaten, die stéandig aktualisiert werden, werden
Prozessdaten nur dann ausgewertet und gesendet, wenn ein Bild aufgrund eines
Triggersignals ausgewertet wird.

* Nur innerhalb eines Steckplatzes werden die Prozessdaten in einem Profinet-Zyklus
konstant gesendet und empfangen. Die Prozessdaten von verschiedenen Steckplatzen
der Smart Camera zur SPS kénnen in verschiedenen Profinet-Zyklen aktualisiert werden.
Verwenden Sie den letzten Steckplatz, um sicherzustellen, dass alle Ergebnisse aktuali-
siert werden, z. B. indem Sie den Ausfliihrzahler oder das Toggle-Bit mit einem Wert aus

. dem letzten Steckplatz verknupfen.

» Darlber hinaus empfiehlt es sich, auch im letzten Steckplatz die Projektnummer als fes-
ten Wert zu senden, um auf der SPS-Seite Uberpriifen zu kénnen, ob der Ladevorgang
des Projekts abgeschlossen ist.

 Nach dem Andern der Slotanzahl oder der Slotkonfiguration ist ein Neustart der Smart
Camera mit passendem Startverhalten (z. B. fixem Startprojekt) notwendig, damit die
Einstellungen korrekt Ubernommen werden.

* Die Slotanzahl und Slotkonfiguration muss in allen uniVision-Projekten auf der Smart
Camera identisch sein, damit der Projektwechsel von der SPS mdglich ist.
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3 univision | 2up]
File Accounts Settings

wenglor

View Help

| Nl 1=JOK

Navigator

@ @ Switch to Run Mode

v Module Application

> Device Camera

~ Slot Count
> Slot#3
> Slot #4
> Slot#5
w Slot #6
Data Nodes
Error Handling

A\ Aadd Module

hd ...%, Device Industrial Ethernet
e

Property

_(? Integer 2
(? Integer 3

ﬁo Integer 4

BT -

value

Run Counter

Toggle Bit

- 28 JiE- 2iE -}

0

Eigenschaft

Beschreibung

Process Time [us]

Dauer in us fur die Verarbeitung des Moduls

Module State

Zeigt den Status des Moduls an:

* 0: Kein Fehler

» Wert ungleich 0: Fehler (Details zum Fehlercode finden Sie im Softwarehandbuch
zu uniVision)

Schnittstellentyp

Gibt den Schnittstellentyp an.

Anzahl der Steck-
platze

Anzahl der flexiblen Steckplatze (Steckplatze 3-6).

HINWEIS!

. « StandardméBig ist die Anzahl der flexiblen Stellplétze auf 0 einge-
stellt.
* Es kdnnen maximal vier flexible Steckplatze konfiguriert werden.

Fehlerbehandlung

Wenn sich Prozessdaten im Fehlerzustand befinden, werden sie durch einen benut-
zerdefinierten Ersatzwert ersetzt. (siehe Kapitel ,4.2.2 Fehlerbehandlung® auf Seite

23).

Smart Camera/Vision-Sensor/1D-/2D-Code-Scanner/ OCR-Reader
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4.2.1 Steckplatze

Richten Sie die Konfiguration fur jeden Profinet-Steckplatz ein.

Eigenschaft

Beschreibung

Process Time [us]

Dauer in us fur die Verarbeitung des Moduls

Module State

Zeigt den Status des Moduls an:
* 0: Kein Fehler

* Wert ungleich 0: Fehler (Details zum Fehlercode finden Sie im Softwarehandbuch
zu uniVision)

Steckplatznummer

Zeigt die Steckplatznummer an

Modul-ID

Zeigt die Modul-ID an.

Submodul-ID

Zeigt die Submodul-ID an.

DatengréBe

Gibt die DatengréBe in Byte an.

Richtung

Zeigt an, in welche Richtung die Daten gesendet werden:
* Gerat an SPS: Werte werden von der Smart Camera an die SPS gesendet.
* SPS an Gerat: Werte werden von der SPS an der Smart Camera gesendet.

Datenknoten

Zeigt die Anzahl der Datenknoten an.

Datentyp

Wabhlen Sie den Datentyp des Steckplatzes aus. Die Smart Camera unterstitzt die
folgenden Datentypen:

» 16 Byte Eingang (4 DINT)

» 16 Byte Eingang (4 REAL)

* 1 Byte Eingang (8 BOOL)

» 128 Byte Eingang (2 CHAR)
* 1024 Byte Eingang (1 CHAR)
* 16 Byte Ausgang (4 DINT)

* 16 Byte Ausgang (4 REAL)

* 1 Byte Ausgang (8 BOOL)

* 128 Byte Ausgang (2 CHAR)
» 32 Byte Eingang (2 CHAR)

* 64 Byte Eingang (2 CHAR)

» 256 Byte Eingang (2 CHAR)
» 512 Byte Eingang (2 CHAR)
* 32 Byte Ausgang (2 CHAR)

* 64 Byte Ausgang (2 CHAR)

» 256 Byte Ausgang (2 CHAR)
* 512 Byte Ausgang (2 CHAR)

HINWEIS!
* Benutzen Sie BOOL, um True/False-Ergebnisse zu senden oder zu
empfangen (z. B. Toggle-Bit).
* Benutzen Sie REAL, um Zahlen mit Nachkommastellen zu senden
. oder zu empfangen (z. B. x-Wert eines ermittelten Punktes).
¢ Benutzen Sie DINT, um Zahlen ohne Nachkommastellen zu senden
oder zu empfangen (z. B. Pixel-Zahlwert des Modul-Thresholds).

* Benutzen Sie CHAR, um Textinformationen zu senden oder zu emp-
fangen (z. B. ein Codeergebnis).

20
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Eigenschaft Beschreibung

Die VerknUpfung der Ergebnisse mit den verschiedenen Datentypen funktioniert wie
folgt:
* BOOL (Ausgang)

— BOOL-Ergebnis verknlpfen: Gibt je nach Wert von bool true oder false aus

— DINT- oder REAL-Ergebnis verknlpfen: Gibt ,true“ aus, wenn der aktuelle
Wert innerhalb der Thresholds liegt (zwischen minimalem und maximalen
Threshold), ,false“ wird ausgegeben, wenn der aktuelle Wert auBerhalb
der Toleranz liegt (niedriger als der minimale oder hdher als der maximale
Threshold)

— CHAR verknUpfen: Gibt true aus, wenn der Text nicht leer ist, und false, wenn
der Text leer ist.

* DINT (Ausgang)

— BOOL-Ergebnis verknipfen: Gibt 0 fir den Bool-Wert false und 1 fur den Bool-
Wert true aus.

Datentyp — DINT verknuipfen: Gibt den aktuellen DINT-Wert aus

— REAL verknUpfen: Gibt eine Zahl ohne Nachkommastellen aus (keine
Rundung!)

— CHAR verknupfen: Gibt die Zeichenzahl des Textes aus
* REAL (Ausgang)

— BOOL-Ergebnis verknlpfen: Gibt O fir den Bool-Wert false und 1 fur den Bool-
Wert true aus.

— DINT oder REAL verknUpfen: Gibt eine Zahl mit Nachkommastellen aus
— CHAR verknUpfen: Gibt die Zeichenzahl des Textes aus
* CHAR (Ausgang)

— BOOL-Ergebnis verknupfen: Gibt false aus, wenn der Bool-Wert false ist, bzw.
true, wenn der Bool-Wert true ist

— DINT oder REAL verknlpfen: Gibt die Zahl aus
— CHAR verknupfen: Gibt den Text aus
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Im Projektbaum erscheinen die Datenknoten unter dem Steckplatz.

Double, Integer,

BOOL oder String
(je nach Datentyp
des Steckplatzes)

Werte (Ergebnisse) vom Gerat zur SPS kénnen manuell auf einen bestimmten Wert
gesetzt werden oder mit einem beliebigen Ergebnis des Projekts verknupft werden
(z. B. mit dem Durchmesser des ModulmaBes).

Flle Accounts Setings View Help

PrslE© - © ® svichornmod

Navigator.

" Module Application
> @ Device Camera
> L Module Measure
v 2. Device Industrial Ethernet
~Slot Count

A add Mo

Property Value
Filename
o
& ooz 00000
00000
o000

o
&2 Double 3
& Double s

© Double 1
© Linked value

e Appiation
roces T Las un s
ot S Lt
Fee emary ]

Frename
Mo version
Togges
» @ beice Camera
L odul Measure
racess Tume (sl
Noue stte
> inputimage

Quality of Fit [
 Found Geometry

Diameter [unid]
> Input Image

o]

Cancel

O Manal value

Reset

Werte von der SPS zum Gerat werden als uniVision Eingangswerte angezeigt.

HINWEIS!

* Prozessdaten von der SPS zur Smart Camera werden nur dann

empfangen, wenn aufgrund eines Triggersignals ein Bild in der
Smart Camera ausgewertet wird.

* Prozessdaten von der SPS zur Smart Camera werden als Eingabe in

File Accounts Setiings View _Help

andere Module (z. B. in der Modul-Tabelle) verknUpft.

ProBE©- - ® ® swichonnvod | |5

Navigator
~ Module Appicaton
@ pevice camera
> Ul Module Measure
> [ Module spreadsheet
R —r—
A Add Mocule

Property Value
Frocess Time fus] o
Module State. o

Gk

Module Spreadsheet
Edit View Save Layout

A 8T8

1
2
3
s
s
6
7
s
B

D settemvaive

5| x

Togaie st
> @ Dece camers
Ll Mo Messure
R ——
rocess Time ]
vodule Suate
ntertace Type
« St Count
VSiotns

rempar
For
=T
=
o
o
o
ot
=8

s suet

e

Cancel

Reset
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4.2.2 Fehlerbehandlung
Wenn sich Prozessdaten im Fehlerzustand befinden, kann der Ersatzwert fir jeden Datentyp ausgewahlt

werden.

Eigenschaft

Beschreibung

Substitute Bool
Types by

Wenn sich ein Bool-Typ, der im Gerat Industrial Ethernet verwendet wird, im Fehl-
erzustand befindet, wird er durch niederwertig oder hoherwertig ersetzt (Standard:
niederwertig).

Substitute INT
Types by

Wenn sich ein INT-Typ, der im Geréat Industrial Ethernet verwendet wird, im Fehlerzu-
stand befindet, wird er durch einen benutzerdefinierten INT-Wert ersetzt (Standard:
0).

Substitute DOUB-
LE Types by

Wenn sich ein DOUBLE-Typ, der im Geréat Industrial Ethernet verwendet wird, im
Fehlerzustand befindet, wird er durch einen benutzerdefinierten DOUBLE-Wert
ersetzt (Standard: 0.0000).

Substitute STRING
Types by

Wenn sich ein STRING-Typ, der im Gerat Industrial Ethernet verwendet wird, im Feh-
lerzustand befindet, wird er durch einen beliebigen benutzerdefinierten STRING-Wert
ersetzt (Standard: Error).

Smart Camera/Vision-Sensor/1D-/2D-Code-Scanner/ OCR-Reader
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5. SPS-Einstellungen

Auf SPS-Seite mussen folgende Einstellungen vorgenommen werden:

5.1 GSDML-Datei

Die GSDML-Datei steht auf der wenglor-Website im Download-Bereich der Smart Camera zur Verfiigung.
Laden Sie die GSDML-Datei herunter, entpacken Sie die Datei und installieren Sie sie auf der SPS.

HINWEIS!
Entpacken Sie die Datei bitte nach dem Download, bevor Sie diese auf der SPS installieren.

In der Software TIA Portal V15 wird die GSDML-Datei tber ,Optionen” -> ,Allgemeine Geratebeschreibungs-
dateien (GSD) verwalten“ hinzugefugt.

froject Edit View insen Onine [Opfons Jrools window _Help Totally Integrated Automation
5 3l seveprorer @ Y 8 Y sevr: | i coottine fa I8 B X0 ] 1] [<cocirooee ] th PORTAL

Project tree Support packages — i & X |Hardware catalog

Devices enage genealstoton dscrplion e (50) & Topolosy view [ Networkview [BY Device view || Options =
art Automation Licenze Manager — e
2 ] [#] Show reference text | Device overview g :
H - o ) GlobetForaries R 92] [ Mioduie [Sior [iaddress [Qaddress [Type | catalog H
= asenca ] 103 Search> ) )
A W A newaeie ‘ - g
< sh Devices & networks | T @riter el [ ]S
e » e &
8 [ pL_1 [cPu 1212c ACDCRY] (4 @ @~ Ao 1 U212 AdDCRlY ’gs‘ SI—
z BY pevice configuration “ F S — o SRR s
2 online & diagnostics ] AT e o A5 » [ Communications boards. o
S i amEae 0w 1 ‘ = — » [ Battery boards °
i new bloch augruppentrage. »mol H
I add new block seugroppentrage... NN NN I M| 7 w1 116 100010 s ,gw i
- Ewi :**‘T l“'; - L] 7] Hsc_2 117 100400, Hsc o g
S e ] HSC3 118 1008.10. HSC BT I
» lg External source ez @ fecs SESEN 1012, 10, = el
= ngags ° I HSC5 120  1016.10. HSC ) [ ARKe
B showllins ] Hsc e 121 020,10 Hee e —
e ommunications modules
gs‘ . ] Pulse_1 132 1000.10.. pukce generetor 7. | | ROTRTIT
4 Standerd3ariablenta! S m Pulse_2 133 1002.10.. Pulse generstor (PT.
G g table_1 5] = FEY 136 1004_.10... Pulse generator (T
g Tag table_2[33] I I
S Teg table e Fulze s 13 1006..10... Fulze generator (FT. ol
D %”‘ “:“ ‘:“’:‘ = o I~ ) PROFINEFSchittstelle 1 11 PROFINET interface 3
~ [ Watch and force tables E}
2 £
P ; : :
orcetabelle |
Vitch table_1 1
Details view }
|
M ] 5
' Properties |7 Info | %l Diagnostics = Y
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Passen Sie gegebenenfalls den korrekten Quellpfad an, wahlen Sie die Datei aus und klicken Sie auf ,Instal-
lieren®. Nach erfolgreicher Installation wechselt der Status auf ,Bereits installiert”.

Manage general station description files

Installed GSDs GSDs in the project

Source path: |C:'.User:'.Martinl(n'.De;ktop'.PLCtest:'.weQube'.Manual'..ﬂ.dditionalFilezlGSD | E’

Content of imported path

[ File Version a Language Status
D GSDMLV2 3-wenglerwenglor ident-20161007-112500.%m| V2.3 English, Ger... Already installed

<] I |

Delete || Install || Cancel |

5.2 Smart Camera zum SPS-Netzwerk hinzufligen

Suchen Sie im Hardware-Katalog nach ,Weitere Feldgerate” - ,PROFINET IO“ - ,ldent Systems*.
Wahlen Sie ,wenglor sensoric gmbh*“ und fligen Sie ,weQube V1.4“ zu lhrem Profinet-Netzwerk hinzu.

MGG v Gem G GrEs Wb CHLD G
G R smepoit @ X 355 X 02 e 5 0GB R Y coonine I Goottine fo I8 B % 5 1] [eov

Totally Integrated Automation
PORTAL

Manual » Devices & networks =
Devices |&% Topology view g Network view \‘E{ Device view || options s
=] B |l Networi] ¥ connections EIE =T oY | Networkoverview | Connections |« | » ElH
¥ oevice e [vlcawmog %
= Jﬁ:“ﬂjmwdem ~ 57-12005tation_1 s7i200smtion| [Search: |t [il]| &
sh Devices & networks pLC weaqube B ) et SPUVECA @ rier  profe: [ 7]
L = cru212¢ weQube Vi ﬁ ~ GsDdevice 1 GSD deviee 8 Contollon
LG LG 1212C AR > weqube wequbevis | 0 O
it Not assigned. = ||
[ Online & diagnostics » [ PCsystems 0]
NEf Eambloos » [ Drives & starters °
» [ Technology sbjects » [ Network components H
Dls Eomtess » [ Detecting &Vonitoring 2
» [3 LCtags » [ Distrbuted 10 El
» [ PLC data types » [ Power supply & distribution r
» (5 Watch and force tables » [ Field devices =
» [ Online backups. ~ [ Other field devices =
» [5 Traces » [l Additional Ethernet devices 3
» [ Device proxy dats 12 ~ (@ PROFINETIO 3
55 program info - » (@ Drives L
& PLCalarm textlists i » [ Encoder: I
» [ Local modules » [ Goteway 3
» i Ungrouped devices » [gio ]
» Bg Security settings ~ [ ent Systems 7
» [ Unassigned devices S\ T g
» [§§ Common data » [ wenglor ident [
» [E]) Documentation settings ~ [ wenglorident
» [® Languages & resources . M control Unitv2.2
M weQube Vi1
v | Details view )
|| Module
Neme
[ Device configuration 1
[&J Online & diagnostics =
I Program blocks
[’ Technoloay obiects [<Tw [>][100% 5 —— & <] [ [>]
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Verbinden Sie dann in der Netzwerkansicht die Smart Camera mit der SPS.

Poject it View men onine Opions Tk Window rip Totally Integrated Automation
Cf Y seveprojet & W = H X s : 0§ 2 [ S Gooniine F cooffine fr I IB X [ ) PORTAL

Manual » Devices & networks

Devices [ Topology view |h Network view | Device view || Options @
. M 2 : F
i metwork]| ¥ connections o S [ [ Networkoverview | Connections [« | » alF
= H
o v ¥/ evice Type Catalog H
e B T e ——
WHpdd iy dovice pLCt wequbezz M > Rc cuA \go poie (@b 5]
sh Devees fnctuorks o e = - GsbGerset2 GsDdevee |21
> - 1 [CPU 1212C ACIDGIRlY] = o ez weoubers | ¥ Coniollers
Device configuration e > [ Hm L
[ Online & diagnostics » [ FC system: 0]
» &gl Program blocks: » [morve: °
v EEehnologyobiect) » L@ Network componentz E
Do Eodmmrs » [ Detecting & Wonitoring E
» [ Pictags » [ Distributed 10 El
» [ PLC data types » [l Power supply & distribution @
» [z Watch and force tables » [l Field devices
» [} Online backups ~ [ Other field devices
» [5G Traces » [ Additional Ethemet devices

» [§ Device prowydata ~ L@ PROFINETIO

» [ Distrbuted 10
» i Ungrouped devices
» 5§ Securitysetiings
» [g# Commen data
» (5] Documentation settings
» (@ Language: & resources

T =)

M weQube 1.1
Ml weQube via

v | Details view

|| Module

Name
N Sevice conmgiration
R Oniine & diagnostics B
2 Frogram blocks

(% Technology objects <[] 100% - <] [ >

[ exemal source fes = | Properties "} info [ Diagnostics > [Information

» [ PrOFiBUS 0P

5.3 Konfiguration des Profinet-Netzwerks

Wechseln Sie in die Gerateansicht der Smart Camera und 6ffnen Sie die Eigenschaften. Richten Sie dann die
Netzwerkkonfiguration fur die Profinet-Schnittstelle der Smart Camera ein und wéhlen Sie einen Geratenamen
aus.

HINWEIS!
Es ist erforderlich, auf der SPS-Seite und in der Software fur die uniVision-Seite die gleiche
Netzwerkkonfiguration und den gleichen Geradtenamen zu verwenden.

Project Edit View nsert Online Options Tools Window Help
5 (3 H seveproject & ¥ X s 5 MEER Y coonline J coofiine fir IR X H 1
Manual » Ungrouped devices » weqube [weQube V1.4]

Devices [ Topology view | Network view |II¥ Devic

|| options
¢ [weqube neqube vie]  [v] &l B Device overview g

W7 [Module Reck [Slot[Iaddress [Q address|Type. | catalog
o weaubev [~ I
veabe |G o rone
' o rojecthu I
» (i Head module
6871 state I
» [ Module

Totally Integrated Automation
PORTAL

~ [ Menual
I Acd new device
sh Device: & networks
< w1 [cpy 1212 AcoGRY
BY Device configuration
4] online & diagnostics

~ weqube

» PO
Project Number_t
State_1

Bojeies siempieH [

» &gl Program blocks.
v EEehnologyobiect)

b B e

» [ Fictags

» [ PLCdata types

¥ [ Watch and force tables
» [} Online backups —
v BT
} [i, Device progydata <Ju] 100% O il | Ol L ]
Program info [’ Properties |’} Info__| % Diagnostics |

PLCalarm textlists

Sio07 U0 ]|

SzomNaw s W

BT

E || General [ 10tags | Systemconstants | Texts |
» (i Local modules o
£ b @z SetiP address in the project
» (@ Disibuted 10 E o
» 1 Ungrouped devices © VWUGF‘NETw‘meﬂace 1] 1P address
i Subnet mazk:
Ethernet addresses
» 4 Common data o P Synchronize router settings with 0 controller
» [5]) Documentation settings
= 2 s [ use router B
» [@ Languages & resources
> Real time settings
v [ Details view » Port1 [x1 P1] |

|| Module

sopean ]

Securiy settings

Routeraddress: [0 0 0 .0

O P address is setdirectlyst the device

PROFINET
Name

IR evice confauaton [ Generate PROFINET device name automatically

%] Online & diagnostics

I Program blocks

IT8 Technology objects

External source files vl

5]

PROFINET device name: [weqube |

Converted name: [weqube ]

Device number: [ 1 2|

[« 15 [Information
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5.4 Konfiguration der Eingangs- und Ausgangsdaten

Flgen Sie die Eingangs- und Ausgangssteckplatze gemaB der Projektkonfiguration hinzu, die in der uniVisi-
on-Software eingerichtet wurde.

HINWEIS!
. Bei Steckplatz 1 und Steckplatz 2 handelt es sich um feste Steckplatze. Die Steckplatze 3
bis 6 sind einstellbar.

Das folgende Beispiel zeigt einen 1-Byte-Ausgang (8 BOOL) auf Steckplatz 3, einen 1-Byte-Eingang (8 BOOL)
auf Steckplatz 4, einen 16- Byte-Eingang (4 REAL) auf Steckplatz 5 und einen 16-Byte-Eingang (4 DINT) auf
Steckplatz 6.

st St Ve s orive Optors T Vindow e ; 7 B ——
Ui (3 H seepoiet & ¥ = B X 92 @ S B R coonine N coottine &2 N8 I X ] e BORTAL

Project tree [ Manual » Ungrouped devices » weqube [weQube V1.4] — & & X [Hardware catalog
Devices [ Topology view [ gh Network view _|[IY Device view || Options @
LE * B &[G 2 [] owceoverien | ofs
= e —_— 2 9. [Modue [Rock [siot | 1address |Q address|Type | catalog §
£ s - weqube o o weQubeVia | [Search o) ]|
> Pio o oxt weqube T o 2
I & oy o o e [ =l €
£ '—73;"‘4 ‘C"‘“zﬁ"c‘”‘?”'“ﬂ " < State_1 o 2 68.71 stte Ev::: o
H Device configurtion 1 Byte Output 68001 © 3 1 1 Byte Output..| T <
s ,y‘ f"“"‘ E‘:;“gk""““‘ iByenput(B00 1 0 4 1 1 Byte Input ( =: ::: ‘;‘::;f(zig;’u %
b ftegamtocss 16Byte Input GREAL T O 5 7.8 16 Byte Input ES
4 g?("“"“"“""“;‘“ m 16Bytenput @D 1 0 6 85.103 16 Byte Input =:z;‘;;’“‘ ‘:"::;'(E:::‘::;’)"‘” H
) Extemal source files e Inpus s
» @ PLCtags : ; Bl 128 Byte Output (2 CHARIGA) E
» [ PLC data types . - Bl 16 Byte Input (4 DINT) @
» [ Watch and force tables . = I 6 5yt Input (4 REAL)
» [ig Online backups. 5 " Ml 16 Byte Output (4 DINT)
» [ Troces |- . — I 65yt Output (4 REAL)
» [ Device prowydata d . - Bl 256 Byte Input (2 CHAR(128])
) E . I 256 Byte Output (2 CHARI128])
£ PLCalarm textlists i : = M 32 5yte Input (2 CHARI6])
» [ Local modules —— 32 Byce Output (2 CHART16])
» [ Distributed 10 Il 512 8yt Input (2 CHARIZSS])
D= i Bl 512 Byte Output (2 CHAR(256])
) &g Securitysettings I 6 5yte Input (2 CHARI32])
» [§§ Common data I 6 5yte Output 2 CHARI32D)
. [ Docuimentation settings
D et
Details view
S{Mame
IR Bevice commguration
[ Online & disgnostics
I Program blocks
' Technology objects <[ 3| [100% = - &

< I I
& [ Properties [} Info Fy i i LR

Extemal source fes
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5.5 Konfiguration auf SPS herunterladen

Laden Sie die Konfiguration auf die SPS herunter. Weisen Sie dann der Smart Camera Uber das Kontextmen(
die Netzwerkkonfiguration und den Geratenamen zu (,Geratenamen zuweisen®).

Froject Edit View Inzert Online Options Tool: Window Help
Cf (Y H seveproject & e a s

Manual » Ungrouped d

) MG B [ Goonline ¥ Goofiine fp I8 I X (1]

s » weqube [weQube V

Totally Integrated Automation
POI

RTAL

Dey [ Topology view _[gh Network view Y Devi w || Options (]
e 3
d [weqube weoubevial _ [v] B e overview El
Module Rock |slot |1 address | Qaddress|Type ~|catalog H
z Jﬁ"“:d‘ ; ~ weqube o o wequbevia [[Search |[wa)[m0)| 0
Add new device 3
» o o ox weqube 3
- & networks fiter  Frofie e
X l;"‘f‘ e — State_1 o 2 esn state ; .
Device configuration e ule -
J Tepeoutput(8BOOLT 0 3 1 1 Byte Output. =
2] Online & diagnostics T e Outp B Byte Input (8800L) o]
yenput@EOOLT 0 4 1 1 Byte Input
» [ Frogram blocks Byte Output (8 500L) °
leByeimputGREALY 0 5 72.87 168yte Input g
» (3 Technology objects 024 Byte Input (1 CHAR[1024]) E
16 Byte Input (4 DINT_1 0 6 88103 16 Byte Input H]
» g Extemal source files o = Ml 128 8yte Input (2 CHARIE4)) 3
» @ Fictag: B 125 Byte Output (2 CHARIGH) g
= crlex o & E
» [ FLcdata tpes P T 6 Byte Input (4 DINT)
» [z Watch and force tables P R B 16 Byte nput (4 REAL)
» (&) Online backups —m B 16 Byte Output (4 DINT) v
¥ G Toces X pelete oel - 65y Output (¢ EAL) 3
» [§, Device prowydata & Go to topology view i 56 Byte Input (2 CHAR[128]) E
i Go to network view i B 256 eyte Output (2 CHARI128]) L
Comle , — 1520y puc 2 crARTI S o
, Senmiend o device , e 2 By Output 2 AL T6) E
» [ Distrbuted 10 & Goorline cuek B 512 By nput (2 CHARI2SS) g
't Ungrouped devices N Ctri+t Ml 512 Byte Output (2 CHAR[256]) 8
9 Online & diagnostics cul+D 4 Byte Input (2 CHAR[32])
1 Ascign device name 54 Byte Output (2 CHAR2]) =
50 Documentation settings < o
» @ Language: & resources — 2
v Details view ES s
[ Moduie Show catalog CulishifsC
[ Export module labeling strips.
Name 5] Properties Atugnter
[BY Device confguration
[&J Online & diagnostics
[ Frogram blocks
[ Technology objects [ > ro0% 5] al i ]
Exteimal sourcefies | € Properties  [Ti}info | %] Diagnostics | > [Information

Klicken Sie auf ,Liste aktualisieren®, um alle Smart Cameras im Netzwerk anzuzeigen. Wéhlen Sie die richtige

Smart Camera aus, weisen Sie den Namen zu und schlieBen Sie das Fenster.

Project Edit View Insert Online Options Tools Window _Hel
Cf (3 E saveproject & ¥ F2 T X 2 (2

~ [ vanual
W Add new device
eh Devices & networks
< [ PLC_1 [CPU 1212C ACIDCIR]
B vevice configuration
9 Online & diagnostics

B amblecs
Ecchnoicayobect
External source files
[ Ctags

[ PLC dota types

5 Watch and force tables
[R] Online backups

R Teces

» (3§ Distributed 0
D b e nhh e

» [E0 bocumentation setings
» (@ Langusges & resources

i (ol

[|FlazhLED

Online status information:

v | Details view.

(i)

|| Module

Name
WY Bevice compauration”
%/ Online & diagnostics
I Program blocks

|58 Technology objects

PROFINET device name:
Device type:

weqube
weQube V1.4

Online access

Type ofthe PGIFC interface: PIE

PGIFCinterface:

Device filter
4 Onlyshow devices of the zame type

Only=how devices vith bad parameter stings

y 2 g:

[ onlyshow devices without names

Accessible devices in the network:

1P address
192.168.1005
192.168.100.6

MAC address PROFINET device name
544405090008 wenglori.. weqube
544405090447 wenglori.. wequbel

Device

Status.

[FB intel(R) 82579 LM Gigabit Network Connection

1. Device name is difierent

[<]

Scarch completed. 2 of 5 devices were found
@  The FROFINET device name “weqube" was

MAC address *

]

Emmermis

-2 Properties

12 Info

;
| Manual » | Configured PROFINET device

_l

Totally Integrated Automation
PORT.

‘AL

Options

=]

[Er—
R —

» [ Head module

Byte Input (5 800L)
Bl Byte Output (88000

B 1024 Byte Input (1 CHAR[1024])
28 Byte Input (2. CHARIE4])

Bl 125 Byte Output (2 CHARIGS)
Bl 16 Byte Input (4 DINT)

6 Byte Input (4 REAL)

6 Byte Output (4 DINT)

M 16 Byte Output (4 REAL)

56 Byte Input (2 CHAR[125])
56 Byte Output (2 CHAR[128])
Bl 32 5yt Input (2 CHARI16])

Bl 32 5yte Output (2 CHARIT6)

12 Byte Input (2 CHARIZ561)
Bl 512 Byte Output (2 CHARI2S6])
Bl 64 Byte Input (2 CHARI32])

4 Byte Output (2 CHAR[32])

v [catalog

Bojeies asempiey [

STo07 Suio =]

=3
-
2
()
F]

|2l Diagnostics

Information
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Klicken Sie auf ,Online gehen®. Uberpriifen Sie den Status im TIA Portal, um zu analysieren, ob die Konfigu-
ration der SPS und der Smart Camera zusammenpassen.

Devices
= EES swe 2
[ 3 venuat

B Add new device
b Device: & networks

[ Online & diagnostics
» Bl Program blacks
» [ Technology objects
bl B et
» [@ FLCtags
» [ PLC data types
» [ Watch and force tables
» [ Online backups
» [ Troces
» [ Device proxydata
55 program info
£ PLCalarm textists
» [ Local modules
» [ Distributed 10
D=t
» 5 Securitysettings
» (4§ common data.
» 5] Documentation settings
DI e e

BR

v [ Details view
Module

B} Device confguration.
4] Oniine & diagnosics
I8 Program blocks

& Techology objects

Extemal source fes

>

<]

>

o Search in project>
ardwa og D
& Topology view g Network view Y Device view || Options |
x
Device overview g
=
Rack[Siot [1address Q sdress[Type | catalog H
o o weqube Vi |[Search it )|
T 1 e |G o §
R e e £
State1 o 2 65.71 State =T
1Byte Output(8BOOL) 1 0 3 1 Byte Output.. oo =
iBytenput(@BOOL1 0 4 1 1 Byte Input ( o merzr o
16 Byte Input GREAL 1 © 5 7.8 16 Byte Input B e s
16Byeinpue@DND 1 0 6 85.103 LUV B b H
o e g
o s Bl
— Byte Input (4 REAL)
o mo, 5
L_In 16 Byee Output (s REAL) 3
5 = Bl 256 Byte Input (2 CHAR[125]) 5
5 = Bl 256 Byte Output (2 CHAR[128]) ||
5 = Bl 32 5yte input (2 CHAR[16]) I
5 = Bl 32 5yt Output (2 CHARI16]) E
M 512 Byte Input (2 CHAR[256]) Fl
Bl 512 Byte Output (2 CHAR[256]) 2
Il 64 Byte Input (2 CHARI32])
M 54 Byte Output (2 CHARI32])
< 0

"8} Properties %] Info

-

i EER |
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5.6 SPS-Tags

Waéhlen Sie SPS-Tags aus, um die Eingangs- und Ausgangsdaten zu lhrem SPS-Projekt hinzuzufligen.

Beispiel: Das Beispiel zeigt den Sendevorgang des Durchmessers in der Messanwendung des Moduls als
ersten REAL-Wert von Steckplatz 5.

File Accounts Settings View Help

Pr-BWE ©®- © ® swichwoRun Mo

Navigator

8 x

~ Module Application
> @ Device Camera
> lulul Module Measure
> [# Module Spreadsheet
v 8. Device Industrial Ethernet
:”Sk)( Count

Data Nodes
Error Handling
A\ Add Module

Property Value

bl Diameter [unit]

o° Double 2 0.0000
22 Double 3 0.0000
¥ Doubles 0.0000

e

O Double 1

® Linked Value O Manual Value

" Module Application
Process Time Last Run [us]
Module State Last Run
Run Counter
Free Memory [kg]
Filename
Project Version
Toggle Bit
Device Camera
v lulul Module Measure
Process Time [us]
Module State
Input Image
Set
v Find Circle
Quality of it [%]
v Found Geometry
> Center
Diameter [unit]

> Input Image

> [2) Module Spreadsheet

< v

Im TIA Portal beginnt die Eingangsadresse von Steckplatz 5 mit 72.

U Bl sevepoject & W %= ) X D S M B R coonine F cooifine fp I X ] [Seochinproec | PORTAL
Devices. & Topology view | Network view |} Device view Options. [
E] it [weaube [weaubeviel [v] & B ElE
: [Rack [siot |1 address |Q adaress | Type | Catalog H
v [ Manual L] o o weQube V14 |[Search A
I Add new d g
[y davice S o ox1 weqube " ES
S Fer  profle 4
ot £ ey b o ol O et B
= i -t
- Wi fevice contgursbon) 1 Byte Output (88001 0 3 B 1 Byte Output. ' o ot s 2000 -
E e \nempuioon T o 4 1 et papence ) B
» 5 Fogram blocs ° R N R 7> T e e
» (3 Technology objects 6Byt Input@DIND_1 0 6 85..103 6 Byte input e Inpu ]
» i} External source fles 5 = M 128 Byte Input (2 CHAR[64]) 4
» @ PLctags [ 6 5 M 128 Byte Output (2 CHARI64]) S
» [ PLC data types. [ 2
o e
» 55l Wiatch and force tables 6 o)
» [ online backups 6 T
) [ Traces | 5 = B 15 Byte Output (4 REAL)
» [l Device prowy data il - — 56 Byte Input (2 CHARI128])
= 5 i 56 Byte Output (2 CHAR[128])
. . — 2 Byte Input (2 CHAR[16]) m
» [ Local modules 5 = Il 32 Byte Output (2 CHARITS]) E
» [i@ Distributed 10 M 512 Byte Input (2 CHARI236]) g
» 't Ungrouped devices. 12 Byte Output (2 CHAR256]) 2
» 5 Securitysettings Byte Input (2 CHAR[32])
» [§ Common data I 4 Byte Output (2 CHAR[32])
» 5] Documentation setting
» [@ Languages & resources =
v | Details view
Module
=
B evice confguration &
12 Online & diagnostics =
It Frogram blocks
58 Technology objects <] ] [oo% < — < [ ]
B s A2 = @ Properties %} Info | %) Diagnostics > [information
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In den SPS-Variablen muss die korrekte Eingangsadresse eingestellt werden, um den Durchmesserwert zu

empfangen.

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

wenglor

Totally Integrated Automation

i il soveproject & ¥ = 5 X 0¥ 5 B B R ¥ coonine o cooffine fip MW X (] [seerchinpoject- | PORTAL
Project tree o P P ACIDCRR PLCtags » Tag table_1[6 o
Devices [@Tags [ @ User constants || Options B
- oy g
E} EEIELIEE] E ElF
Tag table_1 ~ [Find and replace 5
~ [ Manual - Name | Data type. Address |Retain | Acces... Wirita... |Visibl... |Monitorvalue | Comment
I Add new device Il @ Tagercommend Bool *Q10 [l @ @ @ Eeas Find. i
g Devices & networks 2@  Loadprojectcommand Bye “qess [ ® @ @ 100 &
v Welc 1jceuizi2cAGDGR] @ @| |2 @  Projectnumberresult Dint %D92 0 ] ] [~ 7 Whole words only 2
B Device configuration 4 @  Runcounterresult Dint D96 (=) M 8 @ i ! FEHE 2
] Online & diagnostics 5 @ Togglebitresult Dint D100 [ @ @ @b [ wstch caze
» Il Program blocks ®=|s @ Dpiameter Real %072 2 M M  ses202 [ Find in substructures
Bl kg cbieck B Eilena =] T .
» [ External source fles
s (] use vildards
» I3 Pictags o
» [ PLC data types ° (0] Use regular expressions
» [ Watch and force tables Ll ®
» [ Online backups P
> [ Traces Ouw
5 program info
£ PLCalarm textists Replace with:
» [ Local modules [~
» [ Distributed 1i0 e —
> Ungrouped devices on )
58 securiy settings rom current position
DI e @z
Dl
» [ Languages &resources -
e < [Languages & resources
Module Editing language:
[GemanGemanp  [7]
Name
WY Bevice conguration” & e e =
ke = [GemanGemany [l
I Program blocks
[ Technology objects < i >
External source fles o @ Properties |7y Info | 2l Di 8 =

HINWEIS!

wurden.

Vergessen Sie nicht, die Anderung des Toggle-Bits und/oder Ausfiihrzéahlers im letzten
Steckplatz zu Uberprifen, um zu kontrollieren, ob alle Messergebnisse bereits aktualisiert
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6. Beispiel SPS-Programm

Im Downloadbereich der Smart Camera auf www.wenglor.com befinden sich Beispiel-SPS-Projekte flr
verschiedene Steuerungen. Die Projekte zeigen beispielhaft welche Einstellungen auf Steuerungsseite zur
PROFINET-Kommunikation mit der Smart Camera weQube notwendig sind.

Beispiele existieren fiir folgende Steuerungen:
* SPS S7-1200 von Siemens mit TIA Portal V15

e TwinCAT 3 von Beckhoff

Vorgehen zur Verwendung der Beispiel-SPS-Programme:
1. Beispieldatei von der wenglor-Webseite herunterladen und entpacken.
2. Die zugehorige uniVision-Projektdatei auf der Smart Camera 6ffnen, als Startprojekt hinterlegen und die
Smart Camera neu starten. In den uniVision-Projekten wird folgende Slot-Konfiguration verwendet:
— Slot 3: 1 Byte Output
— Slot 4: 1 Byte Input
— Slot 5: 16 Byte Input (4 REAL)

— Slot 6: 16 Byte Input (4 DINT)

3. Das SPS-Beispielprogramm 6ffnen, die Netzwerkkonfiguration anpassen und das Programm auf die SPS
Ubertragen bzw. aktivieren.
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