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1. BestimmungsgemaBe Verwendung

Die Smart Camera weQube kann Uber EtherNet/IP mit einer SPS kommunizieren. So kdnnen Prozessdaten
zwischen Smart Camera und SPS ausgetauscht werden. Dartber hinaus sendet die Smart Camera einen
Status an die SPS, die ihrerseits Befehle an die Smart Camera senden kann.

HINWEIS!
. Im Handbuch wird die EtherNet/IP-Integration an einer Allen-Bradley SPS 1769-L18ERM-
BB1B mit Studio 5000 Logix Designer V32 gezeigt.

2. Grundlagen zur EtherNet/IP-Schnittstelle der Smart Camera

2.1 Identitatsobjekt

 Hersteller-ID: 1211

* Herstellername: wenglor sensoric gmbh
* Produkttyp: 12 (Kommunikationsadapter)
* Produktcode: 4096

* Produktname: weqube

* Revision: 1.3

2.2 Baugruppenobjekt

* Instanz 100: Konfigurationsbaugruppe (GréBe: 12 Byte)
* Instanz 101: Eingangsbaugruppe (DatengréBe hangt von der Konfiguration ab)
* Instanz 102: Ausgabebaugruppe (DatengréBe hangt von der Konfiguration ab)

2.3 Konfigurationsobjekt
CLASS 1 Verbindung mit:

» Config 1: Modul-ID der Projektnummer
* Config 2: Modul-ID der des Geratestatus
» Config 3: Modul-ID von Steckplatz 3

* Config 4: Modul-ID von Steckplatz 4

» Config 5: Modul-ID von Steckplatz 5

* Config 6: Modul-ID von Steckplatz 6

HINWEIS!
. Es werden ausschlieBlich CLASS 1 Verbindungen unterstutzt (keine CLASS 3 Verbindungen)!

. HINWEIS!
Bei nicht benutzten Steckplatzen muss die Modul-ID auf 0 gesetzt werden.
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3. Elektrischer Anschluss und Netzwerkiibersicht

SchlieBen Sie Port 1 der Smart Camera an 18...30 V DC an. SchlieBen Sie Pin 1 (wenglor-Standardkabel:
Braun) an den Pluspol und Pin 2 (wenglor-Standardkabel: Blau) an den Minuspol an.

1008

0 PORT 1

[Rs232]

—)—— c

Anschlussdiagramm, weQube Smart Camera,
Port 1

S89
>; @ BN
3 :\?VL,J_'
> ® GN
>3 ® PK
e ® VE
r5 @ BK
S ® GY
% ® RD
bET o VT
> ® GYPK
> @ RDBU
®S

Passende wenglor-Anschlusstechnik

* SchlieBen Sie Port 2 der Smart Camera flr die EtherNet/IP-Kommunikation mit einer SPS an — direkt oder

Uber einen Switch.
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Anschlussdiagramm, weQube Smart Camera,
Port 2
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Passende wenglor-Anschlusstechnik
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LEDs fur EtherNet/IP an der Smart Camera:

MS (Modul Status) ® (Griin) AN Betriebsbereit
N\, | /
-@- (Grin) |Blinkend Standby
|
® (Rot) AN Schwerwiegender Fehler
N\, | /
~®: (Rot) |Blinkend Fehler
® (Aus) Aus Ausgeschaltet
NS (Netzwerkstatus) ® (Grin) AN conneeied
f:‘:f (Grain) | Blinkend Keine Verbindung, aber gtiltige IP-Adresse
Netzwerkkonflikt: Ein anderes Gerat im Netzwerk
® (Roy AN hat die gleiche Netzwerkkonfiguration.
*:‘:* (Rot) Blinkend Zeitlberschreitung der Verbindung
LA ® (Grin) AN Ethernet-Verbindung ist verfligbar
3‘: (Grin) | Blinkend Smart Camera sendet oder empféangt Ethernet-
s Frames.
@ (Aus) Aus Keine Ethernet-Verbindung verfugbar
HINWEIS!
. Port 2 der Smart Camera untersttzt die EtherNet/IP-Kommunikation sowie weitere Netz-
werkfunktionalitaten (z. B. uniVision-Software fur Windows, Website, Prozessdaten tber

TCP, UDP und FTP).

Elektrischer Anschluss und NetzwerkUbersicht
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Beispiel: Die Smart Camera weQube, die SPS und ein PC mit der Software Studio 5000 Logix Designer und
uniVision befinden sich im selben Netzwerk.

IP-Adresse: 192.168.1.10
Subnetzmaske: 255.255.255.0

IIISPS

Studio 5000 Logix Designer + uniVision-Software

F§wenglor ®

—
IP-Adresse: 192.168.1.20 IP-Adresse: 192.168.1.1
Subnetzmaske: 255.255.255.0 Subnetzmaske: 255.255.255.0

Smart Camera/Vision-Sensor/1D-/2D-Code-Scanner/ OCR-Reader 7



4. Eingangs- und Ausgangsdaten

In der SPS-Ansicht stehen fur die Smart Camera die folgenden Eingangs- und Ausgangsdaten zur Verfigung:
« Steckplatz 1/weQube: O.Data[0] (fix): Projektnummer (1 Byte Ausgang der SPS)

 Steckplatz 2/weQube: I.Data[0-3] (fix): Status (4 Byte Eingang der SPS)

* Steckplatze 3 — 6 / weQube: |.Data oder weQube:O.Data (flexibel): Benutzerdefinierte Prozessdaten (x Byte
Eingang oder Ausgang der SPS)

HINWEIS!

StandardmaBig sind immer Steckplatz 1 (weQube:0.Data[0]) und Steckplatz 2 (weQube:
|.Data[0-3]) vorhanden. Steckplatze 3 bis 6 (weQube:l.Data oder weQube:0O.Data) sind
optional. Die Anzahl der optionalen Steckpléatze und die Datentypen dieser benutzerdefi-
nierten Steckplatze kbnnen angepasst werden.

Das folgende Beispiel zeigt die Standard-Eingangs- und Ausgangskonfiguration des Smart Camera weQube
mit Steckplatz 1 (weQube: O.Data[0]) und Steckplatz 2 (weQube: |.Data[0-3]).
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4.1 Status
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Die Smart Camera weQube sendet Statusinformationen mit einer GréBe von 4 Byte an die SPS. Der Status
gibt Rickmeldung darlber, ob die Smart Camera korrekt funktioniert oder sich in einem Fehlerzustand befin-

det:
e Status 0: No Error

¢ Status nicht 0: Fehler

Im Falle eines Fehlers zeigt die Binarzahl die Ursache des jeweiligen Fehlers an. Die Binarzahl beginnt mit
null. Bits mit dem Wert true liefern weitere Informationen Uber den Fehler.

Bit | Abschnitt Signal Beschreibung

0 Allgemein Info busy
Ist wahrend der Verarbeitung von LIMA-Befehlen
héherwertig (z. B. weil ein Projekt geladen oder ein
Projektparameter geandert wird).

1 Warnung Es ist mindestens ein Bit gesetzt, Stufe = Warnung

2 Kritischer Fehler Es ist mindestens ein Bit gesetzt, Stufe = Kritischer
Fehler

3 Schwerwiegender Fehler Es ist mindestens ein Bit gesetzt, Stufe = Schwerwie-

gender Fehler

6 Peripherie TCP/IP An der TCP/IP-Buchse ist ein Fehler aufgetreten

7 UDP An der UDP-Buchse ist ein Fehler aufgetreten

8 Industrial-Ethernet Am Industrial Ethernet ist ein Fehler aufgetreten

12 UART Am UART-Gerét ist ein Fehler aufgetreten

13 FTP An der FTP-Schnittstelle ist ein Fehler aufgetreten

14 Speicher Flash Beim Flash-Zugriff ist ein Fehler aufgetreten

15 Arbeitsspeicher Beim RAM-Zugriff ist ein Fehler aufgetreten

16 SD-Karte Beim Zugriff auf die SD-Karte ist ein Fehler aufgetre-
ten

17 Dateizugriff Beim allgemeinen Dateizugriff ist ein Fehler aufge-
treten.

18 Kompatibilitat In der Version des geladenen Projekts ist ein Fehler

aufgetreten

24 Bildverarbeitung Sequenzierung In der IData Vision Engine ist ein Fehler aufgetreten.
25 Verarbeitung In einem Vision Modul ist ein Fehler aufgetreten.
26 Trigger Es ist ein Fehler am HW-Trigger aufgetreten.
HINWEIS!
. Weitere Einzelheiten zu Fehlern und méglichen Lésungen finden Sie im uniVision-Soft-
warehandbuch.
Beispiel:

Der Status mit der Binarzahl 10 0000 0000 0000 0010 zeigt einen Fehler an Bit 1 und Bit 13 an. Folglich gibt
es eine Warnung, die auf ein Problem mit der FTP-Schnittstelle hinweist. Ein solches Problem kénnte bei-
spielsweise darin bestehen, dass die Smart Camera so konfiguriert ist, dass sie Daten auf einem FTP-Server
speichert, der FTP-Server jedoch nicht im Netzwerk verflgbar ist.

Bit 13

Binarzahl

Smart Camera/Vision-Sensor/1D-/2D-Code-Scanner/ OCR-Reader



Der folgende Bildschirm zeigt die Statusbits von der Smart Camera weQube in Studio 5000 Logix Designer
bei einem Auftreten des beschriebenen FTP-Fehlers.
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4.2 Befehle

Befehle (z. B. Triggerbefehle) werden von der SPS an die Smart Camera gesendet. Die Smart Camera
weQube untersttitzt die folgenden Befehle:
» Trigger

* Projekte laden

Es ist nicht erlaubt, mehrere Befehle (z. B. die Befehle Trigger und Load project) gleichzeitig zu senden!
Bevor der néchste Befehl gesendet wird, muss gewartet werden, bis die Verarbeitung des letzten Befehls
vollstandig abgeschlossen ist.

HINWEIS!

Wenn die SPS einen Befehl an die Smart Camera sendet, nimmt die Smart Camera ein Bild
auf oder 1adt das Projekt. Im Gegensatz zu Prozessdaten, die nur im Falle einer Auswer-
tung, die durch ein Triggersignal gestartet wurde, von der Smart Camera gesendet oder
empfangen werden, werden Befehle sofort ausgefihrt.
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4.2.1 Befehl ,Trigger

Wenn die SPS einen Triggerbefehl an die Smart Camera sendet, nimmt die Smart Camera ein Bild auf, wertet
es aus und sendet die Ergebnisse.

Die folgenden Schritte sind notwendig, um einen Triggerbefehl tUber EtherNet/IP zu konfigurieren:

1. Stellen Sie Uber die uniVision-Software fur Windows eine Verbindung zur Smart Camera her.

2. Fugen Sie Gerét Industrial Ethernet zum Projekt hinzu.

3. Legen Sie die Anzahl der Steckplatze fest, um die Anzahl der flexiblen Steckplatze zu definieren (es wird
mindestens ein flexibler Steckplatz fur den Triggerbefehl benétigt).

4. Konfigurieren Sie einen der flexiblen Steckplatze als 1 Byte Ausgang (8 BOOL)

Im folgenden Beispiel wird der Triggerbefehl tber EtherNet/IP an Steckplatz 3 gesendet.

Navigator =4

v Module Application
> Device Camera

v 'a‘?;‘.. Device Industrial Ethernet
+ Slot Count
> Slot#3
> Slot#4
> Slot #5
> Slot#6
Error Handling

A\ Add Module

Property Value
Process Time [us]
—

Module State

Slot Number

T —

Module 1D
Submodule 1D .

- 2K~ 16 - JE - 2K - I -

Dara Size 1
Direction PLC to Device

Data Nodes 8

€ &

Smart Camera/Vision-Sensor/1D-/2D-Code-Scanner/ OCR-Reader 1



5. Wahlen Sie Gerat Kamera und verbinden Sie einen der Bools von Steckplatz 3 mit dem Triggereingang
(Industrial Ethernet). In diesem Beispiel sendet die SPS den Triggerbefehl an Bool 0 von Steckplatz 3.

HINWEIS!

. Zum Triggern Uber EtherNet/IP muss der Trigger-Modus der Geratekamera auf Trigger
eingestellt werden. Trigger Input (Industrial Ethernet) ist nur in der erweiterten Ansicht der

uniVision-Software sichtbar.

File Accounts Settings View Help

PrWE®- O ® swichwoRruMode

D TriggerInput (ndustrial Ethernet)

@ Linked Value O Manual Value

~ Module Application
Toggle Bit
v 2, Device Industrial Ethenet
~slot Count
v slot#3
v Data Nodes
Bool 0
Bool 1
Bool 2
Bool 3
Bool 4
Bool 5
800l 6
Bool 7

Navigator 8 x
v Module Application
> @ Device Camera
> 2. Device Industrial Etheret
A\ Add Module
Property value
_Process Time Jus] __3000 -
Module State o L
_Capture Duratjon fus] __21000 i3
Queue Position 0 &
Color Mode Monochrome
o Light Internal i-d
o Light External o &
(=]
Rotate Input Image [u} &
Exposure Time [us] 150 i3
Gain 16 L]
Focus Position [steps] 181 k-3
Subsampling o L
Auto Focus [m] &
Light Current [%] 13 i3
Light Mode Flash Light -3
Light Segments 7 -3
Trigger Mode Trigger k-3

12
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6. Verwenden Sie den letzten Steckplatz, um zu Uberprifen, ob alle neuen Ergebnisse der Bildauswertung
auf der SPS verfugbar sind. Konfigurieren Sie zum Beispiel Steckplatz 6 als ,16 Byte Eingang (4 DINT)“
und verknuipfen Sie das Toggle-Bit und den Ausfuhrzahler:

¢ Integer 1: Feste Projektnummer
* Integer 2: Ausfuhrzahler

¢ Integer 3: Toggle-Bit

File Accounts Settings View Help

ProBBE ©: - ® ® swichomunmode
~ Module Application
> @ Device Camera
~ 2. Device Industrial Ethernet
ot count
o
> Slot #4
 derss
< Slarse
Data Nodes
Error Handling
A\ Add Module
B Integer3
@ Linked Value O Manual Value
v Module Application
Process Time Last Run [us]
Property Value Module State Last Run
&2 integer 1 . iy & Run Counter
O megerz "~ run Counter @ free Memary (ke
Tosgle Bt 3 Projec version
% Integer 4 0 & Toggle Bit
< - - > @ Device Camera
Cancel || Reser
HINWEIS!
. Speichern Sie das Projekt, legen Sie es als Startprojekt fest und starten Sie die Smart

Camera neu, um die Einstellungen anzuwenden.

Smart Camera/Vision-Sensor/1D-/2D-Code-Scanner/ OCR-Reader
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7. Offnen Sie die Software Studio 5000 Logix Designer und passen Sie die Anzahl der Ein- und Ausgangsad-
ressen der Smart Camera entsprechend der Konfiguration im uniVision-Projekt an.

. HINWEIS!
Eine detaillierte Beschreibung zur Einrichtung der Ein- und Ausgangsadressen finden Sie
in Abschnitt ,,7.3 Konfiguration der Eingangs- und Ausgangsdaten“ auf Seite 41.

Das Beispiel mit 53 Byte-Eingang (4 + 1 + 32 + 16) und 2 Byte-Ausgang (1 + 1) funktioniert fir folgende
Steckplatz-Konfiguration:
» Steckplatz 1 (fix): 1 Byte Ausgang (Projektnummer)

« Steckplatz 2 (fix): 4 Byte Eingang (Status)
 Steckplatz 3: 1 Byte Ausgang (8 BOOL)

« Steckplatz 4: 1 Byte Eingang (8 BOOL)

» Steckplatz 5: 32 Byte Eingang (2 CHAR)
* Steckplatz 6: 16 Byte Eingang (4 DINT)

@) Lo D LCin Commuriation weGube_1AC (766 gRNI 88183211
§ FIE EDT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNICATIONS TOOLS WINDOW HELP

woraloe ess|nklbes G E GG

M| ran e sz s &8 S A O W o >

7. Norores

S e

OFF Adress:

O Host Name:

(0] 1769-L18ERM-8818 L —
b = Embedded 1O

Expansion /0, 0 Modules

Satus: Ofine
5 1765-L1BERM-B818 PLC

Module Defined Togs
ubel
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8. Modul-IDs in weqube: C entsprechend der Konfiguration im uniVision-Projekt einstellen.

HINWEIS!
. Eine detaillierte Beschreibung aller Modul-IDs finden Sie in Abschnitt 7.3 Konfiguration der
Eingangs- und Ausgangsdaten® auf Seite 41.

Im Beispiel mussen folgende Modul-IDs verwendet werden:
- Steckplatz 1 (fest): Modul-ID 10

- Steckplatz 2 (fest): Modul-ID 11

- Steckplatz 3: Modul-ID 8

- Steckplatz 4: Modul-ID 3

- Steckplatz 5: Modul-ID 12

- Steckplatz 6: Modul-ID 1

' Loga Designer - LCin Communication wieQube 1 ACD 1769 19ERMLGB1B 32111
FLE EDT VIEW SEARCH LOGK COMMUNCATIONS T00LS WINDOW HELP
vemlelxaaioe Jesslenlbied Gle

mox M| pan e Empavs2 16110 REE
L2 |y 1. NoFores b NoEdts 2 i e TpuUOWpUl Corpare Computenia Wovellogeal Fieisc
c iz REIE © contoter Tags - PLccontoten x
& Seope: [ @PLC <] Show: [ Tags N2
4 ControllerPLC
& ControlerTags Name =g/ Value “ Force Mask. « Style DataType 5 )
Controller Fault Handler b Locak:C (= = ABEmbedded Discre... 24 | A . | extendes propertis
Power-Up Handler > LocstTi = = ABEmbedded 4 General
4 Wl Ts b Locak1:0 (= (= ABEmbedded Discr Name qubi
453 Mainask Description
b & Mainprogrem 4 wequbeC = = _04BB:weqube EEFAC.. D
Unscheduled > wequbeCSiot 1 o Decimal N e e
4 & Motion Groups » 2 n Decimal INT Alias For
o pnosped e > g 0 Decimal N BazeTag
“Add-On Instructions > wequbeCSiot 4 3 Decimel Nt Data Tpe u
b weqube:C.Slot 5. 12 Decimal INT Scope L
Extemal Acces: Resd/
> wequbeCSiot 6 1 Decimal Nt Siyle -
> wequbel = = _04BBweqube 40CD... Constant No
> weqube = = _04BB:weqube TCED...
4 ata
Valve
4 1/0 Configuration Force Mask
4 @Painto > Produced Connection
5101 1769-L1BERM-BE1E PLC > Consumed Connection
b 5 Embedded /O 4 Parameter Connections (00)
Expansion /0, 0 Modules wee
4 5 Ethernet
(8 1769-L1BERM-8B1B PLC
@ weqube weqube
Module Defined Tags &
O omr 41> \ Monitor Tags A EditTags / ] < >
 wequbeO erors
& wequbeC
Description [ ogron |[ 1 owamng: |[ @ 31 Messages Search
Sttus Offline Finalizing dovnload. ..
Module Faut pownload elapsed cime 3.900 with comnection size 4000.
JReading changeLog. ..
.  feomrese - 0 emorion, 0 vaming

<

9. Laden Sie die Konfiguration der Software Studio 5000 Logix Designer auf die SPS herunter und gehen Sie
online.
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10. Senden Sie den Wert TRUE an die richtige Adresse, um einen Triggerbefehl an die Smart Camera zu
senden. Jedes Mal, wenn das Trigger-Befehlsbit von FALSE auf TRUE wechselt, nimmt die Smart Camera
ein Bild auf und wertet es aus.

Im Beispiel wird das Triggersignal auf weqube:0O.Data[1].0 gesendet. Das Ergebnis des Ausfuhrzahlers
wird auf weqube:l.Data[41-44] angezeigt und das Ergebnis des Toggle-Bits auf weqube: I.Data[45] .0.

S FLE EDT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNCATIONS TOOLS WINDOW HELP
inemleleaalo e Voo % o T (D B

[ ST e s A ITTe

ReEOn Saey A 6L T

¥ NoForces P NoEdits  pulOupUl_ Compare

lone e JJreee-
e R T P |
' weasbeionaiol o oecima st 5
) wensbeibasil] u e ot
[ o o
. o e
o o
» wesubeiDus] o o
> weqube:l.Data[47] 0 SINT Data Type
[} SINT Scope
et cces
o o b
o ot Comsan
o s
+ wensbeibua] o o
s = re——— )
4 wequbeO.Data [} SNT2)
[S— o awr ,
2 [0) 1769-L1BERM-BB1B PLC 4 weqube:0.Data[1] 1 SINT »
» B0
Timnityl SR ‘weqube0.Data[ 11 1 BOOL
e wesibe0OallA o so0L
© oo anac comatn2 o 500t
e neaie ETen f
oD o 5001
weasbe0DuA1S o 5001
sesbe0DRllS o w00t
e o becima w00t
LR 5 \ostorups (5T j.c s
3 epie —
e @ oo [ Voo ][ @ 51vemeoe] 7
Status Running . ] [Finalizing download... -

HINWEIS!

* Nach der Aufnahme und Auswertung des Bildes sendet die Smart Camera die
Ergebnisse in Form von Prozessdaten (bei entsprechender Konfiguration auch Gber
EtherNet/IP).

* Die Verarbeitung des Triggersignals und die Auswertung des Bildes sind abgeschlos-
. sen, wenn sich das Toggle-Bit gedndert und der Ausfuhrzahler um eins erhéht hat.

* Es ist nicht erlaubt, mehrere Befehle gleichzeitig zu senden (z. B. den Triggerbefehl und
den Befehl ,Load project).

* Nachdem ein Triggerbefehl von der SPS an die Smart Camera gesendet wurde, warten
Sie, bis die Ergebnisse auf der SPS verfugbar sind, bevor Sie den nachsten Befehl sen-
den.
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Trigger  Donnerstag, 24. September 2020 10:32:40

\MainProgram Trigger_Command

[
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10:32:38 10:32:38 10:32:38
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4.2.2 Befehl Projekt Laden

Mit dem Befehl ,Load project” kann ein anderes Projekt auf die Smart Camera geladen werden. Es kdnnen
bis zu 255 verschiedene Projekte tber EtherNet/IP geladen werden.

Die folgenden Schritte sind notwendig, um einen ,Projekt Laden” Befehl tiber EtherNet/IP zu konfigurieren:

1. Offnen Sie die uniVision-Software fir Windows und stellen Sie eine Verbindung zur Smart Camera weQube
her.

2. Erstellen Sie uniVision-Projekte und speichern Sie diese mit einer Nummer am Anfang des Dateinamens.

HINWEIS!

Um Projekte tber EtherNet/IP zu laden, missen alle Projekte im folgenden Format

gespeichert sein: ,xxx_testproject.u_p“ (x = eine beliebige ganze Zahl von 0 bis 9). z. B.
Ii' ,001_MyProject.u_p“. Die Projektnummern kénnen zwischen 1 und 255 eingestellt werden

(0 wird ignoriert - Standardwert). Verwenden Sie fir jede uniVision-Projektdatei eindeutige

Nummern. Die Slotanzahl und Slotkonfiguration muss in allen uniVision-Projekten auf der

Smart Camera identisch sein, damit der Projektwechsel von der SPS mdéglich ist.



3. Benutzen Sie den letzten Steckplatz, um die Projektnummer als fixes Ergebnis von der Smart Camera an
die SPS zu senden. Dieser Wert kann verwendet werden, um zu uberprifen, ob das Projekt fertig geladen
wurde.

Projektbaum [

~ Modul Applikation

> Gerdt Kamera

> 5@ Modul 2D-Code

A4 .,,%, Gerat Industrial Ethernet
i

v Steckplatzanzahl
> Slot #3
> Slot #4
> Slot #5
v Slot #6
Datenknoten
Fehlerbehandlung

;&\ Modul hinzufiigen

Eigenschaft Wert
_20 Integer 1_ 2 b 4
f Integer 2_ __ Ausfiihrzahler b 4
& Integer 3 Toggle-Bit - 3
_20 Integer 4_ _0 b 4
HINWEIS!
. Speichern Sie die Projekte, legen Sie eines der Projekte als Startprojekt fest und starten Sie

die Smart Camera neu, um die Einstellungen anzuwenden.

4. Offnen Sie die Software Studio 5000 Logix Designer.
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5. Steckplatz 1/weQube:O. Data[0] (fest) der Smart Camera ist fiir das Laden von uniVision-Projekten vorkon-
figuriert.

weQube. =A -
| FE EDT VIEW SEARGH LOGIC COMMUNCATIONS TOOIS WINDOW HELP

DeMle vma 2¢ ek bE Gle GG
E T e 5 o e AR W »
2| — B8 Nororces TS a » “Favorites RGO Al BT TrmerCousr puiOupu Corpars  Corpualiah Tovetogeal Fisliss PSR Seuwencer Program Conrol Foriresk Specl N Trganonery  Advarced it

9 Contoler Tags - PLCicontrollen

Seege [P <] s [T -
4 ComlerPLC
& ConnlerTage Name Vae « ForceMask  ® Sty Dataype. ~
Contoles Faut Hondier > Loakic ) ©
Power-Up Handier > Locatt =) = ABEmbecdded Discr..
4 Whds b Local1:0 ) (=] AB:Embedded_Discre... weqube:0.Datal0]
453 MainTsk
& Mafeogam > wequbec =) (%) _OBBiveqube EBFC.
9 Porometers anLocal Togs 4 wequbel = © eEmeqube 40C0.. e
B MainRoutine wequbel.ConnectionFaulted 0 Decimal BOOL.
Mm“"":‘“““" b wequbelData ) (o) Decimal SINTIS3)
4 Motion Groups N
Uneroupe Axes 4 wequbeo = (%) _OBBiweqube TCED. st
+ G hsets 4 wequbeODsta ) {-) Decimal st e
‘Add-On Instructions ecim codrwite
. > DTG o Decimal = stle Decimal
[ ——— o Decimsl st Comstont N
Required
vlue o
. Force Mk
» Produced Comnction
i Logica Mocel > Comsumed Connection
4 YO Configuration 4 Parameter Connections (0:0)
pr New Cor
[0 765-L1SEAM 018 PLC
> Embedded /0
Expansion /0, OModules
4 F5 Ethemet
1765 LIBERMLSE18 PLC
[ ——
Desciption I
e a1 5] \Monitor Tags (EciTags ] < >
5 x
(e 0Eron | [ 0Werings |[@ O Messages | Seach »
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6. Senden Sie die im Dateinamen des uniVision-Projekts definierte Nummer von der SPS an die Smart
Camera, um das Projekt zu laden. Bei jeder Anderung der Projektnummer, die von der SPS an die Smart
Camera gesendet wird, 1adt die Smart Camera das Projekt (nur wenn das uniVision-Projekt verfigbar ist
und wenn die Projektnummer vom aktuell geladenen Projekt abweicht).

Im Beispiel wird die Projektnummer 2 an weqube:0.Data[0] gesendet. Nach Beendigung der Projektla-
dens sendet weQube die aktuelle Projektnummer zurtick an weqube:l.Data[37-40].
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HINWEIS!
* Nach dem Laden des Projekts initialisiert die Smart Camera alle Ergebnisse (z. B. wird
der Ausfuhrzahler auf 0 zurickgesetzt).

» Das Projekt ist fertig geladen, wenn das Ergebnis der Projektnummer auf der SPS ver-

. fugbar ist.
* Es ist nicht erlaubt, mehrere Befehle gleichzeitig zu senden (z. B. den Triggerbefehl und
den Befehl ,Load project).

* Nachdem ein ,Load project” Befehl von der SPS an die Smart Camera gesendet wurde,
warten Sie, bis das Ergebnis der Projektnummer auf der SPS verfligbar ist, bevor Sie
den nachsten Befehl senden.
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HINWEIS!

Nach dem Start der Smart Camera weQube wird das Startprojekt geladen, das in den
|1| globalen Eigenschaften definiert ist. Es ist méglich, einen Befehl zum Laden eines anderen

Projekts von der SPS an die Smart Camera zu senden, bevor der Bootvorgang abge-

schlossen ist, aber es muss gewartet werden, bis die Smart Camera mit der richtigen

Projektnummer antwortet, bevor der erste Triggerbefehl gesendet wird.

4.3 Benutzerdefinierte Prozessdaten

Bei allen Gbrigen EtherNet/IP-Werten im uniVision-Projekt handelt es sich um Prozessdaten. Prozessdaten
kénnen vom Gerat an die SPS und von der SPS an das Geréat gesendet werden. Genauere Informationen
finden Sie in den Einstellungen der Smart Camera (siehe Abschnitt ,5.2 Gerat Industrial Ethernet” auf Seite
25).

HINWEIS!

Ii' Im Vergleich zu Befehlen und Statusdaten, die standig aktualisiert werden, werden Pro-
zessdaten nur dann ausgewertet und gesendet, wenn ein Bild aufgrund eines Triggersig-
nals ausgefihrt wird.



5. Smart Camera Einstellungen

Fur die EtherNet/IP-Kommunikation missen in der Smart Camera folgende Schritte ausgefihrt werden.

HINWEIS!
* Die Smart Camera weQube unterstltzt ab der Smart Camera Firmware Version 2.3.0
. und der Software uniVision Version 2.3.0 die EtherNet/IP-Funktionalitat.
» Nicht alle Smart Cameras unterstiitzen EtherNet/IP-Kommunikation. Uberpriifen Sie die
technischen Daten auf der wenglor-Website; diese enthalten weitere Einzelheiten Gber
die verschiedenen Smart Camera Versionen.

5.1 Einrichtung eines uniVision-Projekts

Die folgenden Schritte sind notwendig, um eine Kommunikation zwischen der Smart Camera und der SPS
herzustellen:

1. Installieren und 6ffnen Sie die uniVision-Software flir Windows.
2. Richten Sie die Netzwerkkonfiguration und den Geratenamen der Smart Camera Uber die uniVision-Soft-
ware ein.

HINWEIS!
. Es wird empfohlen, der Smart Camera, die spater im EtherNet/IP-Netzwerk verwendet
werden soll, die Netzwerkkonfiguration und den Geratenamen direkt zuzuweisen.
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HINWEIS!
Es ist moglich, wine statische Netzwerkkonfiguration zu verwenden oder dhcp an der
Smart Camera zu aktivieren. Bei aktiviertem DHCP wird ein DHCP-Server (z. B. BOOTP)
. im Netzwerk bendétigt, Damit sie Smart Camera eine gultige Netzwerkkonfiguration erhalt
(siehe Abschnitt ,,6. EtherNet/IP-Netzwerkkonfiguration der Smart Camera® auf Seite 31).
Steht kein DHCP-Server zur Verfligung, startet die Smart Camera nicht vollstandig. Die
DHCP-Einstellung kann wahrend des Starts voriibergehend durch Driicken der Taste in der
Mitte des OLED-Displays der Smart Camera deaktiviert werden.

Eigenschaften

Eigenschaft wert
Name weqube
Artikelnummer B50M002
Serialnummer 600093015
Beschreibung weQube
Firmwareversion 2.3.0
MAC-Adresse 54:42:05:09:0c:db
Gerateliste DHCP [ False
IP-Adresse 192.168.1.20
1 Subnetzmaske 255.255.255.0 I
- — Standard-Gateway 0.0.0.0 —
@ TCP/IP-Port 32001 :|
Status Nar UDP-Statusintervall 5
1 Art des Industrial Ethernet  EtherNet/IP
Ethernet-Modus Autonegotiation
ACD Control True I
ACD PDU 0000000000000000000... v
Inactivity Timeout 120 Mit Gerat
RS-232 Baudrate 115200 e
Startprojekt lu_p E’
St hal Startprojekt | —
Fokusposition -1 v Offnen
FTP-Remote-IP-Adresse 192.168.100.100 l':"‘ "
FTP-Remote-Benutzername  fipuser t E
FTP-Remote-Passwort passwd er
Passwort Webseite admin als: admin  Beispiele
Display Rotation [ ralse fsion: 2.3.0
Display Passwort 2013
Display gesperrt [ False
Display Modus Text
Display Intensitat Bildschirmschoner
Display Sprache English

+* Akwalisieren| |}y Wiederherstellen| [+ Anwenden
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3. Stellen Sie eine Verbindung zur Smart Camera her.

4. uniVision-Projekte auf der Smart Camera bearbeiten und speichern. Alle Projekte mussen Gerat Industrial
Ethernet beinhalten (siehe Abschnitt ,,5.2 Gerat Industrial Ethernet” auf Seite 25).

5. Offnen Sie die Eigenschaften der Smart Camera in der Gerételiste, um das Startverhalten zu konfigurieren.
Es muss ein glltiges Startprojekt mit einer geeigneten EtherNet/IP-Konfiguration ausgewéhlt werden.
Fur EtherNet/IP-Kommunikation muss auch , Typ Industrial Ethernet” auf ,EtherNet/IP* gesetzt werden
(Standard: Profinet). Des Weiteren kénnen Sie auswahlen, ob die Adresskonflikterkennung fir EtherNet/
IP aktiviert oder deaktiviert werden soll. Starten Sie die Smart Camera neu, um die Einstellungen anzuwen-

den.

Eigenschaft Wert
Name weqube
Artikelnummer B50M002
Serialnummer 600093015
Beschreibung weQube
Firmwareversion 2.3.0
MAC-Adresse 54:42:05:09:0c:db
Gerateliste DHCP O False
IP-Adresse 192.168.1.20
1 Subnetzmaske 255.255.255.0 |
@ standard-Gateway 0.0.0.0 :l
TCP/IP-Port 32001
Status Nar UDP-Statusintervall 5
il Art des Industrial Ethernet  EtherNet/IP
Ethernet-Modus Autonegotiation
ACD Control True /
ACD FPDU 0000000000000000000. .. v
Inactivity Timeout 120 Mit Gerat
RS-232 Baudrate 115200 e
Startprojekt lu_p &
Startverhalten Startprojekt
Fokusposition -1 1% Offnen
FTP-Remote-IP-Adresse 192.168.100.100 [;.1 ny
FTP-Remote-Benutzername  ftpuser t E
FTP-Remote-Passwort passwd grved
Passwort Webseite admin als: admin  Beispiele
Display Rotation [] False fsion: 2.3.0
Display Passwort 2013
Display gesperrt [ False
Display Modus Text
Display Intensitat Bildschirmschoner
Display Sprache English

n G

stellen) | & d

HINWEIS!

zu uniVision.

Ausflhrliche Informationen Uber alle aufgefiihrten Schritte finden Sie im Softwarehandbuch
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5.2 Gerat Industrial Ethernet

Fugen Sie Gerat Industrial Ethernet Gber die Toolbox zu den uniVision-Projekten hinzu, um die flexiblen Ein-
und Ausgangsdaten zu konfigurieren. Die Smart Camera unterstitzt bis zu vier Steckplatze fir das Versenden
oder Empfangen von Prozessdaten. Uber einen der flexiblen Steckplatze kann auBerdem der Triggerbefehl
an die Smart Camera gesendet werden (siehe Abschnitt ,4.2.1 Befehl ,Trigger“* auf Seite 11).

Projekibaum | Werkzeugleiste 5 x

L Modul Nachfithrung

[ Modul Filter

1= Modul Koordinatensystem
(4 Modul Region

& &

Steckplatzanzahl
Fehterbehandlung Wertersetzung 9

&8

# Verbunden mit 192.168.1.20 X Vesion 22575 xo5,v 57,20 "Gt - -

HINWEIS!

* Im Vergleich zu Befehlen und Statusdaten, die stéandig aktualisiert werden, werden
Prozessdaten nur dann ausgewertet und gesendet, wenn ein Bild aufgrund eines
Triggersignals ausgewertet wird.

* Nur innerhalb eines Steckplatzes werden die Prozessdaten in einem EtherNet/IP-Zyklus
konstant gesendet und empfangen.
Die Prozessdaten von verschiedenen Steckpléatzen der Smart Camera zur SPS kénnen
in verschiedenen EtherNet/IP-Zyklen aktualisiert werden. Verwenden Sie den letzten
Steckplatz, um sicherzustellen, dass alle Ergebnisse aktualisiert werden, z. B. indem
. Sie den Ausfihrzahler oder das Toggle-Bit mit einem Wert aus dem letzten Steckplatz
verknlpfen.

» Darliber hinaus empfiehlt es sich, auch im letzten Steckplatz die Projektnummer als fes-
ten Wert zu senden, um auf der SPS-Seite Uberprufen zu kénnen, ob der Ladevorgang
des Projekts abgeschlossen ist.

« Nach dem Andern der Slotanzahl oder der Slotkonfiguration ist ein Neustart der Smart
Camera mit passendem Startverhalten (z.B. fixem Startprojekt) notwendig, damit die
Einstellungen korrekt GUbernommen werden.

¢ Die Slotanzahl und Slotkonfiguration muss in allen uniVision-Projekten auf der Smart
Camera identisch sein, damit der Projektwechsel von der SPS mdglich ist.
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Projektbaum [
v Modul Applikation
> Gerat Kamera

» ﬁ Modul 2D-Code

A .,iai. Gerat Industrial Ethernet

v Steckplatzanzahl
> Slot #3
> Slot #4
» Slot #5
“ Slot #6
Datenknoten
Fehlerbehandiung

;& Modul hinzufiigen

Eigenschaft Wert
_20 Integer 1_ 2 b« J
f Integer 2, __ Ausfiihrzahler b« 3
¢ Integer 3 Toggle-Bit b« 3
_20 Integer 4_ _0 b« 3
Eigenschatt __ [Beschveiowng
Prozesszeit [us] Dauer in us fur die Verarbeitung des Moduls
Zeigt den Status des Moduls an:
Modulstatus * 0: No Error . e
» Wert ungleich 0: Fehler (Details zum Fehlercode finden Sie im Softwarehandbuch zu
uniVision)

Schnittstellentyp Gibt den Schnittstellentyp an.
Anzahl der flexiblen Steckplatze (Steckplatze 3-6).

1
Steckplatzanzahl . HINWEIS!

» StandardmaBig ist die Anzahl der flexiblen Stellplatze auf 0 eingestellt.
* Es kdnnen maximal vier flexible Steckplatze konfiguriert werden.

Wenn sich Prozessdaten im Fehlerzustand befinden, werden sie durch einen benut-
Fehlerbehandlung | zerdefinierten Ersatzwert ersetzt. (siehe Abschnitt ,5.2.2 Fehlerbehandlung” auf Seite
30).
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5.2.1 Steckplatze

wenglor

Richten Sie die Konfiguration fur jeden EtherNet/IP-Steckplatz ein.

HINWEIS!
. Die erweiterte Ansicht in der uniVision-Software aktivieren, um alle Werte (speziell die
Modul-ID und die Richtung) sehen zu kénnen.

Eigenschaft

Beschreibung

Prozesszeit [us]

Dauer in us fur die Verarbeitung des Moduls

Modulstatus

Zeigt den Status des Moduls an:
* 0: No Error

» Wert ungleich 0: Fehler (Details zum Fehlercode finden Sie im Softwarehandbuch
zu uniVision)

Steckplatznummer

Zeigt die Steckplatznummer an

Modul-ID

Zeigt die Modul-ID an.

Submodul-ID

Zeigt die Submodul-ID an.

DatengroBe

Gibt die DatengrdBe in Byte an.

Richtung

Zeigt an, in welche Richtung die Daten gesendet werden:
* Gerat an SPS: Werte werden von der Smart Camera an die SPS gesendet.
» SPS an Gerat: Werte werden von der SPS an der Smart Camera gesendet.

Datenknoten

Zeigt die Anzahl der Datenknoten an.

Datentyp

Wahlen Sie den Datentyp des Steckplatzes aus. Die Smart Camera unterstutzt die
folgenden Datentypen:

* 16 Byte Eingang (4 DINT)

* 16 Byte Eingang (4 REAL)

* 1 Byte Eingang (8 BOOL)

» 128 Byte Eingang (2 CHAR)
* 16 Byte Ausgang (4 DINT)

* 16 Byte Ausgang (4 REAL)

* 1 Byte Ausgang (8 BOOL)

* 128 Byte Ausgang (2 CHAR)
» 32 Byte Eingang (2 CHAR)

* 64 Byte Eingang (2 CHAR)

» 256 Byte Eingang (2 CHAR)
» 32 Byte Ausgang (2 CHAR)
* 64 Byte Ausgang (2 CHAR)
* 256 Byte Ausgang (2 CHAR)

HINWEIS!

* Benutzen Sie BOOL, um True/False-Ergebnisse zu senden oder zu
empfangen (z. B. Toggle-Bit).

* Benutzen Sie REAL, um Zahlen mit Nachkommastellen zu senden

. oder zu empfangen (z. B. x-Wert eines ermittelten Punktes).

» Benutzen Sie DINT, um Zahlen ohne Nachkommastellen zu senden
oder zu empfangen (z. B. Pixel-Zahlwert des Modul-Thresholds).

» Benutzen Sie CHAR, um Textinformationen zu senden oder zu emp-
fangen (z. B. ein Codeergebnis).
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Eigenschaft

Beschreibung

Die Verknlpfung der Ergebnisse mit den verschiedenen Datentypen funktioniert wie
folgt:
* BOOL (Ausgang)
— BOOL-Ergebnis verknipfen: Gibt je nach Wert von bool true oder false aus
— DINT- oder REAL-Ergebnis verknlpfen: Gibt ,true“ aus, wenn der aktuelle
Wert innerhalb der Thresholds liegt (zwischen minimalem und maximalen
Threshold), ,false” wird ausgegeben, wenn der aktuelle Wert auBerhalb
der Toleranz liegt (niedriger als der minimale oder héher als der maximale
Threshold)
— CHAR verknupfen: Gibt true aus, wenn der Text nicht leer ist, und false, wenn
der Text leer ist.
* DINT (Ausgang)

— BOOL-Ergebnis verknlipfen: Gibt O fiir den Bool-Wert false und 1 fir den Bool-
Wert true aus.

Datentyp — DINT verknUpfen: Gibt den aktuellen DINT-Wert aus
— REAL verknipfen: Gibt eine Zahl ohne Nachkommastellen zurtick (keine
Rundung!)
— CHAR verknupfen: Gibt die Zeichenzahl des Textes aus
* REAL (Ausgang)
— BOOL-Ergebnis verknipfen: Gibt 0 fur den Bool-Wert false und 1 fir den Bool-
Wert true aus.
— DINT oder REAL verknuUpfen: Gibt eine Zahl mit Dezimalstellen zurlick
— CHAR verknUpfen: Gibt die Zeichenzahl des Textes aus
* CHAR (Ausgang)
— BOOL-Ergebnis verknupfen: Gibt false aus, wenn der Bool-Wert false ist, bzw.
true, wenn der Bool-Wert true ist
— DINT oder REAL verknupfen: Gibt die Zahl aus
— CHAR verknupfen: Gibt den Text aus
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Im Projektbaum erscheinen die Datenknoten unter dem Steckplatz.

Double, Integer, Werte (Ergebnisse) vom Gerat zur SPS kénnen manuell auf einen bestimmten Wert
BOOL oder String | gesetzt werden oder mit einem beliebigen Ergebnis des Projekts verknipft werden
(je nach Datentyp | (z. B. mit dem Leseergebnis von Modulcode 2D).

des Steckplatzes) |o.....

Datei Konten Einstellungen _Ansicht _Hilfe

PrBE ©® - © ®zumiivemodus wechseln
Projektbaum 8 x

< Modul Appikation
> @ Gert Kamera
> B Modul 20-Code

+ &, GeatnduscralEthenen
< Steckplatzanzahi

" Siores
> Sres
< Siouss
Dutenkooten
 siotse
Fehlrsehandiung e ————]
A Wod hinzufugen B Zecriae x
® verknupfter wert O Manueller Wert
< ol Appikation
rosesezen eer Lau L]
Wodulstatus leczer Laut
e
FreerSpeschar (]
Sgenschat wen Dateiname
& zeichenkere 1 Ergebnis

Frojekwersion
Toggle-an
> @ Gerat Kamera
« 1§ wodul 20-code
rozesszet (]
Wodutsinss
Egebmisse Gfunden
« Erqebmitsta
Cergebms 20
i
> Engangsola

&4

& Zeichenkerte 2

[k [Abbrechen] zurichsetsen

Werte von der SPS zum Gerat werden als uniVision Eingangswerte angezeigt.
HINWEIS!

* Prozessdaten von der SPS zur Smart Camera werden nur dann
empfangen, wenn aufgrund eines Triggersignals ein Bild in der
Smart Camera ausgewertet wird.
* Prozessdaten von der SPS zur Smart Camera werden als Eingabe in
andere Module (z. B. in der Modul-Tabelle) verknUpft

] 2up
Datei Konten Einstellungen _Ansicht _Hilfe

Pr-mE© - ©® ®zmuvemodus wechsen | | [

Projektbaum 5 x D
~ Modul Applikation
> @ Gertxamera
+ 8§ vodul 20-code
> [@ Modul Tabellenkalkulation
> 8. Gerat Industrial Ethemet
A\ Mol hnzufigen
x
Toggle-ait =
> @ Gorakamera
+ B wosu 20-coce -
v 8, Gerat Industrial Ethernet
Modul Tabellenkalkulation iz Gerdt Industrial Echernet 8 x
Bearbeiten Anzeigen Layout speichern ::;:i::u‘siuﬂ
Eigenschait Wert Al & i 8 fx [SINAUTCModule Applcation Device nd 5
ppeesszan us] 2000 s A 0 c > v Stekplaancail W ' [ x g
odustatus o = prozesszelt fus]
—— Moduistatus
2 Steckplatznummer
3 Modul-I
Submodul-1D
. atengre
Richtung
s v Datenknoten
s Bool
Bool 1
7 Bool 2
5ool 3
s Bool 4
B sool s
5ol 6
10 Bool 7
" Stox 4
> Slotes
2 > siotss n
N oK blrechen] [zurickseczen
1
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5.2.2 Fehlerbehandlung
Wenn sich Prozessdaten im Fehlerzustand befinden, kann der Ersatzwert fir jeden Datentyp ausgewahlt

werden.

Eigenschaft

Beschreibung

Ersetze BOOL-
Typen durch

Wenn sich ein Bool-Typ, der im Gerat Industrial Ethernet verwendet wird, im Fehl-
erzustand befindet, wird er durch niederwertig oder hoherwertig ersetzt (Standard:
niederwertig).

Ersetze INT-Typen
durch

Wenn sich ein INT-Typ, der im Gerat Industrial Ethernet verwendet wird, im Fehlerzu-
stand befindet, wird er durch einen benutzerdefinierten INT-Wert ersetzt (Standard: 0).

Ersetze DOUBLE-
Typen durch

Wenn sich ein DOUBLE-Typ, der im Gerat Industrial Ethernet verwendet wird, im
Fehlerzustand befindet, wird er durch einen benutzerdefinierten DOUBLE-Wert
ersetzt (Standard: 0.0000.)

Ersetze STRING-
Typen durch

Wenn sich ein STRING-Typ, der im Geréat Industrial Ethernet verwendet wird, im Feh-
lerzustand befindet, wird er durch einen beliebigen benutzerdefinierten STRING-Wert
ersetzt (Standard: Error).
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6. EtherNet/IP-Netzwerkkonfiguration der Smart Camera

Die Netzwerkeinstellungen der Smart Camera kénnen manuell oder Gber einen DHCP-Server vorgenommen
werden.

Im Falle von DHCP verwenden Sie z. B. die Software BOOTP, um die Netzwerkeinstellungen der Smart
Camera zuzuordnen:

1. Offnen Sie die Software BOOTP.
2. Wahlen Sie den richtigen LAN-Adapter aus und klicken Sie auf OK.

Select Network Interface

bt
Please select a network interface:
Description | IP Address I
Intel(R) Gigabit CT Desktop Adapter Unknown
Intel(R) 82579LM Gigabit Network Connection 172.16.7.102
Broadcom MetXireme Gigabit Ethernet 2

Klicken Sie auf ,Tools" > ,Netzwerkeinstellungen®, um die Netzwerkeinstellungen des PCs einzugeben.
B Ethertiet

File Tools Hj

- x
Network Settings x

T
= dapter Broadoem Nibeme Gigabit Ethemet

Subret | 255 = 285 . 785 a
Gateway: | 0 0 0 0

Ethernet 4

P |
secondsy [ 0 0 0 0
Ethernet 4 Doman [wergorcom

Rieset Defaults | oK | Cencel

ame | Description

Enors and warning
(Ur\ah\e 1o service DHCP request hor 34 COFEFFDED2 |

20f 256 |

Alle Gerate mit aktivierten DHCP-Einstellungen, die mit dem LAN-Adapter verbunden sind, werden aufgelistet.
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3. Wahlen Sie die Smart Camera weQube aus und klicken Sie auf ,Beziehung hinzufligen®.

HINWEIS!
Die MAC-Adresse befindet sich am Gehause der Smart Camera.

ootP DHCP EtherNet/IP Commissioning Tool - X

File Tools Help

Add Relation s Clear History
Ethernet Address (MAC)| Type | [hrmin:sec) # | IP Address Hostname
b ZAl 7 5

1

Entered Redations

Ethernet Address [MAC) | Type | IP Address Hostname | Description
Enors and g
’—Unahle toservice DHCP request from 54:44: 050312240, ‘ Oof 256 |

4. Geben Sie IP-Adresse und Hostnamen der Smart Camera ein und klicken Sie auf OK.

BootP DHCP EtherNet/IP Commissioning Tool - %3
File Tools Help

Add Relation s Clear History
Ethernet Address [MAC]‘ Tvpe ‘ [hl:min:sec]‘ [ ‘ IP Address ‘ Hostname |
54:4A:05:08:12:4 New Entry %
34:C0O:F9:FF:D6:

Sewer Paddess: [fo276811
Cliert Address (MAC): |54:44:05:08:12.40

Client |P Address: | 152 . 188 1 20

Ethernet Addres Hostame: [weqube cription
Deseription:

Cancel

0 of 256 ‘

Errors and warming
Unable to service DHCP request hor 54:44:05:09:1 240 ‘
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5. Um die Netzwerkeinstellungen fir den nachsten Start der Smart Camera beizubehalten, weQube auswéh-

len und auf ,BOOTP/DHCP deaktivieren” klicken.

BootP DHCP EtherNet/IP Commissioning Tool - X

File Tools Help

Add Relation Discovery History Clear Histary

Ethernet Address [MAC)| Type | (heminisec)| # | IP Address | Hostname
54:4A:05:09:12:A0 DHCP 12:03:47 8 192.168.1.20  weqube
34:CO:FY:FF:DG:02 DHCP 11:59:43 1

Delete Relation | Entered Relations  Enable BOOTP/DHCP|  Disable BOOTP/DHCP

Ethernet Address [MAC) | Type [ IP Address Hostname | Description

DHCP 192.168.1.20 weqube

Errors and warming: Relations:
Sent 192.168.1.20 to Ethemet address 54:44:05:09,12.40 ‘ [T of 256 —‘

wenglor

6. Starten Sie die Smart Camera neu, um die geénderten Netzwerkeinstellungen anzuwenden (Uber Software

uniVision - Gerateliste).

Geriteliste

| A, Netzwerk durchsuchen

|Gerale—5chnellsuche

Status Name IP-Adresse  Artikelnummer  Serialnummer
weqgube 192.168 1 2n RSAMANT £ 25850

Léschen

Eigenschaften

Firmware aktualisieren

Gerat neustarten

X Eigenschaften

*~

it Gerat
rbinden

i

ffnen

tispiele

Smart Camera/Vision-Sensor/1D-/2D-Code-Scanner/ OCR-Reader
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7. SPS-Einstellungen an Allen-Bradley-SPS

Auf Rockwell SPS-Seite miussen folgende Einstellungen vorgenommen werden:

HINWEIS!

EDS-Datei Integrieren” auf Seite 46)

7.1 EDS-Datei

Verwenden Sie nach Méglichkeit die EDS-Datei, um die Smart Camera zu integrieren. Bei
einigen alten Rockwell-SPS werden EDS-Dateien nicht unterstitzt. Daher muss die Smart
Camera als generisches Gerat integriert werden (siehe Abschnitt ,7.5 Smart-Kamera ohne

Die EDS-Datei steht auf der Website von wenglor im Download-Bereich der Smart Camera zur Verfligung.
Laden Sie die EDS-Datei herunter, entpacken Sie die Datei und installieren Sie sie auf der SPS.

HINWEIS!

ren.

Entpacken Sie die Datei bitte nach dem Download, bevor Sie diese auf der SPS installie-

In der Software Studio 5000 Logix Designer V32 wird die EDS-Datei Uiber ,TOOLS" ,EDS Hardware Installati-

on Tool* hinzugeflgt.

8 Logix Designer -PLC in Communication_ weQube_1.ACD [1765-L1BERM-BE18 32.11]"
FIE EDT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNIATIONS | TOOLS | WINDOW HELP
Slelalsldo i s

| e G

aun s
e C]7 peh eS8 @ o sngusges. Sl dF O o O
S5V omee . torues = . =
Eoon »nm
a oo |
woton , 2l Volue
— GberDmatl
& g GbelDataf30]
Custom Tools UbeDaaf31]
Controras ubeDstaf32
F ControrssH pus ubelDwal33)

15"\ Monitor Tags £EdiTags

> wequbelDatal34]
5 wequbelDatal35]
» wequbelDatel36]
> wequbel Datsl37)
> wequbelData38]
> wequbelDatal39]
5 wequbelDatal40]
> wequbelDats41]
> wequbelDatsl42)
> wequbel.Data43]
» wequbelDatala]
> wequbelDatal45]

> wequbel Datsl47)
> wequbelData48]
» wequbelDataldd]
> wequbelDatal50]
» wequbelDats31]
> wequbelDats52]
> weqube0

ForceMask  « Style

Decimal

.
o
o
o
o
0
o
0
o
2
o
o
o Deciml
3
o
o
°
1
o
o
o
o
o
0
o
B

oEen |4

“ine 4,127 wieh

elog. ..
erzor(s), o varaing(s)

DataType Description Constant
ST
SNt
ST
ST
ST
ST
SNt
ST
SNt
ST
ST
SNt
ST
SNt
ST
ST
SNt
ST
SNt
ST
ST
SNt
ST
SNt
_D48Bweqube_TCED... o
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Der EDS-Assistent startet.

Rockwell Automation's EDS Wizard X

Welcome to Rockwell Automation's EDS
Wizard

The EDS Wizard allows you to:
- register ED5based devices

- unregister a device.
- change the graphic images associated with a device
- create an EDS file from an unknown device.

- upload EDS filelz) stored in & device.

To continue click Next

e

Wahlen Sie ,EDS-Datei(en) registrieren®.

Rockwell Automation's EDS Wizard X

Options
What task do you want to complete?

% Register an EDS file(s).
This option will add a device(s)to our database.

£ Unregister a device.
@ This option will remove a device that has been registered by an EDS file from
our database.

" Create an EDS5 file:
% This option creates a new EDS file that allows our software to recognize your
device.

¢="7 ' Upload EDS filefs) from the device.
EE Thiz option uploads and registers the EDS file(s] stored in the device.

< Zunick I Weiter > I Abbrechen

wenglor
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Wabhlen Sie den Pfad der EDS-Datei.

Rockwell Automation's EDS Wizard

Registration
Blectronic Data Sheet file(s) will be added to your system for use in Rockwell Automation applications.

6

& Register a single file
" Register a directory of EDS files ™ Lok in subfolders

Named:
C:\Users'\MartinKn'\Desktop'\EtherNetIP\weQube'\Product _description_f Browse: |

* If there is an icon file {ico) with the same name as the file(s) you are registering
then this image will be associated with the device.

To perform an installation test on the file(s), click Mext

< Zuriick I Weiter > I

Apbrechen |

Flgen Sie die EDS-Datei zum Projekt hinzu. Die Datei kann auch ang

ezeigt werden.

Rockwell Automation's EDS Wizard

EDS File Installation Test Resuits
This test evaluates each EDS file for emors in the EDS file. This test does not guarantee EDS file validity.

X

- Instalation Test Results
b E c\users'martinkn desktop \ethemetipwequbeproduct_description_file_eds_b50m100'wenglor_weqube_2015_12

View file |

) 09.eds

< Zunick I Weiter > I

Abbrechen
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Das mit dem Gerat verknUpfte Bild wird angezeigt.

Rockwell Automation's EDS Wizard X
Change Graphic Image
‘You can change the graphic image that is associated with a device e |
Product Types

Change icon | E@ Communications Adapter
- ﬁ weqube

< Zuriick I Weiter > I Abbrechen

Flgen Sie das ausgewahlte Geréat hinzu.

Rockwell Automation's EDS Wizard x

Final Task Summary
This is a review of the task you want to complete.

< Zurick I Weiter > I Abbrechen
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Die Installation der EDS-Datei ist abgeschlossen.

Rockwell Automation's EDS Wizard x

You have successfully completed the EDS Wizard

Fertig stellen
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7.2 Smart Camera zum SPS-Netzwerk hinzufiigen

Offnen Sie das Kontextment(i unter ,Ethernet” mit einem Rechtsklick und wéhlen Sie ,Neues Modul...“, um
die Smart Camera zum SPS-Netzwerk hinzuzufiigen.

@ Logix Designer - PLC in Communication_weQube_2.ACD [1769-L18€RM-6818 32.111*

| FLE EDT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNCATIONS TOOLS WINDOW HELP

IS RN SR O Nele
Pt 28_ETHE-1152 168,110 % &0 Il A W »
B T 2 avortes Sy arms B TrerCoumer oW Corpae Compueian WevaLagea FIENRC TSN Sen  Proyan Cowol FarBiest Spesal W Trognerey Aew

+ 3 % [0 controter Tags - PLC(controien

Scope [ @PLC °] w7300 S
4 ComoleraLc

conrenic = e - - =
ContalerFaulHandle > Locakic = = ABEmbedded i 0| 8 1. | e ]
Power-Up Handler » Locak:! (=) (=) AB:Embedded Discre... o 4 General
4 L MainProgram sage <controller»
Unscheduled Alas For
4 ] /O Configuration S
B (0] 1769-L1ERM-8818 PLC Required
# [1) Embedded Discrete |0 4 Data
|| oMk o
@ e LIGERM-BB1E [ NewNodule. » Produced Commecion
Import Module. » Consumed Connection
=
Bus Size N
5]\ onitor Tags AEaTTags / ] <

[ (= vares |[@ Oessages |

Jeomptece -~ 0 error(a), 0 varnizg ()

o Contoner orgencer [N Sm———

ccnvesots B atcn

Suchen Sie dann im Katalog nach weqube. Wahlen Sie weqube aus und klicken Sie auf ,Erstellen®.

B o o e =
Sromnoem monownomonrrinomin aen r
ST Gl O —T S e Pl el
= SRR “d ol e :
- Offline. . NoForces ». NoEdts Y Favorites ™ Safety Alarms B TmerCounter hputOutput Cor FileiShift_Sequencer _ Program Control ak _Special AMI Trigonometry  Advanced Wath
PR e o
5 3 sdeavioaie ou
S Conoaz - -
S Comterss Name| G o Dorey Fovaes Duare Destion_ Contant
Comoles o s > tod Ao D )
Power-Up Hondler e R = — s T & ABEmbedded Disce. o
% e pried ABEmbedded Discr. o Name  Locst1O
T i e Car ST oo oo v raen . oecion
4 & Meinbrogram Usage controller>
@ Parameters and Local Tags 2 Andlog [ Advanced Energy Industres. Inc. <
e 2 Comncain 9 ou e bue
Unscheduled & Communcations & Endress-Hauser Alias For
e & Commacatons Adpier & FANUC CORFORATON BaseTag
o 3 e |8 A o e 3 Doy e
b Assets Scope
i oot esopion i cocos Sl Fesdite
2 B Cotgution e
Pras oo
[ — e
2 vt 10 Ve
# 1 EmbediedDscee 0 .
Eponson 10, et Vaer
4 & Ethemet Force Mask
5 e Lkt a1 o » Prodscet Connection
+ ComomedComecton
" Parameter Conctons 0.
ey
g 1o Mo s P o s
ST G| [ | [
@
T — :
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Geben Sie den Geratenamen und die Netzwerkkonfiguration des Gerats ein. Im Beispiel werden die IP-

Adresse 192.168.1.20 und der Name weqube verwendet.

Fman

ox
= ey S

I pe sz o
Offline: - NoForces

HINWEIS!
Es ist erforderlich, auf der SPS-Seite und in der Software uniVision die gleiche Netzwerk-
konfiguration und den gleichen Geratenamen zu verwenden.

IONS TOOLS WINDOW HELP.

fncmleldoaloe e mlnlmie iR ia GG

a

v x

4 ControlerPLC
& Controller Tags.
Conts R Handier

e

] 1769-LIEERM-BB1B PLC
mbedded /O
@ [1]Embedded Discrete 10
Expansion I/0, 0 Modules
4 &5 Ethemet
1762 LISERM-BB1B PLC

BusSie

7y
® & D i« soAF ) A »
e - -
— Gener
o
s
el O D e
oo e
e e o
[ OPrvate Netwarke 15211581
@ IP Address: 182 188 1 .20
O Host Name:
P
T e
Stats: Creating Cancel Heb
o | — = ]
0] Close onCresie Clse Heip

conpiece - 0 exrox(s), 0 warning(s)

40

SPS-Einstellungen an Allen-Bradley-SPS



wenglor

7.3 Konfiguration der Eingangs- und Ausgangsdaten

Klicken Sie auf ,Andern“, um die Ein- und Ausgangsdaten einzurichten.

@ Logixesigner PLC in Communication weQube_2 ACD [1763-L1SERM-BB18 3211
FIE EDT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNICATIONS TOOLS WINDOW HELP
a2 V% % s el O B

“ Pt B ETHP-1\92 188,110

5. Norarces b Nosdts a o Compuenial Wovelogea FIeAse SR Seaue

N IE

Ehemet Adress
Oprvateletwok: 1921681

@ 1P Addess: 192168 EN|

O st Nare:

4 @bt
@ 01 7es-L1eEEM-818 PLC
4 ) Embedded 0
(1] Embedded Discrete 10
Expansion 0, 0 Modules

4 & Ehenet
B 1769-LIBERM-BBIB PLC

Bus sze v \we el €01 Medse Types Found AddtoFavoies >

\ Mo|
g p— ] [ ] [ | T |
] - Search.

Passen Sie die Eingangs- und AusgangsgréBe entsprechend der aktuellen uniVision-Projektkonfiguration an.

HINWEIS!

. Steckplatz 1 (1 Byte Ausgang flr Projektnummer) und Steckplatz 2 (4 Byte Eingang flr
Status) sind immer vorhanden und muissen zu den benutzerdefinierten Steckplatzen 3-6
hinzugefligt werden.

Das Beispiel (Eingang: 53 Bytes und Ausgang: 2 Bytes) funktioniert fur folgende Steckplatz-Konfiguration:
 Steckplatz 1 (fest): 1 Byte Ausgang (Projekthummer)

« Steckplatz 2 (fest): 4 Bytes Eingang (Status)
» Steckplatz 3: 1 Byte Ausgang (8 BOOL)

« Steckplatz 4: 1 Byte Eingang (8 BOOL)

» Steckplatz 5: 32 Byte Eingang (2 CHAR)
 Steckplatz 6: 16 Byte Eingang (4 DINT)
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2

8 s Designer-ricinco
i oo vew seaw

caTions winoow  Hetp

AT ) 5 | — ) [ LA AL el

»

S| e s Ens2 e 110 CALE = A O OO
E Ty AGareR I

Offine B. NoFarees >, Nosis a oy A B TmerCourter WoAORA  Campare

o Woveogen P FRSNT Sequencer ProgranCortal Fores  Specal T

9 Module Propertes: Local (weqube 1.003)

| Ptk 21601, [ 2]

Reison 1] [ fove:
Bectonic Keyng: | Conpate Modue v
Voo Defrin|

B 0] 1769-L1GERM-B818 PLC PRSP I S I =
4 Embeddeat wmwm ot
@ 1) Embedded iscrete 10 Comnectons: oupa: | 38]
Expansion /0, 0 Mockes
4 5 Ethemet
© 176-LIBERM-BB1B PLC
© weqube weabe

Sisus: Offe

Module Defined Tags

[© el owenw ][0 o

Offine comptece - 0 error(s), 0 warning(s)

Klicken Sie auf Ubernehmen und auf OK.

Offnen Sie die ,Controller Tags®, wéhlen Sie weqube:C und stellen Sie die Modul-IDs entsprechend der
uniVision-Projektkonfiguration ein.

Die Modul-IDs von Steckplatz 1 und Steckplatz 2 werden automatisch eingestellt. Die Modul-IDs aller anderen
Steckplatze mussen entsprechend den uniVision-Projekteinstellungen individuell eingestellt werden.

HINWEIS!
. Verbinden Sie sich tber die uniVision-Software mit der Smart Camera, um die aktuellen
Modul-IDs des uniVision-Projekts zu Uberprifen (siehe Abschnitt ,5.2.1 Steckplatze” auf

Seite 27)
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Liste aller verfligbaren Modul-IDs:

wenglor

Modul-ID Hex Beschreibung Richtung Datenlénge | Darstellung
(Dezimal)

0x0000 (0) Undefiniert Undefiniert Undefiniert Undefiniert

0x0001 (1) Prozessdaten weQube > SPS 16 Bytes 4 x 4 Byte Ganzzahl
0x0002 (2) Prozessdaten weQube > SPS 16 Bytes 4 x 4 Byte reell
0x0003 (3) Prozessdaten weQube > SPS 1 Byte 8 x 1 Bit Bool
0x0004 (4) Prozessdaten weQube > SPS 128 Bytes 2 x 64 Byte String
0x0006 (6) Prozessdaten SPS 2> weQube 16 Bytes 4 x 4 Byte Ganzzahl
0x0007 (7) Prozessdaten SPS > weQube 16 Bytes 4 x 4 Byte reell
0x0008 (8) Prozessdaten SPS > weQube 1 Byte 8 x 1 Bit Bool
0x0009 (9) Prozessdaten SPS > weQube 128 Bytes 2 x 64 Byte String
0x000A (10) Projektnummer SPS > weQube 1 Byte 1 x 1 Byte

0x000B (11) Geratestatus weQube > SPS 4 Bytes 1 x 4 Bytes Ganzzahl
0x000C (12) Prozessdaten weQube > SPS 32 Bytes 2 x 16 Byte String
0x000D (13) Prozessdaten weQube > SPS 64 Bytes 2 x 32 Bytes String
0x000E (14) Prozessdaten weQube > SPS 256 Bytes 2 x 128 Bytes String
0x0010 (16) Prozessdaten SPS > weQube 32 Bytes 2 x 16 Bytes String
0x0011 (17) Prozessdaten SPS > weQube 64 Bytes 2 x 32 Bytes String
0x0012 (18) Prozessdaten SPS > weQube 256 Bytes 2 x 128 Bytes String

Im Beispiel mussen folgende Modul-IDs eingerichtet werden:

 Steckplatz 1: 10 (fest)
» Steckplatz 2: 11 (fest)
 Steckplatz 3: 8

» Steckplatz 4: 3

* Steckplatz 5: 12

» Steckplatz 6: 1

Name
b LocakiC (%}
» Locatl (=}
b Locakt0 =
4 wequbeC (=}
b wequbeCSiot |
» wequbeCSlot 2 "
b wequbeCSlet 3
b wequbeCSlot 4
b wequbeCSiot s
b wequbeCSlot §
> wequbel [
b wequbeO. (=

nnnnnnnnnn

LISERM-B818 PLC
@ veaube weqube

5 \wriorTags (EGTag5 ] <

[e ogren |4

Jcorp1ece - 0 error(s), 0 varnang|

0Werings |[@ Obessages
o]

wr

_048B:weqube 40CD.
_D4BBweqube TCED...
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7.4 Konfiguration auf SPS herunterladen

Klicken Sie auf ,Kommunikation“-> ,Herunterladen”, um die aktuelle Konfiguration auf die SPS herunterzula-
den.

8 \ weuoe
S FIE EDT VIEW SEARCH LOGIC | COMMUNICATIONS | T0OLS WANDOW HELP

b | e e | o B it 2 8 G 2

Selet Recent Fatn

Select Communication Softwre. A &8 e AE

o om a | favornes S A e R Cae G o P PSR Seercer P Caree Farear SpR TGy
st 9 Contrtle Togs-PLC(conrolen
Download Seope: | @PLC <] show: [0 x B
ControllerPLC
TR Name - Valoe « ForceMask  * Sty Data Type Description Constant
Contolle Faul Hendier > Locakt:C (] () o
Power-Up Handler » Locak 11 (5] fd a
. > Locsk1i0 ) [ o
4 weaubec & = o
> wequbeCSiat 1 0 Decimal
g 3 e
» weaubeCSiot 2 " Decime! Nt o For
. > wequbeCSiet 3 . Decimal it BaseTag
> wequbeCSiot 4 3 Decims! Nt DeaTpe  INT
> o hssets > wequbeCSiot 5 Deciml T 2N -
i Logict Mo » weaubeCSiot 5 Decims! Nt e
ptaii b wequoel (= _04BB:weqube 40CD. o Constant o
8 0] 76 LicERM BB PLC > veqube0 (=] O4BBimeqube 7CED. o Required
4 < Embedded /O sle
(1] Embedded Discrete 10 4 Data
Expansion 0, 0 Modules Value 1
4 8y hemet Force Mask
(@ 176 LIGERM-BBTB LC 5 Produced Connection
@ weqube weqube » Consumed Connection
2 Parameter Comnect
Con
4[5\ monior Tags (ETags ] < >
[e 06ron | owanings |[ @ Obessages |
A -

Communicston

Wahlen Sie ,Run Mode*®, um die Eingangs- und Ausgangsdaten zu aktualisieren.

@ oo Designer - L in Communication weQue 2ACD (1765 1SE0M. 578321

A s x
S FLE DT VEW SEARCH LOGC COMMUNCATIONS TOOIS WINDOW HELP
2 MO RS (P e
Path: A8 ETHP-11152.168.1.10 L 71 e AR A 4y
B o Frces ya e <) Favorites STy e BT TrerCowter TpRORR Campare Compaeah Woveloges FiMeE e e G e S T Tt REneet
Go ottine 3 ContrllerTags - PLC(contolen <
Seope [ @PLC Show: [ Toss
4 ControlierPLC - - =
R = Name Force Mask sty DataType Description Constant
Contolle Faul Handier > Locaktic =] =] ABEmbedded Discre. o 2] 8 4. [[oxerces -
fum Mace s 4
Pomer-Up Handler > Locattd =) [ ABEmbedded Discre. o  General
P Testhoce c
e > Locsk1:0 & 1) ABiEmbedded Disce. o mequbecC Sk
45 Mainprogam cearraut 4 wequbec =) =) BB weqube EEFEC. o
& Parameterssnd Locai e 10T > wequbeCSiot 1 [ Decimal wr
@ MeinRoutine Controle Prapertis > weaubeCSiot 2 T Decimal wr
Unscheduled >
4/ Motion Groups > weaubeCSiot 3 s Decimal wr
Ungrouped xes » wequbeCSiat 4 3 Decims! wr
> i Asets » weaubeCSiot s 2 Decimal e
4 2 O Configuration
oy > weqube! =) = _O4BBweqube 40CD... o Constant o
101 1769-L1GERM-8B18 PLC > wequbeO. BB weqube 7CED o Reauire
4 Embecdsd U
# [l Embedded Discrte 0 4 Daa
Expension /0, 0 Moduies Vaue 1
4 55 themet Force Mk
1765 L1sERMBBT8 PLC > Produced Connection
@ veaubeweqube > Consumed Connection
4 Parameter Connections 0.
5\ Monitor Tags (EGTTag8
[o 06ron | OWernge |[[@ 31 Messages: Searh o
Ficelizing downloas -
oinica 1apaca tine 6,045 wicn comection size 4000
eecing Change:
- N A , 0 vazniag(s)

Communicstion Softasre: FactonTlk line
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Alle Ein- und Ausgangsdaten der Smart Camera stehen zur Verfligung auf weqube:l und weqube:O.

3 e g - - : . B T e«
FIE EOT VEW SGARCH LOGC COMMUNCATONS TOOIS WNDOW HelP
vewlelyaaloe e smlkRICESiGieG

B | rar s rap s fEB L e w00 ,

%« Travontes T Sately Al B Taercont

ToupaCoroae

SeqvercerFrogan Contel o
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7.5 Smart-Kamera ohne EDS-Datei Integrieren

Bei einigen alten Rockwell-SPS werden EDS-Dateien nicht unterstltzt. Folglich muss die Smart Camera als
generisches Gerat hinzugeflgt werden.

Offnen Sie mit einem Rechtsklick das Kontextmen( unter ,Ethernet“ und wéahlen Sie ,Neues Modul...“, um
die Smart Camera zum SPS-Netzwerk hinzuzufiigen.

8 oo Designer-LC n Genre ACD [1765-18E0M 618321 v s x
FIE ED VIEW SRCH LOGC COMMUNGHIONS T00LS WINDOW HelP
AN GG} oo %50l el | o o) ) G2 Ca
7 Path: AB_ETHIP-1\192.168.1.10 L AL T ¥ »
otoras e 2 Corowe

4 ControllerPLC
& Controller Tags.
Controller Faut Handier

i, Logical Model
4 /0 Configurat

1769-LIBERM-8818 PLC
ded IO

@ [1) Embedded Discr
Exparsion 0,0 Modul

R

mport o
[T —
ot )
0ewn |1 Ovanos |[ @ OMessages
compiece - 0 eszoz(a), 0 wasming (o1
s e
Ti= Controller Organizer < -

Suchen Sie nach Generic und wahlen Sie das ,Generic Ethernet Module*“.

FLE EDT VEW SEARCH LOGIC COMMUNCATIONS TOOLS WINDOW HEP
DLW 8 2 Vi Hlh Tk G

N e as Emposz s 10 (LN

ST offne Botoru oz 2

Select Module Type

Catiog Madde Dacovery _ Favortes

= Clesr Fiters Show Filrs ¥

0
0 7es-L1sERM-8818 PLC
4 Embedded 1
(1) Embedded Discrete 10
Expansion 0,0 Modsles

4 5 Ethemet
B 1765-LIBERM-BBTE PLC

BusSize

301601 Modde Types Found addtoFoveries

[ Close on Create
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Geben Sie Name und IP-Adresse der Smart Camera ein. Stellen Sie das Kommunikationsformat auf ,Daten —
SINT* ein. Des Weiteren missen die Instanzen entsprechend konfiguriert werden:

» Eingang: Instanz 101 mit x Bytes

¢ Ausgang: Instanz 102 mit x Bytes

 Die Konfiguration: Instanz 100 mit 12 Bytes

HINWEIS!

. Die Ein- und AusgabegréBe muss zur uniVision-Projektkonfiguration passen! Steckplatz
1 und 2 sind immer vorhanden und mussen zu den benutzerdefinierten Steckplatzen 3-6
hinzugefugt werden.

[

FLE O VEW SEARCH OGC COMMUNCHIONS TOOLS WNDOW HELP
bew 8 SIS “Joei % il e | B £ 2 G G
TR (S 0 i ,
8. Morores > Nosds @ Favorite: T e T e
v % B NewModule x B
Ty
Ve, okl Adomaton/ln adey
=
Covecton Pamten
ame J—
[ase ] [ ShowFiles ¥
Deson; [ bime, S
L =L
e [B_| f_[lew (o G
Come romet [ I ot [0 ] 20w b samone
Addas o Name
@PAddess: [ 192 . 168 . 1 . 20
O s N
P ——
@ 1 Embeded Discrete 10
Bipansion 10,0 Modiies
4 &5t
6 7eoLicERv8818PLC
1) ETHERNET-MODULE
o
S O
Module Fauk [ ——— Rad o Favaies
[0 Close on Crese oo | [ Gone | [ Heb

T Conroter rganze: [N
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Stellen Sie das gewlinschte Paketintervall (RPI) auf mindestens 20 ms ein und klicken Sie auf OK.

@ LogiDesigner - PLC in GenericACD [1769-L18ERM-B618 32.11]" B - & x
{FIE EDT VEW SEARCH LOGIC COMMUMCATIONS TOOLS WINDOW HELP.

ve wlelwalaloe &S SR LA el

e 17 s S o0 o 4 <
Cmio Offiine 1. NoForces b, NoEdts 2 Fan

Genera | Comecton” | Mode o

Requested Packet terval (RP): [ 200f¢ms  (10-32000ms)
vt osse
(] Major Faukt On Cortroller ¥ Connection Fads Whik in Run Mode.
2 Use Unicast Connection over EtheriNet/IP
-
VosieFak
>
01 1760-L1BERM- 8818 LC S Oftoe Caneel | [ oot o

[
4 Embedced 10
@ (1] Embedced Disrte 10
Expansion /0, 0 Module
Py T—
© 1s-LisRM-BETEPLC
3 ETHERNET-MODULE weasbe

) LD 0Wamings || @ 0 Messages Search P

compiece - 0 exzoz (), 0 warning(s)

Module Defined Tags:
0 wequbel
9 wequbed

Offnen Sie die ,Controller Tags*, wéhlen Sie weqube:C und stellen Sie die Modul-IDs entsprechend der
uniVision-Projektkonfiguration ein.

HINWEIS!

. Verbinden Sie sich Uber die uniVision-Software mit der Smart Camera, um die aktuellen
Modul-IDs des uniVision-Projekts zu Uberprifen (siehe Abschnitt ,5.2.1 Steckplatze® auf
Seite 27).

Im Beispiel werden die folgenden Modul-IDs verwendet:
* weqube:C.Data[0]: 10 (Projektnummer)

* weqube:C.Data[2]: 11 (Status)

* weqube:C.Data[4]: 8 (Modul-ID von Steckplatz 3)
* weqube:C.Data[6]: 3 (Modul-ID von Steckplatz 4)
* weqube:C.Data[8]: 12 (Modul-ID von Steckplatz 5)
* weqube:C.Data[10]: 1 (Modul-ID von Steckplatz 6)
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@ Look Designer -PLC i GenericACD [1765.L18ERMA8618 32111 2w 5

FIE T VEW SEARGH LOGIC COMMUNCATONS ToOLS WINOOW KEP
LW 8 w@a 9 LR R SN el ol Re et
=
Path: AB_ETHIP-1\192.168.1.10 % &0 4 1k »
Ve b 2 avortes SR Tt T
7 x ErE——TTE——
I sope [ 70 < son [t I -
4 Comrliric = = =
< Canrlle rame I vaue orce Mask st Dutaype Descrption o
ControllsFauk Hendler 4 webecons = e Hex swao) Ee— B
Pover U Honder > wequbecDual] w0 Decima s .
< equbeC ORI
> wequbecDual 0 Decims st
3 MainTask = )
S e > wequseCosal] n Decima s
Pt LocalTigs » wequbeCOuaB] o Decima s
Minor b weqube:C.Datald] s Decimal SINT
Unscheduled
L e > wequbeCDsal] 0 Decima s
e s > wequbecousts] 3 Dscima s
b o Assets » wequbeC.Datal7] o Decimal SINT cope §
. Logeal Mce = Eremi s e
e [ Decims s b B
4 2 /0 Contguton
Pty > wequbecDuat] o Decima s Consnt 5
B (0) 1769-L18ERM-8818 PLC » weqube:C.Data[10) 1 Decimal SINT Required
4 Embedded VO » wequbeC.Data(11] 0 Decimal SINT -
# (1 mbedded Dt 10 = - 40w
Expansion V0, 0 Modules CASSTE ECTs I e (SNT Value. 16201
2 ot > wequsecosaa ex s Tk
& oL saTEPLC > wequbeCOsala [ s » Produced Gonnection
) ETHERNET-MODULE weqube > wequbeComal1s ™ SNT ) Consurmed Gomection v
> wequbecDsae s s
) weousecouin s s v
5 \woniorTaps K 2o Tags >
x] 0Emr || 1 0Wamings || @ 0Messages.
SRy p— .

Laden Sie die Konfiguration auf die SPS herunter und gehen Sie online.

FLE EDT VIEW SGARCH L0GIC COMMUNGATONS TOOLS WINOOW HEP
pemlsly@aloc esslmmioe

ez Ao A O ,

“Favorites TSy AmS BT TerCar WUy Comwe  Compdoian Uereioge FERR: TSN Sean

Rem Run B NoForces ». | Nokdiss 2

=

. Logical Model
4 V0 Configuation
Py
6 01 -LicERML881BPLC
4 Embedced 10
# 1) Embedded Discrete O
Expansion /0,0 Modules
4 Shema
1760-L18ERM-8818 PLC
§ ETHERNET-MODUL

Soml[h owern ][0 svemon]

Module Defined Tags
0 wequbel
0 wequbeO
© wequbeC
Description
Statuz Running
Module Fault

i Controter Organizer
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7.6 SPS-Parameter und lokale Tags

7.6.1 Stringdaten

Das Beispiel zeigt den Sendevorgang des Codeergebnisses als String 1 in Steckplatz 5 (GroBe: 16 Bytes).

© univision [2

Datei Konten

Pl
Ansicht _Hilfe

qA

PrWE®- © ®zumLivemodus wechsein

Projektbaum 8 x
~ Modul Applikation
> @ Geratkamera

> 88 Modul 20-Code

v 2. Gerat Industrial Ethemet
~ Steckplatzanzahl
> Slot#3
> slot#4
v slot#5
Datenknoten
> Slot#6
Fehlerbehandtung
A\ Modul hinzufigen

Eigenschaft Wert
& zeichenkette 1 Ergebnis =
&° zeichenkette 2 =

In der Software Studio 5000 Logix Designer steht das Codeergebnis vo

e
| FIE BT VEW SEARGH L0GC COMMUNGTONS TO0IS WHOOW HElP
vemlslugaloe  ess
A e aimin
B8 NoForces.

Rem Run > Nogdis a

Controlle Feult Handler
Pouer-Up Handler

4 &) MainProgiam
© Parameters and Local Tags

3
T, Logicel Model
4 11/0 Configurston

5 (0] 1769-L1BERM-BB18 PLC
4 Embesied 0
# DjEmbediedOsaete 10
Epanion 0,0 s
4 5 Ethemet
[t a—
@ weqube weqube

15\ Monior Tags {EdiTags /
0ern [ 1 OWamins |[ @ 31 essages

]

RS el

R&ED ==

D Zeichenkette 1 X

@ vVerknipfterwert O Manueller Wert

¥ Modul Applikation
Prozesszeit letzter Lauf [us]
Modulstatus letzter Lauf
Ausfahrzahler
Freier Speicher [kB]
Dateiname
Projektversion
Toggle-Bit

> @ Gerat kamera

5§ Modul 20-Code
Prozesszeit [us]
Modulstatus
Ergebnisse Gefunden

~ Ergebnisliste
v Ergebnis #0

Ergebnis
> Eingangsbild

<

Abbrechen| |zuriicksetzen

n Byte 5 bis Byte 20 zur Verfigung.

x

Fa AR A B TeE

-

» wequbel.Data[1]
» wequbel.Data[3]
P
» weqube:.Data[12]
b wequbeiDatal13]
> weqube:.Data[14]
e

o Decimal

Finaliziog download. ..
pova1cad elapsed cime 3.561 with connecsion size 4000.
[rezaing crangetog.

N ==

ete - 0 error(s), 0 warning(s)

DataType
BooL
SNTIS3)

Nt

E
i

Etemal A.. Resd/Wite
siyle Decimal

Visible

Produced Connection

Consumed Connection
4 Parameter Connectio

v x

Search 2
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Um die Bytes in einer Zeichenfolge zu kopieren, verwenden Sie die Funktion DATEIKOPIE (COP) in der
Hauptroutine. Im Beispiel ist die Quelle mit weqube:l.Data[5] verknlpft und es wird ein neues String-Tag

mit 16 Bytes Lange erstellt. Das Ziel ist auf STRING.Data[0] eingestellt und die GréBe des Strings ist fest auf
16 Byte eingestellt.

@ Lo Designes - PLC n Eample_weCube ACD 1763-L1BERN8818 32,11 = o S

0 X Sscte 5 Ationen = G hreht + A Kommunaion = Uy, Deeen 8. Ext
T O o O (G RS w o ©D X O 2 < L
ARG O — T S (0 I el
ox S| pahseemaes2 e REB e AR O O »
o s

offine A== = a “rovoritcs RGN RIS B T ToUIO Corore  CorpRa Torlsg RS RS Seencsr e G orere Speca i Troronely AR

4 ControllerPLC
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Controller Faut Handier v

Power-Up Har STRING DATAW]

4 Tk o -
443 Mk

4 & Miobrogm [
© paameters md Loc Togs |
& MainRoutine

Ungrouped Axes

e Logicl Model
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4 Embedeed 0
@ (1) Embedded Discrete JO
Expansion 0, 0Modsles
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Zor zoucine: MainRoutine N
addicions] ones.

Das STRING-Ergebnis ist in den Parametern und lokalen Tags verflgbar.
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ot s Name “2e Unge  Vae © forceMas  + Style Data Type
Controler Pl Hondier 4 STRNG Local “barcode reader " [ STRING
Poer-Up Handier » SRNGLEN i Decimal ot
4 “ ) asc snTiez)
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> STRNGDATAZ) 3 sl st Alas For
. » STRINGOATA] B asc st BoseTog
» STRING.DATA4) o Ascl SINT 3
» » STRINGOATAIS] « asc st T hccess
T Logicl Model » STNGORTE] asar st e
s Cnrgution > STRNGDATAT) : asc st Constant o
8 01 1766 L1SERM8B18 PLC. > STRNGDATAE) ¢ asa st Required
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g B » s : 1
4 S tremat » STRNGDATA11] « ascl SNT Force Mask ¢
B 1765 LIGERIM-EB18 PLC > STRNGDAW1Z] < asc st > Produced Connection
@ eqube weaube » STRING.DATA13] ¢ asci ant > Consumed Connection v
> STRINGOATA[14] asci ST
T . s = ;

(o 06 |1 OWamnge ][ @ 31 Messages Soach o

pownioading Security Contiguracion... N
oownioading al: Data Logs

Status Scheduied
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Number of Routines 1 5

[inking rourine MainRoucine* of progran ‘MeinProgram'
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FaultRoutine. pownioad erapsed cine'3.391 wich conneccion size 4000,
Max Scan T2dus Reading Crangetos.
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7.6.2 BOOL-Daten

Das folgende Beispiel zeigt die Verknupfung eines booleschen Ergebnisses in Steckplatz 4 (Bool 0).

O univision [ 2up]* 2A — o x
Datei_Konten Einstellungen _Ansicht _Hilfe [ ®
Prs i E© - © ®zumuvemodus wechsein
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Um das boolesche Ergebnis in ein lokales Tag zu kopieren, fugen Sie ,Examine On“ und ,Output Energize*
in der Hauptroutine hinzu. Verknipfen Sie ,Examine On“ mit Byte 4 bool 0 und verknipfen Sie ,,Output Ener-
gize“ mit einem neuen booleschen Tag.
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7.6.3 DINT- und REAL-Daten

Das folgende Beispiel zeigt die Verkntupfung der DINT-Ergebnisse in Steckplatz 6.
* DINT 1: Projektnummer

* DINT 2: Ausfuhrzahler
* DINT 3: Toggle-Bit
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% Modul Cluster

3.Schritt: Ergebnisberechnung

+- Modul Mathematik

9 Modul Tabellenkalkulation
Modul Statistik

241 Modul Matchcode

21 Modul Numerischer Vergleich

{} Modul Logik

FE) Modul Zahler

= |

Gerat FTP
GeratE/A

Gerat Display

. Gerat Industrial Ethernet

oflol 530

&
@

Gerat Indikator

# Vetbunden mit 192.168.1.20 X Verson: 22315 798, v-1264,2.0
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Auf der SPS werden die DINT-Ergebnisse in einzelnen Bytes angezeigt.

weue - s x
| FLE EOT VEW SSRCH L0GC COMMUNGEIONS ToOls WINDOW e
SEC O BEE DS o 3 am | e 30 2 0 G R G G
=ho .
Y ean s Enmv2 188110 LN e AE ) 0 >
2 | ry— BB NoFerces >, Nokds 2 Favo.. TAGE ABr BT Tme. Wp. Gom. Com. Wow. L Pl S Fo. for. S W T AGv. WAL Wel WeL Wel Wl Wl Wl ASC. ASC
3 Conroter s Piciconronen | an Mainkoutine: & Pogran Paranetrs and Loal ag
Soue: [P E O 2 5
4 ComollerPLC = = = =
e s Name. Force Mask stle DataType. Description Constant
Contrlle aukHandler > wequbeiDaalzs] o Deciml ST
PowerUp Handier > wequbedDaal2) o Deciml T
PRI
> wequbei Deal0] o Deciml ST
4 £ MainTask 2 L
T > wequbedDaal] o Deciml T
 Porameters and Local Togs > wequbel.Daal32 o Deciml ST
B MainRoutine. b wequbel Data[33] 3 Decimal SNT
v > wequbel.Daaf34] o Decimal ST
Unooped fxes > wequbed Daal3s] o Deciml T Datape ST
4 G Asets > wequbedDaal3] o Decimal ST Sape
, MOk W eown 2 Decimal g L
> wequbeiDaale] o Decimal ST Comstent 1o
> wequbedDaal29] o Decimal T Requied
» weqube:l.Data[40] 0 Decimal SINT e
3 ibel.Datald1 2 De | SINT < Data)
weaubelDatld1 ecml Do .
> wequbelDasi] o Decimal ST fora ok
> wequbedDsald] o Deciml st > Produced Connection
. > wequbed Daaf] o Decimal ST > Consumed Connection
Logical Model 4 Parameter Connections (0...
4 B0 Confgmsion > wequbed Detals] i Decimal swT
2 @ bointio > wequbed Daafe] o Decimal ST
101 1765-L1oERM-5018 PLC > wequbed Deala o Deciml st
4 2 Embedded VO
> wequbel Daafe] o Deciml ST
@ (1] Embedded Discrete 10 A =
Expansion 1/0, 0 Modules. P weqube:.Datal49] 0 Decimal SINT.
PEAT- > wequbedDaal3] o Deciml ST
© 1TR-LIBERMLBBIB PLC > wequbeiDaal1] o Deciml st
@ veqube vequoe b wequbelDatal32] 3 Decimal SNT
Description - b wequbeO. (%} (%} _04BB:weqube 7CED. o .
Sttus ‘Scheduled < [\ Monitor Tags £ Edit Tags. ] < >
Number of Rouines 1 v 8 x
Mainfoutine  MainRoutine
Fauit Roufine (@ 0Erers | Ovamings |[ @ 6 Nessages |
ez B2us Edits of routine 'MainRoutine' in program 'MainProgram'... ~
LostScan Tus ving cdits fo progen ‘Mainbrogren’
Parent ogren Mesntrogcan ..
_ Lece - 0 exeox(s), 0 varsing (s)

Verwenden Sie die Funktion DATEIKOPIE (COP) in der Hauptroutine, um DINT-Ergebnisse aus den einzelnen
Bytes zu erstellen. Im Beispiel ist die Quelle mit Byte 37 fur die Projektnummer und mit Byte 41 fur den Aus-
fuhrzahler verknupft. Erstellen Sie neue Tags fur das Ziel (mit Datentyp DINT und einer Lange von 4 Bytes).

& LosiDesone-PLC n Communicaton weQube 2ACD 173 1BERALBBIB 211 2 S x

FUE T VEW SERGH L0SIC COMMUNCATONS Toois whoow NP

semlelxmaloe e slehin el iGle GG
e A A O S

T e oS T A e e e e e AR

A’ ren sz L

Rem Run P8 o Farces o dts Fevo.

4 ControlerPLC
& ControllerTags

Controller Fault Handler

Power-Up Handler cor

4 s Source: weqube 1Dwal3T

453 MainTask Dest proet fumber

4 & MainProgam Lenge i

 Parameters and Local Tags.

si010

Source: wequbedDaial] | ]
et Run_Counter
Lengin s

weaube 1082510 Toggle_B

& STRING1E
0 singTebytes
dd-On-Defined

. LogicalModel
4 110 Configurtion
4 @Pointi0
10 eo-LieERM 8818 PLC
4 Embedded /0
 [1] Embedded Discrete IO
Expansion /0,0 Modoles
4 85 themer
8 7ES-LIGERN-BB B PLC
@ weaubeneabe

Description ~
Status Scheduled B
Numberof Routines 1

Mein Routine MainRoutine
FaultRouting (@ o5 [ 4 oviamos |[ @ 6 essages | Searc

Max Scan Hus faccepring the Pending Edits of zoutine “MainRoutine' in progran 'MainProgrem'... "
LastScan 1205 ting edits for progran ‘MainProgram' ...
rasezoling saics for program *Mainbrogrant

_ comprece - 0 exzoz(s), 0 warning(s)
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Die DINT-Ergebnisse sind in den Parametern und lokalen Tags verfligbar.

B Log Desoner PCin Commuricton weube 2ACD (765 19EREE18 3231 : 2 Al e
[ TiE T vEw SGRCH LOGC COMMUNGIIONS TOOls WNDOW Hew
SIS I N [ e (el el

‘i A ETHP-S2 160,110 A8 b PR FC e AL e ST STO szE oo »
8 oForces > Nocts S

o
10 1765-L1668M.018 LC
4 2 Embeddea 0
¢ Ntmb:dd:db screte 10
Module:

.m ibe weqube
e 5 .
St e 5]\ Monior Tags {EdiTags ] < >
Namberof Rt 1
Vinhine " [Winonine -
i S e T each »
[Max Scan u in program 'MainProgrem’ -
Lot e
-

HINWEIS!

. REAL-Daten kénnen auf dieselbe Weise in Parameter und lokale Tags kopiert werden. Der
einzige Unterschied besteht darin, dass der Datentyp des Ziels auf REAL gesetzt werden
muss.

HINWEIS!

. Vergessen Sie nicht, die Anderung des Toggle-Bits und/oder des Ausfiihrzahlers im letzten
Steckplatz zu Gberprufen, um zu kontrollieren, ob alle Messergebnisse bereits aktualisiert
wurden.
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8. SPS-Einstellungen an Omron SPS

Die Smart Camera kann auch tber EtherNet/IP bei Omron SPSs integriert werden. Die folgende Beschrei-
bung zeigt die relevanten Schritte fir eine NX102-1200 SPS von Omron mit Sysmac Studio Version 1.41.0.10.

8.1 Netzwerkeinstellungen

Im Beispiel werden folgende Netzwerkeinstellungen verwendet:
* PC mit Sysmac Studio und uniVision-Software: |P-Adresse:192.168.100.1

* Smart Camera weQube: IP-Adresse:192.168.100.15
* SPS: IP-Adresse:192.168.100.20

Offnen Sie Sysmac Studio und definieren Sie die Netzwerkeinstellungen der SPS.

& Einstellungen fr in..P-Sch... X > Toolbox

T .

A4 Konfiguration und Einrichtung.
T

¥ IP-Adresse - Anschluss 1

© Festgelegte Einstellung
TINUINY 19568, 100. 20
Subnet-Maske EEERFEEREEEIN]

® Vom BOCTI

brufen
© Auf die vom BOOTP-Server erhaltene IP-Adresse festiegen.

Anschluss 2

IP-Adresse |[EENIIERESTINGH
Subnet-Maske |EEIEEEIEEI)

@ Auf die vom BOOTP-Server erhaltene IP-Adresse festlegen.

¥ Standard-Gateway
Standard Goteney NI
¥ Betrieb bei IP-Adressenduplizierung
Verwendung duplizierter [P-Adresse () Stopp @ Nicht stoppen
¥ DNS

DNS © Nichtverwenden @ Verwenden
DNS-Server mit Prioritat

Setundsrer DNS-Server [
Domancrnarse N

¥ Host-Namey/IP-Adresse

Controller-Status

Programm | | oNUNE 192.168.100.
ERR/ALM RUN-Betriebs

X Filter
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Klicken Sie auf ,Tools“-> ,EtherNet/IP-Verbindungseinstellungen®.

Problembehandlung...

~| Toolb

T Sivenng v
A4 Konfiguration und Einrichtung Globale Variablen expertieren
P Kemmentare fir Variablen und Datentypen (zum Wechseln)
PU-/Eny
Lwm CPU- F IEC 61131-10 XML

ordnung

Externe Anwendung starten
Shortcut-Tasten anpassen ..
Option..

Subnet-Maske JEESEEREER

® Vom BOQTI er abrufen
® Auf die vom BOOTP-Server erhaltene IP-Adresse festlegen.

_ ¥ Standard-Gateway
» 5 OPC 'Y

Standard-Gotency I
v

» @ POEs ¥ Betrieb bei P-Adressenduplizierung

» [ Daten Verwendung duplizierter IP-Adresse @ Stopp ® Nicht stoppen
> 3 Tasks ¥ DNS

DNS © Nichtverwenden @ Verwenden
DNS-Server mit Prioritat

Seloundirer DNS-Server [
Domanenname NN

NameyIp-Adresse

Controller-Status

Programm | ONLINE
ERR/ALM

H Fiter

58 SPS-Einstellungen an Omron SPS



wenglor

Doppelklicken Sie auf die betreffende IP-Adresse.

EtherNet/IP-Gerateliste X ~| Toolbox
Controller 0+ (Teilnehmeradresse| Gerat schreibung -
new_Controller_

i
A4 Konfiguration und Einrichtung 1921682511  Einstellungen fiir integrierte EtherNet/IP-Schnittstelle - NX102-1200

nung
figurat

oo — =

» @ POEs

Controller Status o

Programm ONLINE 192.168.100.20; 192.168.251.1
ERR/ALM RUN-Betriebsart

A Filter
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Wahlen Sie die Verbindungstaste.

+| Toolbox

<Suchen> v

P Gerate-Informationen
¥ Tagdefinitionen
Tagdefinitionen/Max: 0 / 32 Tags/Max: 0 / 256 < " importi | Exporti
Ausgang
| Bezeichnung der Tagdefinition |  Bitauswahl | GroBe (By | GroBe (Bi) |

v
» il POEs
» [ Daten
> F3 Tasks

Neustart Alle auf Standard zuriicksetze

An Controller Ubertragen | Vom Controller Gbertragen Vergleichen

Erstellen <% X Controller-Status -0
®
Beschreibung Programm ONLINE 168,100.20; 192.168.251.1
ERR/ALM RUN-Betriebsart

N Filter
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8.2 EDS-Datei

Offnen Sie das Kontextmenii der Toolbox mit einem Rechtsklick und wéhlen Sie ,EDS-Bibliothek anzeigen®.

P T e e e

A D

= 7 Einstellungen fir in.gseinstell.. X

W Verbindung
Verbindungen/Max. 0 / 32
Zielgerat VerbindungsniVerbindungs-E/|Ein-/Ausg | Zielvariable  GroBe [By|

v
» @ POEs
» [ Daten
>

Neustart Alle auf Standard zuricksetze

An Controller ubertragen | Vom Controller ubertragen Vergleichen
Erstellen niroller-Status - R

Programm | ONLINE 192.168.100.20; 192.168.251.1
ERR/ALM RUN-Betriebsart

I Filter
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Klicken Sie auf ,Installieren”, um eine EDS-Datei zu installieren.

P —— Projekt . Controller. T A ——

~| Toolbox
I

[ eps-Biblicthek
Zieariable [GraBe [By|

=
OMRON Corporation

Omron Adept Technologies, Inc.

Omron Microscan Systems, Inc. +
wenglor sensoric gmbh

Variblenname | GroBe [Byts

F4 Datenaufz:
» % OPC UA-Ein:

ooz
» 1 POE:
» [ Dat
» [ Tasks

F Standard zurticksetzt

Vergleichen

Installieren

Erstellen ntroller-Status

Schliefen

®

Beschreibung | Programm ONLINE 192.168.100.20; 192.168.251.1
ERR/ALM RUN-Betriebsart

H Filter
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Wahlen Sie die EDS-Datei der Smart Camera weQube aus. Besuchen Sie www.wenglor.com und suchen Sie
nach der Artikelnummer der Smart Camera, um die EDS-Datei herunterzuladen.

Multiview-Explorer

new_Controller 0 v

ugruppentrager EDS-Bibliothek
CPU-Baugruppentrager B8] install £DS File

T 5 DieserPC 5 Dokumente
Organisieren » Neuer Ordner B o @

Name Anderungsdatum e Variablenname | GroBe [By

s Schnellzugriff
B Deskiop Es wurden keine Suchergebnisse gefunden.
¥ Downloads
Dokumente
(] Bilder
[ Datenaufze g D Musik

B = OPCUA-Ei Omron

v 1 videos
» @ POEs

I Dieser PC

i Netzwerk

<

bwcame <] [Bectoricomashenrem
e

Installieren

Controller-Status -1

eschreibung Programm | ONLINE

ERR/ALM

B Filter
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Nach der Installation der EDS-Datei wird diese unter ,wenglor sensoric GmbH - ,Kommunikationsadapter*
angezeigt.

~| Toolbo:

new_Controller 0 v
A4 Konfiguration und Einrichtung

W Verbinduna

[ eps-Biblicthek
elvanable  |GroBe [Byd

Omron Adept Technologies, Inc.
Omron Microscan Systems, Inc. ¥

& Communications Adapter
control-unit
weqube

Variablennam

f Standard zurticksetze

Vergleichen

Installieren

Erstellen Schicten <% X Controller-Status

Beschreibung | Programm | ONLINE 1
ERR/ALM RUN-Betriebsart

N Filter
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8.3 Smart Camera zum SPS-Netzwerk hinzufiigen

SchlieBen Sie das Fenster und klicken Sie auf das Hinzufiigen-Symbol im Fenster ,Zielgerat".

| Datei Bearbeiten  Ansicht Einfi T S ———
1

A D
L

~ & |Einstellungen fur in.gseinstell.. X ~| Toolbox

¥ Verbindung
Verbindungen/Max.: 0 / 32
Zielgerat [VerbindungsnilVerbindungs-E/[Ein-/Ausg] _ Zielvariable [GroBe [By|

CEallers

Variablenname | GroBe [Byte] |

» @ POEs

Neustart Alle auf Standard zuriicksetze

An Controller Gbertragen | Vo Controller Gbertragen
Erstellen %' 'Controller-Status - R

Programm | ! oNuNE 168.100.20; 192.168251.1
ERR/ALM RUN-Betriebsart

A Filter
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Geben Sie die IP-Adresse, den Namen ,weqube“ und die Uberarbeitung der Smart Camera ein und klicken
Sie auf ,Hinzufiigen®.

Einstellungen fur in..gseinstell.. X

[ | Teil 192.168.100._15
il | e Modell

Revision
¥ Gerdte-Informationen
W Tagdefinitionen
Tagdefinitionen/Max: 0 / 32 Tags/Max: 0 / Alle registrieren Importieren Exportieren
Ausgang
| Bezeichnung der Tagdefinition | Bitauswahl | GroBe (Byte) | GroBe(B) | InstanzID | Controller-Status ||

> Ercigniseinstellun
W Task-Ein:
£ Datenaufzei

P = OPCUA-E

Alle auf Standard zuriicksetzen

An Controller Gbertragen | | Vom Controller bertragen Vergleichen
Hinzufagen Abbrechen

Erstellen < Controller-Status

Programm | ONLINE 192.168.
ERR/ALM RUN-Betriebsart

B Fitter

66 SPS-Einstellungen an Omron SPS



wenglor

Offnen Sie das Kontextmenii des Gerétes, um die Einstellungen zu bearbeiten.

Einstellungen fiir in..gssinstell... X

- | i~}

P Gerate-Informationen k
Loschen
EDS-Bibliothek anzeigen
Kopieren

- | ¥ Tagdefinitionen
Tagdlefinitionen/Max: 0 / 32 Tags/Max: 0 / 256 Al registrieren Importieren

Ausgang
| Bezeichnung der Tagdefinition |  Bitauswahl GroBe (Byte) | GroBe(Bi) | InstanzID | Controller-Status | |

— '+ @

Varisblenname | GroBe Byte] |

Poemens |

» @ POE:

Alle auf Standard zuriicksetzen

An Controller Gbertragen | Vom Controller Gbertragen Vergleichen

Erstellen ~ 0% Controller- 3 ~ 1

| Programm | | oNuNE 192.168.100.20; 192.1
ERR/ALM RUN-Betriebsart

A Fiiter

Je nach Einstellung des uniVision-Projekts missen die GréBe und die Modul-IDs fiir alle Steckplatze einge-
stellt werden. Im Beispiel werden folgende Steckplatze verwendet:
» Steckplatz 1: Projektnummer (fest)

» Steckplatz 2: Modulstatustyp (fest)

» Steckplatz 3: 1 Byte Ausgang (8 BOOL)
 Steckplatz 4: 1 Byte Eingang (8 BOOL)

« Steckplatz 5: 64 Byte Eingang (2 CHAR)
» Steckplatz 6: 16 Byte Eingang (4 DINT)
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Daher missen die folgenden Einstellungen vorgenommen werden:
* BaugruppeneingangsgroBe: 85 Bytes

* BaugruppenausgangsgroBe: 2 Bytes

 Steckplatz_1 (Modul-ID): 10

* Steckplatz_2 (Modul-ID): 11

 Steckplatz_3 (Modul-ID): 8
» Steckplatz_4 (Modul-ID): 3
« Steckplatz_5 (Modul-ID): 1
» Steckplatz_6 (Modul-ID): 1

RPI: 20000 us

3

Einstellungen fr in..gseinstell.. X
[T 192 . 168 . 10 5

13-
u ¥ Parameter
P Gerite-Informationen PR R T
¥ Alle Parameter

0001 Assembly Input Size
Tagdefinitionen/Max: 0 / 32  Tags/Mac: 0 / 256 [ Exportieren 0002 Assembly Output Size

w Tagdefinitionen

0004 Output Data
0005 New Parameter
0007 Output Data
0008 Output Data
0009 Output Data
0010 Slot_1

0011 Slot 2

0012 Slot 3

0013 Slot 4

0014 Slot 5

0015 Slot_6

Ausgang
| Bezeichnung der Tagdefinition | Bitauswahl Grobe (Bi) | Instanz-ID | Cof

~ Hilfe
0019 RPI
Vorgabe: 20000 Min.: 20000, Max: 1

Alle auf Standard zuriicksetzen

Alle auf Standard zurd

An Controller Ubertragen | | Viom Controller Ubertragen Vergleichen
oK Abbrechen

Erstellen X Controller-Status

| Programm | ONLINE
ERR/ALM

A Fitter
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Fugen Sie weQube zu den Verbindungen hinzu.

~ Toolbox

¥ Verbindung
ungs-Baug Verbindungen/M: 32
Zielgerat [VerbindungsniVerbindungs-E/Ein-/Ausg | Zielvariable  [Groe [Byk| Absendervariable IG

nfigu Variablenname | GroBe [Byt
lungs

+ "
Geratebandbreite
Neustart Alle auf Standard zuricksetzen
An Controller Gbertragen | | Vom Controller Ubertragen Vergleichen
~ B X Controller-Status

| Programm | | ONLNE 68.100.20; 192.168.251.1
ERR/ALM RUN-Betriebsart

H Fiter
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8.4 Konfiguration der Eingangs- und Ausgangsdaten

Globale Variablen 6ffnen und neue Variablen erstellen.

DateiiBearbeitens Ansicht s Eini T T —r —

Mul xplorer -0 Gerateliste _ Einstellungen fur in..gseinstel ~ Toolbox

new Contraller  + Dﬂ Gruppenfiter Y (Keine Gruppe) "

A J Konfiguration und Einrichtung Name | Datentyp [ Anfangswert | AT [Remanent | Konstante [Vergffentlichung in N Kommenf

Beschreibung | Programm |

H Filter
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Fur die Eingangsdaten wird ein Byte-Array und flr die Ausgangsdaten ein Ausgabe-Array von Bytes bendtigt.

P T T T T S S T

ct. e Einstellungen fr ingseinste | Toolbox
([ [[soerermer ¥ wemsumeamm S |
A4 Konfiguration und Einrichtung. Name [ Datentyp v

Input_weQube ARRAY[0.84] OF Byte
Output weQube  |ARRAY[0.1] OF Byte

Erstellen

Programm |

A Filter
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Wechseln Sie zur Tag-Definition und klicken Sie auf ,Alle registrieren®.

P T Ta— BrojekissGontnolles T S ———

»| Toolbox

L =
¥ Gerste-Informationen
W Tagdefinitionen
Tagdefinitionen/Max: 0 / 32 Tags/Max: 0 / 256 | Alleregistierer. | Importieren Exportieren
Ausgang
| Bezeichnung der Tagdefinition | _ Bitauswahl | GroBe (Byte) | GroBe(Bt) | InstanziD |Cof

+

Varisblenname | GroBe [Byts

B % OPCUAEi
v
» @ POEs
¥ 3 Dt
L7 Dater
L vt
» A Tasks

Alle auf Standard zuriicksetzen

Erstellen
oy U FeREE S

| Programm |

N Filter
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Wahlen Sie alle aus und klicken Sie auf ,Registrieren®.

P T -

Einstellungen fii in..gseinstell.. X | ale Varia + Toolbox

-]

P Gerate-Informati

W Tagdefinitionen
Tagdefinitionen/Max: 0 / 32 Tags/Max: 0
[B Registrierungseinstellung Tagdefinition

in Wahlen Sie die Variablen aus, die Sie festlegen m:
| Variablenname | Kommentar
¥ Eingangs-Tag
Input_weQube ARRAV[0.84] OF Byte
¥ Ausgangs-Tag
Output_weQube ARRAV[0..1] OF Byte

Ausgewshlte Elemente aktivieren  Ausgewahite Elemente deaktivieren

Erstellen

Programm |

H Fiter
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Waéhlen Sie in den Verbindungen die Eingangs- und Ausgangsvariablen aus.

T aTT—— Projekt... Controller: P —

= Toolbo

new_Controller 0 v

4] Konfiguration und Einrichtung
¥ Verbindung
Verbindungen/M:
Zielgerat _|Vert|Verbindungs-E/ [Ein-/Ausg| Zielvariable 1GroBe | Absendervariable 1GroBe [|  Verbindungsart IRPI [ms]

Variablenname | GroBe [By

] Froguammicnng — |
» @ POEs
¥ 7 Da
L D

¥ E

tebandbreite

Alle auf Standard zuriicksetzen

Erstellen

Programm |
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8.5 Konfiguration auf SPS herunterladen

Gehen Sie online und wahlen Sie ,An Controller Ubertragen”, um die Konfiguration an die SPS zu senden.

T T T Bk e e L

Einstellungen fir in. gseinstell... X 1171

il

¥ Verbindung
Verbindungen/Max. 2 / 32
Ticlgerat _IVertVerbindungs-E/ [Ein-/Ausg | Ziclariable 1GroBe | Absendervariable |GroBe (| Verbindungsart  IRPI [ms]

+

Variablenname | GroBe [By

v T

» @ POEs

Geratebandbreite

Neustart Alle auf Standard zuriicksetzen

A Controller Goertyggen | Vorm Corfroller Gbertiagen Vergleichen

Controller-Status

Programm | | ONLINE 192.168.100.20; 192.168.251.1
ERR/ALM RUN-Betriebsart

H Fiter
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Klicken Sie an der entsprechenden IP-Adresse auf ,Uberwachung*, um den Verbindungsstatus zu tiberprii-

fen.

M

Aultivi plorer
A4 Konfiguration und Einrichtung 192168251 Bearbeiten

EtherCAT hung

[Teilnehmeradres Gerat

i smmens ——— |

» i@ POEs

» B3 Tasks

Erstellen

Beschreibung | Programm |

N Filter

ur integrierte EtherNet/IP-Schnittstelle -

NX102-1200

eschreibung

~| Toolb

LIl <suchen> v

ontroller-Status

ONLINE 19 . 1921
ERR/ALM RUN-Betriehsart
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Die blaue LED zeigt an, dass die Verbindung von der SPS zur Smart Camera in Ordnung ist.

Datei  Bearbsiten  Ansicht  Einfa: Projekt  Controller Simulation Tools  Fenster  Hilfe

i n ~ Toolbo

Verbindungsstatus Tagstatus Ausgangs-Tagdefinition Eingangs-Tagdefinition Ethernet-Informationen
¥ Ethemet-Status
Kom.-Controller-Fehler M IP-Adressenduplizierungsfehler
% Online

Ml Verifizierungsfehler [ Tag-Data-Link-
M Tag-Data-Link-Fehler K Tag-Data-Link-}
M Ungiittige Kommunikat
W Konfigurationsfehlerstatus
i Ethemet-Link-Status
Ml Logikfehler bei der Ethemet-Grundeinstellung

94 | M Fehler in der IP-Router-Tabelle

Daten-Einstelling! | & rigiaiinehmerstatus

-1 Controller-Status

Beschreibung | Programm | | oNLNE 192.168.10
ERR/ALM RUN-Betriebsart

A Filter
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Offnen Sie die ,Registerkarte Datenansicht (Tabelle)*, um alle Ein- oder Ausgabe-Bytes anzuzeigen.

Registerkarte Datenansicht (Tabelle)
EtherNet/IP-Gerateliste X )

ITeilnehmeradresse| Gerat Beschreibung

192.168.251.1 Einstellungen fiir integrierte EtherNet/IP-Schnittstelle - NX102-1200

>

v T

» @ POEs

» P Tasks

Beschreibung

~| Toolbo:

[ <Suchen>

Controller-Status -3

ONLINE 192.168.100.20; 192.168.251.1
ERR/ALM RUN-Betriebsart
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Geben Sie das Eingangs- oder Ausgangs-Byte-Array ein und Uberprifen Sie die einzelnen Byte-Werte.

EtherNet/IP-Gerateliste X » Toolb

1921682511  Einstellungen fir integrierte EtherNet/IP-Schnittstelle - NX102-1200

v
» i@ POEs
W 2 Datx
L Da
L
» P Tasks
Geratename |

| Name
new_Controller_0 Input_weQube o

101/ 11| 121] 131|141 151 81 [71 | [81 | 31|01 12113301 411 S 61071 (18119
86 0o 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 0O 00 00 00 00 00 00
00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
00 00 00 00 00 00 00 00 00 01 00 00 00 02 00 00 00 00 00 00
00 00 00 00 00

Horizontal v

Controller-Status

ONLINE 3
ERR/ALM RUN-Betriebsart

Umbruchp Aktualisieren

H Filter
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8.6 SPS-Variablen

Um Variablen aus den einzelnen Bytes zu erstellen, 6ffnen Sie ,Programme® - ,Programm0*“ > ,Ab-
schnitt0®. Fugen Sie die Funktion ,,AnyByteTo*“ hinzu, um DINT-, REAL- oder String-Werte aus dem Byte-Array
Zu erzeugen.

Das folgende Beispiel zeigt, wie ein DINT-Ergebnis fir den Ausfuhrzéhler erstellt wird. Der Eingang (In) wird
auf den Wert des Startbytes gesetzt, die GréBe von DINT ist UINT # 4, die Reihenfolge ist ,_LOW_HIGH" und
es muss eine neue globale Variable mit dem Datentyp DINT angelegt werden.

-
new_Controller 0 v Variablen

L4 Konfiguration und Einrichtung
Eth

Externe Werte

Namespace - | d n Control
Name A " Remanent| Konstante|  Komment§ B OPC Uj
Other
m Control
Memory Card
Selection
Sequence Control
Sequence Input
Sequence Output
Shift
Simulation
Stack and Table

Control

Time and Time of Day
Time Stamp
Timer

Werkzeuge fiir Strukturierten Text
Geratename | Name | Index Komme

M T new_Coniroller_0 Input_weQubs 0

[01][11121| 31| 41| T3] 61 | (71| &1 | (91 [nnean2)n3jn4n syelizin en o)
[B8 00 00 00 00 00 0D 00 00 00 00 0O 00 00 00 00 0O 00 00 00
00 00 00 00 0O 00 0D 00 0O 00 00 O 00 00 00 00 0O 0O 00 00
00 00 00 00 00 00 0D 00 0D 00 00 0O 00 00 00 00 0O 00 00 00
00 00 00 00 0O 00 0O 00 00 01 00 O 00 7F 02 00 00 O1 00 00
00 00 00 00 00

Horizontal v

Aktualisieren

H Filter
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9. Beispiel SPS-Programme

Im Downloadbereich der Smart Camera auf www.wenglor.com befinden sich Beispiel-SPS-Projekte fir
verschiedene Steuerungen. Die Projekte zeigen beispielhaft welche Einstellungen auf Steuerungsseite zur
EtherNet/IP-Kommunikation mit der Smart Camera weQube notwendig sind.

Beispiele existieren flir folgende Steuerungen:
* SPS 1769-L18ERM BB1B von Allen-Bradley mit Studio 5000 Logix Designer V32

* SPS NX102-1200 von Omron mit Sysmac Studio Version 1.41.0.10
» TwinCAT 3 von Beckhoff

Vorgehen zur Verwendung der Beispiel-SPS-Programme:

1. Beispieldatei von der wenglor-Webseite herunterladen und entpacken.

2. Die zugehdrige uniVision-Projektdatei auf der Smart Camera 6ffnen, als Startprojekt hinterlegen und die
Smart Camera neu starten. In den uniVision-Projekten wird folgende Slot-Konfiguration verwendet.

Bei Studio 5000 (Rockwell):
* Slot 3: 1 Byte Output

« Slot 4: 1 Byte Input
* Slot 5: 32 Byte Input
* Slot 6: 16 Byte Input (4 DINT)

Bei Sysmac Studio (Omron):
« Slot 3: 1 Byte Output

* Slot 4: 1 Byte Input
* Slot 5: 64 Byte Input
* Slot 6: 16 Byte Input (4 DINT)

Bei TwinCAT 3 (Beckhoff):
« Slot 3: 1 Byte Output

* Slot 4: 1 Byte Input
* Slot 5: 16 Byte Input (4 REAL)
* Slot 6: 16 Byte Input (4 DINT)

3. Das SPS-Beispielprogramm 6ffnen, die Netzwerkkonfiguration anpassen und das Programm auf die SPS
Ubertragen bzw. aktivieren.

Smart Camera/Vision-Sensor/1D-/2D-Code-Scanner/ OCR-Reader 81



82



	Smart Camera weQube mit EtherNet/IP
	Inhaltsverzeichnis
	1.	Bestimmungsgemäße Verwendung
	2.	Grundlagen zur EtherNet/IP-Schnittstelle der Smart Camera
	2.1	Identitätsobjekt
	2.2	Baugruppenobjekt
	2.3	Konfigurationsobjekt

	3.	Elektrischer Anschluss und Netzwerkübersicht
	4.	Eingangs- und Ausgangsdaten
	4.1	Status
	4.2	Befehle
	4.2.1	Befehl „Trigger“
	4.2.2	Befehl Projekt Laden

	4.3	Benutzerdefinierte Prozessdaten

	5.	Smart Camera Einstellungen
	5.1	Einrichtung eines uniVision-Projekts
	5.2	Gerät Industrial Ethernet
	5.2.1	Steckplätze
	5.2.2	Fehlerbehandlung


	6.	EtherNet/IP-Netzwerkkonfiguration der Smart Camera
	7.	SPS-Einstellungen an Allen-Bradley-SPS
	7.1	EDS-Datei
	7.2	Smart Camera zum SPS-Netzwerk hinzufügen
	7.3	Konfiguration der Eingangs- und Ausgangsdaten
	7.4	Konfiguration auf SPS herunterladen
	7.5	Smart-Kamera ohne EDS-Datei Integrieren
	7.6	SPS-Parameter und lokale Tags
	7.6.1	Stringdaten
	7.6.2	BOOL-Daten
	7.6.3	DINT- und REAL-Daten


	8.	SPS-Einstellungen an Omron SPS
	8.1	Netzwerkeinstellungen
	8.2	EDS-Datei
	8.3	Smart Camera zum SPS-Netzwerk hinzufügen
	8.4	Konfiguration der Eingangs- und Ausgangsdaten
	8.5	Konfiguration auf SPS herunterladen
	8.6	SPS-Variablen

	9.	Beispiel SPS-Programme

